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GWARANCJA

Na przemienniki udzielana jest 12-to miesigczna gwarancja na ogolnie przyjetych zasadach. W przypadku
stwierdzenia nieprawidlowego uzytkowania lub ingerencji w uklad przemiennika przez uzytkownika, traci on
prawo do napraw gwarancyjnych.

Jedynym upowaznionym do napraw gwarancyjnych jest:
Dziat Serwisu OBRUSN w Toruniu
ul. Batorego 107
tel. (056) 6557935
fax (056) 6234425 i 6232535

Zgtaszajac uszkodzenie przemiennika uzytkownik proszony jest o dostarczenie producentowi opisu wykorzystania
urzadzenia z podaniem rodzaju sygnalizowanego bledu oraz karty gwarancyjnej, o ile jest to naprawa gwarancyjna.

Jesli pojawity si¢ nieprawidtowosci w funkcjonowaniu przemiennika prosimy o skontaktowanie si¢ z:
OBRUSN Torun
ul. Batorego 107
tel. (056) 6234021 do 6234025
fax (056) 6234425 i 6232535
E-mail: obrusn@obrusn.torun.pl
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Bezpieczenstwo

Wymagania

Uwaga:

Prosze przeczyta¢ przed montazem.

Uzytkownicy przemiennikéw

Niniejszy podrecznik nalezy udostepni¢ osobom zajmujacym si¢ instalacja, uruchomieniem i
obstuga przemiennikow. Podane tu informacje zwracaja szczegdlng uwagg na problemy
bezpieczenstwa oraz umozliwiaja optymalne wykorzystanie urzadzenia.

Wypetni¢ ponizsza tabelg w celu pdzniejszego wykorzystania podczas montazu i uzytkowania.

SZCZEGOLY MONTAZOWE

Numer seryjny
(patrz tabliczka
znamionowa)

Miejsce zainstalowania
(dla wlasnej informacji)

Zastosowanie:
(niezbedne certyfikaty) |:| Czg$¢ sktadowa instalacji |:| Naped samodzielny

Sposéb mocowania:

|:| Montaz nascienny D W obudowie

Zakres zastosowan
Przemienniki sa przeznaczone do sterowania pr¢dkoscia obrotowa przemystowych silnikow
asynchronicznych i synchronicznych pradu przemiennego.

Personel

Instalowanie, obstuga i konserwacja wyposazenia moga by¢ dokonywane tylko przez personel
wykwalifikowany. Jest to personel posiadajacy odpowiednie kompetencje techniczne,
zapoznany z wszelkimi wymogami bezpieczenstwa i praktyka ustanowiong dla procesu
montazu, obstugi i konserwacji wyposazenia oraz $wiadomy wystgpujacych przy tym zagrozen.
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Bezpieczenstwo

Zagrozenia

Cont.4

OSTRZE- ENI E!

Niniejsze wyposazenie moze stanowi¢ zagrozenie dla zycia powodowane wirowaniem maszyn i
obecnoscig wysokich napie¢. Zapominanie o nich rodzi niebezpieczenstwo porazenia pradem
elektrycznym. Napedy z tej serii wehodzg do klasy Restricted Distribution (dystrybuciji ograniczone;j),
zgodnie z IEC 61800-3. Na terenach zamieszkatych mogg one powodowa¢ zaktécenia radiowe i
uzytkownik moze by¢ zmuszony do podjecia odpowiednich Srodkéw zaradczych. Zgodnie z definicjg,
zawartg w EN60000-3-2 jest to wyposazenie profesjonalne i jako takie wymaga zgody miejscowych
wiadz energetycznych na podtgczenie go do sieci niskiego napiecia.

Przemiennik musi by¢ uziemiony na state.
Silnik musi by¢ podtaczony do przewodu ochronnego uziemienia.

Przemiennik zawiera kondensatory na ktorych wystepuje wysokie napigcie, po odtaczeniu zasilania
napigcie utrzymuje si¢ przez dhugi czas.

Przed rozpoczgciem prac montazowych nalezy sprawdzi¢ na zaciskach L1, L2 i L3 czy zasilanie jest
odlaczone. Odczekaé¢ 3 minuty w celu roztadowania kondensatoréw do warto$ci bezpiecznej napigcia
(<50V). Zmierzy¢ woltomierzem napigcie na zaciskach DC+ 1 DC- dla upewnienia sig, Ze jest mniejsze
niz 50V.

Odtaczy¢ przemiennik od obwodoéw zewngtrznych przed pomiarem ich rezystancjg izolacji miernikiem
wysokonapigciowym.

W przypadku wymiany przemiennika w danej aplikacji nalezy koniecznie, przed powtérnym wiaczeniem
go do pracy, sprawdzi¢ czy wszystkie parametry wprowadzone przez uzytkownika zostaly zainstalowane
poprawnie.

Przemiennik zawiera elementy czule na elektryczno$¢ statyczna (ESD); nalezy postgpowaé zgodnie z
zasadami ochrony elektrostatycznej podczas transportu, instalacji i ewentualnych napraw.

Uwaga: Podczas pracy metalowe cze$ci przemiennika moga osiagna¢ temperature 90°C.

Ograniczenia aplikacyjne

Podane nizej specyfikacje, opisy obwoddw i procesow spehniaja jedynie rolg przewodnika i moga okazaé
si¢ niewystarczajace dla okreslonego zastosowania napedu u uzytkownika. Eurotherm nie gwarantuje, ze
wyposazenie opisane w niniejszym podreczniku bedzie odpowiednie dla danego zastosowania
indywidualnego.

Ryzyko zwigzane z uzytkowaniem napedéw

W warunkach awaryjnych, takich jak zanik zasilania lub inne zdarzenia nieprzewidziane, wyposazenie
moze dziata¢ niezgodnie z oczekiwaniem. W szczegdlnosci moze to spowodowac utratg kontroli predkosci
obrotowe;j silnika, kierunku jego wirowania i doplywu zasilania do silnika

Ostony
Uzytkownik musi zapewni¢ ostony i /lub dodatkowe §rodki bezpieczenstwa zapobiegajace ryzyku
porazenia elektrycznego.

Izolacja ochronna

Napigcia na wszystkie zaciskach sterowniczych i sygnatowych maja bezpieczne wartosci niskie (SELV);
zaciski te sa chronione izolacja podwdjna. Upewnic¢ sig, ze oprzewodowanie napedu jest dobrane
odpowiednio do najwyzszej warto$ci napigcia w systemie. Wszystkie dostgpne czgsci metalowe
przemiennika zostaly zabezpieczone izolacja podstawowa i podtaczone do przewodu uziemienia
ochronnego.

Uwaga: czujniki temperatury wewnatrz silnika musza by¢ izolowane podwojnie.

Wylaczniki zabezpieczeniowe RCD
Nie zaleca si¢ stosowania tych wytacznikow z napgdami Eurotherm a jesli to konieczne - nalezy stosowac
typ B wytacznika.
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INFORMACJE | CZYNNOSCI WSTEPNE

Wprowadzenie

Przemienniki czgstotliwosci serii 690+ sa przeznaczone do sterowania predkosci obrotowej typowych trdjfazowych silnikow
indukcyjnych. Modele wigksze przemiennikdéw sa przystosowane do pracy w aplikacjach ze statym lub wyktadniczym momentem
obrotowym. Zdolno$¢ do pracy w tych dwoch trybach pozwala na ekonomiczne ich wykorzystanie zar6wno w typowych aplikacjach
przemystowych jak i w aplikacjach z obciazeniem typu wentylator lub pompa.

e  Po odpowiednim skonfigurowaniu wej$¢ i wyjs¢ sterujacych, analogowych i cyfrowych, przemienniki moga by¢
sterowane zdalnie bez dodatkowego wyposazenia.

e  Przemiennik moze by¢ sterowany lokalnie z panela operatorskiego 6901 lub zdalnie, z wykorzystaniem programu
ConfigEd Lite (lub innego odpowiedniego programu komputerowego), ktory daje dostgp do parametréw, komunikatow
diagnostycznych, nastaw wyzwalaczy stanéw awaryjnych i pelnego oprogramowania aplikacji. Dostgpne staja si¢ takze
inne wtasciwosci przemiennika, takie jak zaawansowane bezczujnikowe sterowanie wektorowe do pracy z duzym
momentem obrotowym przy niskiej predkosci obrotowej, przetaczenie czgstotliwosci modulacji PWM oraz funkcja
sterownicza Quiet Pattern zapewniajaca bardzo cicha pracg silnika.

e Do przemiennika mozna ,,wbudowac” opcje technologiczne umozliwiajace komunikacje poprzez interfejs szeregowy,
regulacje predkosci obrotowej w zamknigtej petli regulacji i funkcje hamowania dynamicznego montowana fabrycznie.
Montowana fabrycznie ptytka systemowa (System Board) umozliwia pracg przemiennika z wysoka rozdzielczoscia lub
wykorzystanie go w charakterze ministerownika typu PLC.

Opcyjne wewngtrzne filtry przeciwzakloceniowe RFI na czgstotliwosci radiowe (jesli sa zamontowane) poprawiaja kompatybilno$é
elektromagnetyczna (EMC) przemiennika bez potrzeby stosowania elementow zewngtrznych.

Uwaga: Uzywane silniki powinny by¢ przystosowane do wspotpracy z przemiennikami.

Przeglad wyposazenia
e  Sprawdz czy wyposazenie nie wykazuje uszkodzen transportowych.

e  Sprawdz czy naped jest odpowiedni do danego zastosowania odczytujac jego dane z tabliczki znamionowe;.

W przypadku gdy naped nie jest instalowany bezposrednio po jego odbiorze nalezy przechowaé go w miejscu dobrze wentylowanym,
nie narazonym na wysokie temperatury, wilgo¢, pyt lub opitki metali.

Kod oznaczeniowy na tabliczce znamionowej wyrobu — patrz rozdz. 2 ,,Charakterystyka ogoélna przemiennika”

Jesli jednostka wykazuje uszkodzenia — patrz informacje zwrotu uszkodzonego wyrobu zawarte w rozdz. 7 - “Okresowe konserwacje i
naprawy.”

Pakowanie i przechowywanie

Uwaga ostrzegawcza

Opakowanie przemiennika jest palne i narazone na ogien moze wydziela¢ toksyczne gazy.

Zachowaj opakowanie na wypadek koniecznos$ci zwrotu napedu. Nieodpowiednie opakowanie moze spowodowac uszkodzenia
transportowe.

Do transportu przemiennika stosowa¢ odpowiednie podno$niki i procedury transportowe. Nigdy nie podnosi¢ przemiennika za zaciski
przytaczowe.

Przed transportem przemiennika nalezy najpierw przygotowac czysta plaska powierzchnig w miejscu jego odbioru. Stawiajac naped w
nowym miejscu nie uszkodzi¢ zaciskow przyltaczowych.

Instalacja mechaniczna przemiennika — patrz rozdz. 3 ,,Instalacja przemiennika”.

Podrecznik

Niniejszy podrgcznik jest przeznaczony dla monteréw instalujacych przemiennik 690+, jego uzytkownikow i
programistow. Zaktada si¢, ze korzystajacy z podrecznika wykazuja odpowiedni poziom rozumienia jego tresci.
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Uwaga: Przed przystqpieniem do instalacji i uruchamiania napedu nalezy przeczytac informacje na
temat bezpieczenstwa.

Do tabeli na poczatku niniejszego podrecznika wprowadzi¢ numer modelu przemiennika
(Model Number) odczytany z jego tabliczki znamionowej. W tabeli jest tez kolumna do zapisu
nastaw parametrow aplikacji wybranej przez uzytkownika; ich wartosci znajduja si¢ w
podreczniku oprogramowania przemiennika (Software Product Manual) — tabela parametrow.
Nalezy koniecznie przekazaé¢ obydwa te podreczniki kazdemu nowemu uzytkownikowi

przemiennika.

Pierwsze kroki

Korzystaj z podrgcznika planujac ponizsze zadania:

Montaz

Okreslenie wymagan wilasnych :

e  wymagania certyfikatoéw i norm (CE/UL/CUL), ktore powinien spetnia¢ naped,
e  montaz na plycie czy w obudowie?

e  zgodnos$¢ z wymaganiami lokalnymi na instalacjg napgdu

e  niezbedne zasilanie i okablowanie.

Praca

Wymagania obstugowe :

e  jakie bedzie sterowanie, zdalne czy lokalne?
e  poziom obshlugi operatorskiej

e najbardziej odpowiedni poziom menu do sterowania z panela operatorskiego (jesli zostat
dostarczony).

Programowanie (panel operatorski lub odpowiedni komputer programujacy )
Wymagania aplikacyjne:

e zainstalowanie najbardziej odpowiedniej instrukcji “MACRO”,

e  zaplanowanie schematu blokowego programowania

e  wprowadzenie hasta zapobiegajacego nieautoryzowanym lub przypadkowym zmianom

e  zapoznanie si¢ z panelem operatorskim w odniesieniu do danej aplikacji

Ukiad podrecznika
Informacje o przemienniku zebrano w dwoch odrgbnych podrgcznikach; jeden dotyczy instalacji napgdu a drugi — jego oprogramowania.
,,Podrecznik Instalacji” stanowi tom 1 a ,,Podrgcznik Oprogramowania” — tom 2. Kazdy z podrg¢cznikéw dzieli si¢ na rozdziaty i
paragrafy. Numer strony rozpoczyna si¢ od numeru rozdziatu, np. str. 5-3 to strona 3. rozdzialu 5.

Rozdziat 3 i 4
Instalacja i uruchomienie
napedu

Rozdziat 5
Stacja

operatorska i

menu systemu

Rozdziat8
Szczegoly
techniczne

Podrecznik Instalacji

Podrecznik Oprogramowania

Rozdziat1
Objasnienie
blokéw funkcyjnych

Rozdziat 2
Wyszczegdlnienie
wszystkich parametrow

Rozdziat 5
Opis
instrukcji Macro

Schematy blokowe aplikaciji

Na koncowych stronach kazdego podrecznika znajduja si¢ odpowiednie schematy blokowe. Strony te, po
roztozeniu, pokazuja kompletny schemat blokowy, ktory dla uzytkownika juz zapoznanego z
oprogramowaniem napgdu 690+ staje si¢ jego wlasnym narz¢dziem programowania.
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Informacja dla uzytkownikéw nie posiadajacych panela
operatorskiego

DEFAULT . ) . . —
acza tekst wazny dla uzytkownika wykorzystujacego przemiennik na nastawach domyslnych

uauvryczuyeny. Tekst pisany kursywa zawiera informacje przeznaczone specjalnie dla uzytkownika nie dysponujacego
panelem operatorskim lub odpowiednim komputerem PC do programowania pracy napedu.
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CHARAKTERYSTYKA OGOLNA PRZEMIENNIKA

Identyfikacja podzespotéw skiadowych

Widok z przodu (po demontazu)
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Rysunek 2-1. Przemiennik czgstotliwosci serii 690+, wielkos¢ B; 0,75 — 4,0kW

1 Zespot gtéwny przemiennika 10 Zaciski sterownicze

2 Pokrywa gérna (opcyjna) 11 Zaciski obwodow pradowych

3 Skrzynka technologiczna 6053 (opcja) 12 Zaciski uziemienia

4 $ruba mocowania pokrywy zaciskow 13 Port P3 panela operatorskiego

5 Pokrywa zaciskow 14 Przysztosciowy port komunikacyjny P8 (opcja)

6 Ptytka dtawic kablowych 15 Zaciski przytagczowe termistora

7 Wentylator 16 Plytka sprzgzenia zwrotnego predkosciowego (opcja)
8 Panel operatorski 6901 (opcja) 17 Plytka systemowa (opcja)

9 Pokrywa maskujaca
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Rysunek 2-2. Przemiennik czestotliwosci serii 690+, wielkosé¢ C; 5,5 - 11,0 kW
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Zespot gtowny przemiennika 10
Pokrywa gérna (opcja) 11
Sruba mocowania pokrywy zaciskéw 12
Pokrywa zaciskow 13

Port (P3) programowania; interfejs RS232 14

Ostona zaciskoéw pradowych 15
Panel operatorski 6901 (opcja) 16
Pokrywa maskujaca 17

Zaciski sterownicze

Zaciski prgdowe

Punkty uziemienia

Port P3 do panela operatorskiego
Ptytka dtawic kablowych

Skrzynka technologiczna komunikacyjna (opcja)
Skrzynka sprzgz. zwrotnego predkosciowego (opcja)
Przysztosciowy port komunikacyjny P8 (opcja)
Plytka systemowa (opcja)

Ptyty i Srub montazowych nie pokazano
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Widok z przodu (po demontazu)
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Rysunek 2-3. Przemiennik czestotliwosci 690+, wielkosé D; 15— 22 kW

1 Zespot gtéwny przemiennika 12 Punkty uziemiania

2 Sruba mocowania dolnej pokrywy przedniej 13  Wentylator chassis

3 Dolna pokrywa przednia 14  Wentylator ptytki mocy

4 Sruba mocowania gérnej pokrywy przedniej 15  Skrzynka technologiczna komunikacyjna (opcja)
5 Goérna pokrywa przednia 16  Skrzynka technologiczne sprzez.zwrot. predk (opcja)
6 Port p3 programowania; interfejs rs232 17  Ostona zaciskéw pradowych

7 Panel operatorski 6901 (opcja) 18  Plyta dtawic kablowych

8 Pokrywa maskujaca 19  Sruba mocowania ptyty dtawic kablowych

9 Port p3 do panela operatorskiego 20 Pokrywa goérna (opcja)

10  Zaciski sterownicze 21  Port komunikacyjny przyszto$ciowy P8

11 Zaciski pragdowe 22  Plytka systemowa (opcja)

Ptyty i Srub montazowych nie pokazano
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Widok z przodu (po demontazu)
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Rysunek 2-4. Przemiennik czestotliwosci 690+, wielkosc E 30 - 45kW

1 Zespot gtowny przemiennika 13  Wentylator chassis

2 Sruba mocowania dolnej pokrywy 14  Wentylator ptytki mocy
przedniej

3 Dolna pokrywa przednia 15  Skrzynka technologiczna komunikacyjna (opcja)

4 Sruba mocowania gérnej pokrywy 16  Skrzynka technologiczne sprzez. zwrot.predk.(opcja)
przedniej

5 Godrna pokrywa przednia 17  Port komunikacyjny przysztosciowy (P8)

6 Port P3 programowania: interfejs RS232 18  Ptyta dtawic kablowych

7 Panel operatorski 6901 (opcja) 19  Sruba mocowania ptyty dtawic kablowych

8 Pokrywa maskujaca 20 Pokrywa goérna (opcja)

9 Port P3 do panela operatorskiego 21  Zaciski pod termistor silnika

10 Zaciski sterownicze 22 Plytka systemowa (opcja)
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11 Zaciski pradowe Ptyty i sSrub montazowych nie pokazano
12  Punkty uziemiania

Widok z przodu (po demontazu)
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Rysunek 2-5 Przemiennik czestotliwosci 690+, wielko$¢ F 55 - 90kW

1 Zespot gtéwny przemiennika 11 Zaciski pragdowe

2 Sruba mocowania dolnej pokrywy przedniej 12  Punkty uziemiania

3 Dolna pokrywa przednia 13  Wentylator chssis

4 Sruba mocowania gérnej pokrywy przednie; 14  Skrzynka technologiczna komunikacyjna (opcja)

5 Goérna pokrywa przednia 15  Skrzynka technologiczne sprzez.zwrot.predk.(opcja)
6 Port P3 programowania: interfejs RS232 16  Port komunikacyjny przysztosciowy P8

7 Panel operatorski 6901 (opcja) 17  Ptyta dtawic kablowych

8 Pokrywa maskujgca 18  Zaciski pod termistor silnika

9 Port P3 do panela operatorskiego 19  Plytka systemowa (opcja)

10  Zaciski sterownicze 20 Pomocnicze zaciski zasilania (wentylator)
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21  Zaciski do hamulca dynamicznego

Wiasciwosci sterowania

BRAK
PANELA

Dostep do wszystkich mozliwosci przemiennika uzyskuje si¢ poprzez jego sterowanie z panela
operatorskiego lub odpowiednio oprogramowanego komputera typu PC.

Jesli przemienniki sq sterowane tylko przez wejscia analogowe i cyfrowe to ponizsze
wlasciwosci ogolne sterowania nie sq dostepne do wyboru przez uzytkownika.

Cechy ogélne  Czgstotliwos¢ wyjsciowa Do wyboru: 0-120Hz, 240Hz lub 480Hz
Czgstotliwos¢ modulacji Moment obr. staly: do wyboru - 3 lub 6kHz, zaleznie od mocy
znamionowe;j
Charakt. wykladnicza momentu: 3kHz (wszystkie wielkosci)
Napigcie forsowania 0 —25% (wartos$¢ stata lub autoforsowanie)
Strumien silnika 1. Charakterystyka U/f liniowa lub wentylatorowa
2. Praca wektorowa (bezsensorowa) z automatyczng kontrola
pradu i kompensacja poslizgu
Czestotliwos$ci omijanie 4 czestotliwos$ci omijane, z nastawa szerokoscia pasma
Predkosci predefiniowane 8 predkosci, z programowaniem nachylenia zbocza
Rodzaj zatrzymania Po zboczu, po zboczu z dohamowaniem, wybiegiem, impulsem
pradu statego, stop szybki
Stromos¢ rozruchu i Stromos¢ narastania i opadania predk. obrotowej, symetrycznie
hamowania lub asymetrycznie
Wzrost/spadek Funkcja programowalna (MOP)
predk. obr. (L/R)
Posuw Programowana predko$¢ posuwu
Funkcje logiczne 10 programowalnych blokéw funkcji logicznych o trzech stanach
wej.; funkcje NOT, AND, NAND, OR, NOR i XOR
Funkcje warto$ci 10 programowalnych blokéw funkcji logicznych, o trzech stanach
wejsciowych, realizujacych operacje: JESLI, WARTOSC
ABSOLUTNA, LACZNIK, STOSUNEK, DODAWANIE,
TRACK/HOLD, DEKODER FUNKCJI BINARNYCH
Diagnostyka Pelna diagnostyka z podgladem
Zabezpie- Przyczyny wylaczen Zwarcie migdzyfazowe lub doziemne na wyjsciu
czenia awaryjnych Przeciazenie pradowe> 200%
Przeciazenie cieplne I*t : 50-105% (nastawne)
Zbyt wysoka temperatura radiatora
Przegrzanie silnika
Stany nadnapigciowe i podnapigciowe
Ograniczenie pradowe Nastawne w zakresie 50%-150% warto$ci znam. pradu
Udarowe - 180%
Charakterystyka U/F Moment obrotowy staly
Moment obr. wyktadniczy; wentylatorowa
Wejscia/ Wejscia analogowe 4 wejscia konfigurowane, napigciowe lub pradowe
wyjscia

Wyjscia analogowe

3 wyjscia konfigurowane, napigciowe lub pradowe

Wejscia cyfrowe

8 wejs¢ konfigurowanych 24V DC,

Wyjscia cyfrowe

3 wyjscia przekaznikowe (styki bezpotencjatowe)

Tabela 2-1. WlasciwoSci sterownicze przemiennika
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Oznaczenie przemiennika

Oznaczenie europejskie

Kazdy przemiennik jest oznaczony odpowiednim kodem alfanumerycznym w ktorym zawarte sa
podstawowe parametry ustawione przez producenta.

Kazdy wyréb ma swoj numer fabryczny oraz oznaczeniw przedstawione ponizej.

Przyktad:
690P 0150 400 0011 GR O PROF 000

Jest to przemiennik 690P o mocy 15kW, wielko$§¢ D o zasilaniu 380-460V. Obudowa o stopniu ochrony IP20 wraz z
podiaczonym panelem operatorskim. Ustawiony jest jezyk niemiecki oraz podtaczony jest modut transmisji Profibus.

Wielkos$é B (Europa) ‘

Nr bloku | Wartos¢ |Opis

1 690PB Nazwa przemiennika
2 XXXX Cztery cyfry okreslajace moc wyjsciowa;:
0007 = 0.75kW
0015 = 1.5kW
0022 = 2.2kW
0040 = 4.0kW
3 XXX Trzy cyfry okreslajg napigcie zasilania

230 220 do 240V (+10%) 50/60Hz
400 380 do 460V (£10%) 50/60Hz

4 X Jedna cyfra okresla ilo$¢ faz zasilajgcych
1 =Single
3 =Three
5 X Jedna litera okresla podtaczenie filira wewnetrznego

F= Filtr wewnetrzny

O= Podtaczony

6 XXXX Cztery litery okreslajg konstrukcje mechaniczng

Dwie pierwsze cyfry Obudowa
00 Wykonanie standardowe
05 Dystrybutor
01-04, 06-99  Na zamowienie

Trzecia cyfra Obudowa
Standardowa P20
2 IP20 zabezpieczona przed brudem

N

Czwarta cyfra Panel operatorski
Brak
Wbudowany 6901

- O
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Wielkos$é B (Europa) ‘

Nr bloku

Wartos¢

Opis

7

XXXX

Dwie litery okreslajg wersje jezykowa . Okreslajg réwniez rodzaj
klawiatury dla oprogramowania narzedziowego.

FR French (50Hz) Francuski

GR German (50Hz) Niemiecki

IT  Iltalian (50Hz) Wioski

PL Polish (50Hz) Polski

PO Portuguese (50Hz) Portugalski
SP  Spanish (50Hz) Hiszpanski
SW Swedish (50Hz) Szwedzki

UK English (50Hz) Angielski

US English (60Hz) Amerykanski

XXXX

Litery specyfikujg sposéb sprzezenia zwrotnego.

0 Brak
HTTL Ptytka jest montowana pod panelem operatorskim

XXXX

Litery okreslajg czy wewnetrzna ptytka komunikaciji jest podtgczona.

0 Brak
EI00 RS 485
PROF Profibus
LINK  LINK
DNET Device Net

10

XXXX

Litery okreslaja czy wewnetrzna ptytka komunikacji jest podtagczona

0 Brak

11

XXXX

Litery okreslajg czy zamontowana jest ptytka systemowa

0 Brak
SHITTL Podtaczona plytka systemowa

12

XXXX

Cyfry okreslajg wersje specjalng,
0 Brak

Uwaga: Panel komunikacyjny jest umieszczalny w tym samym miejscu co panel operatorski.

Wielkosé C, D, E, F (Europa) ‘

Nr bloku | Wartosé |Opis

1 690PB Nazwa przemiennika

2 XXXX Cztery cyfry okreslajace moc wyjsciowa;:
Wielkos¢ C Wielkos¢ D Wielkos¢ E Wielkos¢ F
0055 = 5.5kW  0150=15kW  0300= 30kW  0550= 55kW
0075 =7.5kW  0180=18.5kW 0370=37kW  0750= 75kW
0110 = 11kW  0220=22kW  0450= 45kW  0900= 90kW

0910 = 90kW

3 XXX Trzy cyfry okreslajg napiecie zasilania
400 380 do 460V (£10%) 50/60Hz
500 380 do 500V (+10%) 50/60Hz
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Wielkos¢ C, D, E, F (Europa)

Nr bloku | Wartosé¢ |Opis

4 XXXX Cztery litery okreslajg konstrukcje mechaniczng

Dwie pierwsze cyfry = Obudowa
00 Wykonanie standardowe
05 Dystrybutor
01-04, 06-99 Na zamowienie

Trzecia cyfra Obudowa
1 Standardowa IP20
2 IP20 zabezpieczona przed brudem

Czwarta cyfra Panel operatorski
0 Brak
1 Whbudowany 6901

5 XX Dwie litery okreslajg wersje jezykowa . Okreslajg réwniez rodzaj
klawiatury dla oprogramowania narzedziowego.

FR French (50Hz) Francuski

GR German (50Hz) Niemiecki

IT  Iltalian (50Hz) Wioski

PL Polish (50Hz) Polski

PO Portuguese (50Hz) Portugalski
SP  Spanish (50Hz) Hiszpanski
SW Swedish (50Hz) Szwedzki

UK English (50Hz) Angielski

US English (60Hz) Amerykanski

6 XXX Litery specyfikujg sposéb sprzezenia zwrotnego.

0 Brak
HTTL Ptytka jest montowana pod panelem operatorskim

7 XXXX Litery okreslajg czy wewnetrzna ptytka komunikaciji jest podtgczona.

0 Brak
EI00 RS 485
PROF Profibus
LINK  LINK
DNET Device Net

8 XXX Litery okreslaja czy wewnetrzna ptytka komunikacji jest podtagczona
0 Brak

9 XXX Litery okreslajg czy zamontowana jest ptytka systemowa

0 Brak
SHITTL Podtaczona plytka systemowa

10 XX Dwie litery okreslajg obecno$¢é modutu hamowania

0 Brak
BO Podigczony

Uwaga: Wymaga zewnetrznego rezystora.

11 XXX Litery okreslajg dodatkowe zasilanie

0 Brak
115 110 do 120V (£10%) 50/60Hz (Wielkos¢ F)
230 220 do 240V (x10%) 50/60Hz (Wielkos¢ F)

12 XXX Cyfry okreslajg wersje specjalng
0 Brak
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Piyta mocy i moduly mocy

Kondensatory obwodu posredniczacego DC wygtadzaja napigcie stalte przed podaniem go na
stopien mocy przemiennika. Modutly tranzystorowe IGBT przeksztatcaja to napigcie state na 3-
fazowy przebieg wyjsciowy wykorzystywany do napgdu silnika.

Piyta serownicza
Procesor

Procesor posiada szereg wejs¢ i wyjs$¢, analogowych i cyfrowych, wraz z ich sygnatami
referencyjnymi. Szczego6ly - patrz zaciski sterownicze w rozdz. 8 ,,Dane techniczne”.

Opcije technologiczne
Skrzynka technologiczna komunikacyjna

Jest to ztacze wielotorowe i interfejs szynowy procesora z sygnatami kontrolnymi, ktore
umozliwiaja pracg przemiennika z r6znymi opcjami protokotu skrzynki technologiczne;.

Piytka i slkazynka technologiczna sprzezenia zwrotnego
predkosciowego

Zapewnia sygnat sprzgzenia zwrotnego predkosciowego dla enkoderow HTTL. W przypadku
przemiennikéw 690+ wielko$ci B opcja ta ma postac¢ ptytki technologiczne;.

Interfejs panela operatorskiego

Jest to nieizolowany interfejs szeregowy RS232 do komunikacji z panelem operatorskim.
Alternatywnie, do konfiguracji przemiennika i programu graficznego mozna wykorzystywaé
bazujacy na Windows i obstugiwany z PeCeta (lub innego odpowiedniego programatora
komputerowego) program konfiguracyjny ,,ConfigEd Lite” firmy Eurotherm Drives.

Interfejs plytki systemowej
Interfejs ptytki systemowej obstuguje montowang fabrycznie ptytke systemowa, ktora rozszerza
mozliwo$ci przemiennika serii 690+ do petnego ich zakresu w systemach napgdowych.
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INSTALACJA PRZEMIENNIKA

Uwaga: przed zainstalowaniem przemiennika przeczytac rozdz. 9 ,,Certyfikacja przemiennika”

Instalacja mechaniczna

I
¢ w > N P
! s 'S
g | Ml . A-
Przy montazu na$ciennym
pokrywe gorng przykrecic
_ solidnie §rubami na jej
Sterownik | Radiator miejscu.
H2
H H1
-¥ -¥- Y-
W1

Do celéw pogladowych przedstawiono wielko$¢ C przemiennika

Rysunek 3-1. Wymiary zewnetrzne przemiennika serii 690+

Model Masa maks. H H1 H2 w w1 D Mocowanie
kg/lbs
Wielkos¢ B 4.3/9.5 233.0 | 223.0 234.0 176.5 129.5 | 181.0* | Wycigcie o szer.

©.17) | 8.78) | (9.20) | (6.95) | (5.10) | (7.15) |4.8mm; §ruby M4
Wielko$¢ C |  9.3/20.5 348.0 | 3350 | 3650 | 201.0 | 150 | 208.0 | Wyciecie 7mm;
(13.70) |(13.19)| (1437) | (7.91) | (5.90) | (8.19) | $ruby M5 lub M6
Wielko$é D | 17.4/382 | 453.0 | 4400 | 471.0 | 252.0 | 150 | 245.0 | Wyciecie 7mm;
(17.8) | (17.3) | (18.5) | (9.92) | (5.90) | (9.65) | $ruby M5 lub M6
Wielkosé E 32.5/72 668.6 | 630.0 | 676.0 | 257.0 | 150.0 | 312 Sruby M6

263) | 48)| 6.6) | 10.1) | 5.9 | (123)

Wielkos¢ F 41/90.4 720.0 | 700.0 | Nie ma 257.0 | 150.0 | 355.0 Sruby M6
(28.3) | (27.6) |zastosowa-| (10.1) | (5.9) | (14.0)
nia

*197.0 (8.04) jesli jest plytka systemowa

Wszystkie wymiary w mm (calach)
Uwaga: Szczeg6ly nt montazu wpuszczanego do plyty montazowej (wielkosci D i1 F) — patrz odpowiednio str. 3-6 i 3-8

Moniaz przemiennia

Przemiennik nalezy montowaé na solidnej powierzchni ptaskiej. Moze by¢ montowany na
$cianie lub w odpowiedniej obudowie, zaleznie od wymaganego poziomu kompatybilnosci
elektromagnetycznej (patrz rozdz. 8 ,, Charakterystyka techniczna’)

Wenltylacja
Podczas normalnej pracy przemiennik generuje ciepto i dlatego musi by¢ montowany tak, by
mozliwy byt swobodny przeptyw powietrza prze otwory wentylacyjne i radiator. Z tego
wzgledu nalezy zachowac¢ co najmniej minimalne odstgpy montazowe, podane w tabelach nizej,
tak by zapewni¢ odpowiednie chtodzenie i zapobiec przedostawaniu si¢ do przemiennika ciepta
generowanego przez wyposazenie sasiednie. Nalezy zadbac by spetnione byty takze wymagania
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wlasne wyposazenia sasiedniego na odstgpy montazowe. Montujac razem dwa lub wigcej
przemiennikoéw serii 690+ odstgpy montazowe dodaje si¢. Upewnié sig, ze powierzchnia
montazowa w warunkach normalnych jest chlodna.

Minimalne odstepy montazowe (wielosc B)

Montaz ifub aplikacja wszafie (wielkos¢ B)
(Europa: IP2x, USA i Kanada: typ otwarty)

Przemienniki bez pokrywy gornej muszg by¢ montowane w szafach.

DD

AN Lo ad E KSterc&wanie Iiadia<tor
e o | o
S S A G G

PRZEPLYW POWIETRZA

Rysunek 0-2 Minimalne odstepy w szafach

Wielko$¢ modelu Odstepy dla wykonania standardowego bez pokrywy goérnej (mm)
J K L M
B 15 15 70 80

Montaz ifub aplikacja nascienna (wielko$¢ B)
(Europa:IP2x oraz IP4x od gory; USA i Kanada: typ 1)

Przemiennik 690+ montowany na §cianie musi posiada¢ wlasciwie zamontowana pokrywe
gorna. Pokrywe nalezy przykreci¢ wkretami z momentem maks. 1,.5Nm (zalecany 1,2Nm).

Patrz rozdziat 9 “Certyfikacja przemiennika” — modele do bezposredniego montazu

nasdciennego.
Pokrywa gorna —> TJ T e K
y A
2 ) =
ﬁ
V\ /V L

Sterowanie Radiator

LT B LI KN
S S A O I O

PRZEPLYW POWIETRZA

Rysunek 3-3 Minimalne odstgpy przy montazu nasciennym

Wielkosé Odstepy dla wykonania standardowego z pokrywa gérng
modelu (mm)

J K L M

B 15 15 70 80




Odstepy minimalne (wielko$¢ C)
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Montaz ifub aplikacja wobudowie (wielkos¢ C)
(Europa: IP2x, USA/Kanada: typ otwarty).

Przemiennik bez zamontowanej pokrywy gornej musi by¢ montowany w odpowiednie;j

obudowie.

]

— v

1 ’||*f
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T T
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|
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!

Sterowani| Radiatd

N
— |

PRZEPLYW POWIETRZA M

Rysunek 0-4 Odstepy dla montazu i/lub aplikacji w obudowie

Wielkosé Odstepy dla wykonania standardowego bez pokrywy goérnej
modelu (mm)
J K L M
C 15 15 70 70

Montaz ifub aplikacja nascienna (wielkos¢ C)
(Europa: IP2x oraz IP4x od gory; USA/Kanada: typ 1).

Przemiennik 690+ montowany na $cianie musi posiada¢ wlasciwie zamontowana pokrywe gorna. Pokrywe
nalezy przykreci¢ wkretami z momentem maks. 1,5Nm (zalecany 1,2Nm).

Pokrywa gorna

\

B

‘\

B/

} 4

L
N

|

PRZEPLYW WYMUSZONY

Rysunek 0-5 Odstepy dla montazu i/lub aplikacji nasciennej

} L
T

M

le K

St ik
erownt Radiatol

'
|

Wielkosé Odstepy dla wykonania standardowego z pokrywa gorng
modelu (mm)
J K L M
C 20 15 70 70
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Montaz ifub aplikacja wwycieciu na panelu montazowym(wielkosc
C)

(Europa: 1P2x, USA/Kanada: typ otwarty). Przemiennik bez zamontowanej pokrywy gornej
mozna zainstalowaé w odpowiedniej obudowie.

S R

N

Sterownik|| Radiatqr

v N
V) ?
| —

PRZEPLYW WYMUSZONY M

Rysunek 0-6 Odstepy dla montazu i/lub aplikacji w wyci¢ciu panelu montazowego

Wielkosé Odstepy dla wykonania standardowego montowanego w
modelu wyciecie (mm)
J K L M
C 20 15 70 70

Wsporniki do montazu wwyciecie
plyty montazowejwielkos¢ C)
Zespol wspornikow jest dostgpny jako odrgbna
czes¢ nr LA465034U003.

Montaz wpuszczany pozwala zmniejszy¢
wymiary obudowy poniewaz poprawia si¢
odprowadzanie na zewnatrz generowanego
ciepla.

e W plycie montazowej zrobi¢ wycigcie o
wymiarach podanych na rys. na koncu tego
rozdziatu.

e Przykreci¢ do przemiennika wspornik gorny
i dolny z momentem do 3Nm. Powstaje
plaszczyzna montazowa dopasowana do
plyty montazowej obejmujacej naped.

e Nalozy¢ na wspornik goérny i dolny uszczelki
samoprzylepne upewniajac sig, ze
wypetniaja one odstgp migdzy wspornikiem i
radiatorem wzdtuz gornej i dolnej krawedzi
napedu.

e Zamontowac uszczelki po bokach napedu.
UpewniC sig, ze uszczelnienie jest kompletne
(dostarczane sa dwie dodatkowe uszczelki
boczne).

e  Wpusci¢ naped w wycigcie 1 zamocowac.

Szczegoly montazu wpuszczanego —
patrz str. 3-9
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Odstepy minimalne (wielkoS¢ D)

Montaz ifub aplikacja wobudowie(wielkos¢ D)
(Europa: IP2x, USA/Kanada: typ otwarty).

Przemiennik bez zamontowanej pokrywy gornej musi by¢ montowany w odpowiednie;j

obudowie.
> J e K
g
,
——
M |

WYDZIELONY PRZEPLYW WYMU¢
Rysunek 0-7 Odstepy dla montazu i/lub aplikacji w obudowie

Wielkosé Odstepy dla napedu standardowego bez pokrywy goérnej
modelu (mm)
J K L M
D 15 LHS, 5 25 70 70
RHS

Montaz ifub aplikacja nascienna (wielkos¢ D)
(Europa: IP2x oraz [P4x od goéry, USA/Kanada: typ 1). Przemiennik 690+ montowany na

$cianie musi posiada¢ wtasciwie zamontowana pokrywe gorna. Pokrywe nalezy przykrecic
wkretami z momentem maks. 1,5Nm (zalecany 1,2Nm).

Pokrywa gérna
—>

i

En
]

o
—y

,

- U

Rysunek 0-8 Odstepy dla montazu i/lub aplikacji nasciennej

WYDZIELONY PRZEPLYW WYMUSZONM

Wielkos¢
modelu

Odstepy dla napedu standardowego z pokrywa gérna

(mm)
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J K L M

15 LHS, 5 25 70 70
RHS
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Montaz ifub aplikacja wwycieciu piyty montazowej (wielko$¢ D)
(Europa: 1P2x, USA/Kanada: typ otwarty).

Przemiennik bez zamocowanej pokrywy gdérnej moze by¢ montowany do odpowiednie;j

obudowy.
—> J e K panel
oy ] 79
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o o |
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WYDZIELONY PRZEPLYW WYML
Rysunek 0-9 Odstepy przy montazu i/lub aplikacji w wycigciu plyty montazowe

Wielkosé Odstepy dla napedu standardowego przy montazu
modelu wpuszczanym (mm)
J K L M
D 15LHS, 5 25 100 100
RHS

Wsporniki do montazu wpuszczanego
do piyty montazowej (wielkos¢ D)
Zespot wspornikow jest dostepny jako odrgbna
czes¢ nr LA465048U003.

Montaz wpuszczany pozwala zmniejszy¢ wymiary
obudowy poniewaz poprawia si¢ odprowadzanie na
zewnatrz generowanego ciepta.

e W plycie montazowej zrobi¢ wycigcie o
wymiarach podanych na rys. na koncu tego
rozdziatu.

e Przykreci¢ do przemiennika wspornik gorny i
dolny z momentem do 4Nm. Powstaje
plaszczyzna montazowa dopasowana do ptyty
montazowe]j obejmujacej naped.

e Nalozy¢ na ptytg¢ montazowa uszczelke¢ gorna i
dolna tak by pokrywaty si¢ z krawedzia
wycigcia pod naped. Zamontowacé uszczelki po
bokach napgdu. Upewnié sig, ze uszczelnienie
jest pelne (dostarczane sa dwie dodatkowe
uszczelki boczne).

e  Wpusci¢ naped w wycigcie i zamocowac.

Szczegoly montazu wpuszczanego — patrz str. 3-9
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Odstepy minimalne (wielko$c¢ E)
Montaz ifub aplikacja wobudowie (wiellko$¢ E)

(Europa: IP2x, USA/Kanada: typ otwarty).
Przemiennik bez zamocowanej pokrywy goérnej mozna montowac do odpowiedniej obudowy.

1,
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WYDZIELONY PRZEPLYW WYMUS

Rysunek 0-10 Odstepy dla montazu i/lub aplikacji w obudowie

Wielkosé Odstepy dla napedu standardowego bez pokrywy gornej
modelu (mm)
J K L M
E 0 (zero) 25 70 70

Montaz ifub aplikacja nascienna (wielkosc E)

(Europa: 1P2x oraz IP4x od strony gornej, USA/Kanada: typ 1). Przemiennik 690+ montowany
na §cianie musi posiadaé¢ wlasciwie zamontowana pokrywe gorna. Maks. moment dokrgcania —
1,5Nm (zalecany — 1,2Nm).

Pokrywa gorna
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Rysunek 0-11 Odstepy dla montazu i/lub aplikacji nasciennej

—
M

(

WYDZIELONY PRZEPLYW WYMU

Wielkosé Odstepy dla napedy standardowego z pokrywa gérna
modelu (mm)
J K L M
E 0 (zero) 25 70 70
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Montaz ifub aplikacja wwycieciu piyty montazowej (wielkosc E)
(Europa: 1P2x, USA/Kanada: typ otwarty). Montaz wpuszczany przemiennika bez zamocowanej
pokrywy gdrnej mozna stosowaé w odpowiedniej obudowie.
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WYDZIELONY PRZEPLYW WYDZIEL

Rysunek 0-12 Odstepy dla montazu i/lub aplikacji w wycigciu plyty montazowej

Wielkosé Odstepy przy montazu wpuszczanym napedu standardowego
modelu (mm)
J K L M
E 0 (zero) 25 70 70

Wsporniki do montazu
wpuszczanego (wielko$¢ E)
Zespot wspornikéw do montazu

wpuszczanego jest dostepny jako odrgbna
cze$¢ nr LA465058U003.

Montaz wpuszczany pozwala zmniejszy¢
wymiary obudowy poniewaz poprawia si¢
odprowadzanie na zewnatrz generowanego
ciepta.

e W plycie montazowej zrobi¢ wycigcie o
wymiarach podanych na rys. na koncu
tego rozdziahu.

e Polozy¢ naped na boku.
e Przykrecié lekko wspornik gorny i dolny.

e Przykreci¢ wsporniki boczne kompletujac
ramg¢ montazowa i dociagnac $ruby.

e Natozy¢ uszczelke samoprzylepng na
powierzchnig styku napedu z panelem
montazowym, tak by powstato peine
uszczelnienie.

e  Wsuna¢ naped do panelu i zamocowac.

Szczegoly montazu wpuszcez. — patrz str. 3-9.
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Odstepy minimalne (wielkoS¢ F)

Uwaga: Przemiennik 690F nie jest przystosowany do montazu wpuszczanego.

Montaz przemiennika i/lub aplikacji w obudowie (wielko$¢ F)
(Europa: IP2x, USA/Kanada: typ otwarty).

Przemiennik musi by¢ montowany w odpowiedniej obudowie.
FoAE A
o1 o0 |
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Sterownlk

Radiatqi

lell L
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M
Rysunek 0-13 Odstepy dla montazu i/lub aplikacji w obudowie
Wielkosé Odstepy dla napedu standardowego (mm)
modelu
J K L M
F 0 (zero) 25 70 70

Tunel wentylacyjny

Do przemiennika 690+ wielko$ci F dostepny jest zespot tunelu wentylacyjnego, czg$¢ nr
KA466717U003; dalsze informacje mozna uzyska¢ kontaktujac si¢ z Eurotherm Drives.



Instalacja przemiennika 1-13

Szczegdly wyciecia pod montaz wpuszczany przemiennilka

C (SZEROKOSC CALKOWITA WYROBU)
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Instalacja Elektryczna

WAZNE: Przed przystapieniem do wykonania instalacji elektrycznej napedu przeczyta¢ informacje nt.
bezpiecznstwa
OSTRZEZENIE!
Upewnic sig, ze wszystkie obwody elektryczne sa odtaczone i nie moga zosta¢ w sposob
niezamierzony wlaczone przez osoby trzecie.
Uwaga: Dodatkowe wymagania na oprzewodowanie napedu i przekroje przewodoéw pod poszczegoine
zaciski kablowe — patrz rozdz. 8“Charakterystyka techniczna”
kable sygn. ister
(wrazliwe na zaktécenia) .. )
(zaktdcajace) (zaktécajace)
zewnetrzn ] kabel
zasilanie dtawikl f'|tQ y o | przemientfiky filtr silnikowy
sieciow) | o EMC I ] scal
(czyste) |o EMC na wyjsciu silnika | (zakidcajace
na zasilaniu silnikowym
. . Tylko wielko$¢ B:
bezpieczniki L ) I
lub wyt. zabezpieczjacy (zaktocajace) wewnetrzny fl/?l’ EMC na zaSIIanl/u
; : (filtru zewn. nie wolno stosowac
(nie zaleca sie osli jest filt t
tyou RCD) Jjesli jest filtr wewnetrzny)
/ rezystor hamulca \

Rysunek 3-14. Zréznicowanie oprzewodowania napedu pod wzgledem zakléceniowym

Przewody okablowania napedu mozna pod wzgledem zaklocen podzieli¢ na wrazliwe, czyste i
zaklocajqce. Ze wzgledu na wymagania kompatybilnosci elektromagnetyczna nalezy
odpowiednio zaprojektowac prowadzenie przewodow przed wykonaniem okablowania. Jesli
takiego projektu brak — patrz rozdz. 9 ,,Certyfikacja przemiennika”.

Plyla prz=pustéw kablowych

Wielko$¢ B Plytka przepustow kablowych jest wyposazona w pierscienie uszczelniajace.
Alternatywnie, moze by¢ wyposazona w zaciski ekranow kabli.

Otwory w plytce sa przystosowane do nastgpujacych wymiarow przepustow
kablowych:

e przepusty metryczne M20 i PG16; przepust amerykanski /2” NPT.

Wielko$¢ C  Otwory w plytce sa przystosowane do nastgpujacych wymiardw przepustow
kablowych:

e 22.8mm pod przepust metr. M20 i PG16 oraz amerykanski 2” NPT
e 28 ,6mm pod przepust metr. M25 i PG21 oraz amerykanski % NPT

Wielko$¢ D Otwory w plytce sa przystosowane do nastgpujacych wymiardw przepustow
kablowych:

e 28 ,6mm pod przepust metr. M20 i PG16 oraz amerykanski %5 NPT
e 37.3mm pod przepust metr. M32 i PG29 oraz amerykanski 1” NPT

Wielkos¢ E  Otwory w plytce sa przystosowane do nastgpujacych wymiaréw przepustow
kablowych:

e 22 .8mm pod przepust metr. M20 i PG16 oraz amerykanski 2” NPT
e 28 ,6mm pod przepust metr. M25 i PG21 oraz amerykanski % NPT
e 47.3mm pod przepust metr. M50 i PG36 oraz amerykanski 11 1/4” NPT
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e 54,3mm pod przepust metr. M50 i PG42 oraz amerykanski 1'%2” NPT

Wielkos¢ F Otwory w plytce sa przystosowane do nastgpujacych wymiaréw przepustow
kablowych:

e 22.8mm pod przepust metr. M20 i PG16 oraz amerykanski 2” NPT
e 28,6mm pod przepust metr. M25 i PG21 oraz amerykanski %2 NPT
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Wymagania na przepusty kablowe

Do ptytki przepustow kablowych uziemianej od wewnatrz nalezy wykorzysta¢ przepusty metalowe. Ze
wzgledu na wymagania kompatybilnosci elektromagnetycznej przepust musi zapewniaé potaczenie z
ekranem przewodu na catym obwodzie (360 stopni). Potaczenie takie uzyskuje si¢ w sposob pokazany na
rys. nizej.

Rysunek 3-15. Polaczenie z ekranem przewodu na calym obwodzie (360 stopni).

Uziemienie ochronne PE ©

WAZNE:

Zgodnie z EN 50178 naped musi by¢ uziemiony na stale — patrz nizej. Doplyw zasilania
nalezy chroni¢ odpowiednimi bezpiecznikami lub wylacznikami zabezpieczeniowymi
(wytaczniki typu RCD, ELCB, GFCI nie sg zalecane). Patrz “System monitoringu uptywnosci
doziemnej” na str. 3-28.

Przemienniki wyposazone w wewnetrzny lub zewnetrzny filtr EMC na doptywie zasilania mogq
pracowac tylko w sieci z przewodem zerowym (typ TN).

Zgodnos¢ instalacji z norma europejska EN 50178 wymaga:

uziemienia stalego, ztozonego z dwoch odzielnych przewoddéw wejsciowych ochronnych PE o
przekrojach <10mm? lub jednego przewodu o przekroju >10mm?. Kazdy przewodd uziemienia
ochronnego winien by¢ przystosowany do pradu zwarciowego o wartosci zgodnej z EN 60204.

Patrz - opcje instalacyjne EMC w rozdz. 9 “Certyfikacja przemiennika”
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przepust kablowy metalo zacisk konca ekranu
(tylko wielkos¢ B)

(nie moze by¢ stosowany do wszystkich kabli
ale nie musi by¢ konieczny
dla zgodnosci z wymaganiami EMC)

©® @

dla zgodnosci z EMC
przepust metalowy musi dd
potaczenie z ekranem na
catym obwodzie (360 stop| PE
PE przewody prgdowe
do silnika

Miedzynarodowy
symbol uziemienia

PE = ziemia ochronna

3 pierécienie gumowe n odlaczenie do zacisku uziemiajacego
standardowe ? lko wielkos¢ C)

ekran kabla wsung¢
ekran pod zacisk kapturkowy

do przewodu
PE XRRLTXS

napedu R ptytka przrpustéw kablowych

X R
. 96%%%3%
PSRRI
0% amn

gumowy piersci

przewody pradowe
uszczelniajac

do silnika

Ekrany kabli silnika nalezy potgczy¢

z metalowym przepustem kablowym na catym
jego obwodzie (360 stopni)
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Oprzewodowanie pradowe (wielkosc B)

L1 L2/N DC+ DBR DC- M1/U M2V M3/W MOT/TEMP

ollollololollollollollof |
AN

L] L] i LE—I i L L] L] [=

rezystor hamowania

/\@@@\/\/\/

PE1 PE2
termistor silnika
I i Rezystor hamowania i jego
zasilanie silnik i1 A Jeg
. . L. przewody muszg by¢ ekranov
Doplyw 1-fazowy zasilanigaksymalna diugoé¢ kabla 50m) (jesli nie sa montowane
w szafie sterowniczej)

L1 L2 L3 DC+ DBR DC- MU M2v maw MOTTEMP

ollolloljollollofollollol |
e e e

rezystor hamowania
NN NED D V V VYV

VA
>|\J K/K K\I/J termistor silnika

zasilanie silnik
H = (mak Ina dtugos$¢ kabla 50
Doplyw 3-fazowy zasilanig /™" @/e0%¢ ebia 50m)

1. Odkreci¢ $ruby mocujace i odjaé pokrywe zaciskow.

2.  Wprowadzi¢ kabel zasilania i kabel silnikowy do przemiennika poprzez ich wejscia w plytce
przepustéw kablowych i potaczy¢ do odpowiednich zaciskow pradowych. Dokreci¢ zaciski pradowe
momentem do 1.0Nm (9 in.lb), a zaciski uziemienia do 1.5Nm (13 in.lb).

Oprzewodowanie pradowe (welosc C)

L1 L2 L3 DC+ DC- M1/U M2/N M3/W MOT/TEMP
DBR+ DBR-

SIEHSHSHSHSISHISHIE

@/\/\/\ vvv@ @\@
PE1 PE2 =3
1]
[3PH PE L1 L2 L3 | Rezystor
hamulca
Rezystor ham. i jego przewody muszg byc ekranowane
(jesli nie sg montowane w obudowie) Termistor silnika

Wiszystkie ekrany majg zakoriczenia na przepustach kablowyci

1. Odkreci¢ $ruby i odjac¢ pokrywe zaciskow.
2. Podnies¢ ostong wewngtrzna zaciskow pradowych.

3. Wprowadzi¢ kabel zasilania i kabel silnikowy do przemiennika poprzez ich wejscia w ptytce
przepustow kablowych i podlaczy¢ do odpowiednich zaciskow pradowych. Dokrecié¢ zaciski
pradowe momentem do 1,3Nm (12 in.lb) w modelach o mocy 5,5 kW i 1,8Nm (16 in 1b) w
modelach o mocy 7,5 — 11 kW a zaciski uziemiajace - momentem do 3Nm (28 in.Ib). Zaciski
hamulca dociagnaé¢ z momentem do 1,3Nm (12 in Ib).

Q
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4. Opusci¢ ostong wewngtrzng zaciskow pradowych.

Oprzewodowanie pradowe (wiclkosc D)

Ptyta obwodéw mocy
MOT/TEMP
L1 L2 L3 DC+ DC- @ M1/U M2V M3/W DBR+ DBR- @

ooo0oo|llooocool| |}
0000000000 |6 1

ol AAA @\/\/\/I.:J

PE1 PE2 Rezystor termistor silnika
hamulca

[sPH PE M 12 13 |

Rezystor hamulca i jego przewody musza by¢ ekranowane jesli
nie s§ montowane wewnatrz szafy sterowniczej M
Zakoriczenia wszystkich ekranéw wykonac na przepustach w plytce przepustéw kablowyt

1. Odkrecié $ruby i odjaé pokrywe zaciskow.

2. Podnies¢ ostong wewngetrzna zaciskow pradowych.

3. Wprowadzi¢ kabel zasilania i kabel silnikowy do przemiennika poprzez ich wejscia w ptytce
przepustow kablowych i1 podtaczy¢ do odpowiednich zaciskow pradowych. Dokreci¢ zaciski
duze momentem do 4,0Nm (35 in.lb) a zaciski uziemiajace - momentem do 5,0Nm (44 in.1b).

4. Opusci¢ ostong wewngtrzna zaciskow pradowych.

Oprzewodowanie pradowe (wielosc E)

T
MOT/
@ L1 L2 L3 DC+ DC- M1U M2V M3W DBR+ DBR- @ TEMP

000000000

o

ol NN A vV V VYV I_:J romistr

PE1 Rezystor silnika
hamulca

[3PH PE L 12 13

Rezystor hamulca i jego przewody nalezy zaekranowac jesli nie sq

montowane w szafie sterowniczej M

Wszystkie ekrany nalezy zakonczy¢ na przepustach w plytce przepustéw kablowych

Uwaga: Zaciski wielko$ci standardowej napedu nie sq przystosowane do szyn ptaskich. Do podfgczenia
przewodow szynowych jest dostepny adaptor przytaczowy, cze$¢ nr BE465483.

1. Odkrecié $ruby i odjaé pokrywe zaciskow.

2. Wprowadzi¢ kabel zasilania i kabel silnikowy do przemiennika poprzez ich wej$cia w plytce
przepustéw kablowych i podiaczy¢ do odpowiednich zaciskéw pradowych. Dokrecié zaciski duze
momentem do 8,0Nm (70 in.lb) a zaciski uziemiajace - momentem do 8,0Nm (70 in.lb). Zaciski termistora
silnikowego dociagna¢ z momentem do 0,8Nm (7 in.1b)
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Oprzewodowanie pradowe (wielosc F)

L1 L2 L3 DC+ DC- M1/U M2V M3/W

CO00O000O0
COO00O00O00O0

H@ A A A vV Vv VD
O O

DBR+ DBR-

zasilanie

o_
4

pomocn. Rezystor M
hamulca TEMP
(wentylator@
PE1
[ 3PH PE L1 L2 L3 I I
termistor silnika
Zaknczenie ekranéw wszystkich kabli sterowniczych na przepustach kablowych w ptytce przepustow (na wspomiku plyty ster.)
Ekran kabla silnkowego potgczy¢ z przemiennikiem i silnikiem mozliwie blisko jego koricow
Uwaga: Szczegdly nt chtodzenia — patrz rozdz 8: "Charakterystyka techniczna" , wentylator ukt.
chifodz.(wielk. F).
Uwaga: Zaciski standardowe wielkosci F napedu nie sq przystosowane do szyn ptaskich. Do podfgczenia

przewodow szynowych jest dostepny adaptor przytaczowy, czesc nr Cl465594.
1. Odkreci¢ §ruby mocujace i odja¢ pokrywe zaciskow.
2. Wprowadzi¢ kable silnikowe do obudowy poprzez witasciwe przepusty kablowe pamigtajac o

podtaczeniu ekrandéw (patrz Rysunek 3-14 na str. 3-11).

3.  Wprowadzi¢ kable zailajace i silnikowe do przemiennika poprzez duzy otwor w plytce
przepustow kablowych i podlaczy¢ je do odpowiednich zaciskéw pradowych. Dociagnaé
zaciski momentem do 20, ONm (177 in.Ib) a zacisk uziemienia —do 6Nm (50 in.lb).
Zaciski hamulca dociagna¢ momentem do 1,8Nm (16 in.lb) a zaciski termistora i
wentylatora — momentem do 0,7Nm (6 in.1b).

Podiaczenie iemisibia sinla

Wejscie to wprowadzono w celu zapobiegania przegrzaniu silnikow MMI Menu Map
wyposazonych w termistor. Zaciski przylaczowe dla termistora nie sa 1 |USTAWIENIA |
spolaryzowane.
2 |WYLACZENIA |
WAZNE: Wejscie termistorowe zapewnia tylko izolacje ,podstawowg” w
stosunku do obwodow catkowicie bezpiecznych (typu SELV), 3 |WYLACZEN'A 110 |
podobnie jak za podstawowg tylko uwaza sig izolacje silnika wzgledem I_NEGUJ TERMISTOR

jego uzwojen i obwoddw zasilania.

Zastosowano termistor PTC “typ A’ w/g IEC 34-11 cz. 2. Naped wykorzystuje dwa nizej
podane progi rezystancji termistora:

-warto$¢ rezystancji powodujaca zadziatanie zabezpieczenia termicznego przy wzro$ci temp.:
1650 do 4000Q2

-warto$¢ rezystancji umozliwiajaca reset zabezpieczenia przy spadku temp.: 750 do 16500

Jesli napedzany silnik nie jest wyposazony w wewngetrzny termistor to funkcje zabezpieczenia
termicznego mozna wylaczy¢ ustawiajac stan logiczny NEGUJ TERMISTOR na AKTYWNY
(patrz poziomy odpowiedniego menu obok) lub mostkujac zaciski przytaczowe termistora na
przemienniku.
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Oprzewodowanie sterownicze

Wszystkie przemienniki czgstotliwosci serii 690+ maja taki sam uktad oprzewodowania
sterowniczego .

Uwaga: Dla spetnienia wymogéw EMC wszystkie przewody sterownicze winny byc¢ ekranowane.
Wszystkie ekrany winny koriczy¢ sie na przepustach w plytce przepustéw kablowych.

1. Wprowadzi¢ kable sterownicze do przemiennika poprzez plytke przepustow kablowych i podtaczy¢ do
odpowiednich zaciskow sterowniczych. Rysunek nizej pokazuje typowe potaczenia obwoddéw
sterowniczych dla pracy przemiennika jako prostego regulatora predkosci obrotowe;.

2. Kazda wiazka przewodow (1-10, 11-20 i1 21-26) musi by¢ spigta razem mozliwie blisko
koncowek przytaczowych.

3. Zamontowac¢ ponownie i przykrecic¢ srubami pokrywe zaciskow.

WAZNE: Dla spetnienia wymagan na EMC masa (potencjat 0V) ptyty sterowania musi by¢ podtaczona do
zacisku uziemiajgcego na zewnatrz przemiennika.
Uwaga: Informacje nt. listew zaciskow sterowniczych — patrz rozdz. 8 ,Charakterystyka techniczna”.
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Rysunek 0-16 Typowy uklad polaczen zaciskéw sterowniczych
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Wyposazenie opcyne
Pliytka systemowa

Przemiennik 690+ z ptytka systemowa Widok z przodu (po demontazu)
zamontowana fabrycznie nadaje si¢ do (U]

regulacji z wysoka rozdzielczoscia i =

moze zastgpowac ministerownik typu

PLC.

Plytka systemowa zapewnia nastgpujace
cechy przemiennika:

e zmienia wej. analogowe AIN1-4 w
nieizolowane wejscia analogowe o
wysokiej rozdzielczosci (12 bitow

plus znak)
e daje pie¢ konfigurowalnych, Plytka /
catkowicie izolowanych, systemowa

wejsé/wyjs¢ cyfrowych (do pracy w
charakterze sterownika PLC) z
mozliwoscia indywidualnego Przedst. wielko$¢ B
wyboru funkcji dla danego wejscia

lub wyjscia

e zapewnia regulacj¢ napigcia zasilania i oddzielne zasilanie enkodera

e dekodowanie stanéw logicznych umozliwiajace wspotprace enkodera z mikroprocesorem
e wejscia A, B i Z dla enkodera Master (HTTL z izolacja)

e wejscia A, B iZ dla enkodera Slave (HTTL z izolacja)

e wejscia retransmisji A, B i Z enkodera (HTTL z izolacja)

Zasilanie zewnetrzne

Plytka systemowa wymaga do pracy zasilania zewngtrznego 0V i 24V DC (+/-10%) o
obciazalnosci 1A; zasilanie to jest takze potrzebne dla wej$¢/wyjs¢ cyfrowych oraz dla enkodera
(zaktadajac ich obciagzenia maksymalne).

ave Encoder A
ave Encoder /A
ave Encoder B
ave Encoder /B
ave Encoder Z
ave Encoder /Z

Reference Encoder A
Reference Encoder /A
Encoder Supply Out +ve
Encoder Supply Out -ve
Repeat Encoder Output /
Repeat Encoder Output /.
Repeat Encoder Output E
Repeat Encoder Output /|
Repeat Encoder Output z
Repeat Encoder Ouput /z

Reference Encoder B

S Ow Reference Encoder /B
Reference Encoder /Z

External 24V In
Reference Encoder Z

S
S
S

@

@

@
AOOS

S
S

ON ON

D
QOO00O00

6 1 23456

QOO0 DD
678 9 SWISW21 2 3

I | Ll

o [
O

Volts set Nastawy tacznikéw
+24V External by SW1 w2
Power Supply and SW2 OFF ON
positions SWH1

OFF 24V 18V

ON 12v SV
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Rysunek 0-1 System Board Terminals

Polaczenia enkodera

Ze wzgledu na niskie poziomy sygnatéw polaczenia obwodu enkodera nalezy wykona¢ bardzo
starannie.

Wszystkie polaczenia z ptytka systemowa winny by¢ wykonane przewodami ekranowanymi.
Zastosowac kable ekranowane jako cato$¢ i kable z ekranem na kazdej parze przewodow.
Zgodnie z dyrektywa na kompatybilno$¢ elektromagnetyczna kable ekranowane nalezy taczy¢ z
obudowa enkodera i chassis napgdu (drive chassis).

Kable zalecane (o parach ekranowanych indywidualnie):
- ekwiwalent Bolden’a 8777;
- Eurotherm Drives, cz¢$¢ nr CM052666.

Enkodery réznicowe

Listwa zaciskowa B plytki systemowej Listwa zaciskowa C plytki systemowelistwa zaciskowa D pflytki systemov
External MASTER Saoee| | Drive SLAVE Drive REPEAT OUT Drive
+24VIn A /A B /B Z [z 77" ||chassis A /A B /B Z /z]||chassis A /A B /B Z /z|]|chassis

1 2 3 4 5 6 7 8 9 1.2 3 4 5 6 1.2 3 4 5 6
L —1— 1 111 111
| T =T 1 -T1—1, | ] | 1 —1
/i\ —H —H —HdH —H 4+ —H d—Hd—H
— — T — 1 (=" —1 —
— 1 = T ]
<<— e’ :__4 ___% feet”’ __}/ 1/ :‘ e e’
I —1 1 | Zasilanie [ | |
enkodera
|
A /A B /B Z /1Z +-0V + -0V A /A B /B Z /Z 2 3 4 5 6 7 ||Master
supply supply A /A B /B Z /Z]|| drive
REFERENCE ENCODER SLAVE ENCODER MASTER chassis

Enkodery jednowyjsciowe

Listwa zaciskowa B plytki systemowej Listwa zaciskowa C pfytki systemowgjtwa zaciskowa D plytki systemov
External MASTER Encodler Drive SLAVE Drive REPEAT OUT Drive
24/InA /A B B z Iz 5PPY ||chassis A A B B z /z||chassis| | A A B B z /z||chassis

1 2 3 4 5 6 7 8 9 1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6
| —= |—=
/i\ LT 4 //;/ B //Z/
—H —H ¢ === H —Hd—H
— — O o 1 ) e ] 11—

|| L 11— g L[ —[1 E:: .| __:>
Y — s = = T T

— < asilanie ~

_—— enkodera
N % —
A B z + -/0V -/0V + -/0V A B 4 -/oV 2 3 4 5 6 7 Master
supply supply A /A B /B Z /Z|]| drive
REFERENCE ENCODER SLAVE ENCODER MASTER chassis

Enkodery zatwierdzone przez Eurotherm Drives

Nie zaleca sig pracy z enkoderami 5-woltowymi. Zalecamy stosowanie enkoderéw réznicowych
10-24V, jak podane nize;j.
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Uwaga:

Enkoder zalecany
(otwoér &12mm )

Enkodery alternatywne
(otwér @20mm)

Hengstler:

Eurotherm Drives Part
Number:

Hengstler:

Eurotherm Drives Part
Number:

RI 58TD//2048ED.37IF
DD464475U012

RI 76 TD/2048ED-4N20IF
DD464475U020

W firmie Hengstler dostepne sa odpowiednie dla tej aplikacji enkodery o innej doktadnosci,

takiej jak 500linii/obr. lub 2000linii/obr.

Opcije technologiczne

Wyposazenie opcyjne montuje sie

do wielkosci C, D, Ei F
przemiennika w bardzo podobny
sposob natomiast wielkos¢ B
stanowi przypadek odrebny ze
wzgledu swe wymiary.

Opcja sprzezenia
zwrotn. predkosciowego

%

T

EE s

o 20N

Panel
operatorski
lub
opcja
komunikacyjna
spinacz kabli
ptytki sprzez. zwrot.
predkosciowego Q
. Pokrywa gorna Przedstawiono wielko$

Panel
sterowania
‘%\ g zdalnego
/ ,/—
I I‘ /
\ /
~ /
\ﬁ?ﬁ?ﬁ'
s g T
S K

opcja
opcja komunik.
sprz. zwrot.
predk.
\ —
\ panel
\ sterowania
N\ zdalnego




Uwaga:
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OSTRZEZENIE!

Przed zamontowaniem lub demontazem opcji wyposazeniowych odtaczy¢
zasilanie.

Istnieja dwie opcje technologiczne wyposazenia przemiennika:

1. Opcja sprzezenia zwrotnego predkosciowego

2. Opcja komunikacyjna

Opcje te montuje si¢ w ich zlacza wtykowe w sposob pokazany na stronie poprzednie;.

Wszystkie opcje technologiczne zaprojektowano w postaci pudetkowych podzespotéw wtykowych, z
wyjatkiem przemiennika wielkosci B w ktorym opcja sprzgzenia zwrotnego predkosciowego ma postacé
ptytki montowanej wtykowo.

Przemiennik moze pracowac z opcja sprzezenia zwrotnego predkosciowego i/lub opcja
technologiczna komunikacyjng ale nie wolno stosowaé¢ dwoch opcji tego samego rodzaju.

Dalsze informacje — patrz odpowiedni podrecznik opcji technologicznych
Opcja technologiczna w postaci pudetkowej

Wymontowaé wsuwajac ostroznie np. dtugi srubokret pod obudowe |§‘ @
opcji i poruszajac nim delikatnie w gore i w dot. Kotki stykowe sa I =], ]

chronione wypraska opcji. i)

Plytka technologiczna sprzezenia zwotnego predkosciowego
(wielko$€ B)

Uwaga:
Dotykajac i instalujgc ptytke pamietac¢ o elektryczno$ci statyczne;.

Montowac opcje technologiczne wciskajac je w ich uchwyt
gniazda az do zaskoku w potozeniu ustalonym. )

Plytke sprzgzenia zwrotnego predkosciowego mozna
wymontowac naciskajac na jej zatrzaski i wyciagajac
palcami za przeznaczone do tego uchwyty (patrz rys.
obok).

uchwyt

Wyszczegolnienie Nr czesci: wielko$¢ B | Nr czeSci:
wielkosci C do F

Opcja technologiczna komunikacyjna TB1
Wtykowe opcje interfejsu komunkacji szynowej do
montazu u uzytkownika.

Profibus 6053/PROF 6055/PROF
podrecznik Profibus Technology Option HA463561U001 HA463561U001
RS485/RS422/Modbus/EI Bisynch 6053/E100 6055/E100
podrecznik RS485 Technology Option HA463560U001 HA463560U001
Link 6053/LINK 6055/LINK
podrecznik Link Technology Option HA470237 HA470237
Device Net 6053/DNET 6055/DNET
podrecznik Device Net Technology Option HA463575U001 HA463575U001

Opcja technologiczna sprze¢zenia zwrotnego
predkosciowego TB2

Opcja wtykowa enkodera HTTL sprzezenia
zwrotnego predkosciowego .
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Wyszczegolnienie

Nr czesci: wielkos¢ B

Nr czesci:
wielkosci C do F

e plytka technologiczna (wielko$¢ B)
o wtyk pudetkowy (wielkosci C, D, E & F)

AH4674070001

6054/HTTL
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Montaz wyniesiony panelu operatorskiego 6901

Montaz wyniesiony panelu 6901 wymaga uzycia kompletu montazowego 6052. Komplet ten

umozliwia:

e montaz wyniesiony panelu operatorskiego montowanego w napedzie, z wykorzystaniem
portu komunikacyjnego (lub portdow), jak na rys. nizej

e montaz wyniesiony dodatkowego panelu operatorskiego, z wykorzystaniem portu dolnego (z
wyjatkiem wielk. B); w takim przypadku obydwa panele sa w petni funkcjonalne

e montaz wyniesiony obydwu paneli operatorskich (z wyjatkiem wielkosci B); w takim
przypadku obydwa panele operatorskie sa w petni funkcjonalne.

Mozna takze wymieni¢ panel operatorski na komputer typu PC z programem ConfigEd Lite (lub
inne odpowiednie komputerowe narzgdzie programowania); patrz podrgcznik oprogramowania

—rozdz. “Serial Communications”.

Komplet montazowy 6052 do montazu wyniesionego panela operatorskiego

narzedza 1
Srubokret nr 2. 1 1 l
e
4 % No. 6 x 12mm 1 ‘ -\3r_n—,/4y\_’-way :
Procedura
montazowa
RS232 / REM OP STA
104 mm
Wymiary wyciecia ) Template .
Z panelem operatorskim i/lub kompletem 4825 T
montazowym 6052 dostarczany jest aktualny szablon |
Wymiarowy . 96.5
o
Rysunek 3-18. Wymiary do montazu (“3 o N
wyniesionego panelu operatorskiego 6901 " |
(@)
I o |
L0
ol S
“\ 0
4.09 Y
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Pokrywa gérna

Pokrywa gorna moze by¢ montowana w przemiennikach serii 690+ przeznaczonych do montazu
nasciennego; patrz rozdz.8: “Charakterystyka techniczna” — warunki srodowiskowe. Pokrywa
gbérna musi by¢ zamontowana prawidlowo i przykregcona srubami

Uwaga: Zamontowanie pokrywy goérnej obniza maksymalng temperature pracy napedu; patrz rozdz. 8:
“Charakterystyka techniczna” — warunki $Srodowiskowe.

Wyszczegolnienie Nr czesci

Zespot pokrywy gornej (UL Type 1/ IP4x), wraz ze $rubami
Pokrywa do napedow montazu nasciennego dla poprawy zgodnosci z

wymaganiami
e wielkos¢ B LA467452
e wielkos¢ C LA465034U002
e wielkos¢ D LA4650480U002
e wielko$¢ E LA465058U002

Zewnetry rezystor hamuica dynamiczego

W Eurotherm Drives dostgpne sa koncowki elastyczne
trzy standardowe rezystory a Ob L2 W @i :
hamowania. Rezystory te montuje b - —

si¢ na radiatorze (panel tylny) pod
ostona zapobiegajaca oparzeniom.

|
| L3

/ \ ]
| |
Nr czesci CZ389853 CZ463068 CZ388396
Stosowany w modelach | wielkos¢ B wielkosci B, C, D, E, | wielkosci C, D, E,
F F

Rezystancja 100Q2 56Q 36Q2
Moc maksymalna 100W 200W 500W
obcigzenie 5- 500% 500% 500%
sekundowe
obcigzenie 3- 833% 833% 833%
sekundowe
obciazenie 1- 2500% 2500% 2500%
sekundowe
Wymiary L1 (mm) 165 165 335

L2 (mm) 152 146 316

L3 (mm) 125 125 295

W (mm) 22 30 30

H (mm) 41 60 60
D (mm) 43 53 5.3
a (mm) 10 13 13
b (mm) 12 17 17
Dlugos$¢ koncowek 500 500 500
(mm)
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Polaczenia elektryczne | M4 M5 M5
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Uwaga:

Zespoly hamulca dynamicznego zgodne ze standardami p6inocno-
amerykanskimi

Zespoty hamowania dynamicznego zostaly zaprojektowane zgodnie z wymaganiami NEMA
ICS 3-302.62 tak, by wytrzymywaly trzy nastgpujace bezposrednio po sobie zahamowania
silnika pelng wartoscia pradu obciazenia (z predkosci podstawowej) przy inercji wirujacych mas
rownej podwdjnej inercji silnika.

Zespot rezystora hamowania

dynamicznego 230V AC z pokrywa

MOM. OBR. STALY i ZMIENNY
Hp Ohms kW Nr katalog.
3 45 0.28 CZ470637
5 27 0.35 CZ353192

Zespot rezystora hamowania Zespot rezystora hamowania

dynamicznego 460V AC z dynamicznego 460V AC z

pokrywa; pokrywa;

MOMENT OBR. STALY MOMENT OBR. ZMIENNY
Hp Ohms kW Nr katalog. Ohms kW Nr katalog.
3 100 1.0 CZ389853 100 1.0 CZ389853
5 100 0.26 CZ353179 100 0.26 CZ353179
7.5 100 0.2 CZ353179 100 0.2 CZ353179
10 54 0.7 CZ353181 100 0.7 CZ353179
15 54 0.84 CZ353181 54 0.84 CZ353181
20 30 1.26 CZ353182 54 1.26 CZ353181
25 30 1.17 CZ353182 30 1.17 CZ353182
30 30 1.56 CZ353182 30 1.56 CZ2353182
40 26 2.03 CZ353183 30 2.03 CZ353182
50 18.4 2.36 CZ353185 26 2.36 CZ353183
60 12 2.0 CZ353186 18.4 2.92 CZ353185
75 9 3.39 CZ353188 12 3.39 CZ353186
100 7 3.39 CZ353189 9 3.39 CZ353188
125 5.5 3.39 CZ353190 7 3.39 CZ353189
150 5.5 3.39 CZ353190 5.5 3.39 CZ353190

Dobdr rezystora hamowania
Odpowiednie rezystory moze dostarczy¢ Eurotherm Drives

Rezystory hamowania musza by¢ projektowane zaréwno na udary mocy Ppg podczas
hamowania dynamicznego jak i na §rednia moc strat P,, w catym cyklu hamowania.

‘ 0.0055 x J x(n,> —n,?)
Szczytowa moc hamowania %kz : W)
b

J - catk. moment bezwtadn. (kgm?)
n; - predk. obr. poczatk. (obr/min)
Srednia moc hamowania P, = 2y ty n, - predk. obr. koncowa (obr/min)
tc
ty, - czas hamowania (s)

t, - czas cyklu (s)

Informacje nt. mocy udarowej i mocy $redniej rezystor6w mozna uzyskac u ich producentow.
W przypadku braku takiej informacji nalezy w projektowaniu zalozy¢ duzy margines
bezpieczenstwa by rezystor nie byt przecigzany.

Laczac rezystory szeregowo i rownolegle mozna uzyskaé parametry odpowiednie dla danej
aplikacji.




WAZNE:

WAZNE:

Uwaga:

WAZNE:
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Rezystancja minimalna kombinacji potaczonych rezystoréw i maksymalna warto$¢ napiecia w
obwodzie posredniczacym pradu statego muszg by¢ zgodne z rozdz. 8 “Charakterystyka
techniczna” — wewnetrzny facznik obwodu hamowania dynamicznego.

0 25 50 75 100 125 150 175 200
Temp.otoczenia (C)

Rysunek 0-19 Wykres zmian mocy znamionowej rezystora hamowania w powietrzu i na
chassis.

Zewnetry filtr EMC na doplywie zasilania

OSTRZEZENIE!
Nie stosowac zewngtrznych filtrow EMC na doptywie zasilania w sieciach asymetrycznych
wzgledem ziemi (typu IT). Takie filtry moga by¢ stosowane tylko w sieciach z uziemionym
punktem zerowym (typ TN). Niektore zewngtrzne filtry EMC nadaja si¢ tylko do pracy z
siecia typu TN. Sprawdzi¢ przydatnos¢ filtru do danej aplikacji korzystajac z rozdz. 8:
“Charakterystyka techniczna” — zewnetrzne filtry przeciw zaktoceniom radiowym (RFI) na
doptywie zasilania. Nie dotyka¢ koncowek filtru, ani jego przewoddw, co najmniej przez 3
min po wylaczeniu zasilania. Filtr w
na doptywie zasilania musi by¢
uziemiony na stale.

[

Nie stosowa¢ zewnetrznego filtru ] | I
EMC do przemiennika majacego taki ﬂ]]]l]]]ll
filtr wewnatrz, na doptywie zasilania.

Zewngtrzny filtr EMC montowacé
mozliwie blisko przemiennika.

Stosowac sie do wymagan na
oprzewodowanie zawartych w rozdz. 8: I

“Charakterystyka techniczna”. Dalsze
informacje: rozdz. 8 — zewnetrzne filtry J |
RFI na zasilaniu ‘ ]]]]]]]] ’
. .
Filtry wolnostojace do JM

montazu nasciennego lub b

w obudowie (wielko$¢ B)
Nie stosowac tych filtrow do Rysunek 0-20 Zewn. filtr EMC na zasilaniu;
przemiennika wielkosci B wymiary zewn. (mm)

wyposazonego w filtr wewnetrzny
EMC na zasilaniu.

Filtry zewngtrzne EMC — rodzaj mocowania:
e odtylu-4xM4
e zboku-2x M6

Tabla 0-1 Zewnetrzny filtr EMC na zasilaniu napedu
wielkosci B (wymiary w mm)
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690+ Typ filtru H HA1 w w1 D D1

Wielkos¢ B | CO38996 214 192 145 104 40 24
9

Wielkos¢ B | CO38997 214 192 204 164 47 28
0

Wielko$¢ B | CO38997 214 192 204 164 47 28

1




Instalacja przemiennika 1-33
Filtry typu kasetowego (wielkosciC, D, E&F)

Filtry typu kasetowego moga by¢ montowane nasciennie lub w obudowach. Montaz nascienny
wymaga uzycia odpowiedniej skrzynki z przepustami kablowymi

Filtry dla wielkosci C, D i E przemiennika wygladaja podobnie. Filtr dla wielkosci D pokazuja
rysunki na nast¢pnych stronach. Wymiary filtrow dla poszczegélnych wielkosci przemiennika
podano w tabeli nizej.

Dostepny jest takze rysunek 1 wymiary filtru dla wielkosci F.

Typ filtru Nr czesci Zaciski | Zacisk Przepust | Wymiary Srodki Masa
uziem. y otworé
kablowe W moc.
Wielkosé C
460V TN C0465513U036 10mm’ Smm 4 x 4mm 400 x 178x 55mm 384 x 2.1kg
150mm
500V IT/TN | CO465515U036 10mm’ Smm 4 x 4mm 400 x 178x 55mm 384 x 2.1kg
150mm
Plytka przepustow kablowych : BA465514U036
Wielkos¢ D
460V TN C0465513U070 25mm’* 6mm 4 x 4mm 513 x 233 x 70mm 495 x 4.2kg
208mm
500V IT/TN | CO465513U070 25mm’ 6mm 4 x 4mm 513 x 233 x 70mm 495 x 4.2kg
208mm
Phtka przepustow kablowych : BA465514U070
Wielkos¢ E
460V TN C0465513U105 50mm?* 8mm 4 x 4mm 698 x 250 x 80mm 680 x 6.2kg
216mm
500V IT/TN | CO465513U105 50mm?* 8mm 4 x 4mm 698 x 250 x 80mm 680 x 6.2kg
216mm
Plytka przepustow kablowych: BA465514U105
Wielkos¢ F
460V TN C0O4655130215 95mm’ 8mm nie stosuje | 825 x 250 x 115mm 795 x
si¢ 216mm
500V IT/TN | CO465513U215 95mm’ 8mm nie stosuje | 825 x 250 x 115mm 795 x
si¢ 216mm

Phytka przepustow kablowych : Not applicable
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Rysunek 3-21 Filtry typu kasetowego (rysunek ogélny)
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Rysunek 3-22 Skrzynka przepustéw kablowych do filtrow typu kasetowego (widok ogolny)



1-36 Instalacja przemiennika
Filtr EMC na odpiywie do silnika

Filtr na odptywie do silnika pozwala uzyska¢ kompatybilnos¢ elektromagnetyczna i
jednoczesnie spelni¢ wymagania temperaturowe samego filtru. Filtr nalezy montowac jak
najblizej przemiennika. W sprawie doboru odpowiedniego filtru — kontaktowac si¢ z Eurotherm
Drives.

Stycznik na wyjsciu

Mozna stosowac styczniki wyjsciowe ale zalecamy takie rozwiazanie tylko dla przypadkow
awaryjnych lub w systemach w ktorych przemiennik mozna zablokowa¢ przed zamknigciem lub
otwarciem stycznika.

Systemy monitoringu uplywnosci/zwaré¢ dozemnych
Nie zalecamy stosowania wylacznikéw zabezpieczeniowych (np. typu RCD, ELCB, GFCI) lecz
jesli ich uzycie jest konieczne to powinny one:

e dziata¢ poprawnie w zakresie stalych i przemiennych pradéw doziemnych (np. typ B
wylacznika RCD, jak w Dodatku 2 do IEC755).

e posiada¢ nastawny prog dziatania i odpowiednia charakterystyke czasowa tak, by zapobiec
niepozadanym wyltaczeniom.
Po zataczeni zasilania przemiennika pojawia si¢ impuls pradu tadujacy pojemnosci
wewngetrznego lub zewngetrznego filtru EMC wlaczone pomigdzy fazy i ziemig. W filtrach
Eurotherm Drives efekt ten zostal zminimalizowany ale moze by¢ przyczyna niepozadanego
dziatania wytacznikow zabezpieczeniowych w systemie kontroli pradow doziemnych. Ponadto,
w warunkach normalnej pracy, wystgpuje uptyw doziemny pradow wysokiej czgstotliwosci i
sktadowej statej. W pewnych warunkach awaryjnych warto$¢ sktadowe;j statej w przewodzie
uziemienia moze by¢ znaczna. W takich warunkach poprawno$¢ dziatania niektorych
wylacznikow zabezpieczeniowych nie moze by¢ gwarantowana.

OSTRZEZENIE!
Wylaczniki stosowane w napgdach przemiennikowych i w innych podobnych urzadzeniach
nie nadaja si¢ do ochrony 0s6b przed porazeniem elektrycznym. Do tego celu nalezy
stosowac inne $rodki; patrz EN50178 (1997) / VDEO0160 (1994) / EN60204-1 (1994)

Diawiki na dopliywie zasilania (Wejsciowe)

Dtawiki sieciowe maja na celu redukcjg zawarto$ci harmonicznych w pradzie zasilania w
przypadkach gdy jest to wymagane przez dana aplikacjg napgdu lub zachodzi potrzeba poprawy
ochrony przemiennika przed stanami przejsciowymi w sieci zasilania. W wielkos$ciach E i F
dtawiki sa montowane wewnatrz przemiennika. Dobdor odpowiednich dtawikow sieciowych do
wielkosci B, C i D skonsultowa¢ z Eurotherm Drives.

Diawik na wyjsciu siinikowym przemiennika (wyjsciowy)
Maksymalna stromo$¢ napigcia wyjsciowego dv/dt = 10 000V/us. Mozna ja obnizy¢ przez
zastosowanie dtawika wlaczonego szeregowo z silnikiem.

Instalacje o dtugich kablach silnikowych moga by¢ przyczyna klopotliwych zadziatan
zabezpieczenia nadpradowego, patrz rozdz. 8 ,,Charakterystyka techniczna” — maksymalne
dhugosci kabli. Diawik na wyjsciu przemiennika ogranicza prady pojemnosciowe. Kable
silnikowe ekranowane maja wigksze pojemnosci wlasne i moga powodowaé problemy tego typu
przy mniejszych dlugosciach. Kontaktowac si¢ z Eurotherm Drives w sprawie doboru dtawika
wyjsciowego.

Ukiad 5703/1 repetyci predkosci obrotowej
Jednostka 5703/1 umozliwia pracg linii napedow na ustalonych predkosciach obrotowych. W

celu doktadnego zachowania zadanej predkosci potrzebne jest sprzgzenie zwrotne pregdkosciowe
z enkoderem. Takie sprzg¢zenie wzmacnia zachowanie zadanych stosunkow predkosci w linii.

Sygnat 16-bitowy jest przesytany miedzy poszczegolnymi napedami swiattowodem i wchodzi
przez port P3 kazdego z nich. Port P3 pracuje na poziomach sygnatowych interfejsu RS232.



Uwaga:

Instalacja przemiennika 1-37

Uktad 5703/1 przetwarza te sygnaly w sygnat swiattowodowy a nastgpnie w sygnat odpowiedni
do odbioru poprzez RS232.

Szczegoly — patrz podrecznik dostarczany z uktadem repetycji predkosci 5703/1.

Port P3 zostat skonfigurowany pod 5703/1 z wykorzystaniem interfejsu MMI, patrz Podrecznik
Oprogramowania, rozdz. 1 — programowanie aplikacji uzytkownika.
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OBSHIGA PRZEMENNKA

W stanie nastaw fabrycznych (domysinych) przemienniki pracujq w trybie zdalnym. Do sterowania
przemiennika w trybie zdalnym wybiera sie odpowiednie wejscia i wyjscia, analogowe i cyfrowe.
Przemiennik w stanie nastaw domysinych bedzie pracowat w otwartej petli regulacji, bez potrzeby
dokonywania nastaw lub strojenia u uzytkownika. Jest zaprogramowany fabrycznie do

sterowania
silnikiem indukcyjnym lub innym obciqzeniem o odpowiadajqcej mu mocy , napieciu i pradzie
zZnamionowym.

W niniejszym rozdziale opisano sposoby sterowania oraz sekwencje startu i zatrzymania napedu poprzez
listwe zaciskow sterowniczych (sterowanie zdalne).

Czynnosci kontrolne przed uruchomieniem przemiennika

OSTRZEZENIE!

Przed rozpoczgciem prac przy przemienniku lub odjgciem pokrywy zaciskow wytacz
napigcie zasilania i odczekaj 5 minut.

Sprawdzenie przed doprowadzeniem zasilania:
e Sprawdz czy napigcie sieci jest wlasciwe.

e Sprawdz czy uzwojenia silnika sa wlasciwie potaczone (trojkat lub gwiazda) a jego napigcie
znamionowe jest odpowiednie.

e Sprawdz uziemienie i pozostate oprzewodowanie zewngtrzne napedu.

Uwaga: Wszelkiego sprawdzania przejs¢ “dzwonkiem” dokonywac przy przemienniku odlqczonym od
zasilania.

e Sprawdz czy wyposazenie nie jest uszkodzone.

e Sprawdz czy nie ma poluzowanych zaciskow, opasek itp. a na elementach przemiennika i
catego systemu nie pozostawiono metalowych widéréw po wierconych otworach.

e Sprawdz, jesli to mozliwe, czy watl silnika obraca si¢ swobodnie i czy wentylator nie jest
uszkodzony a przestrzen wlotu powietrza nie jest zaslonigta.

Bezpieczenstwo przed zalqczeniem:

e Sprawdz, czy ruch silnika w obydwu kierunkach nie spowoduje szkod.

e Sprawdz, czy inne osoby nie pracuja przy tych elementach systemu napedowego, ktore rusza
po zataczeniu zasilania.

e Sprawdz, czy po uruchomieniu systemu nie zostanie uszkodzone inne wyposazenie.
Przygotowanie do zalaczenia:

o  Wyjac bezpieczniki zasilajace lub odtaczy¢ zasilanie wytacznikiem glownym.

e QOdlaczy¢ obciazenie od watu silnika, jesli to mozliwe.

o Jesli jakie$ zaciski sterownicze przemiennika pozostaja wolne to sprawdzi¢ czy nie nalezy je
sprowadzi¢ w odpowiedni stan logiczny, wysoki lub niski . Patrz rozdziat 11:
“Charakterystyka Techniczna” — zaciski sterownicze.

e Sprawdz, czy styki Start (Run) zewngtrznego obwodu sterownia sa rozwarte.

e Sprawdz, czy wszystkie zewngtrzne nastawy predkosci obrotowej sa sprowadzone do zera.
Zalaczenie zasilania

Przemiennik jest nastawiany fabrycznie na pracg z instrukcja Makro 1. Wykorzystujac

przemiennik na sterowaniu zdalnym nalezy szukaé opisu pozostatych instrukcji Makro w
,Podreczniku Oprogramowania” — instrukcje aplikacyjne Makro.
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Sposoby sterowania

Wykorzystujac tryb lokalny lub zdalny mamy tacznie cztery sposoby sterowania przemiennika:

naped 690+ naped 690+ naped 690+ naped 690+
sterowany przez sterowany sterowany ze sterowany z

»

1

wej/wyj
skrzynki =
analogowe |:| teohnolz icznej %
[&7] @
i cyfrowe — 9 )
poprzez ztacze panela
programem K ikacvi torski
CAST FABR) ConfigEd Lite omunikacyjne operatorskiego
z komputera PC
Sterowanie zdalne Sterowanie lokalne

Przedstawiona wielkos¢ B
Rysunek 0-1 Sterowanie w trybie zdalnym i lokalnym.

Funkcje Start/Stop i zadawanie predkosci obrotowej

Sterowanie przemiennika w dowolnej chwili czasu spetnia dwie funkcje: Start/Stop 1 Speed
Control (start/stop i regulacja predkosci obr.). Kazda z nich mozna wybra¢ indywidualnie,
zarO6wno na sterowaniu lokalnym jak i zdalnym.

- funkcje Local or Remote Start/Stop (start/stop lokalny lub zdalny) decyduja o sposobie
startu lub zatrzymania silnika.

- funkcje Local or Remote Speed Control (zdalne lub lokalne zadawanie predkosci obr.)
okreslaja sposob zadawania predkosci obrotowe;.

W kazdym z tych przypadkéw przemiennik umozliwia pracg w trybie lokalnym lub zdalnym

poprzez:

- tryb Local: panel operatorski;

- tryb Remote: wej/wyj analogowe i cyfrowe, port RS232 lub skrzynka technologiczna 6053

W ten sposéb przemiennik moze pracowac w jednej z czterech kombinacji sterowania :

ZDALNE l LOK. |
ZAD. PREDK. OBR. ZAD. PREDK. OBR.
T
}\lAST. PREDK. OBR. <—| [
| NAST. PREDK. OBR. | o M H
E— T o~
33
il
START/STOP LOK.
ZDALNY START/STOP
ZDALNE l LOK. .
ZAD. PREDK. OBR. ZAD. PREDK. OBR.
T
. }VAST. PREDK. OBR. <—|
|NAST. PREDK. OBR. | B 0
$ H .
37 : 35 ] L—~Alere
- ' T
START/STOP LOKALNY START/STOP ZDALNY
Wielkos¢ B

Rysunek 0-2 Cztery kombinacje sterowania zdalnego i lokalnego.
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Uwaga: W jez. ang. funkcje Start/Stop okresla sie takze jako “Sequencing”, a zadawanie predkosci
obrotowej - jako “Reference Generation”.

Sterowanie lokalne lub zdalne

Jesli dla danej aplikacji u uzytkownika fabryczna nastawa funkcji i tryboéw sterowania nie jest
odpowiednia to nalezy postapi¢ zgodnie ze wskazowkami podanymi nizej i wykorzysta¢ panel
sterowniczy lub odpowiednio oprogramowany komputer typu PC do wyboru wiasciwej
kombinacji sposobdéw sterowania.

Uwaga: Przejscie pomiedzy sterowaniem w trybie lokalnym i zdalnym jest mozliwe tylko po zatrzymaniu
napedu (wycofaniu funkcji Run umozliwiajqcej prace silnika - przyp. tum.).

Aby zmienié rodzaj sterowania panel operatorski musi znalez¢ sie w trybie FULL VIEW
(podglad petny), ktory pozwoli na wystarczajqcy podglad struktury menu by dokonaé zmiany;
patrz rozdz. 5 ,, Panel operatorski” — poziomy podgladu menu.

Przycisk L/R na panelu operatorskim przetacza jednoczesnie tryby sterownia (lokalne lub
zdalne) zarowno funkcji Start/stop jak i zadawania predkosci obrotowe;.

Mozna tez programowo przypisac na state jedna lub obydwie te funkcje do trybu sterowania
lokalnego lub zdalnego. Takie przypisanie na state spowoduje, ze przycisk L/R dla danej
funkcji nie bedzie aktywny. W ten spos6b mozna wybra¢ kombinacj¢ w ktorej beda obecne
obydwa tryby sterowania, lokalne i zdalne.

Aby tego dokona¢ nalezy wej$¢ do menu STEROW PANEL na MMI Menu Map
poziomie 4 i wybrac alternatywnie: 1 |USTAW|EN| A |

. I
TYLKO PANEL -tylko sterowanie lokalne 5 | SEQ & REF |
TYLKO ZDALNE -tylko sterowanie zdalne '

3 |STEROW PANEL |

PANEL/ZDALNE -przywraca mozliwo$¢ wyboru trybow
przyciskiem L/R .

Zaprogramowanie trybu ustalonego jednej z funkcji oznacza, ze przycisk L/R bedzie nadal
przetaczal druga funkcje pomiedzy trybem lokalnym i zdalnym sterowania.

Wskazniki diodowe LED

Tryb sterowania pokazuja wskazniki diodowe LED

sterowania ,,LOCAL” na panelu operatorskim: SEQ MODES
SEQ = funkcja (sekwencja) Start/Stop LOCAL ONLY
REF = zadawanie predk. obrotowej HEALTH LOCAL
11 . . sea @ O REF
Jesli dioda LED $wieci ( ) to aktywne jest
sterowanie lokalne (LOCAL) . Rysunek 0-3 Wskaznik LED trybow
sterowania

Uwaga: W nastawie fabrycznej (domysinej) przycisk L/R jest aktywny zaréwno dla funkcji Start/stop
(ang. SEQ) jak i funkcji zadawania predkosci obrotowej (ang. REF) i powinien by¢ ustawiony
na sterowanie zdalne, tzn. obydwie diody LED powinny by¢ wylqczone.
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Sposoby uruchamiania przemiennika po raz pierwszy

OSTRZEZENIE!

Uwaga na nieprzewidziane ruchy, szczegdlnie gdy parametry silnikowe nie sa
poprawne.
Upewnic¢ sig, ze w sasiedztwie silnika i polaczonej z nim maszyny nie ma osob.
Upewnic¢ sig, ze maszyna potaczona z silnikiem nie ulegnie uszkodzeniu wskutek
nieprzewidzianego ruchu silnika.
Przed pierwszym uruchomieniem silnika upewnic sig, ze obwody zatrzymywania
awaryjnego dzialaja poprawnie.

Zamontowa¢ bezpieczniki lub wylacznik na doplywie zasilania i doprowadzi¢ zasilanie do
przemiennika .

Podane nizej procedury powoduja uruchamianie przemiennika w domyslnym (nastawianym
fabrycznie) trybie pracy jako regulatora U/f (V/Hz), sterowanego albo poprzez zaciski
sterownicze albo z panela operatorskiego (jesli taki dostarczono).

Sposdb 1; sterowanie zdalne popizez listwe sierowniczg

NAST.FABR.

UWAGA:

Jest to najprostszy tryb pracy przemiennika. Nie wymaga nastaw ani strojenia. Naped moze

pracowac tylko w charakterze regulatora U/f (V/Hz).

Ten rodzaj sterowania wymaga by oprzewodowanie zewngtrznego obwodu sterowania byto
zgodne z rys. 3-15 - “Typowe potaczenia obwodu sterowania”.

Upewnic¢ sig, ze potencjometr zadawania predkosci obrotowej jest sprowadzony do zera.

1.  Wlaczy¢ zasilanie przemiennika. Dioda HEALTH (sprawny) zaswieci si¢ (dioda RUN
pozostanie wytaczona).
Jesli dioda HEALTH miga oznacza to ze, nastqpilo wylqczenie awaryjne przemiennika,; by
zbada¢ i usunqc usterke - patrz rozdz. 6: “Wylqczenia awaryjne i lokalizacja usterek”.
Zresetowa¢ naped przez chwilowe zamkniecie fqcznika RESET lub RUN.

2. Zamkna¢ tacznik RUN. Jesli zadana predkosé obrotowa wynosi zero dioda RUN bedzie
pulsowac . Zada¢ potencjometrem niewielka predkos$¢ obrotowa. Dioda RUN przejdzie na
$wiecenie ciagle a silnik zacznie powoli wirowac.

Zmienic¢ kierunek wirowania silnika naciskajac przycisk DIR lub poprzez zamiang faz silnika
(OSTRZEZENIE: przed zamiang faz odlaczy¢ zasilanie!).

| I

Odczyt wskaznikéw LED statusu < B

przemiennika
Status przemiennika wskazuja diody HEALTH i RUN. Ich
wskazania moga by¢ jak nizej:

C D OFF (wyl)

(@ KROTKIE BLYSKI

CO@ PULSOWANIE
ROWNOMIERNE

@ BLYSKIDLUGIE ® HEALTH RUN ®

@ ON ($wiecenie ciagte) —

Rysunek 0-4 Pokrywa maskujaca
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HEALTH RUN

Dioda Dioda Status przemiennika

C OO C D@ | Rekonfiguracja lub przerwa w pamigci nieulotnej po zataczeniu
zasilania

@ ) C ) | Wylaczenie awaryjne

C_ D@ | Autorestart czeka na usunigcie przyczyny wylaczenia

( ) | W stanie zatrzymania

O
O CO@ | Auotrestart, odliczanie czasu
-
-

@ O | Silnik wiruje mimo zerowej wartosci sygnalu zadawania; usterka
w obwodzie sygnatu dozwalajacego na pracg silnika lub awaria
stycznika w obwodzie sprzgzenia zwrotnego

@ | Bicgsilnika

-
-G CO@ | Silnik zatrzymany
@,

@D | Hamowanie i bieg silnika przy zerowej wartosci sygnatu
zadawania

@) @ | Hamowanie i bieg silnika

@ (O@ | Hamowanie i zatrzymanie silnika

Tabla 0-1 Informacje statusowe wskazywane diodami Health i Run na pokrywie napedu

Sposdb 2: sterowanie lokalne z panela operatorskiego

Uwaga: W celu zapoznania sie ze wskaznikami LED panela operatorskiego oraz uzyciem jego
przyciskow i strukturg menu — patrz rozdz. 5 ,Panel operatorski”.

Ten rodzaj sterowania wymaga podlaczenia panela operatorskiego i takiego oprzewodowania
zaciskow sterowniczych jak pokazano na rys. 3-15 ,,Typowe potaczenia obwodoéw
sterowniczych zewngtrznych”.

1.

Wiaczy¢ zasilanie napgdu. Wyswietlacz pokaze komunikat ,,AC MOTOR DRIVE”. Po
kilku sekundach pojawi si¢ komunikat SETPOINT(REMOTE). Wskazniki diodowe
HEALTH, STOP i FWD (kierunek wirowania - w prawo) beda $wiecic.

Jesli wskaznik HEALTH pulsuje znaczy to, ze nastqpilo wylqczenie awaryjne przemiennika.
Wyswietlacz pokaze przyczyne wylqczenia. W celu zlokalizowania i usuniecia usterki
zapoznac sie z rozdz. 6 ,, Wylqczenia awaryjne i lokalizacja usterek”. .Zresetow¢ naped
przyciskiem Stop/Reset na panelu. Wskaznik HEALTH zacznie swiecic.

Wiaczy¢ tryb lokalny sterowania przyciskiem L/R (Local/Remote). Po aktywacji
sterowania lokalnego diody LOCAL SEQ i LOCAL REF zaczna §wiecic.

Nacisnac¢ przycisk RUN. Zaswieci si¢ dioda RUN a silnik zacznie powoli wirowac; jesli
nastawiono zerowq predkosc¢ obrotowq dioda RUN bedzie pulsowac.

Zmienic¢ kierunek wirowania silnika naciskajac przycisk DIR lub zamieniajac miejscami
dwie fazy silnika. (OSTRZEZENIE: Przed zamiang faz odlaczy¢ zasilanie
przemiennika!)

Za pomoca panelu operatorskiego (lub odpowiedniego narzg¢dzia programowania) mozna teraz
nastawi¢ przemiennik na pracg w trybie:

prostego regulatora U/f pracujacego w otwartej petli regulacji
bezsensorowego regulatora wektora pola (ang. Vector Fluxing mode)

regulatora wektora pola pracujacego w zamknigtej petli regulacji.
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Praca w petli otwartej (regulator UF)

Uwaga:

W tym trybie pracy uwage nalezy skupic¢ na parametrach menu
QUICK SETUP (nastawy szybkie) pokazanych w tabeli nizej:

MMI Menu Map
1 |QUICK SETUP

Nr Parametry menu Nast. fabr. Krotki opis
QUICK SET-UP

1105 [ CONTROL MODE Wybor trybu pracy przemiennika

106 | BASE FREQUENCY *50.0 Hz Czgstotliwo$¢ odpowiadajaca maks. wartosci
napigcia wyjsciowego

1032 | MAX SPEED * 1500 obr/min | Maks. warto§¢ predkosci obr. i wspotczynnik skali
dla innych parametrow predkosciowych

337 | MIN SPEED -100.00 % Predkos¢ minimalna

258 | RAMP ACCEL TIME 10.0s Czas narastania predkos$ci, od 0Hz do predk. maks.

259 | RAMP DECEL TIME 10.0s Czas spadku, od predkosci maks. do O0Hz

104 | V/IF SHAPE LINEAR LAW [ Charakterystyka U/F stalomomentowa

(liniowa)
50 QUADRATIC FALSE Wybor pracy na charakterystyce statomomentowej
TORQUE lub wykladniczej

64 MOTOR CURRENT **11.3 A Kalibracja przemiennika na prad znam. silnika

365 | CURRENT LIMIT 100.00% Prad silnika jako % od kalibrowanej wart. znam.

107 | FIXED BOOST **0.00 % Moment forsujacy rozruch silnika przez dodanie
napigcia na niskich predkosciach obrotowych

279 | RUN STOP MODE RAMPED Stop po nachyleniu, po zdjgciu sygnatu RUN

246 | JOG SETPOINT 10.0 % Nastawa predk. obrotowej posuwowej

13 ANALOG INPUT 1 0.+10V Rodzaj wejscia i zakres sygn. wej.

22 ANALOG INPUT 2 0.+10V Rodzaj wejscia i zakres sygn. wej.

712 | ANALOG INPUT 3 0.+10V Rodzaj wejscia i zakres sygn. wej.

719 | ANALOG INPUT 4 0.+10V Rodzaj wejscia i zakres sygn. wej.

231 DISABLED TRIPS 0000 >> Podmenu do deaktywacji stanow awaryjnych

742 | DISABLED TRIPS + 0040 >> Podmenu do deaktywacji stanow awaryjnych

1083 | MOTOR BASE FREQ **50.0 Hz Czgstotliwo$¢ przy ktorej przemiennik daje na
wyjsciu napigcie maksymalne

1084 | MOTOR VOLTAGE **400.0 V Maksymalne napigcie na wyjsciu silnikowym

65 MAG CURRENT **3.39 A Kalibracja przemiennika na prad jatlowy silnika

33 NAMEPLATE RPM ** 1445 RPM | Predkosé obr. silnika na tabl. znamionowej

84 MOTOR POLES ** 4 Tlo$¢ biegunow silnika

Praca w trybie bezsensorowej regulacji wektorowej

Przemiennik nalezy dostroi¢ do silnika poprzez dostosowanie
parametrow silnikowych przemiennika do parametréw zastosowanego

silnika.

MMI Menu Map
1 |QUICK SETUP

Nalezy obowiazkowo skorzystac z funkcji samostrojenia napedu.

Poprzez menu QUICK SETUP wprowadzi¢ warto$ci na nastgpujace parametry:

Nr Parametry menu Nastawienie Krotki opis
QUICK SET-UP fabryczne
1105 [ CONTROL MODE SISNSIO NS \\Vybor trybu pracy przemiennika
VEC

1032 | MAX SPEED *1500 RPM Max wartos¢ predkosci obr. i wspdtczynnik
skali dla innych parametrow predkosciowych

64 MOTOR CURRENT **11.3 A Kalibracja przemiennika na prad znam. silnika

365 | CURRENT LIMIT 100.00% Prad silnika jako % kalibrowanej wart. znam.

1083 | MOTOR BASE FREQ **50.0 Hz Czestotliwo$¢ odpowiadajgca wart. maks.
napiecia wyjsciowego.

1084 | MOTOR VOLTAGE **400.0V Napiecie maks. na wyj. silnikowym

83 NAMEPLATE RPM ** 1445 RPM Predk. obr. na tabliczce znam. silnika (predk.
synchroniczna w obr/min minus poslizg pod
obc. znamionowym)

84 MOTOR POLES ** 4 llo$¢ biegundw silnika

603 | AUTOTUNE ENABLE FALSE Aktywacja funkcji samostrojenia
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| Dalsze inforamcje — patrz rozdz. 5 “Panel operatorski” — menu QUICK SETUP.

Regulacja wektorowa w petli zamknietej

OSTRZEZENIE!

Kierunek wirowania silnika przy pierwszym uruchomieniu napgdu nie jest znany. Naped
moze zachowac¢ si¢ niezgodnie z oczekiwaniem a kontrola predkosci moze nie dziatac.

W tym trybie pracy predkos¢ obrotowa silnika jest okreslana na
podstawie sygnatéw sprzezenia zwrotnego z enkodera mocowanego na
wale silnika, po ich przetworzeniu. Algorytm PI oprogramowania
wykorzystuje ta informacj¢ do generacji r6znych sygnatow 2 |ENCODER FUNCS |
bramkowych podawanych na obwody przemiennika. Sygnaly te
powoduja, ze przemiennik daje na wyj$ciu napigcie i czgstotliwos¢
odpowiednie do danej predkosci obrotowe;j. |_SPD LOOP SPD FBK

MMI Menu Map
1|SETUP

3 |PHASE CONFIGURE |

Jesli enkoder wspolpracuje z ptytka systemowa a nie z obwodem sprzg¢zenia zwrotnego
predkosciowego to SPD LOOP SPD FBK w menu ustawi¢ na SLAVE

ENCODER. MMI Menu Map
Uwaga: Nalezy obowiazkowo wykorzystac funkcje samostrojenia. 1 |QUICK SETUP
Poprzez menu QUICK SETUP wprowadzi¢ warto$ci na nizej podane
parametry.
Nr Parametry menu Nastawienie Krotki opis
QUICK SET-UP fabryczne
1105 | CONTROL MODE [/ NO|=nE ool AY=03 \\Vybor trybu pracy napedu (reg.wektorowa)
1032 | MAX SPEED * 1500 RPM Maks. warto$¢ predkosci obr. i wspdtezynnik skali
dla innych parametrow predkosciowych
64 | MOTOR CURRENT *11.3 A Kalibracja przemiennika na prad znam. silnika
365 | CURRENT LIMIT 100.00% Prad silnika jako % kalibrowanej wart. znam.
566 | ENCODER LINES ** 2048 Tlo$¢ linii enkodera na obrot
1083 | MOTOR BASE FREQ **50.0 Hz Czgstotliwo$¢ odpowiadajaca wart. maks. napigcia
wyjsciowego
1084 | MOTOR VOLTAGE **400.0V Napigcie maks. na wyj. silnikowym
83 | NAMEPLATE RPM ** 1445 RPM Predk. obr. na tabliczce znam. silnika (predk.
synchroniczna w obr/min minus poslizg pod obc.
znamionowym)
84 | MOTOR POLES **4 Tl0$¢ biegunow silnika
124 | MOTOR CONNECTION ** STAR Uktad potaczen uzwojen silnika
567 | ENCODER INVERT FALSE Kierunek pracy enkodera
603 | AUTOTUNE ENABLE FALSE Aktywacja funkcji samostrojenia
Dalsze informacje — patrz rozdz.5: “Panel operatorski” — menu QUICK SETUP.
Funkcja samostrojenia
Uwaga: Wykorzystanie przemiennika do pracy w kazdym z dwoch w/w trybéw regulacji wektorowej

wymaga obowiazkowo uzycia funkcji samostrojenia. Do pracy w charakterze regulatora U/F
samostrojenie nie jest konieczne.

Funkcja samostrojenia identyfikuje charakterystyki silnika umozliwiajac jego sterowanie.
Funkcja samostrojenia wprowadza warto$ci na nizej podane parametry zawarte w menu

QUICK SETUP.

Parametr Opis Uwagi

ENCODER INVERT | Kierunek pracy enkodera Parametr wymaga nastawy tylko w
przypadku konfiguracji napedu do
pracy wektorowej w petli zamkn.
Nie jest badany w strojeniu
statycznym (na zatrzym. silniku )

MAG CURRENT Prad magnesowania W samostrojeniu statycznym nie
jest badany

STATOR RES Rzystancja statora na faze
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Parametr Opis Uwagi
LEAKAGE INDUC Induktancja rozproszona statora na
faze
MUTUAL INDUC Induktancja wzajemna na fazg
ROTOR TIME Stata czasowa wirnika Okresla sie z pradu magnesowania i
CONST znamionowej predk. obr. silnika

Dalsze informacje nt funkcji wszystkich parametrow - patrz rozdz.1 podrgcznika: programowanie
aplikacji uzytkownika.

Samostrojenie statyczne czy na silniku wirujgcym?

Czy podczas samostrojenia silnik bedzie wirowat swobodnie, tzn. czy jego obciazenie mechaniczne
zostanie odtaczone?

e W przypadku pierwszym — preferuje si¢ samostrojenie na wirujacym silniku

e  Jesli silnik nie moze swobodnie wirowac — zastosowaé samostrojenie statyczne.

Dzialanie Wymagania
Rotating Autotune W celi identyfikacji wszystkich | Podczas samostrojenia silnik musi obracac sig
o o niezbgdnych parametrow swobodnie.
(?afT}OStTOJenle na silniku | jinika wprowadzi¢ go na maks.
wirujacym — metoda predkosé obr. ustalong przez
zalecana) uzytkownika.
Stationary Autotune Podczas samostrojenia silnik Nalezy wprowadzi¢ poprawna warto$¢ na prad
o nie wiruje. Nastgpuje magnesowania silnika.
(strojenie statyczne; identyfikacja okre$lonych Nie wykorzystywa¢ silnika do pracy na predk. obr.
stosowane tylko W parametrow silnika. wyzszej niz predko$é podstawowa.
prZ).fpadku gdy_sﬂmk nie W pracy wektorowej z zamknigta petla regulacji
moze swobodnie wprowadzi¢ parametr kierunku dla enkodera.
wirowac)
Niezbedne dane
Przed dokonaniem samostrojenia konieczne jest wprowadzenie MMI Menu Map
warto$ci na nastgpujace parametry z menu QUICK SETUP: 1 |QU|CK SETUP |

MOTOR CURRENT (prad silnika)

MOTOR BASE FREQ  (podstawowa czestotliwo$¢ zasilania silnika)

MOTOR VOLTAGE (maksymalna warto$¢ napigcia na wyjsciu silnikowym przemiennika)
NAMEPLATE RPM (predk. obr. silnika z jego tabliczki znamionowej, obr/min)

MOTOR POLES (ilo$¢ biegunow silnika)

ENCODER LINES (ilos¢ linii enkodera na obrot - jesli jest stosowany)

Samostrojenie na wirujgcym silniku

Sprawdzi¢ czy silnik obraca si¢ swobodnie w prawo (patrzac od strony koncoéwki watu napgdowego —
przyp. thum.). Sprawdzi¢ tez czy nie jest obcigzony mechanicznie. Jesli silnik jest potaczony z przektadnia
to polaczenie takie mozna pozostawi¢ pod warunkiem, ze przektadnia nie jest obciazona.

1. W menu QUICK SETUP nastawi¢ parametr MAX SPEED na maksymalna MMI Menu Map

predkos¢ obrotowa na ktorej naped bedzie pracowat w warunkach 1 | QUICK SETUP

normalnych. Procedura samostrojenia okresli parametry silnika do predkosci
0 30% wyzszej od tej predkosci .

2. Parametr AUTOTUNE ENABLE (aktywacja samostrojenia) ustawi¢ w stan logiczny
TRUE (prawda) i uruchomi¢ naped. Naped wejdzie w procedure samostrojenia
sygnalizowang miganiem wskaznikéw diodowych Run i Stop. Procedura potrwa
kilka minut podczas ktérych silnik bedzie rozpedzany do predkosci maksymalnej a
nastepnie hamowany az do zatrzymania. Po jej zakonczeniu przemiennik wréci do
stanu wyjsciowego a parametr aktywacji samostrojenia AUTOTUNE ENABLE
zostanie zresetowany do stanu logicznego FALSE (samostrojenie
zdeaktywowane). W pracy wektorowej z zamknieta petla regulacji (z enkoderem)
procedura samostrojenia ustawi tez znak enkodera. UWAGA: Nalezy teraz
wykonac operacje SAVE CONFIG wprowadzenia do pamieci nastaw dokonanych
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w procedurze samostrojenia; patrz rozdz. 5: “Panel operatorski”— funkcja SAVE
CONFIG.

Samostrojenie statyczne

Przed zapoczatkowaniem procedury samostrojenia statycznego (na silniku nieruchomym)
nalezy koniecznie wprowadzi¢ warto$¢ na prad magnesowania silnika. Warto$¢ ta mozna
znalez¢ na tabliczce znamionowej silnika; jesli nie — skontaktowac sig z producentem silnika.

1. W menu AUTOTUNE parametr MODE ustawi¢ na MMI Menu Map
STATIONARY. 1 lseTUP |

2. Stan logiczny parametru ENABLE ustawi¢ na TRUE i
uruchomi¢ naped. Naped wykona procedurg samostrojenia ,

2 |MOTOR CONTROL |

tacznie z przeptywem pradu przez silnik, nie powodujac jego 3 IAUTOTUNE |
wirowania. Diody Run i Stop beda pulsowac. Po zakonczeniu ENABLE
procedury samostrojenia przemiennik wroci do stanu MODE

wyjsciowego a warto$¢ logiczna parametru AUTOTUNE
ENABLE zostanie zresetowana do stanu FALSE.

Nalezy teraz wykonac operacje SAVE CONFIG wprowadzenia do pamieci nastaw dokonanych w
procedurze samostrojenia; patrz rozdz. 5: “Panel operatorski” — funkcja SAVE CONFIG.

e jesli naped zostat skonfigurowany do bezsensorowej pracy wektorowej — strojenie jest
zakonczone.

e  jesli zostat skonfigurowany do pracy wektorowej w zamknigtej petli regulacji
(z enkoderem) to nalezy jeszcze wprowadzi¢ kierunek pracy
enkodera, korzystajac z menu obok MMI Menu Map

1 |QUICK SETUP

e  nastawa znaku enkodera — patrz opis nizej. [
ENCODER INVERT

Nastawa znaku enkodera

Po dokonaniu samostrojenia dla pracy wektorowej napedu w zamknigtej petli regulacji nalezy
dodatkowo sprawdzi¢ kierunek sygnalu z enkodera postgpujac jak nizej:

Sprawdzi¢ wzrokowo i stuchowo pracg silnika na predkosci obrotowej wynoszacej 5 — 10% jej
warto$ci maksymalne;j.

Przyciskiem kierunkowym Up ( A) zwigkszy¢ ta predkos¢ okoto dwukrotnie a nastgpnie
zmieni¢ kierunek wirowania silnika przyciskiem FWD/REV (prawo/lewo). Jesli nastawa
ENCODER INVERT kierunku pracy enkodera jest prawidtowa to praca silnika bedzie spokojna
a jego reakcje na zmiany sygnatu zadajacego i kierunku wirowania beda prawidlowe.

Jesli nastawa ENCODER INVERT nie jest prawidtowa silnik bedzie szarpat i/lub hatasowat.
Alternatywnie, moze on pracowac spokojnie na matych predkosciach obrotowych ale nie bgdzie
prawidlowo reagowal na zmiany sygnatu zadajacego predkos¢ i zmiany kierunku wirowania.

e w celu dokonania zmiany znaku sygnatu enkodera zmieni¢ nastawg ENCODER INVERT

e wréci¢ do poprzedniego kierunku wirowania silnika. Zresetow¢ sygnat zadajacy.

Znak sygnatu z enkodera odpowiada teraz prawidlowemu kierunkowi wirowania silnika.

Jesli jednak kierunek wirowania silnika nie jest prawidtowy to nalezy wytaczy¢ naped,
odczekac okoto trzy minuty na roztadowanie pojemnosci w obwodzie posredniczacym pradu
statego 1 zamieni¢ miejscami przewody fazowe silnika: M1/U i M2/V. Zmieni¢ nastawg
ENCODER INVERT.

Teraz znak sygnalu z enkodera bedzie zgodny z nowym kierunkiem wirowania silnika.
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Sekwencja Start/Stop silnika

Przedstawiona nizej konfiguracja fabryczna dotyczy sterownia zdalnego (z wykorzystaniem
wejs¢ 1 wyjs¢, analogowych i cyfrowych). Przyktad ten bgdzie przywotywany w objasnieniach
nastgpujacych nizej.

ZADAWANIE » SYGNAL ZAD.
Wejscie analogowe PREDKK.OBR.
Zacisk 2 9'. CZAS NARASTANIA
‘ — n PREDK.OBR. OGRAN.PREDK. MAX
Wybér sygnatu zadawania

L—»ZADAWANIE(ZDALNE) Zbocze sygnatu Clamps

zadajacego
POTENCJOMETR
ZADAWANIA ZADAWNIE POSUWU

Wejscie analogowe 2

CZAS OPADANIA
ZADAWANIE LOKALNE + — PREDK.OBR.
ZEROWANIE
LEWO/PRAWO PREDK.OBR.
A

Przycisk na panelu
operatorskim Jesli sygn. zadawania zdalnego
jest rézny od zera dodaje sig
PRACA SILNIKA W PRAWO zerujacy sygnat wyréwn.
wp [VWejscie cyfrowe 1
Zacisk 12

I

SYGNAL ZADANEJ
PREDK.OBR.

WYJSCIE

STROMOSCIOWE
Woyj.analog 1
OGRAN.PREDK. MIN —»@ Fociok 6

N

. STAN SPRAWNOSCI
PRACA SILNIKA W LEWO Loglka Wyijscie cyfr. 1
Weijscie cyfrowe 2 . = Zaciski 21, 22
Zacisk 13 sekwencyjna '

NOT STOP funkcji Start/Stop
Wejscie cyfrowe 3
PRACA SILNIKA

Zacisk 14
L 2 Wyijscie cyfr. 2
Zaciski 23, 24

REWERS ZDALNY
Wejscie cyfrowe 4
Zacisk 15

POSUW
Wejscie cyfrowe 5
Zacisk 16

RESET ZDALNY STANU AWAR.
Weijscie cyfrowe 7 >
Zacisk 18

\ AR ANR AIRA1A

Rysunek 0-5 Konfiguracja fabryczna

Zdalne sterowanie funkcja Sart/Stop

W pokazanej wyzej konfiguracji warto$¢ sygnatu zadajacego uzyskuje si¢ z sumy sygnatéw na
wejsciach ANALOG INPUT 11 ANALOG INPUT 2. Kierunek wirowania silnika jest
kontrolowany przez wejscie DIGITAL INPUT 4. Jesli stan logiczny wejscia RUN (DIGITAL
INPUT 1) jest TRUE to wymagana warto$¢ sygnatu zadajacego SPEED DEMAND narasta do
wartosci zadanej po zboczu o nachyleniu zaleznym do czasu ACCEL TIME. Przemiennik

bedzie pracowal na predkosci zadanej jak dtugo stan logiczny wejscia RUN pozostaje TRUE.

Podobnie, jesli stan logiczny wejscia posuwu (DIGITAL INPUT 5) jest TRUE to sygnat
SPEED DEMAND narasta do wartosci zadanej po zboczu zaleznym od nastawy czasu JOG
ACCEL TIME (nie pokazano na diagramie).

Przemiennik bgdzie pracowat na predkosci zadanej posuwu jak dlugo stan logiczny wejscia
JOG pozostaje TRUE.
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Sterowanie lokalne funkcja Sanrt/Sop

Sygnat zadajacy ustawia si¢ parametrem SETPOINT (LOCAL), natomiast kierunek wirowania
silnika — przyciskiem DIR (prawo/lewo) na panelu operatorskim. Po wcisnigciu przycisku RUN
zadana warto$¢ sygnalu zadajacego SPEED DEMAND narasta do wartosci zadanej z
nachyleniem zaleznym od czasu ACCEL TIME. Przemiennik pozostanie na zadanej predkosci
nawet po zwolnieniu przycisku RUN. Aby zatrzyma¢ silnik nalezy nacisnaé przycisk STOP.

Po wcisnigciu i przytrzymaniu przycisku JOG (posuw) zadana wartos¢ sygnatu zadajacego
narasta do wartosci zadanej JOG SETPOINT z nachyleniem zaleznym od czasu JOG ACCEL
TIME (na diagramie nie pokazano). Aby zatrzymac silnik nalezy zwolni¢ przycisk JOG.

Interakcja pomiedzy sygnalami RUN i JOG

W danej chwili czasu aktywny moze by¢ tylko jeden z tych sygnalow; drugi bgdzie ignorowany.
Przed przejsciem ze stanu normalnej pracy silnika do pracy posuwowej (lub odwrotnie)
przemiennik musi spowodowac zatrzymanie silnika.

Diagnostyka sekwencji Start/Stop
W pokazanej na diagramie konfiguracji logika sekwencyjna funkcji Start/Stop daje na wyjsciach
cyfrowych dwa sygnaty (RUNNING i HEALTH).

Sygnat RUNNING pozostaje w stanie logicznym TRUE od momentu komendy Start az do
zakonczenia komendy Stop.

Normalnie oznacza to czas od momentu podania komendy Start do momentu wytaczenia
modutéw mocy. Dalsze informacje — patrz Podrecznik Oprogramowania , rozdz. 4
(programowanie aplikacji uzytkownika i logika sekwencyjna funkcji Stary/Stop).

Metody uruchamiania i zatrzymywania silnika

MMI Menu Map MMI Menu Map MMI Menu Map MMI Menu Map
1 |SETUP | 1 |SETUP | 1 |SETUP | 1 |SETUP |
2 |SEQ & REF | 2 |SEQ & REF | 2 |SEQ & REF | 2 |SEQ & REF |
3 |REFERENCE | 3 |SEQUENCING LOGIC | 3 |REFERENCE STOP | 3 |REFERENCE RAMP |
SPEED TRIM NOT STOP STOP TIME DECEL TIME
REMOTE REVERSE NOT FAST STOP STOP DELAY HOLD
SPEED DEMAND NOT COAST STOP FAST STOP TIME

Uwaga: Objasnienie parametrow — patrz podrecznik oprogramowania wyrobu, rozdz 1:
“Programowanie aplikacji uzytkownika” - REFERENCE, SEQUENCING LOGIC,
REFERENCE STOP i REFERENCE RAMP.

Metody normaine zatrzymywania siinika

NAST.FABR, Instrukcja Makro 1 jest ustawiona na “Ramp to Stop” (stop po nachyleniu ), ze stromo$cia
okreslona czasem STOP TIME réwnym 10,0s.
e aby wykona¢ “stop” w przemienniku sterowanym lokalnie nalezy nacisna¢ przycisk STOP
na panelu operatorskim;

e aby wykona¢ “stop” na przemienniku sterowanym zdalnie nalezy zdja¢ napigcie 24V z
zacisku 12 na wejsciu RUN FWD.

Majac do dyspozycji panel operatorski lub odpowiednie narzedzie programowania mozna do

zatrzymania silnika wybra¢ metodg “Ramp to Stop” lub “Coast to Stop”(stop wybiegiem),

realizowane albo poprzez zadany czasu zatrzymywania (STOP TIME) albo wymogiem

zatrzymania szybkiego (FAST STOP TIME).
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Stop z zadanym nachyleniem

Po odebraniu komendy STOP przemiennik bedzie zmniejszal predkos$¢ od wartosci aktualnej do
zera w zaprogramowanym czasie DECEL TIME. Po uptywie tego czasu sygnal wyrownawczy
SPEED TRIM sprowadza predkos¢ do 0% w zaprogramowanym czasie STOP TIME.

Uwaga: Jesli funkcja SPEED TRIM nie dziata to sygnat SPEED DEMAND zostaje zredukowany do 0%
w czasie DECEL TIME.

Moduty mocy przemiennika pracuja az do konca zwloki czasowej STOP DELAY.

Wejscie RUN
START

/( SPEED DEMAND ]
REMOTE SETPOINT LWYMAGANZ—\ PREDKOSC)

NASTAWA ZDALNA /
MODUL

[ SPEED TRIM ] MOCY
(ZABLOK.)

Predkos$¢ 0%

‘ Nachylenie RAMP > (— sTop DELAY ]
DECEL RATE

Nachylenie

STOP RATE

Rysunek 4-6. Zadawanie zdalne; stop z zadanym nachyleniem

Przypadek szczegolny zachodzi gdy nastawa DECEL TIME wynosi zero sekund lub parametr
HOLD ustawiono na TRUE. W obydwu tych przypadkach sygnat SPEED DEMAND bedzie
sprowadzany do zera z nachyleniem okreslonym przez czas STOP TIME.

Wejscie RUN
START
REMOTE SETPOINT
NASTAWA ZDALNA /" SPEED DEMAND ]
(oeeen ) WYMAGANA PREDKOSC | MODUL
Predkos¢ 0% NII\]{‘:IISISEY
Nachylenie wg ) ( sTop DELAY ] WNY
STOP RATE
«—

Rysunek 4-7. Stop zadany zdalnie z czasem DECEL TIME ustawionym na 0,0s.

Stop wybiegiem

Przy zatrzymaniu przez wybieg parametry DECEL TIME i STOP TIME sa ignorowane. Po
podaniu komendy Stop sygnat predkosci zadanej spada natychmiast do 0%, modut mocy zostaje
natychmiast zablokowany a silnik hamuje wybiegiem.

MODUL MOCY ZABLOKOWANY

Wejscie RUN
START

REMOTE SETPOINT
NASTAWA ZDALNA

SPEED DEMAND ]

— [ WYMAGANA PREDKOSC

Predkos$¢ 0%

Rysunek 4-8 Zatrzymanie wybiegiem zadanym zdalnie
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Metody specjalne zatrzymania silnika

Mozna wybra¢ dwie metody specjalne zatrzymywania silnika: NOT FAST STOP lub NOT
COAST STOP. Ich uzycie powoduje, ze procedura zatrzymywania silnika nie bedzie reagowac
na lokalne Iub zdalne opcje sekwencji Start/Stop.

Szybki stop wymuszony

Metoda NOT FAST STOP ignoruje wejscia RUN FWD, RUN REV i JOG w trybie zdalnym
sterowania oraz przyciski RUN i JOG na panelu operatorskim w trybie sterowania lokalnego.
Metodg ta aktywuje si¢ ustawiajac NOT FAST STOP w stan logiczny TRUE.

Metod¢ FAST STOP (stop szybki) mozna zastosowac zaréwno do zatrzymania z zadanym
nachyleniem statym (RAMP) jak i do zatrzymania z nachyleniem malejacym (COAST).
Sekwencja zatrzymywania silnika rozpoczyna si¢ gdy sygnat wejsciowy NOT FAST STOP
przechodzi w stan logiczny FALSE, bez wzglgdu na stan wejscia RUN.

NOT FAST STOP

SPEED DEMAND ]

/[ »
(Do~me ombor T )
REMOTE SETPOINT WYMAGANA PREDKOSC

NASTAWA ZDALNA

—_ MODUL
(  SPEED TRIM | MOCY
Predkosé 0% (ZABLOK‘)
" Nachylenie SPEED DEMAND ~
w czasie FAST STOP TIME

< >
< >

[Ogran .FAST STOP]

Rysunek 4-9. Przyklad stopu wymuszonego z zadanym nachyleniem stalym

Wymuszony stop wybiegiem

Aktywacja trybu NOT COAST STOP zatrzymania powoduje natychmiastowe zablokowanie
modutu mocy i zatrzymanie silnika wybiegiem. Przemiennik nadaje priorytet sygnatowi NOT
COAST STOP. W stanie aktywnym tego sygnatlu sygnat NOT FAST STOP jest ignorowany.

| NOT COAST STOP | MODUL MOCY (ZABLOK.)

[ Nastawa zdalna ]

‘/[ Sygn. SPEED DEMAND]

[Sygn . SPEED TRIM]

Speed 0%

Rysunek 4-10. Przyklad wymuszonego zatrzymania wybiegiem

Zatrzymanie w stanach awaryjnych

W przypadku zaistnienia warunkoéw awaryjnych nastgpuje zatrzymanie silnika metoda podobna
do NOT COAST STOP. Modut mocy nie moze zosta¢ odblokowany dopoki przyczyna
wylaczenia awaryjnego nie zostanie usunigta a stan przemiennika — zresetowany. Dalsze
informacje — patrz rozdz. 6 ,,Stany awaryjne i lokalizacja usterk”.




4-1 4 Obstuga przemiennika
Zatrzymanie sygnalem logicaym

Napegd mozna zatrzymac ustawiajac chwilowo (na czas > 100 ms) wejscie NOT STOP w stan
logiczny FALSE. Sekwencja zatrzymania napgdu bedzie kontynuowana nawet jesli przed jej
zakonczeniem sygnal NOT STOP przestanie dziata¢. Rozne kombinacje logiczne sekwencji
Stop przedstawiono nizej:

Sygn.RUN FWD ignorowany Sygn. RUN FWD aktywny ii%c}}}gﬁl:sfx?z(eizﬁg

(wczesniej byt sygnaﬁi‘JN) aped w trakcie zatrzym.) byl syan. RUN FWD)

RUN EWD
RUN REV Jﬂ
NOTSTOP J

ZAD. ZDALNE
Speed 0% A

ZAD. ZDALNE

[ PREDK. WYMAGANA ]

Rysunek 4-11. Wspélzalezno$ci pomigedzy parametrami RUN FWD, RUN REV i NOT ST

Sygn. JOG nie jest ignorowany

(zadziata po zakonczeniu
Sygm. JOG ignorowany sekwencji zatrzymania napgdu) Sygn. JOG dziata natychmiast
(wcze$niej byt sygn. RUN) (uprzednio aktywny byt tryb JOG)

JOG |

o

NOT STOP

ZAD. ZDALNE

ZAD. POSUWU
Predk. obr. 0% —. | PREDK.  ZADANA

|

Rysunek 4-12. Przyklad wspélzalezno$ci pomigdzy parametrami RUN i JOG

Metody uruchamiania sekwenciji Start

24V Logika Sekw.Start/Stop
RUN FWD
—* 'D—l—l'l_l“l_‘llgla APy L » RUN FWD I
RUN REV o1 .
[~ Digital Input 2 [ | > RUN REV |
NOT STOP ——
—® Digital Thput 3 1 - > NOT STOP I
JOG 1 R
[~ Digital Input 5 > JOG I
TRUE CONTACTOR CLOSED'
TRUE DRIVE ENABLE |
TRUE NOT FAST STOP |
TRUE NOT COAST STOP |
REMOTE REVERSE —
e Digial TRput & > — »| REMOTE REVERSE |
e REM TRIP RESET ", »| REM TRIP RESET |
Digital Input 7

TRUE TRIP RST BY RUNI

FALSE POWER UP START |

Rysunek 0-6 Polaczenia sekwencji domyS$inej (Makro 1)
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Metody przedstawione nizej mozna stosowac jesli do napgdu wprowadzono Makro 1, 2, 3 lub
4. Przedstawiona wyzej konfiguracja fabryczna uwzglednia logike startowa jeno- dwu- lub
trojprzewodowa, bez mozliwosci zmiany potaczen. Zauwazmy, ze parametr NOT STOP jest w
stanie aktywnym (stan logiczny FALSE nie jest wlaczony) co oznacza mozliwos¢ pracy
napedu tylko wtedy gdy jego parametry RUN beda utrzymywane w stanie TRUE.

Jednoczesny start kilku przemiennikéw

UWAGA: Nie zalecamy wykorzystywania sygnatu DRIVE ENABLE do uruchamiania napgdu podczas

Uwaga:

normalnego uzytkowania.

Parametr DRIVE ENABLE wykorzystywac¢ do sterowania modutu mocy przemiennika. Stan
logiczny FALSE tego parametru powoduje zablokowanie modutu mocy bez wzgledu na stan
innych parametréw przemiennika. W powiazaniu z parametrem wyjsciowym HEALTH
parametr DRIVE ENABLE moze synchronizowa¢ wspotprace kilku przemiennikow.

Start sygnalem logicamym w ulkdadze jednoprzewodowym

Jesli silnik ma pracowac stale tylko w jednym kierunku wykorzysta¢ wejscie cyfrowe DIGITAL
INPUT 1 . Wszystkie pozostale wejscia cyfrowe bgda w stanie logicznym FALSE (0V). Silnik
bedzie wirowal w stanie zamknigtym tacznika RUN FWD i zatrzymywat si¢ po jego otwarciu.

Start sygnalem logicamym w ukdadzie dwuprzewodowym
Wykorzystuje sig dwa wejscia: RUN FWD i RUN REV. Silnik bedzie wirowal w prawo lub w
lewo, zaleznie od tego ktory facznik znajduje sig¢ w stanie zamknigtym. Jesli obydwa wejscia,
RUN FWD i RUN REV znajda si¢ jednoczesnie w stanie logicznym TRUE (24V) to obydwa
sygnaly zostana zignorowane a silnik zatrzyma sig.

Start w ukladze djprzewodowym

24V_|_ Logika Sekwenc.
e () o
“—bigia oz L] RN REV__ |

e igtarips L] NOT STOE ]

Rysunek 0-7 Trojprzewodowy uklad polaczen sekwencji Start silnika.
W tym przykladzie wykorzystuje si¢ trzy wejscia: RUN FWD, RUN REV i NOT STOP.
e zamontowac¢ taczniki przyciskowe typu NO w obwodach RUN FWD i RUN REV.

e zamontowac¢ tacznik przyciskowy typu NZ w obwodzie NOT STOP; w ten sposob stan
logiczny wejscia NOT STOP bedzie TRUE (24V). W stanie TRUE dziatanie wej$cia NOT
STOP podtrzymuje sygnaty RUN FWD i RUN REV. W stanie FALSE sygnaty te nie sa
podtrzymywane.

Niech np. tacznik RUN FWD uruchamia silnik do pracy w prawo. Zadziatanie tacznika RUN
REV powoduje rewers pracy silnika Naciskajac przycisk NOT STOP (i sprowadzajac “NOT
STOP” w stan FALSE) spowodujemy w kazdym przypadku zatrzymanie silnika.

Parametr JOG nie zostaje podtrzymany w sposob opisany wyzej. Przemiennik realizuje posuw
tylko wtedy gdy stan logiczny parametru JOG jest TRUE.
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PANEL OPERATORSKI

Podiqczenie panelu operatorskiego

Panel operatorski jest wtykowa

opcja zespotu MMI (interfejs

cztowiek — maszyna), ktora ! BRvEs
pozwala wykorzysta¢ w pelni

mozliwosci przemiennika. AC MOTOR DRIVE

0.75kW 230V 4.x

Panel operatorski zapewnia
sterowanie lokalne, monitoring i
pelny dostep do programowania o O NS SEQ_ REF O
aplikacji przemiennika.

plikacji p A E

o 3{e]c]
Przyciski
programowania

Wsuna¢ panel do przemiennika
od strony przedniej i podiaczy¢
do portu RS232 programowania \ 4 M
(po odjgciu pokrywy maskujacej)
lub dokona¢ tzw. montazu

o « | 2 J
wyniesionego (na odlegtos$¢ do e Przyciski
3m) wykorzystujac w tym celu ' > sterowania
komplet montazowy z przewodem @ lokalnego
- eV

taczacym. Dalsze informacje
znajdziesz w rozdz. 3 “Instalacja
przemiennika” — montaz

L
R

N S

wyniesiony panela operatorskiego . .
6901. Rysunek 5-1 Komunikat powitalny na panelu
operatorskim

Mozna wykorzystywac
jednoczesnie dwa panele operatorskie (lub jeden panel i odpowiednio oprogramowany
komputer typu PC). W takim przypadku panele operatorskie dziataja niezaleznie.

Tryb zdalny sterowania: Daje dostep do programowania aplikacji z wykorzystaniem
wejs¢ 1 wyjsé, analogowych i cyfrowych.

Sterowanie w trybie lokalnym: Zapewnia sterowanie lokalne i monitoring napgdu poprzez
wykorzystanie panela operatorskiego lub odpowiednio
oprogramowanego komputera PC.

Po wybraniu sterowania zdalnego przyciski sterowania lokalnego

nie dziataja, i odwrotnie. Przycisk L/R (Local/Remote) stuzy do KOMUNIKAT POWITALNY
przetaczania trybow sterownia i dziata zawsze. ilka
WSKAZOWKA: Zapoznaj si¢ z dzialaniem panela sekund
operatorskiego by uczyni¢ z niego skuteczne narzedzie pracy. poznie]
Inicjalizacja po zalqaczeniu zasilania SETPOINT (REMOTE)
Po zataczeniu zasilania na kilka sekund pojawia sig ustawiany :

fabrycznie komunikat powitalny zawierajacy nazwe wyrobu, jego

mocC znamionowa, napigcie i wersje programu zastosowanego w

przemienniku. Po kilku sekundach pojawia si¢ komunikat

SETPOINT (REMOTE). KOMUNIKAT POWITALNY

W stanie nastaw fabrycznych inicjalizacja napedu rozpoczyna sie zawsze od
sterowania zdalnego (przyciski sterowania lokalnego nie sq
aktywne) co zapobiega niepozadanemu uruchomieniu silnika.

MENU OPERATORSKIE
poziom 1

Tryb zdalny (nastaw.fabr.)
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Sterowanie napedu z panela operatorskiego

Opis przyciskow sterowniczych

Wiecej nttybéw sterowania - patrz rozdz. 4 “Obstuga przemiennila”

Przyciski programowania przemiennika
Aby szybko zapoznaé sie zmenu - patrz “Nawigacja po menu” na str. 5-4.

Navigation - Przewijanie listy parametréw w gore.

Parameter - Inkrementacja wartosci wyswietlanego parametru.

Ox

Command Acknowledge - Potwierdzenie dziatania w menu
rozkazowym.

DOWN Navigation - Przewijanie listy parametréw w dot.

Parameter - Dekrementacja wartosci wyswietlanego parametru.

O

ESCAPE Navigation - Wyswietlanie menu poziomu poprzedniego.

Parameter - Powrét do listy parametrow.

®

Trip Acknowledge - Komunikat btedu lub stanu awaryjnego.

=
m
4
c

Navigation - Wyswietlenie menu nastepnego poziomu lub pierwszego
parametru z menu biezgcego.

Parameter - Pozwala na modyfikacje parametru zmiennego (znak —
pojawiajacy sie na lewo od linii dolnej).

© |

p
®

RO Navigation - Przetgczanie pomiedzy biezacq lokacjg w menu
@ operatorskim i jakimkolwiek innym menu.

LOCAL/ Control - przetaczanie pomiedzy trybem zdalnym i lokalnym, zaréwno
REMOTE sekwencji Start/Stop (Seq) jak i zadawania predk. obr. (Ref). Podczas
przetaczania wyswietlacz automatycznie wraca do ostatniego
% wskazania SETPOINT; SETPOINT (LOCAL) umozliwia zmiane nastawy
przyciskami kierunkowymi (Aw gore / vw dot).

Przyciski sterowania w trybie lokalnym

FORWARD/ Control - Zmiana kierunku wirowania silnika. Dziata tylko w trybie

REVERSE pracy przemiennika jako regulatora predkosci obr. na sterowaniu
@ lokalnym.
JOG Control - Powoduje prace silnika na predkosci posuwowej zadanej
parametrem JOG SETPOINT. Po zwolnieniu przycisku
przemiennik wraca do stanu “zastopowanego”. Dziata tylko w
stanie zastopowanym napedu i tylko w trybie lokalnym sekwencji
Start/Stop.
RUN Control - Powoduje prace silnika na predkosci okreslonej nastawg,
LOCAL SETPOINT lub parametrem REMOTE SETPOINT.
@ Trip Reset - Resetuje wszelkie stany awaryjne i powoduje prace
silnika jak wyzej. Dziata tylko w trybie lokalnym sekwencji
Start/Stop (Seq).
STOP/RESET Control - Zatrzymuije silnik. Dziata tylko w trybie lokalnym
sekwencji Start/Stop.
@ Trip Reset - Resetuje wszelkie stany awaryjne i ich komunikaty, o

ile nie sg juz aktualne.




Wskaznild LED

Panel Operatorski 1 -3

Status przemiennika wskazuje siedem diod typu LED. Kazda z nich moze sygnalizowac¢ na trzy

rézne sposoby:

C_ OFF (WYLACZONA) Diody LED sygnalizuja nastepujace stany
FLASH (PULSUIJE przemiennika: HEALTH, LOCAL (jako SEQ i REF),
( )
i FWD, REV, RUN i STOP. Kombinacje wskazan
@» ON (SWIECI CIAGLE) diod LED maja nastgpujace znaczenia:
HEALTH RUN STOP Stan przemiennika
@ ) @ ) C @ | Rekonfiguracja
@ ) D) @ | Stan awaryjny
D G - Po wykonaniu Stop
D D CO@ | W trakcie wykonywania Stop
] O D Obroty silnika przy zerowym sygnale zadajacym ,
wadliwe dziatanie parametru ENABLE lub usterka
stycznika na sprzezeniu zwrotnym
- - (__ D | Biegsilnika
- - ) ()@ | Samostrojenie
O O ) Autorestart, oczekiwanie na usuniecie usterki
O O D Autorestart, odliczanie czasu
FWD REV Kierunek lewo/prawo
) ( ) Kierunek wymagany i rzeczywisty — w prawo
D) [ ] Kierunek wymagany i rzeczywisty — w lewo
S | D Kierunek wymagany — w prawo, kierunek rzeczywisty — w lewo
C O Kierunek wymagany — w lewo, kierunek rzeczywisty — w prawo
LOCAL LOCAL Tryb lokalny/zdalny
SEQ REF
Sekwencja Start/Stop (SEQ) i zadawanie predkosci (Ref) - z
C C zaciskéw sterowniczych.
Sekwencja Start/Stop (SEQ) sterowana przyciskami RUN, STOP,
- C JOG i FWD/REV. Zadawanie predkosci (Ref) — poprzez zaciski
ster.
O ) Sekwencja Start/Stop (SEQ) sterowana poprzez zaciski
sterownicze.
Zadawanie predk. obr. (Ref) — przyciskami kierunkowymi (A)i (V).
Sekwencja Start/Stop (SEQ) i zadawanie predk. obr. (Ref) - z
- - panela operatorskiego.
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System menu

System menu ma strukturg¢ drzewowa i dzieli si¢ na 5

poziomow. Poziom 1 stanowi wierzchotek tego drzewa. System menu

Panel operatorski daje mozliwos¢ podgladu tylko

. . POWITANIE
wybranego poziomu menu, bez potrzeby ogladania
catosci.
Nizej podano krotki opis poziomu 1menu:
e OPERATOR: zapoznanie operatora z wybranymi OPERATOR

parametrami menu SETUP (nastawa). Pozwala

o , . poziom 1 menu
utworzy¢ listg parametréw roboczych do obstugi

przemiennika. DIAGNOSTICS
e DIAGNOSTICS: podglad waznych parametrow poziom 1 menu
diagnostycznych zawartych w menu SETUP. .
QUICK SETUP
e QUICK SETUP: zawiera wszystkie parametry poziom 1 menu
niezbedne do napedu silnika. I
SETUP

o SETUP: zawiera wszystkie parametry blokow
funkcyjnych niezbedne do oprogramowania aplikacji
uzytkownika.

poziom 1 menu
I

SYSTEM
e SYSTEM: wybor instrukcji Makro. poziom 1 menu

Rysunek 0-2 Poziom 1 systemu
menu

Nawigacja po systemie menu

Po zalaczeniu zasilania panel operatorski wchodzi domys$lnie w menu OPERATOR,
rozpoczynajac odliczanie czasu przeznaczonego na komunikat powitalny. Mozna to pomina¢
naciskajac przycisk M bezposrednio po wlaczeniu zasilania co spowoduje przejscie

bezposrednio do menu OPERATOR. przewijanie

System menu mozna traktowacé jak swojego
rodzaju mapg po ktorej mozna si¢ poruszac¢ za
pomoca czterech przyciskéw kierunkowych

powrot
pokazanych obok do menu e$® menu nast.
poprz.

Przyciski E i M stuzq do nawigacji miedzy

poziomami menu.

Przyciski kierunkowe gora/dot stuzq do

przewijania menu i list parametrow. przewijanie

Menu petne - patrz “Mapa menu pelnego”. NAWIGACJA PO MENU

WSKAZOWKA: Pamietac, ze struktura kotowa menu i list parametréw pozwala
wykorzystaé przycisk kierunkowy a“w gore” w celu szybkiego przejscia do menu lub
parametru przywotywanego ostatnio.

. MMI Menu Map
Poziomy podglqdu menu 1 |auick seTuP |
Istnieja trzy poziomy podgladu menu ulatwiajace obstuge 1V|EW LEVEL

przemiennika z panela operatorskiego. Nastawa parametru VIEW

LEVEL decyduje o zakresie podgladu menu na wy$wietlaczu panelu. Mozliwo$¢ wyboru
odpowiedniego menu przez kazdego uzytkownika uzyskano projektujac je pod uzytkownika
typowego; stad podglad na takie poziomy jak operatorski (OPERATOR), podstawowy (BASIC)
i zaawansowany (ADVANCED).

Aby szybko przej$¢ na poziom podgladu (VIEW LEVEL) nacisna¢ przycisk o ; przywotany
zostanie ostatnio uzywany parametr danego menu.

Na wszystkich poziomach podgladu zawanon$¢ menu OPERATOR pozostaje niezmienna.

Dalsze szczegoty podgladu pozioméw menu — patrz “Mapa systemu menu” na str. 5-6.



Znmiana wartosci parametu

Panel Operatorski 1 -5

Pelne menu — patrz “Mapa systemu menu”. inkrement

wyjs¢ z wejscé w
trybu tryb

Kazde menu zawiera parametry. c
Aby dokona¢ edycji przywolanego na wyswietlacz . )

Y Yl PrEYWOAnese Y zmiany zmiany
parametru nalezy nacisnqc przycisk M . parametru parametru
Wartos¢ parametru lub funkcji mozna zmienia¢ O

przyciskami kierunkowymi A gora/ V¥ dol.
dekrement

Zakonczenie edycji — przyciskiem E. EDYCJA PARAMETROW

Cztery w/w przyciski moga teraz ponownie stuzy¢ do
poruszania si¢ po menu, szczegdly — patrz “Nawigacja po menu” na str.5-4.

Przyciski kierunkowe A géra/ v dét sluza do przewijania wartoséci cyfrowych podczas edycj parametdw

typu cyfrowego (np. 100,00%); wartoéci parametdw alfanumerycznych (np. PUMP 2) edytuje
sie wsposdb podobny.

Co oznaczaja symbole nasepuRce za palametami?

Informacja o statusie parametrow: > & =

> Wecisnigcie M podczas zmiany parametru przywoluje na wyswietlacz znak = na lewo od linii
dolnej; oznacza to mozliwo$§¢ zmiany wartosci parametru przyciskami kierunkowymi géra/dot.
Wecisnigcie E usuwa ten symbol i przywraca przyciskom kierunkowym funkcj¢ przewijania
parametrow.
& | Parametr zapisywalny w pamieci moze nie by¢ zapisywalnym jesli jest parametrem docelowym
tacza. W takim przypadku znak € pojawi si¢ na lewo od linii dolnej.
& | Lacze sprzezenia zwrotnego wskazuje znak € pojawiajacy sie na prawo od linii; patrz “Podrecznik
Oprogramowania”, rozdz. 1 - programowanie aplikacji uzytkownika.
= Parametr niezapisywalny wskazuje znak = na lewo od linii dolnej na wys$wietlaczu.
Uwaga: pewne parametry stajq sie niezapisywalne w trakcie pracy przemiennika.

Informacje o menu rozszerzonym, znak > >

Za parametrami wyszczegolnionymi nizej nastgpuje znak >> na prawo od linii dolnej wskazujac

na informacje dodatkowe. W celu przywotania na wyswietlacz nastgpnych list parametrow —

nacisnaé przycisk M.

Menu AUTO RESTART - poziom 4:AR TRIGGERS 1, AR TRIGGERS+ 1, AR TRIGGERS 2,
AR TRIGGERS+ 2

Menu TRIPS STATUS - poziom4: DISABLED TRIPS, DISABLED TRIPS+,
ACTIVE TRIPS, ACTIVE TRIPS+,
TRIP WARNINGS, TRIP WARNINGS+

Menu OP STATION — poziom 4: ENABLED KEYS

Komunikaty ostrzegawcze

Na wys$wietlaczu panelu operatorskiego pojawia si¢ komunikat ostrzegawczy gdy:

. 2_21(1ana,operacja ?ie je':st dozwolona: ' . * KEY INACTIVE *
linia gorna okresla niedozwolonq operacje a w linia dolna
— powod lub przyczyne. Patrz — przykiad obok.. REMOTE SEQ

e nastapito wylaczenie awaryjne przemiennika: /inia gorna *** TRIPPED * **
sygnalizuje wylqczenie awaryjne a linia dolna — jego HEATSINK TEMP

przyczyne. Patrz — przyklad obok..
Wigkszos$¢ komunikatow pozostaje na wyswietlaczu tylko przez krotki czas, inne pozostaja tak
dtugo jak dlugo trwa przyczyna ich pojawienia si¢; komunikaty stanéw awaryjnych musza by¢
potwierdzane naci$nigciem przycisku E.

Dos$wiadczenie podpowie jak unikna¢ pojawienia si¢ wigkszosci komunikatow. Dla utatwienia
ich interpretacji komunikaty pojawiaja si¢ w postaci krotkiej 1 klarownej. Dalsze informacje —
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patrz rozdz. 6 “Stany awaryjne i lokalizacja usterek”.

Mapa systemu menu

| MENU LEVEL 1
I~ "opErRATOR
L menu at level 1

DIAGNOSTICS
menu at level 1

QUICK SETUP
menu at level 1

SETUP

| wmenureverz 1

menu at level 1

SYSTEM
menu at level 1

Effect of VIEW LEVEL

i e s
OPERATOR / BASIC
R )

| BASIC |

ADVANCED DISPLAYS
ALL MENUS

COMMUNICATIONS I—

MENU LEVEL 3

5703 INPUT
5703 OUTPUT
SYSTEM PORT (P3)

TEC OPTION

—  SYSTEMBOARD |————PHASE CONFIGURE |

PHASE CONTROL

PHASE INCH

PHASE MOVE

PHASE OFFSET

PHASE PID

PHASE TUNING

MENU LEVEL 4

——  HOIST/LIFT }————— BRAKE CONTROL |
—] ANALOG INPUT ANALOG INPUT 1_|
—{ ANALOG ouTPUT ANALOG OUTPUT 1 |
—{  DIGITAL INPUT DIGITAL INPUT 1|
—{ piciTAL ouTPUT DIGITAL OUTPUT 1 |
— LINKS —- LINK LINK 1 |

DISPLAY SCALE |

DISPLAY SCALE 1 |

OP STATION | OP STATION 1|

OPERATOR MENU OPERATOR MENU 1 |

MISCELLANEOUS |———{ DEMULTIPLEXER DEMULTIPLEXER 1_|
’_‘
1 LocicFunc | LOGICFUNC1 |

—{ MULTIPLEXER MULTIPLEXER 1|

L VALUEFUNC |}

VALUEFUNC 1 |

VALUE FUNC 20
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Po ustawieniu poziomu podgladu na OPERATOR przycisk PROG daje takze mozliwos¢ przelaczania podgladu
do menu QUICK SETUP; to menu moze by¢ chronione haslem.



1 -8 Panel Operatorski

| MENU LEVEL 1

Effect of VIEW LEVEL

=== - ——
' OPERATOR / BASIC J

I BASIC I

ADVANCED DISPLAYS
ALL MENUS

| wmenuieverz |

MOTOR CONTROL

SEQ & REF

SETPOINT FUNCS

U

TRIPS

=
m
P4
c
r~
3
p
W

AUTOTUNE
CURRENT LIMIT
DYNAMIC BRAKING
FEEDBACKS
FLUXING
FLYCATCHING

INJ BRAKING
INVERSE TIME
MOTOR DATA
PATTERN GEN

POWER LOSS CNTRL
SETPOINT SCALE
SLEW RATE LIMIT
SLIP COMP
SPEED LOOP
STABILISATION
TORQUE LIMIT
VOLTAGE CONTROL
AUTO RESTART
COMMS CONTROL
LOCAL CONTROL
REFERENCE
REFERENCE JOG
REFERENCE RAMP
REFERENCE STOP
SEQUENCING LOGIC

FILTER

LINEAR RAMP
MINIMUM SPEED

PID (TYPE 2)

PRESET

RAISE/LOWER

SKIP FREQUENCIES

S-RAMP
ZERO SPEED

1/0 TRIPS

STALL TRIP

TRIPS HISTORY

WINDER

MENU LEVEL 4

FILTER 1
FILTER 2

PRESET 1
PRESET 8
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Przycisk PROG

Przycisk PROG stuzy do przej$¢ z menu OPERATOR do kazdego innego menu, z
zapamigtaniem pozycji poprzedniej w kazdym z menu i mozliwoscia powrotu do niej. Po
nacisnigciu przycisku PROG na wyswietlaczu pojawia si¢ nazwa menu do ktérego mozna
wlasnie wejs¢, np. OPERATOR lub DIAGNOSTICS. Zwolnienie przycisku kasuje stan
wyswietlacza i wprowadza do menu.

System menu
i POWITANIE wcisng¢ natchmiast po

zat. zasilania by obej$¢

odliczanie odliczanie czasu
czasu
po zat. zasilania
NS
NASTAWA %%?/LNA) @ do innych parametréw menu
- . (']

A\4
do innych param. menu OPERATOR /

\

Rysunek 5-3 System menu — dzialanie przyciskéw E, M i PROG

Przytrzymanie przycisku PROG przez okoto 3 sekundy powoduje przejscie do menu SAVE
CONFIG; patrz ”Szybkie wprowadzanie do pamigci statej” na str. 5-18.

Przycisk L/R
Przycisk L/R (LOCAL/REMOTE) stuzy do przej$cia migdzy trybem lokalnym i zdalnym
sterowania. W trakcie przej$cia parametr SETPOINT na wyswietlaczu (w menu OPERATOR)

jest przetaczany z SETPOINT (LOCAL) na SETPOINT (REMOTE). SETPOINT (REMOTE)
jest nastawa domyslna.

Stosowane sa 1vzne konwencje wyswietlania parametdw poczatkowych w menu OPERATOR:
e REMOTE SETPOINT pojawia sie na wyswietlaczu jako SETPOINT (REMOTE)
o LOCAL SETPOINT pojawia sie na wyswietlaczu jako SETPOINT (LOCAL)
o COMMS SETPOINT pojawia sie na wyswietlaczu jako SETPOINT (COMMS)
e JOG SETPOINT pojawia sie na wyswietlaczu jako SETPOINT (JOG)

Weisnigeie przycisku L/R w trybie zdalnym sterowania przenosi nas bezposrednio do parametru
SETPOINT (LOCAL) i uaktywnia tryb Edit (edycja parametrow). Powrot do stanu
poprzedniego na wyswietlaczu — po nacisnigciu przycisku PROG.
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Menu OPERATOR

Uzytkownik moze utworzy¢ 16 wiasnych wersji wskazan
wyswietlacza w menu OPERATOR na poziomie 1. Kazda wersja
zawiera nastgpujace pozycje:

MMI Menu Map
1 |OPERATOR

16-znakowa lini¢ gérna

e jednostki ustalane przez uzytkownika

e wspotczynnik skali dobierany przez uzytkownika

e warto$ci graniczne wybierane przez uzytkownika

e wspotczynniki dobierane przez uzytkownika

Mozliwosci te mozna wykorzysta¢ do przywolania danej nastawy na wyswietlacz w jednostkach
bardziej odpowiednich dla uzytkownika.

W celu dotaczenia danej pozycji do menu operatorskiego nalezy w bloku funkcyjnym
OPERATOR MENU wybra¢ “parametr” (jak pokazano nizej). Mozna tez nadawac parametrom
nowe nazwy, ustawiac skalowanie i jednostki wskazywane na wyswietlaczu.

Jesli PARAMETER ustawi¢ na NULLto dana pozycja nie majdzie se wmenu Operator

Wybdr parametru

OPERATOR MENU 1 przyktad
pozioml 4
P Wybrac parametr
do edycji
‘ WYBOR PARAMETRU 7
| |PARAMETER |
| NULL |
° Wybdr/zmiana bloku funkc.
Wybor réznych ‘
‘ przeznaczen
bloku funkc.
| c np.ANALOG INPUT 2 |
| |
‘ PARAMETER ‘
PARAMETER
| ° Wybdr/zmiana parametru |
- - o oo
OPERATOR MENU 1
poziom 4

Rysunek 0-4 Wybor parametru
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Wprowadzenie fancucha zmalow
Nazwa parametru
W celu wprowadzenia tancucha znakow:
¢ nacisna¢ przycisk M by zapoczatkowa¢ wprowadzanie

e przyciskami kierunkowymi ( A) gora/ ( V) dot przejs¢ do znakoéw odpowiednich dla
poszczegdlnych miejsc znakowych. Zwolnienie przycisku na dwie sekundy powoduje
powro6t kursora na strong lewa wyswietlacza

e w czasie do dwoch sekund przej$¢ przyciskiem M do nastgpnego znaku.

e przyciskiem E wyj$¢ z trybu edycji parametrow.

OPERATOR MENU 1
NAZWA

2s na wprowadzenie I'-Al('CUCH ZNAKE

nastepnego znaku

B

|

| Przewijanie
\ ° zZnakow

‘ (do 2s)

|

\

|

|
\
|
NAZWA |
all
\
|
» o »
e o
NAZWA
nazwa nast. przyktad
OPERATOR MENU 1
NAZWA

Rysunek 0-5 Wprowadzanie lancucha znakéw

Szczegdly nt jednostek wprowadzanych przez uzytkownika, wspolczynnikdw skalowania, wartosci
granicznych i wspolczynnikow innych - patrz Podrecznik Oprogramowania, rozdz 1:
programowanie aplikacji uzytkownika - bloki funkcyjne OPERATOR MENU i DISPLAY SCALE.
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Menu diagnostyczne DIAGNOSTICS

Menu diagnostyczne jest wykorzystywane do monitorowania statusu MMI Menu Map
napedu, zmiennych wewngtrznych oraz stanu jego wejs¢ 1 wyjsc.

1 |DIAGNOSTICS

Tabela nizej wyszczegoélnia parametry zawarte w menu
DIAGNOSTICS na poziomie 1.

Zakresy sa podawana w postaci “—.xx %”; taki zapis wskazuje np. na brak czesci catkowitej
danej wielkosci.

Uwaga na odnos$niki do blokéw funkcyjnych ( w nawiasach) w ktére pogrupowano parametry;
patrz — Podrgcznik Oprogramowania.

Menu DIAGNOSTICS

SPEED DEMAND Nr. 255 Zakres: —xx %
Biezacy sygnal zadawania predk. obrot. wymagany na wejsciu przemiennika czgstotliwosci.
(patrz — blok funkcyjny REFERENCE)

REMOTE SETPOINT Nr. 245 Zakres: —xx %

Nastawa docelowa predk. obrotowej zadanej, do ktdrej przemiennik dojdzie po zboczu (bez
sygn. wyrown.); kierunek zalezny od REMOTE REVERSE a znak od REMOTE SETPOINT.

(patrz — blok funkcyjny REFERENCE)

COMMS SETPOINT Nr. 770 Zakres: —xx %

Docelowa nastawa predk. obrotowej zadanej przez interfejs komunikacyjny, do ktorej
przemiennik dojdzie po zboczu (bez sygn. wyrown.). Kierunek — zawsze w prawo.

(patrz — blok funkcyjny REFERENCE)

LOCAL SETPOINT Nr. 247 Zakres: —xx %

Nastawa predk. obr. na panelu operatorskim. Zawsze dodatnia, wprowadzana do pamigci statej
podczas wylaczania zasilania. Kierunek zalezny od LOCAL REVERSE.

(patrz — blok funkcyjny REFERENCE)

JOG SETPOINT Nr. 246 Zakres: —xx %
Nastawa docelowa predk. obrotowej posuwowej do ktorej przemiennik dojdzie po zboczu.
(patrz — blok funkcyjny REFERENCE)

TOTAL SPD DMD RPM Nr. 1203 Zakres: —.xx rpm
Sumaryczna warto$¢ predkosci zadanej, obr/min
(patrz — blok funkcyjny SPEED LOOP)

TOTAL SPD DMD % Nr. 1206 Zakres: —xx %
Sumaryczna warto§¢ predkosci zadanej (w %).
(patrz — blok funkcyjny SPEED LOOP)

SPEED FBK RPM Nr. 569 Zakres: —.xx rpm
Predkos¢ obrotowa watu silnika w obr/min.
(patrz — blok funkcyjny FEEDBACKS)

SPEED FBK % Nr. 749 Zakres: —xx %
Predko$¢ obrotowa watu silnika jako % od nastawionej predkosci maksymalne;j
(patrz — blok funkcyjny FEEDBACKS)

SPEED ERROR Nr. 1207 Zakres: —.xx %
Roznica migdzy predkoscia wymagana a predkoscia rzeczywista.
(patrz — blok funkcyjny SPEED LOOP)

DRIVE FREQUENCY Nr. 591 Zakres: —.xx Hz
Czestotliwos¢ wyjsciowa napedu w Hz.
(patrz — blok funkcyjny PATTERN GEN)
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Menu DIAGNOSTICS

DIRECT INPUT Nr. 1205 Zakres: —xx %
Biezaca warto$¢ sygnatu zadanej predk. obrotowej na wejsciu przemiennika.
(patrz — blok funkcyjny SPEED LOOP)

TORQ DMD ISOLATE Nr. 1202 Zakres: FALSE / TRUE
Speed Control mode and Torque Control mode selection. Torque Control mode = TRUE.
(patrz — blok funkcyjny SPEED LOOP)

ACTUAL POS LIM Nr. 1212 Zakres: —xx %
Wartos$¢ graniczna dodatnia momentu.
(patrz — blok funkcyjny TORQUE LIMIT)

ACTUAL NEG LIM Nr. 1213 Zakres: —xx %
Warto$¢ graniczna ujemna momentu.

(patrz — blok funkcyjny TORQUE LIMIT)

AUX TORQUE DMD Nr. 1193 Zakres: —xx %
Moment pomocniczy silnika jako % momentu znamionowego.

(patrz — blok funkcyjny SPEED LOOP)

TORQUE DEMAND Nr. 1204 Zakres: —xx %
Moment wymagany silnika jako % momentu znamionowego.
(patrz — blok funkcyjny SPEED LOOP)

TORQUE FEEDBACK Nr. 70 Zakres: —.xx %
Moment szacunkowy silnika jako % momentu znamionowego.
(patrz — blok funkcyjny FEEDBACKS)

FIELD FEEDBACK Nr. 73 Zakres: —.xx %
100% oznacza, ze silnik pracuje na strumieniu znamionowym (magnesowania)

(patrz — blok funkcyjny FEEDBACKS))

MOTOR CURRENT % Nr. 66 Zakres: —xx %

Poziom wartos$ci skut. pradu wyj$ciowego przemiennika jako % nastawy parametru MOTOR
CURRENT w bloku funkcyjnym MOTOR DATA

(patrz — blok funkcyjny FEEDBACKS)

MOTOR CURRENT A Nr. 67 Zakres: —x A
Poziom wartosci skutecznej pradu pobieranego z przemiennika.
(patrz — blok funkcyjny FEEDBACKS)

DC LINK VOLTS Nr. 75 Zakres: —. V

Napigcie state w obwodzie posredniczacym przemiennika, testowane w bloku funkcyjnym
FEEDBACKS.

(patrz — blok funkcyjny FEEDBACKS)

TERMINAL VOLTS Nr. 1020 Zakres: — V
Wartos¢ skut. napigcia przewodowego podawanego na zaciski silnika.
(patrz — blok funkcyjny FEEDBACKS)

BRAKING Nr. 81 Zakres: FALSE / TRUE

Parametr typu TYLKO ODCZYT wskazujacy stan tacznika obwodu hamowania
dynamamicznego.

(patrz — blok funkcyjny DYNAMIC BRAKING)

DRIVE FREQUENCY Nr. 591 Zakres: —.x Hz
Czgstotliwos¢ wyjsciowa przemiennika.
(patrz — blok funkcyjny PATTERN GEN)
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Menu DIAGNOSTICS

ACTIVE TRIPS Nr. 4 Zakres: 0000 to FFFF

Wskazuja stan aktywny zabezpieczen awaryjnych. Parametry te sa kodowana reprezentacja
réznych standw awaryjnych przemiennika.

(patrz — blok funkcyjny TRIPS STATUS)

ACTIVE TRIPS + Nr. 740 Zakres: 0000 to FFFF

Wskazuja stan aktywny zabezpieczen awaryjnych. Parametry te sa kodowana reprezentacja
réznych standw awaryjnych przemiennika.

(patrz — blok funkcyjny TRIPS STATUS)

FIRST TRIP Nr. 6 Zakres: Enumerated - refer to block

Wskazuje zrodlo awarii, przed skasowaniem stanu awaryjnego. W przypadku jednoczesnego
wystapienia kilku standw awaryjnych — wskazuje zrodlo pierwszego stanu wykrytego.

(patrz — blok funkcyjny TRIPS STATUS)

ANALOG INPUT 1 Nr. 16 Zakres: —xx %
Warto$¢ sygnatu wejsciowego po uwzglednieniu skalowania i wyréwnania (ang. offset).
(patrz — blok funkcyjny ANALOG INPUT)

ANALOG INPUT 2 Nr. 25 Zakres:: —xx %
Warto$¢ sygnatu wejsciowego po uwzglednieniu skalowania i wyrdwnania (ang. offset).
(patrz — blok funkcyjny ANALOG INPUT)

ANALOG INPUT 3 Nr. 715 Zakres: —.xx %
Wartos¢ sygnatu wejsciowego po uwzglednieniu skalowania i wyr6wnania (ang. offset).
(patrz — blok funkcyjny ANALOG INPUT)

ANALOG INPUT 4 Nr. 722 Zakres: —.xx %
Warto$¢ sygnatu wejsciowego po uwzglednieniu skalowania i wyréwnania (ang.offset).
(patrz — blok funkcyjny ANALOG INPUT)

DIGITAL INPUT 1 Nr. 31 Zakres: FALSE / TRUE
Wejsciowa warto$¢ logiczna TRUE lub FALSE (po kazdej inwersji).
(patrz — blok funkcyjny DIGITAL INPUT)

DIGITAL INPUT 2 Nr. 34 Zakres: FALSE / TRUE
(Wejsciowa warto$¢ logiczna TRUE lub FALSE (po kazdej inwersji).
(patrz — blok funkcyjny DIGITAL INPUT)

DIGITAL INPUT 3 Nr. 37 Zakres: FALSE / TRUE
Wejsciowa warto$¢ logiczna TRUE lub FALSE (po kazdej inwers;ji).
(patrz — blok funkcyjny DIGITAL INPUT)

DIGITAL INPUT 4 Nr. 40 Zakres: FALSE / TRUE
Wejsciowa wartos¢ logiczna TRUE lub FALSE (po kazdej inwersji).
(patrz — blok funkcyjny DIGITAL INPUT)

DIGITAL INPUT 5 Nr. 43 Zakres: FALSE / TRUE
Wejsciowa warto$¢ logiczna TRUE lub FALSE (po kazdej inwersji).
(patrz — blok funkcyjny DIGITAL INPUT)

DIGITAL INPUT 6 Nr. 726 Zakres: FALSE / TRUE
Wejsciowa wartos$¢ logiczna TRUE lub FALSE (po kazdej inwersji).
(patrz — blok funkcyjny DIGITAL INPUT)
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Menu DIAGNOSTICS

DIGITAL INPUT 7 Nr. 728 Zakres: FALSE / TRUE
Wejsciowa wartos$¢ logiczna TRUE lub FALSE (po kazdej inwers;ji).
(patrz — blok funkcyjny DIGITAL INPUT)

EXTERNAL TRIP Nr. 234 Zakres: FALSE / TRUE

Sygnal ogdlnego przeznaczenia, przewidziany do taczenia wewngtrznie z blokiem wej$¢
cyfrowych. Jego stan logiczny TRUE powoduje dziatanie funkcji EXTERNAL TRIP
(wylaczenie zewnetrzne, o ile funkcja ta nie zostata zdeaktywowana w bloku TRIPS).
Parametr ten nie jest przechowywany w pamigci nieulotnej przemiennika i resetuje si¢ do stanu
aktywnego podczas zataczania zasilania.

(patrz — blok funkcyjny I/O TRIPS)

ANALOG OUTPUT 1 Nr. 45 Zakres: —xx %
Warto$¢ wymagana na wyjsciu.
(patrz — blok funkcyjny ANALOG OUTPUT)

ANALOG OUTPUT 2 Nr. 731 Zakres: —xx %
Warto$¢ wymagana na wyjsciu.
(patrz — blok funkcyjny ANALOG OUTPUT)

ANALOG OUTPUT 3 Nr. 800 Zakres: —xx %
Warto$¢ wymagana na wyjsciu.

(patrz — blok funkcyjny ANALOG OUTPUT)

DIGITAL OUTPUT 1 Nr. 52 Zakres: FALSE / TRUE
Warto$¢ logiczna TRUE lub FALSE wymagana na wyjsciu.
(patrz — blok funkcyjny DIGITAL OUTPUT)

DIGITAL OUTPUT 2 Nr. 55 Zakres: FALSE / TRUE
Warto$¢ logiczna TRUE lub FALSE wymagana na wyjSciu.
(patrz — blok funkcyjny DIGITAL OUTPUT)

DIGITAL OUTPUT 3 Nr. 737 Zakres: FALSE / TRUE
Wartos¢ logiczna TRUE lub FALSE wymagana na wyjsciu.
(patrz — blok funkcyjny DIGITAL OUTPUT)
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Menu nastaw szybkich QUICK SETUP

Wprowadzajac do pamigci operacyjnej przemiennika rozne instrukcje
Makro instalujemy w ten sposob nastawy domyslne dla aplikacji tych
instrukcji. Po zatadowaniu danej instrukcji Makro (lub pozostaniu

MMI Menu Map
1 |QUICK SETUP

przy instrukcji domys$lnej Makro 1) nalezy najczgsciej zwrdci¢ uwage
na parametry zebrane w menu QUICK SETUP na poziomie 1.

Wartosci domyslne parametrow w tabeli nizej sa prawidlowe dla przemiennika wielkosci C z
plyta mocy 5,5kW (400V), przy zatozeniu kodu oznaczeniowego stosowanego w
Zjednoczonym Krolestwie (ang. UK).

* warto$¢ zalezna od obszaru jgzykowego w kodzie wyrobu, w tym przypadku UK
** warto$¢ zalezna od mocy “wbudowanej” do przemiennika (tu 5.5kW, 400V)

Wartosci te moga by¢ inne dla danego napedu i/lub aplikacji u uzytkownika

Nr Parametry nastawne | Nastawienie Krotki opis
QUICK SET-UP fabryczne
1105 | CONTROL MODE VOLTS /HZ | Wybdr trybu sterowania
1032 | MAX SPEED * 1500 RPM | Predk. obr. maks. i wspdtcz. skali innych param.
337 | MIN SPEED -100.00 % Predk. obrotowa minimalna
258 | RAMP ACCEL TIME 10.0s Czas wejscia po zboczu na predk. maks. (od
0Hz)
259 | RAMP DECEL TIME 10.0s Czas zejscia po zboczu z predk. maks do OHz
279 | RUN STOP MODE RAMPED Stop po nachyleniu, po zdjeciu sygnatu RUN
246 | JOG SETPOINT 10.0 % Nastawa predkosci posuwu w trybie JOG
106 | VHZ BASE FREQ **50.0 Hz Czestotliwos¢ przy wart. maks. napiecia wyj.
104 | V/IF SHAPE LINEAR LAW | Charakterystyka statomomentowa U/f
50 QUADRATIC FALSE Przejscie miedzy charakt. liniowa i wyktadnicza.
TORQUE
64 MOTOR CURRENT *11.3A Kalibracja przemiennika na prad znam. silnika
107 | FIXED BOOST **6.00 % Napieciowe forsowanie momentu na rozruchu
365 | CURRENT LIMIT 100.00% Prad silnika jako % od wart. kalibr. pragdu znam.
1159 | MOTOR BASE FREQ **50.0 Hz Czestotl. przy ktérej nap. wyj. ma wart. maks.
1160 | MOTOR VOLTAGE **400.0V Napiecie maks. na wyj. silnikowym
83 NAMEPLATE RPM ** 1445 RPM [ Znamionowa predk. obr. silnika (z tabl. znam.)
84 MOTOR POLES ** 4 llo$¢ biegundw silnika
124 [ MOTOR ** STAR Potaczenie uzwojen silnika (gwiazda/tréjkat)
CONNECTION
761 | ENCODER SUPPLY 10.0V Napiecie zasilania enkodera
566 | ENCODER LINES ** 2048 llo$¢ linii enkodera na jeden obrot
567 | ENCODER INVERT FALSE Kierunek sygnatu z enkodera
603 | AUTOTUNE ENABLE FALSE Aktywacja samostrojenia
65 MAG CURRENT **3.39A Kalibracja przemiennika na prad jatowy silnika
119 | STATOR RES **1.3625 Q | Rezystancja uzwojenia statora, na faze
120 | LEAKAGE INDUC **43.37 mH | Induktancja rozproszona silnika, na faze
121 | MUTUAL INDUC **173.48 mH | Induktancja wzajemna statora, na faze
1163 | ROTOR TIME CONST| **276.04 ms [ Stata czasowa rotora silnika (w samostrojeniu)
1187 | SPEED PROP GAIN 20.00 Wzmochnienie proporcjonalne w petli sprz. zwrot.
1188 | SPEED INT TIME 100 ms Stata czasowa catkowania w sprz.
predkosciowym
13 AIN 1 TYPE 0..+10V Typ i zakres wejscia
22 AIN 2 TYPE 0..+10V Typ i zakres wejscia
712 | AIN3 TYPE 0..+10V Typ i zakres wejscia
719 | AIN4ATYPE 0..+10V Typ i zakres wejscia
231 | DISABLE TRIPS 0000 >> Podmenu deaktywacji wytaczen awaryjnych
742 | DISABLE TRIPS + 0040 >> Podmenu deaktywacji wytaczen awaryjnych
876 | VIEW LEVEL TRUE Poziom podgladu menu na wyswietlaczu

Tabela 5-2. Parametry nastawne przemiennika
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Menu SYSTEM

Iadowanie do pamiecidalej, pizywsacanie i kasowanie aplacjy
uzytownla

UWAGA
Po zataczeniu zasilania przemiennik bedzie zawsze realizowat aplikacje domysinag .

WSKAZOWKA: aplikacja domy$Ina zainstalowana w napedzie jest kopia Makro 1.
Zachowanie konfiguracji do tej aplikacji w pamigci statej zapewni nam gotowos¢ napedu do
pracy po kazdym zalaczeniu zasilania.

Menu SAVE CONFIG

Menu SAVE CONFIG zachowuje w pamigci stalej biezace nastawy MMI Menu Map
uzytkownika do konfiguracji o wyswietlanej nazwie.

1 |SYSTEM |

Nastawy mozna zachowa¢ w dowolnej z podanych konfiguracji. Zapis
do konfiguracji juz istniejacej, zamiast tworzenia nowej nazwy,
kasuje informacje poprzednie podczas zapisu informacji nowych . | sAve conFic

2 [SAVE coNFiG |

W stanie nastaw domyslnych jedyna nazwa na liscie konfiguracji bgdzie APPLICATION.
Nowotworzone nazwy konfiguracji beda dodawane do tej listy. Jesli nowoutworzona nazwe
konfiguracji zapisa¢ takze w APPLICATION to bedzie ona przywotywana zawsze po
zalaczeniu zasilania.

Poniewaz fabryczne instrukcje Makro sa typu TYLKO ODCZYT wigc nie pojawiaja sig¢ w
menu SAVE CONFIG.

Przyktad wprowadzenia aplikacji do pamigci statej.

SAVE CONFIG
> APPLICATION °
SAVE CONFIG

> POMPA 1

SAVE CONFIG

'W GORE' ALA POTWIERDZENL

SAVE CONFIG
poziom 2 menu

Menu RESTORE CONFIG
Menu RESTORE CONFIG przywraca wyswietlana aplikacjg lub MMI Menu Map

Makro. 1 |SYSTEM |
Przyktad powrotu do danej aplikacji lub Makro:.

2 |RESTORE CONFIG |
LRESTORE CONFIG

RESTORE CONFIG

> APPLICATION °
RESTORE CONFIG

> MACRO 1

RESTORE CONFIG

"W GORE' DLA POTWIERDZEN

RESTORE CONFIG

poziom 2 menu
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Menu NEW CONFIG NAME
Parametr NEW CONFIG NAME stuzy do utworzenia nowej nazwy MMI Menu Map
konfiguracji. 1 |SYSTEM |

Panel operatorski udostepnia nazwe domysing “APPLICATION”, pod |NEW CONFIG NAME |
ktoéra uzytkownik moze zapisa¢ swoja aplikacje¢ do pamigci stalej.
Mozna zapisac¢ wigcej niz jedna aplikacje wykorzystujac w tym celu
rozne nazwy, np. PUMP 1, PUMP 2 (pompa 1, pompa 2).

|_NEW CONFIG NAME

Sposodb zapisu nazwy aplikacji do pamigci podano nizej. Wprowadzanie tancuch znakow —
patrz Rys. str. 5-11.

NEW CONFIG NAME

-> APPLICATION ciag znakoéw
NEW CONFIG NAME |

-> PUMPA 1

NEW CONFIG NAME

'W GORE' DLA POTWIERDZEN

NEW CONFIG NAME

poziom 2 menu

Menu DELETE CONFIG

W tym menu uzytkownik moze skasowac swoja wlasna aplikacje. MMI Menu Map

Skasowanie aplikaciji nie ma konsekwenciji. Po zalaczeniu zasilania 1 |SYSTEM |

oprogramowanie napedu zawsze przywola nowq aplikacje
identyczng z aplikacja zawarta wMAKRO 1.

2 [DELETECONFIG |
| DELETE conFIG

Fabrycznych instrukcji Makro nie mozna skasowac.

Przyktad skasowania aplikacji:.

DELETE CONFIG

> POMPA 1 °
DELETE CONFIG

N POMPA 2

DELETE CONFIG

W GORE' DLA POTWIERDZE

DELETE CONFIG

poziom 2 menu




Wybdr jezyla

Opcja ta pozwala na wybor jezyka komunikatow na wyswietlaczu.

LANGUAGE

ENGLISH
LANGUAGE
> ENGLISH
LANGUAGE
> inny
language

inny
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MMI Menu Map
1 |SYSTEM |
I

2 |LANGUAGE |
|_LANGUAGE

Do wyboru sa nast¢pujace jezyki: angielski, niemiecki, francuski, hiszpanski, wloski, szwedzki,

polski i portugalski.

Mozliwosci specjalne menu

Szybkie zapisywanie do pamieci salej
Aby z dowolnego miejsca w menu szybko przejs¢ do menu SAVE CONFIG przycisk PROG
przytrzyma¢ w stanie wcisnigtym przez okoto 3 sekundy. Po wprowadzeniu swojej aplikacji do
pamigci statej uzytkownik moze wroci¢ w sposob konwencjonalny do pierwotnego stanu

wyswietlacza..

DIAGNOSTICS
poziom 1 menu

SAVE CONFIG
poziom 2 menu

SAVE CONFIG

2> APPLICATION

SAVE CONFIG
"UP" TO CONFIRM

SAVE CONFIG
poziom 2 menu

SETPOINT (REMOTE)
= 0.0 %

DIAGNOSTICS
poziom 1 menu

PRZYTRZYMAC

PROG WYSW.MENU OPERATOR
(NORMALNE DZIALANIE PRZY
np.

(¥ele) NACISNAC PONOWNIE BY W
DO POPRZ.MENU | PARAMET
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Szybki dostep do etyldely parametiu QuickTag)

Aby przywotaé na wyswietlacz nr etykietowy parametru wskazywanego na wyswietlaczu

nalezy przytrzymac przycisk M w stanie wcisnigtym przez okoto 3 sekundy (w tym czasie
moze by¢ wyswietlany komunikat).

RAMP TIME
100.00%
PRZYTRZYMAC NA
RAMP TIME
TAG 326
RAMP TIME
100.00%

Szybki dostep do informacj o powiazaniach parametow (Quick Link)
Aby przywota¢ informacj¢ o powiazaniach danego parametru konfigurowalnego nalezy, bedac
na podgladzie zaawansowanym menu i majac na wyswietlaczu numer etykietowy tego
parametru, nacisna¢ przycisk M.

Przemiennik znajduje si¢ w trybie parametryzacji (Parametrisatiom Mode) i powiazania nie
moga by¢ edytowane.

Opcja Quick Link nie jest dostepna dla parmametrdw niekonfigurowalnych

DIGITAL OUTPUT 3
poziom 4 menu
VALUE
FALSE
ABY SZYBKO UZYSKAC NUMER
ETYKIETOWY NACISNAC NA 3s
VALUE
TAG 52 .
NACISNAC PONOWNIE
BY UZYSKAC SZYBKA INFORMAC.
SOURCE O POWIAZANIACH
NULL
Patrz Uwaga
VALUE
TAG 52
VALUE
FALSE
DIGITAL OUTPUT 3
poziom 4 menu

Przed edycja polaczen parametiu przemiennik musi znalez¢ sie wtrybie konfiguracj. Naciskajac wtym
stanie przycisk M przywolamy na wyswietlacz stone ENABLE CONFIG. Dalsze informacje - patrz
Podrecznik Oprogramowania, rozdz 1: "Programowanie aplikacj uzytkownila” - tworzenie i
usuwanie powigzan wtrybie Configuration Mode.
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Ochrona hasiem

Stan aktywny ochrony hastem zapobiega nieautoryzowanej zmianie MMI Menu Map
parametrow nadajac im status “TYLKO ODCZYT”. Przed zmiang 1 |SETUP |
parametru chronionego hastem uzytkownik zostanie poproszony o '
hasto.

2 |I\I/IENUS |

3 |ACCESS CONTROL I
I_PASSWORD

Ochrong hastem wprowadza si¢ w stan aktywny i deaktywuje
parametrem PASSWORD.

Aktywacja ochrony hasiem

W stanie domy$lnym ochrona parametrow hastem jest wytaczona (stan 0000).
1. Wprowadzi¢ nowe stowo do parametru PASSWORD (inne niz 0000), np. 0002.

2. Naciska¢ przycisk E powtarzalnie, az do pojawienia si¢ komunikatu powitalnego na
wyswietlaczu . Ponowne nacisnigcie E uaktywnia ochrong parametréw hastem..

PASSWORD
XXXX

PASSWORD

> 0000 °

PASSWORD
> 0002

powtarzalni

WELCOME SCREEN

PASSWORD
LOCKED

Jesli zachoda potrzeba zachowania hasla w pamieci wykona¢ procedure SAVE CONFIG.

Deaktywacja ochrony hasiem

Podczas proby zmiany parametru chronionego hastem na wyswietlaczu pojawia si¢ komunikat
PASSWORD oznaczajacy konieczno$¢ wprowadzenia hasta. Po prawidtowym wprowadzeniu
hasta ochrona parametrow zostaje czasowo zdjgta.

Reaktywacja ochrony parametréw hasiem
Naciskaé¢ powtarzalnie przycisk E az na wyswietlaczu pojawi si¢ komunikat PASSWORD
LOCKED.

Mozna uaktywni¢ ochrone haslem tylko wybranych paramettdéw w menu OPERATOR.. W warunkach
domysinych nie sa one chronione. lhformacje szczegolowe - patrz Podrecznik
Oprogramowania, rozdz. 1: “Programowania aplikacji uzytkownika” — menu
OPERATOR::IGNORE PASSWORD oraz ACCESS CONTROL::NO SETPOINT PWRD.

Usuniecie ochrony parametrdw haslem (status domysiny)
Przywota¢ parametr PASSWORD i wprowadzi¢ biezace hasto. Nacisnaé przycisk E. Zresetow¢
hasto do stanu 0000. W ten sposob ochrona hastem zostanie usunig¢ta. Mozna to sprawdzié¢
naciskajac powtarzalnie przycisk E az do pojawienia si¢ komunikatu powitalnego na
wyswietlaczu; ponowne naci$nigcie E nie spowoduje przywotania na wy$wietlacz komunikatu
PASSWORD LOCKED.

Jesli zachodZ potrzeba zachowania w pamieci braku ochrony parametdw hastem (podczas wylaczania
napedu) to nalezy wykona¢ procedure SAVE CONFIG .
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Kombinacja przyciskéw zasilania

Powrét do domysinych nastaw fabrycznych (reset 2-przyciskowy)

Specjalna kombinacja przyciskow przywraca przemiennik do nastaw fabrycznych, zgodnych z
jego kodem oznaczeniowym i instrukcja Makro 1. Ze wzgleddéw bezpieczenstwa taki powrot
jest mozliwy tylko podczas zalaczania zasilania przemiennika.

Przytrzymac wcisniete przyciski ogge

Zatgczyé zasilanie i trzymaé weié HOLD
przez co najmniej 2 sek

RESTORE DEFAULTS
"UP" TO CONFIRM

AKTUALIZUJIENORUJE

Zmiana kodu oznaczeniowego wyrobu (reset 3-przyciskowy)

SYSTEM

—

Niekiedy moze zaj$¢ konieczno$¢ dokonania zmiany nastaw poprzez zmiang kodu wyrobu. Kod
oznaczeniowy wyrobu opisano w rozdz. 2.

Do zmiany kodu wyrobu konieczna jest specjalna kombinacja przyciskow. Ze wzgledow
bezpieczenstwa operacja taka jest mozliwa tylko podczas zataczani zasilania przemiennika.

Reset 3-przyciskowy przenosi nas do menu POWER BOARD w menu rozszerzonym SYSTEM
(podswietlenia w diagramie nizej).

HOLD
POWER BOARD |

—| LANGUAGE | Przyciski obok przytrzymac wcisniet:

Zatgczyc zasilanie trzymajqc przyciski
| wecisniete przez co najmniej 2s

—| DEFAULT TO 60HZ

— RESTORE CONFIG |

—| RESTORE DEFAULTS |

——| DELETE CONFIG |

— NEW CONFIG NAME |

SYSTEM

— REFORMAT FLASH |* | POWER BOARD
5.5kW 400V
— RESTART |*
—  EXITTOBOOT _ |* | POWER BOARD Y
poziom 2 menu d,-gg,am
—  SAVECONFIG | ° nizej

Wybra¢ z menu rozszerzone

Zalecamy by menu ze znaczkiem * wykorzystywat tylko producent ( Eurotherm Drives) lub personel majacy

odpowiednie kwalifikacje.

Menu nie pod$wietlane — patrz menu SYSTEM na str. 5-16..



Panel Operatorski 1 -23
PEYTA MOCY

HOLD

Nacisngc i przytrzymac przyciski obm

Zatgczyc¢ zasilanie trzymajac przyciski
wcisniete przez co najmniej 2 sek POWER DATA

Wejscie w tryb CONFIG, CORRUPT
zasygnalizujg diody LED G

POWER BOARD
????kW 2?27V

POWER BOARD

> ?2???kW  ??2?V
POWER BOARD
-> 5.5kW 400V

LANGUAGE

G DEFAULTS LOADED

Wyjscie z trybu CONFIG;
WELCOME SCREEN diody LED przestajg pulsowac
Dane mocy zostajg w pamieci

Diagram powyzej przedstawia reset 3-przyciskowy w przypadku gdy w pamigci napedu nie ma
danych mocy. W przypadku przeciwnym komunikaty ostrzegawcze “Power Data Corrupt”
(dane mocy zagrozone) i “Language Defaults Loaded” (zatadowano jezyk domyslny) nie
bylyby wyswietlane, natomiast zamiast znakow “????kW ???V” wyswietlacz wskazywalby
aktualnie wybrang plyte mocy.

CZESTOTLMOSC DOMYSLNA 60HZ

Nastawg tego parametru wybiera sig czgstotliwo$¢ pracy napedu. Ma ona wptyw na te
parametry, ktorych wartosci zaleza od domyslnej czgstotliwosci podstawowej napedu. Nastawy
mozna aktualizowac tylko zgodnie z procedura “restore macro” (powrotu do Makro).

Dalsze informacje — patrz Podrgcznik Oprogramowania, rozdz. 2: “Specyfikacja parametrow” —
parametry zalezne od czgstotliwosci.

POWROT DO NASTAWY DOMYSLNEJ
Postgpowanie — patrz “Powrot (2-przyciskowy) do domyslnych nastaw fabrycznych”, str. 5-21.

Szybkie wejscie wiyb lonfiguacy
Naped mozna inicjalizowac w trybie konfiguracji trzymajac wcisnigty przycisk STOP podczas
zalaczania zasilania.

Trzymac wecisniety przycisk oboky
Zatgczy¢ zasilanie trzymajgc "*HOLD
przycisk wcisniety przez 2 sek

AC MOTOR DRIVE
5.5kW 400V V1.1 np.

Menu System
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STANY AWARYJNE | LOKALIZACJA USZKODZEN

Stany awaryjne

Co sie dzeje wdanie anaryjiym

DEFAULT

W momencie wystapienia stanu awaryjnego modul mocy przemiennika zostaje natychmiast
zablokowany a silnik wraz z obciazeniem mechanicznym zatrzymuje si¢ wybiegiem. Stan
awaryjny zostaje podtrzymany zatrzaskiem az do jego zresetowania. Takie dziatanie pozwala
wychwyci¢ takze przejSciowe stany awaryjne, ktore blokuja przemiennik nawet jesli pierwotna
przyczyna ich wystapienia nie jest juz aktualna.

Wskazania na przemienniku
W przypadku wykrycia warunkow awaryjnych przemiennik sygnalizuje 1 wykonuje nastgpujace
dziatania:

1. Dioda HEALTH wskazuje pulsowaniem na zaistnienie warunkéw awaryjnych. (zbadac,
znalez¢ 1 usuna¢ przyczyng ich wystapienia.)

2. Sygnal bloku oprogramowania SEQ & REF::SEQUENCING LOGIC:: TRIPPED
przyjmuje wartos$¢ logiczng TRUE.

Sygnat logiczny na wyjsciu cyfrowym DIGITAL OUTPUT 1 (HEALTH) zmienia si¢ pomigdzy
TRUE i FALSE, zaleznie od stanu istniejacego poprzednio.

Wskazania na panelu operatorskim (jesli podiaczony)

Po wystapieniu warunkow awaryjnych interfejs MMI sygnalizuje i wykonuje nastgpujace
dziatania:

1. Dioda HEALTH na panelu operatorskim pulsuje wskazujac zaistnienie warunkow
awaryjnych a na wyswietlaczu pojawia si¢ komunikat o przyczynie tego stanu.

2. Sygnat bloku oprogramowania SEQ & REF::SEQUENCING LOGIC::TRIPPED
przyjmuje warto$¢ logiczng TRUE.
Stan wyjscia logicznego DIGITAL OUTPUT 1 (HEALTH) zmienia si¢ pomigdzy TRUE i
FALSE, zaleznie od stanu poprzedniego.

3. Komunikat (komunikaty) o stanie awaryjnym nalezy potwierdzi¢ przyciskiem STOP.
Kasowanie komunikatu wykona¢ przyciskiem E; patrz — rozdz.5: “Panel operatorski” —
komunikaty ostrzegawcze..

Kasowanie standw awaryjnych

Przed ponownym uruchomieniem przemiennika wszystkie stany awaryjne muszg zostaé
zresetowane. Reset mozna wykona¢ tylko po usunigciu przyczyn wystapienia stanu awaryjnego,
np. stan wylaczenia awaryjnego spowodowany nadmierna temperatura radiatora mozna
skasowac dopiero po jej obnizeniu si¢ do wartosci ponizej progu wyzwalania.

W danym czasie moze by¢ aktywnych kilka stanéw awaryjnych, np. nadmierna temperatura radiatora

DEFAULT

(HEATSINK) i zbyt wysokie napiecie w obwodzie po$redniczagcym pradu statego
(OVERVOLTAGE). Mozliwa jest tez sytuacja gdy przemiennik zostaje wytgczony awaryjnie z
powodu przecigzenia (OVERCURRENT) a nastepnie zadziata zabezpieczenie HEATSINK
wskutek hamowania silnika (sytuacja taka moze moze by¢ spowodowang statg termiczng
radiatora).

Stany awaryjne kasowac zdalnie, poprzez wejscie Reset lub przyciskiem STOP na panelu
operatorskim.

Efekt skasowania stanu awaryjnego wskazuje dioda HEALTH (na przemienniku lub na
interfejsie MMI) przestajac pulsowaé i wracajac do Swiecenia ciaglego oznaczajacego stan
sprawnosci napedu. Wyjscie bloku oprogramowania SEQ & REF::SEQUENCING
LOGIC::TRIPPED wraca do stanu logicznego FALSE.
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Obsiuga sandw awaryjnych z panela operatorskiego
Komunikaty stanéw awaryjnych

Po awaryjnym wylaczeniu przemiennika na wyswietlaczu pojawia si¢ natychmiast komunikat
wskazujacy na przyczyng wytaczenia. Mozliwe komunikaty zebrano w tabeli nizej:

Znaczenie komunikatu

Mozliwa przyczyna stanu awaryjnego

OVERVOLTAGE

Zbyt wysokie napiecie w obwodzie
posredniczacym pradu statego

Zbyt wysokie napigcie zasilania
Zbyt szybkie hamowanie obcigzenia o duzej inercji
Otwarty obwdd hamowania dynamicznego

UNDERVOLTAGE

Zbyt niskie napiecie w obwodzie
posredniczacym pradu statego

Zbyt niskie napiecie zasilania
Zanik zasilania
Zanik fazy na zasilaniu

OVERCURRENT
Zbyt duzy prad na wyjsciu silnikowym

Zbyt szybkie hamowanie obcigzenia o duzej inercji
Zbyt szybki rozruch obcigzenia o duzej inercji
Udar obcigzenia

Zwarcie miedzyfazowe na odptywie silnikowym
Zwarcie doziemne na obwodzie silnikowym

Zbyt diugie kable silnikowe lub zbyt duzo silnikéw potaczonych
réwnolegle na wyjsciu przemiennika

Forsowanie momentu na rozruchu - ustalone lub automatyczne -
zbyt duze.

HEATSINK
Zbyt wysoka temperatura radiatora

Zbyt wysoka temperatura otoczenia
Niedostateczna wentylacja lub za mate odstepy

EXTERNAL TRIP

Wylaczenie awaryjne z zewnatrz, poprzez
zaciski sterownicze

Brak potencjatu +24V na zac. zewnetrznego blokowania
przemiennika (fj. zac. 19, Makro 1).

INPUT 1 BREAK

Przerwa w sygnale na wejsciu analog. 1
(zac. 1)

Niepoprawna konfiguracja wejscia do pracy w zakresie  4-20mA
Przerwa w obwodzie zewnetrznym

INPUT 2 BREAK

Przerwa w sygnale na wejsciu analog. 2
(zac. 2)

Niepoprawna konfiguracja wejscia do pracy w zakresie
4-20mA
Przerwa w obwodzie zewngtrznym

MOTOR STALLED
Utkniecie silnika

Zbyt duze obcigzenie silnika
Zbyt niska nastawa ograniczenia pradowego
Zbyt niska nastawa czasu na zabezpieczeniu od utkniecia

Forsowanie momentu na rozruchu - ustalone lub automatyczne -
zbyt duze.

BRAKE RESISTOR
Przecigzenie zewn. rezystoréw hamowania

Zbyt szybkie hamowanie obcigzenia o duzej inercji lub zbyt czeste
hamowania

BRAKE SWITCH

Przecigzony tacznik wewnetrzny
hamowania dynamicznego

Zbyt szybkie hamowanie obcigzenia o duzej inercji lub zbyt czeste
hamowania

OP STATION

Odtaczono panel operatorski od
przemiennika podczas jego pracy na
sterowaniu lokalnym

Przypadkowe (niezamierzone) odtgczenie panelu operatorskiego
od przemiennika
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Znaczenie komunikatu

Mozliwa przyczyna stanu awaryjnego

LOST COMMS
Zanik komunikacji prze interfejs

Zbyt mata nastawa parametru COMMS TIMEOUT
(patrz menu COMMS CONTROL , poziom 3)

CONTACTOR FBK

Po komendzie Run wejscie CONTACTOR CLOSED w bloku
funkcyjnym SEQUENCING LOGIC pozostaje w stanie logicznym
FALSE

SPEED FEEDBACK

Uchyb predkosci SPEED ERROR > 50.00% przez czas dtuzszy od
10 sekund

AMBIENT TEMP

Zbyt wysoka temperatura otoczenia

MOTOR OVERTEMP
Temperatura silnika za wysoka

Nadmierne obcigzenie

Nieprawidtowe napigcie znamionowe silnika

Forsowanie momentu FIXED BOOST i/lub AUTO BOOST zbyt
wysokie

Dtugotrwata praca na niskiej predko$ci obrotowej w przypadku
silnika bez wentylacji wymuszonej

Sprawdzi¢ nastawe parametru INVERT THERMIST w menu I/O
TRIPS na poziomie 3.

Przerwa w obwodzie termistora silnika

CURRENT LIMIT

Jesdli warto$¢ ograniczenia pradowego
przekroczy 180% pradu znamionowego
modutu mocy na czas 1 sekundy to
przemiennik zostanie wytgczony awaryjnie.
Takie wytgczenie moze by¢ spowodowane
udarami obcigzenia.

Usungg przyczyne skokdw obcigZenia

SHORT CIRCUIT

Zwarcie w obwodzie wyjsciowym

24V FAILURE
Napiecie na wyjsciu dla potrzeb
uzytkownika spadto ponizej 17V

Zwarcie na wyjsciu 24V
Nadmierne obcigzenie wyjscia

LOW SPEED OVER |

Silnik pobiera zbyt duzy prad (>100%) przy
zerowej czestotliwo$ci na wyjsciu
przemiennika

FIXED BOOST and/or AUTO BOOST set too high
(refer to FLUXING menu at level 4)

TRIP 22

Reserved

ENCODER 1 FAULT

Wejscie Error (bfgd) na plytce enkodera - w stanie Error

DESAT (OVER I)

Nagte przecigzenie; patrz OVERCURRENT wyze;

VDC RIPPLE

Zbyt duze tetnienia napiecia w obwodzie po$redniczacym pradu
statego; sprawdzi¢ obecnos¢ faz na doptywie zas.

BRAKE SHORT CCT
Zbyt duzy prad na rezystorze hamowania

Sprawdzi¢ czy rezystancja rezystora hamowania jest wieksza od
dopuszczalnej wartosci minimalne;

OVERSPEED

Sygn. sprezenia zwrotnego predkosciowego > 150% przez czas
0.1 sekundy

UNKNOWN

Przyczyna stanu awaryjnego — nieznana; skontaktowa¢ sie z
Eurotherm Drives
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Znaczenie komunikatu

Mozliwa przyczyna stanu awaryjnego

MAX SPEED LOW

Podczas strojenia automatycznego wymagany jest bieg silnika na
jego predkosci znamionowej (podanej na tabliczce znamionowej).
Jesli nastawa MAX SPEED RPM limituje predko$¢ do wartoSci
mniejszej niz jego predkos¢ znamionowa to zostanie
zasygnalizowany bfad. Nalezy wtedy zwigkszy¢ nastawe MAX
SPEED do wartosci co najmniej réwnej wartosci podanej na
tabliczce znamionowe; silnika. Jesli trzeba — nastawe ta mozna
obnizy¢ po zakonczeniu samostrojenia.

MAINS VOLTS LOW

Napiecie zasilania przemiennika jest za niskie do procedury
samostrojenia. Ponowi¢ probe gdy bedzie miato warto$é
wystarczajaca.

NOT AT SPEED

Silnik nie moze wej$¢ na predko$¢ obrotowg odpowiednig dla
samostrojenia; mozliwe przyczyny:

o wat silnika nie obraca sie swobodnie

 dane silnika nie sg prawidtowe

MAG CURRENT FAIL

Nie mozna uzyskac pradu magnesowania silnika o warto$ci
wymaganej dla jego poprawnej pracy. Sprawdzi¢ dane na tabliczce
znamionowej, a w szczegdlnosci jego predkos¢ obrotowa i
napiecie. Sprawdzi¢ tez czy dane znamionowe silnika sg
odpowiednie dla danego napedu.

NEGATIVE SLIP F

W wyniku procedury samostrojenia uzyskano ujemny poslizg. Taki
wynik nie moze by¢ poprawny. By¢ moze predko$¢ obrotowg
silnika ustawiono na warto$¢ wyzsza niz odczytana z tabliczki
znamionowej jego predko$¢ podstawowa. Jeszcze raz sprawdzi¢
na tabliczce znamionowej predkos¢ i czestotliwo$¢ znamionowq
silnika oraz ilo$¢ par biegundw.

TR TOO LARGE

Wyliczona warto$¢ statej czasowej silnika jest zbyt duza.
Sprawdzi¢ predkos¢ obrotowa silnika na tabl. znam. (obr/min).

TR TOO SMALL

Wyliczona warto$¢ statej czasowej silnika jest zbyt mata.
Sprawdzi¢ predko$¢ obrotowa silnika na tabl. znam. (obr/min).

MAX RPM DATA ERR

Btad sygnalizowany po nastawie MAX SPEED RPM na warto$¢
lezacq poza zakresem zbierania danych w procesie samostrojenia.
Procedura samostrojenia zbiera dane w zakresie charakterystyk
silnika przekraczajacym jego znamionowg, predko$¢ obrotowg o
30%. Jesli predko$¢ maksymalna wzro$nie pozniej o wiecej niz
30% ponad warto$¢ MAX SPEED RPM to zostanie
zasygnalizowany bfad. Aby wprowadzic silnik w zakres wtaciwy
nalezy ponowi¢ procedure samostrojenia przy wyzszej nastawie
MAX SPEED RPM.

STACK TRIP

Naped nie jest w stanie odrézni¢ stanéw awaryjnych
OVERCURRENT/ DSAT lub OVERVOLTAGE.

LEAKGE L TIMEOUT

Pomiar induktancji uptywowej wymaga spowodowania przeptywu
pradu przez silnik. Nie mozna byto uzyska¢ wymaganej wartosci
tego pradu. Sprawdzi¢ potaczenia silnika.

POWER LOSS STOP

Sekwencja zaniku zasilania (Power Loss Stop) sprowadzita do
zera (po zboczu) sygnat zadawania predko$ci obrotowej lub
uptynat zadany czas.

MOTR TURNING ERR

Przed procedurg samostrojenia silnik musi by¢ w stanie spoczynku

MOTR STALLED ERR

Podczas samostrojenia silnik musi obracac sie swobodnie

Tabela 6-1 Komunikaty stanéw awaryjnych
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Reset automatyczny stanéw awaryjnych

Za pomoca panela operatorskiego mozna skonfigurowaé naped do podejmowania resetu
automatycznego albo podczas proby uruchomienia napgdzanego silnika albo po zadanym czasie
od momentu wystapienia stanu awaryjnego. Aktywacje¢ resetu automatycznego umozliwiaja
nastgpujace bloki funkcyjne (menu MMI).

Seq & Ref::Auto Restart (Auto-Reset)
Seq & Ref::Sequencing Logic

Nastawa warunkéw awaryjnych

Do nastawy warunkow przy ktorych nastgpowac beda wylaczenia awaryjne przemiennika
wykorzystuje si¢ nastgpujace bloki funkcyjne (menu MMI):

Trips::1/O Trips
Trips::Trips Status

Podglad warunkdw awaryjnych

Do sprawdzenia stanow awaryjnych mozna wykorzysta¢ podglad nastgpujacych blokow
funkcyjnych (menu MMI):

Seq & Ref::Sequencing Logic

Trips::Trips History
Trips::Trips Status

Blad sumy kontiolnej

DEFAULT

Po podaniu zasilania na przemiennik sprawdzana jest pamig¢ nieulotna. W przypadku jej
uszkodzenia przemiennik nie bedzie funkcjonowal. Sytuacja taka moze si¢ zdarzy¢ w przypadku
wymiany plyty sterownika na ptyte nieoprogramowana.

Wskazania przemiennika
Usterke beda sygnalizowaty krotkimi btyskami diody HEALTH i RUN; C D@,

Pamigtamy z rozdz. 4: “Obstuga przemiennika” — stany sygnalizowane diodami LED -

ze sygnalizuja one takze wejscie w tryb rekonfiguracji; nalezy jednak pamigtaé, ze ten tryb

(i zwiazane z nim wskazania diod) nie jest dla przemiennika dostgpny o ile nie jest on sterowany
poprzez interfejs MMI lub tacze komunikacyjne.

Jesli sterowanie przemiennika odbywa si¢ w trybie lokalnym (brak MMI lub tacza
komunikacyjnego) to naped nalezy zwréci¢ do Eurotherm Drives w celu jego reprogramowania;
patrz - rozdz. 7: “Przeglady okresowe i naprawy”. Jesli uzytkownik ma dostgp do panela
operatorskiego lub odpowiednio oprogramowanego komputera PC to naped mozna zresetowac.

Wskazania panela operatorskiego (jesli podiaczony)

Interfejs MMI wyswietla komunikat jak obok.

Potwierdzi¢ komunikat naciskajac przycisk E. Spowoduje * CHECKSUM FAIL*
to automatycznie zatadowanie i zapis do pamigci statej
parametrow domyslnych instrukcji Makro 1 oraz kod DEFAULTS LOADED
wyrobu w wersji ENGLISH 50Hz Product Code. HEALTH LOCAL

o SEQO O REF

Jesli dany naped wykorzystywal inny kod oznaczeniowy,
lub inna instrukcj¢ Makro, nalezy zatadowa¢ ponownie kod wybrany, wybrang instrukcj¢ Makro
i wprowadzi¢ je do pamigci statej (menu SAVE/COMMAND) w takiej wtasnie kolejnosci.

Jesli dane nie zostaty zapisane w pamigci poprawnie to panel operatorski wyswietli odpowiedni
komunikat o bledzie. W takim przypadku przemiennik begdzie powielat blad i nalezy go zwroci¢
do Eurotherm Drives; patrz — rozdz. 7: “Okresowe przeglady i naprawa”
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Problem

Przyczyna

Dziatanie

Nie wigcza sie zasilanie
przemiennika

Przepalony bezpiecznik

Usterka w
oprzewodowaniu

Sprawdzi¢ doptyw zasilania, wymieni¢
bezpiecznik na sprawny.

Sprawdzi¢ nr modelu na kodzie
oznaczeniowym wyrobu.

Sprawdzi¢ wszystkie potaczenia.
Sprawdzi¢ przejscia.

Nowy bezpiecznik réwniez ulega
przepaleniu

Btad w oprzewodowaniu

Uszkodzony przemiennik

Przed wymiang bezpiecznika
sprawdzi¢ potgczenia.
Skontaktowa¢ sie z Eurotherm Drives.

Nie mozna uzyska¢ stanu
HEALTH (sprawny)

Brak lub niewtasciwe
zasilanie

Sprawdzi¢ doptyw zasilania.

Silnik nie rusza

Silnik zablokowany mech.

Zatrzyma¢ przemiennik i odblokowaé
silnik.

Silnik rusza i zatrzymuije sie

Blokowanie mechaniczne

Zatrzymac silnik i usung¢ przyczyne
blokowania

Silnik nie rusza lub wiruje w
kierunku przeciwnym do
zadanego

Usterka enkodera

Sprawdzi¢ potaczenia enkodera

Otwarty obwod

potencjometru zad. predk.

obrotowe;j

Sprawdzi¢ potaczenia

Tabela 6-2 Lokalizacja usterek
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OKRESOWA KONSERWACJA | NAPRAWA

Okresowa konserwacja

Okresowo usuwac z napedu nagromadzony kurz i inne zanieczyszczenia utrudniajace jego
wentylacje. Wykorzysta¢ w tym celu strumien suchego powietrza.

Naprawa

W napedzie nie ma cz¢sci naprawialnych przez uzytkownika.

UWAGA: NIE PROBOWAC NAPRAWY NAPEDU — ZWROCIC DO EUROTHERM DRIVES.

Zachowanie aplikacji w pamieci stalej
Przed dokonaniem naprawy napgdu nalezy, w miar¢ mozliwosci, zachowa¢ w pamigci dane
wykorzystywanej przez uzytkownika aplikacji. Doradzamy takze skopiowanie nastaw
wykorzystywanej aplikacji przed odestaniem napedu do Eurotherm Drives.

Zwrot napedu do Eurotherm Drives

Prosimy o podawanie nastgpujacych informacji:

e model i numer seryjny przemiennika; patrz — tabliczka znamionowa
e opis uszkodzenia

Warunki zwrotu napedu uzgodni¢ z najblizszym osrodkiem serwisowym Eurotherm Drives
Service Centre .

Uzytkownik otrzyma potwierdzenie zwrotu w postaci dokumentu Returned Material
Authorisation. Dokument ten bedzie podstawa dla wszelkiej korespondencji zwiazanej ze
sprawa zwrotu. Naped zapakowac 1 wysta¢ w jego opakowaniu oryginalnym lub przynajmniej w
opakowaniu antystatycznym. Nie dopusci¢ by elementy opakowania wnikaty do napgdu.

Likwidacja napedu — dyspozycje materialowe
Niniejszy wyrob zawiera materiaty stanowiace odpady, zgodnie z przepisami Special Waste
Regulations 1996, ktore sa zgodne z dyrektywa Unii Europejskiej na odpady niebezpieczne -
EC Hazardous Waste Directive - Directive 91/689/EEC.

Zalecamy dysponowanie poszczegdlnymi materiatami zgodnie z prawem obowiazujacym w
zakresie ochrony Srodowiska. Ponizsza tabela podaje jakie materiaty moga stanowi¢ przedmiot
recyklingu a jakie nalezy traktowaé w specjalny sposob.

Materiat Recykling Dyspozycja spec.
metal tak nie
tworzywa sztuczne tak nie
ptytki obw. druk. tak tak

Plytki obwodéw drukowanych mozna zadysponowac na jeden z ponizszych sposobow:

1. Spalenie w wysokiej temperaturze (min. 1200°C) w spalarce zgodnej z Environmental
Protection Act, cz. A lub B.

2. Przekazanie do miejscowego odbiorcy odpadow przemystowych majacego licencjg na
odbidr aluminiowych kondensatoréw elektrolitycznych. Nie wyrzucaé ich na miejscowe
wysypisko komunalne.

Pakowanie
Na czas transportu nasze wyroby sa odpowiednio pakowane. Materialy opakowaniowe sa w
petni bezpieczne dla srodowiska i moga by¢ wykorzystane jako surowce wtorne.
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CERTYFIKACJA PRZEMIENNIKA

Wymagania na zgodnosc¢ z EMC

Wszystkie napedy z regulacja predkosci emituja zakldcenia do otoczenia oraz do sieci energetycznej. Przemienniki
maja “wbudowana” odporno$¢ na zaklocenia wlasne i wszelkie dodatkowe zaktocenia pochodzenia zewngtrznego .
Ponizsze informacje pozwalaja na maksymalizacj¢ kompatybilnosci elektromagnetyczne (EMC) napedoéw i systemow
regulacji predkos$ci obrotowej, w zakresie ich zastosowania, poprzez minimalizowanie emitowanych zaktocen i
maksymalizacjg odpornosci wlasnej na zaklocenia.

Minimalizacja promieniowania
Normy EN55011i EN55022 przewiduja pomiar emisji zakldcen o zakresie 30MHz do 1GHz, w odleglosci

10 do 30 metréw od zrodta emisji. Poziomy emisji w bezposrednim sasiedztwie urzadzenia oraz dla
czgstotliwosci < 30MHz nie sa podane. Emisjg z poszczegodlnych czgéci maja tendencjg¢ do sumowania sig.

e do polaczenia silnika z przemiennikiem nalezy stosowac przewody ekranowane lub
opancerzone, ekran musi by¢ potaczony do zacisku PE na catym swoim obwodzie (360°) i
na obydwu koncach, tj. do zacisku PE silnika i zacisku PE szafy montazowej przemiennika
(lub do skrzynki przepustow kablowych jesli jest montowany na $cianie). Konce ekranu
przewodu musza by¢ doktadnie potaczone na catym obwodzie.

W miejscach o zwiekszonym zagrozeniu bezpoS$rednie uziemianie ekranu na obydwu jego koricach moze byc¢
wykluczone; w takim przypadku jeden koniec nalezy potgczy¢ do PE przez kondensator 1uF 50V
AC a drugi - bezposrednio.Some hazardous area installations may preclude direct earthing at
both ends of the screen, in this case earth one end via a 1uF 50Vac capacitor, and the other as
normal.

e przewody nieekranowane wewnatrz szafy powinny by¢ jak najkrotsze.
e  zawsze sprawdzaj i utrzymuj w dobrym stanie potaczenia ekranow.

e  jesli ekranowany kabel musi by¢ przecigty, w celu podiaczenia np. stycznika, nalezy
potaczy¢ jego ekrany mozliwie najkrotsza droga.

e  wykonujac podiaczenia ekranu zadbaé by odstonigte odcinki przewodu byty jak najkrotsze.

e idealnym zakonczeniem ekranu sa metalowe przepusty kablowe obejmujace ekran na catym
obwodzie (360 °) lub pétobejmy typu U.

Jesli przew6d ekranowany nie jest dostepny to przewdd silnikowy nieekranowany nalezy utozyé w korytku
metalowym, ktdre bedzie dziatato ekranujaco. Korytko takie musi by¢ ciagle i musi by¢ podlaczone do
zaciskow PE przemiennika i silnika. Jesli brak jest ciaglosci korytka to potaczenie jego czgsci nalezy
wykonaé plecionka o przekroju 10mm>.

Uwaga: Niektore silniki majgq puszki przytgczowe i przepusty kablowe wykonane z tworzywa sztucznego.
W takim przypadku ekran nalezy potaczy¢ plecionkg bezposrednio do korpusu silnika. W
niektorych silnikach puszka przytaczowa jest odizolowana od korpusu silnika uszczelkg lub
warstwaq lakieru; nalezy wiec upewnic sie, ze ekran jest rzeczywiscie potagczony elektrycznie z
korpusem silnika.

Uziemienie
Uwaga: Podstawowe uziemienie ochronne ma zawsze znaczenie nadrzedne nad uziemieniem
wymaganym wzgledami EMC.

Podiqczenie uzemienia (PE)
Uwaga: Zgodnie z wymogami normy EN60204, do zacisku uziemienia mozna podtgczyc tylko jeden
przewod.
Niektore przepisy lokalne wymagaja niezaleznego, lokalnego uziemienia silnika; nie powinno to spowodowac
probleméw z ekranowaniem z uwagi na wzglednie wysoka impedancj¢ takiego uziemienia dla czgstotliwosci
radiowych.
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Polaczenie uziemienia (EMC)

Ze wzgledu na wymagania EMC zalecamy by kazda masg¢ sygnalowa i potencjat 0Vuziemia¢ oddzielnie. Jesli w
uktadzie jest wigcej urzadzen to zaciski ich mas sygnatowych nalezy taczy¢ razem do jednego wspolnego zacisku

uziemiajacego.

Uwaga:

Przewody sterownicze, przewody sygnatowe enkodera, przewody wszystkich wej$¢ analogowych i tacza
komunikacyjnego musza by¢ ekranowane. Ekran nalezy podtaczy¢ do PE od strony przemiennika. Jesli
wystapi problem z zaktdceniami wysokiej czgstotliwosci to drugi koniec ekranu nalezy uziemi¢ przez
kondensator 0.1pF.

Ekrany przewoddw nalezy taczy¢ do zacisku PE przemiennika a nie do ptytki
sterownika.

Wymagania na oprzewodowanie

Uwaga:

Patrz rozdziat 8: “Dane Techniczne” — wymagania dodatkowe na oprzewodowanie.

Prolek’rowonle polaczen kablowych

Przew6d do silnika powinien by¢ mozliwie najkrétszy.

e W przypadku napedu wielosilnikowego stosowaé jedng dlugos$¢ przewodow do utworzenia
gwiazdowego punktu uziemienia.

e  Przewody emitujace zakldcenia prowadzi¢ z dala od wrazliwych na zaktocenia.

e  Rownolegle prowadzenie przewodow zaklocajacych i wrazliwych nalezy ograniczy¢ do
minimum i odsuna¢ je przynajmniej na odlegtos¢ 0,25m. Jesli droga biegu rownolegtego
przewodow jest wigksza niz 10m to odstgpy nalezy proporcjonalnie powigkszy¢, np. jezeli
dhugos¢ utozenia rownolegtego wynosi 50m to odstep bedzie (50/10) x 0,25m=1,25m.

e  Przewody wrazliwe na zaktdcenia powinny krzyzowac si¢ z przewodami zaktocajacymi pod
katem 90°.

e Nie nalezy przewodow czutych na zaktocenia prowadzi¢ blisko lub rownolegle z
przewodami do silnika lub uktadu hamowania, nawet na krotkim dystansie.

e  Przewodow sterowniczych, sygnalowych i sprzezenia zwrotnego nie nalezy prowadzi¢
razem z przewodami zasilania, silnika lub obwodu posredniczacego pradu statego, nawet
jesli sa ekranowane.

e  Przewody wejsciowe i wyjsciowe filtru EMC nie moga si¢ sprzg¢gaé.

Dilugosc maksymalna przewodu silnikowego

Poniewaz pojemno$¢ przewodu silnikowego i emisja zaklocen wzrastaja z jego dtugoscia to dla
zachowania zgodno$ci z wymaganiami EMC konieczne jest zastosowanie odpowiedniego filtru EMC na
zasilaniu i ograniczenie dtugos$ci przewodu silnikowego, patrz rozdziat 8: “Dane Techniczne”.

Dlugos¢ przewodu silnikowego mozna zwigkszy¢ pod warunkiem, ze zastosujemy odpowiednie
zewngtrzne filtry wejsciowe lub wyjsciowe, patrz rozdzial 8: “Dane Techniczne” — filtry zewngtrzne RFI
na zasilaniu.

Przewody ekranowane i opancerzone maja znaczna pojemnos¢ zyt wzgledem ekranu, proporcjonalng do
dhugosci (typowo 200pF/m, zaleznie od typu i przekroju przewodu).

Dlugie przewody moga powodowac¢ niepozadane skutki:

e  dzialanie zabezpieczenia nadpradowego w wyniku tadowania i roztadowania pojemnosci
kabla podczas kluczowania modutéw tranzystorowych.

e nasycanie si¢ filtru EMC powodowane podwyzszonym poziomem zakldcen, a tym samym
spadek skutecznosci filtru.

e  dziatanie tacznikéw zabezpieczeniowych RCD w wyniku wzrostu pradow uptywu wysokiej
czestotliwoscei.

e  nagrzewanie wngtrza filtra EMC na zasilaniu.

Powyzsze efekty mozna ztagodzi¢ przez stosowanie dtawikow lub filtrow na wyjsciu
silnikowym.
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Opcije instalacyjne EMC

Uwaga:

Uwaga:

Uwaga:

Uwaga:

Uwaga:

Naped zainstalowany do pracy w klasie A lub B powinien w zakresie emisji
elektromagnetycznej spetnia¢ wymagania EN55011 (1991) 1 EN55022 (1994).

Ekranowanie i uziemianie (montaz nascienny, klasa A)
Naped musi by¢ wyposazony w opcyjng pokrywe gorna.

Instalacja nascienna napedu odpowiada klasie A pracy jesli zostata wyposazona w zalecany filtr
na doptywie zasilania i spelnia wszystkie wymagania na okablowanie.

Wymaganie lokalnych standardéw bezpieczenstwa nalezy wypetnia¢ uwzgledniajgc
bezpieczeristwo wyposazenia elektrycznego maszyn.

e nalezy stosowac zasadg taczenia przewodow uziemienia ochronnego w gwiazde, w jednym
miejscu (Rysunek 9-2).

e przewod ochronny PE do silnika musi by¢ prowadzony w ekranowanym kablu pomigdzy
silnikiem i przemiennikiem i musi by¢ podlaczony do zacisku uziemienia w skrzynce
przepustow kablowych lub na przemienniku.

e zewngtrzny lub wewngtrzny filtr na doplywie zasilania powinien by¢ uziemiony na state;
patrz rozdz. 8: “Dane techniczne” - uziemianie.

e przewody sterownicze i sygnalowe nalezy ekranowac.

Wymagania na oprzewodowanie - patrz rozdz. 8:"Dane techniczne”

Ekranowanie i uziemianie (montaz szafkowy, klasa B)

Wymaganie lokalnych standarddow bezpieczenstwa nalezy wypetnia¢ uwzgledniajgc
bezpieczenstwo wyposazenia elektrycznego maszyn; patrz — rozdz.3: “Instalacja

przemiennika” — pofgczenia przewodu uziemienia ochronnego @

Instalacja napgdu spelnia wymagania klasy B jesli zostat on zamontowany w obudowie
szafkowej dajacej thumienie 10dB w przedziale czgstotliwosci od 30 do 100MHz (thumienie
typowe dla szafki metalowej nie majacej otworéw o wymiarach wigkszych niz 0,15m), zostat
wyposazony w zalecany filtr na zasilaniu i spetnia wszystkie wymagania w zakresie
okablowania.

Promieniowanie elektromagnetyczne wewngtrz obudowy szafkowej bedzie miato
poziom wysoki i dlatego wszelkie elementy montowane wewngtrz muszg byc¢ na to
promieniowanie odporne.

Przemiennik, filtr zewngtrzny i zwiazane z nimi wyposazenie montowane sa na przewodzacej,
metalowej ptycie montazowej. Nie stosowac konstrukcji szafkowych z izolowanymi panelami
montazowymi lub nieokreslonych konstrukcji montazowych. Kable pomigdzy przemiennikiem i
silnikiem musza by¢ ekranowane lub opancerzone a ekrany powinny by¢ podtaczone do ich
zaciskow od strony przemiennika lub lokalnie na panelu tylnym.
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Jeden szafka
przemiennik — panel tyiny

jeden silnik VSD

W przypadku
pojedynczego
przemiennika polobejma do
montowanego w
obudowie szatkowej ® ® PE2 PE1 | —
(jak na rys obok) j | ' | @gA/
stosowaé zasadeg
jednopunktowego k

uziemiania

szeregowego. \ silnik
Przewodd ochronny PE L3

do silnika musi by¢

prowadzony mig¢dzy dopt. zasilania
przemiennikiem i

filtr zewn.

@ potaczenia ekranu
z panelem tylnym

Jak najkrétszy (maks. 0,3m) kabel ekranowany lub w pancerzu

silnikiem w kal,)lu . dodatkowy przewéd PE .

ekranowanym 1 musi jesli przekroj PE1 mniéjszy od 10mm’?

by¢ podtaczony do

zacisku uziemienia

ochronnego na Rysunek 9-1. EMC i przewody uziemienia ochronnego
przemienniku.

Jeden przemiennik - kilka silnikéw
Uwaga: Patrz rozdz.10: “Noty aplikacyjne” —naped wielosilnikowy z jednym przemiennikiem.

W napedzie wielosilnikowym z jednym przemiennikiem przewody uziemienia ochronnego kabli silnikowych potaczy¢
w gwiazdg. Dla zachowania integralno$ci ekranowania wykorzysta¢ skrzynki z metalowymi przepustami kabli
doptywowych i odptywowych, patrz — rozdz. 10: “Noty aplikacyjne” — napgdy wielosilnikowe z jednym
przemiennikiem.

Gwiazda przewoddw uziemienia
Metoda taczenia przewodow uziemienia ochronnego w gwiazdeg pozwala odseparowac przewody ‘czyste’ od
zaktoconych. Odseparowanie szyn uziemienia ochronnego (trzy szyny izolowane od panelu montazowego) uzyskuje si¢
laczac je do jednego punktu uziemienia (pkt. gwiazdowy) w poblizu zacisku uziemiajacego na doptywie zasilania. Aby
zapewni¢ niska impedancje¢ dla pradow wysokiej czgstotliwosci nalezy zastosowac do potaczen elastyczng linke o
duzym przekroju poprzecznym.

1 - Szyna uziemienia ‘czysta’ (odizolowana od panelu montazowego)

Stosowac jeden wspdlny punkt odniesienia dla wszystkich przewodow sterowniczych i sygnatowych. Mozna dokonaé
dalszego rozdziatu na szyng wspdlna obwoddéw analogowych i szyng wspdlna obwodow cyfrowych, z ktorych kazda
bedzie podtaczona oddzielnie do srodka gwiazdy. Szyna wspolna obwodow cyfrowych bedzie stanowita takze
odniesienie dla obwodu sterowniczego 24V.

Uwaga: Napedy serii 690+ wykorzystujq jedng ‘czystg’ szyne wspding dla obwoddéw analogowych i
cyfrowych

2 - Szyna uziemienia zaklécona (odizolowana od panela montazowego)

Wykorzystywana jako uziemienie ochronne dla obwodow mocy a takze jako szyna odniesienia dla obwodow
sterowniczych 110 lub 220V i ekranu transformatora sterowniczego.

3 — Szyna uziemienia ochronnego czesci metalowych instalacji napedu

Funkcje tej szyny spehia tylny panel montazowy, ktory daje punkty uziemienia dla wszystkich czg$ci metalowych
szatki montazowej, tacznie z panelami i drzwiami. Szyng ta wykorzystuje sig¢ takze do podiaczenia ekranéw kabli
pradowych, ktore koncza sig w poblizu (10cm) lub w przemienniku. Sa to kable silnikowe, kable hamulca
dynamicznego i jego rezystoréw oraz kable pomigdzy poszczegolnymi napgdami. Ich identyfikacja — patrz odpowiedni
Podregcznik Uzytkownika. Zapewni¢ odpowiednia jako$¢ potaczenia dla pradow wysokiej czgstotliwosci za pomoca
potobejm dociskajacych ekrany do panela montazowego.

4 — Szyna wspodlna pod ekrany przewodow sygnatowych i sterowniczych

Szyng ta wykorzysta¢ do ekranowanych kabli sygnatowych i sterowniczych, ktore nie wchodza do samego
przemiennika. Prowadzi¢ ja mozliwie blisko wejscia kablowego. Zapewni¢ odpowiednia jakos¢ potaczenia
dla pradow wysokiej czgstotliwosci za pomoca poétobejmy dociskajacej ekran do szyny.
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do silnika do silnika do silnika
A Obejma do potaczenia ekranu przewodu,
| | | | przykrecona do ptyty montazowej
] ekran ] ekran
Crig L e Plyta montazowa
VSD VSD VSD f PLC
f f f
PE I
PE PE | Uziemienie szafy |-

. - -
PE oA | op [PE oA | oo | PE oA | oD PE oD T T T

Drzwi  Piyta  Szafa
montazowa

24V Sterowanie

'

| Uziemienie analogowe Uziemienie cyfrowe |

sygnatly nie ekranowane

Uziemienie zanieczyszczone |
zaktdceniami

* Sygnaty ekrandw sterujacych |
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0A = Zero analogowe 110V PUNKT I I I| I !
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PE = Zacisk uziemiajacy I

f = Filtr zewnetrzny uziemione sygnaty
VSD = Przemiennik — wychodzace

PLC = Sterownik programowy

Uziemienie PE z rozdzielni

Rysunek 9-2 Gwiazda przewodow uziemienia

Wyposazenie wazliwve na zaldocenia

Blisko$¢ obwodow zaktdcajacych 1 wrazliwych na zaktocenia ma zasadniczy wptyw na powstawanie
szkodliwych sprzgzen. Pole elektromagnetyczne wytwarzane przez przemiennik maleje gwaltownie z
odlegtoscia od przewodow i szafki montazowej. Pamigtajmy, Ze natgzenie pola generowanego przez
napedy przemiennikowe bada si¢ na zgodnos¢ z wymaganiami EMC w odleglosci co najmniej 10m od
zrodta, w zakresie czgstotliwosci od 30 do 1000MHz. Wszelkie wyposazenie znajdujace si¢ blizej
przemiennika bedzie narazone na pola o wigkszym natgzeniu, szczegdlnie jesli znajdzie si¢ bardzo blisko.
Nie lokalizowa¢ wyposazenia wrazliwego na pola elektryczne i/lub magnetyczne w odlegto$ci mniejszej
od 0.25m wzgledem nastgpujacych elementéw systemu napedowego z przemiennikiem:

e  przemiennik czgstotliwosci (Variable Speed Drive, w skr. VSD)

o filtry wyjsciowe EMC

e  dlawiki lub transformatory, wejsciowe i wyjsciowe

e  kable pomigdzy przemiennikiem i silnikiem (nawet je$li ekranowane lub opancerzone)

e przewody przerywacza hamulca zewngtrznego i jego rezystorow (nawet jesli ekranowane i/lub
opancerzone)

e  silniki szczotkowe AC i DC (ze wzgledu na komutacje)

e przewody obwodu posredniczacego pradu statego (nawet jesli ekranowane lub opanc.)

e  przekazniki i styczniki (nawet jesli wyposazone w thumiki zaktocen)

Z doswiadczenia wiadomo, ze szczeg6lnie wrazliwe (1 wymagajace uwagi) jest nast¢pujace wyposazenie:

o  wszelkie przetworniki o niskim poziomie sygnatu na wyjsciu (<1V), np. czujniki obciazenia i
naprezenia, termoogniwa, przetworniki piezoelektryczne, anemometry itp.

e  szerokopasmowe wejsécia sterownicze (>100Hz)

e  odbiorniki radiowe AM (tylko na zakresie fal $rednich i dtugich)

kamery video i systemy telewizji przemystowej

biurowe komputery typu PC

e  detektory pojemno$ciowe, takie np. jak czujniki zblizeniowe i czujniki poziomu

e  systemy komunikacyjne wykorzystujace sieci energetyczne
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e  wyposazenie nie przystosowane do pracy w srodowisku EMC, nie spetniajace wymagan nowych
norm na kompatybilno$¢ elektromagnetyczna.
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Wymagania na zgodno$¢ znormami UL

Péiprzewodnikowe zabezpieczenie przecigzeniowe silnika
Urzadzenie zapewnia klasg 10 odpornosci silnika na przeciazenia. Maksymalny poziom
wewngtrznego zabezpieczenia przeciazeniowego (ograniczenie pradowe) wynosi 150% w czasie
60 sekund dla charakterystyki statomomentowej i 110% przez 60 sekund dla charakterystyki
wyktadniczej. Dalsze informacje — patrz Podrecznik Oprogramowania, rozdz.1:
‘Programowanie Aplikacji Uzytkownika’- parametr CURRENT LIMIT do nastawy
ograniczenia pradowego przez uzytkownika.

W przypadku gdy prad znamionowy silnika jest mniejszy niz 50% pradu znamionowego
przemiennika nalezy zainstalowac zewngtrzne zabezpieczenie przeciazeniowe silnika.

Parametry zwarciowe

Przemienniki moga by¢ zasilane z sieci, ktorych prady zwarciowe sa ograniczone odpowiednio
do wartosci podanych nizej:

Wielko$¢ B: maks. 10 000A, symetrycznie, 240/460V (odpowiednio)
Wielko$¢ C: maks. 10 000A, symetrycznie, 460/500V (odpowiednio)
Wielkos¢ D: maks. 10 000A, symetrycznie, 460/500V (odpowiednio)
Wielkos¢ E: maks. 18 000A, symetrycznie, 460/500V (odpowiednio)
Wielko$¢ F: maks. 18 000A, symetrycznie, 460/500V (odpowiednio)

Péiprzewodnikowe zabezpieczenie zwarciowe

Urzadzenie to stanowi zabezpieczenie zwarciowe wyjscia przemiennika. Zabezpieczenie
obwodu odgateznego musi by¢ zgodne z najnowsza edycja przepisow National Electrical Code
NEC/NFPA-70.

Zalecane zabezpieczenia w obwodach zwigzanych

Zaleca si¢ stosowac w linii zasilania przemiennika bezpieczniki nienaprawialne klasy K5 Iub H,
wyszczegolnione przepisami UL (JDDZ) lub bezpieczniki naprawialne klasy H
wyszczegblnione przepisami jw. Dalsze informacje — patrz rozdz. 8: “Dane techniczne” —dane
znamionowe zalecanych bezpiecznikéw mocy.

Czestotiwos¢ podstawowa silnika

Czgstotliwos¢ podstawowa (bazowa) silnika wynosi maks. 480Hz.

Temperatura przewoddéw

Stosowac tylko przewody miedziane na 75°C.

Oznakowanie koncéwek przewoddéw montazowych

Niezbegdne do prawidtowego wykonania potaczen przewodow do zaciskow; patrz — rozdz. 3
‘Instalowanie przemiennika’ - potaczenia przewodow pradowych i potaczenia przewodow
sterowniczych.

Momenty dociggania zaciskow

Wielkosé Kod oznaczeniowy Zaciski mocy Zaciski Termistor
napedu (blok 2 i 3 kodu) Nm (Ib-in) hamulca i wentylator
Nm (Ib-in)
B wszystkie 19 1(9) -
C 0055/400 1.4 (12) 1.4 (12) -
C 0075/400 1.8 (16) 1.4 (12) -
C 0110/400 1.8 (16) 1.4 (12) -
D wszystkie 4 (35) 4 (35) -
E wszystkie 6-8 (53-70) 6-8 (53-70) 0.7 (6)
F wszystkie 20 (177) 1.8 (16) 0.7 (6)
zac. uziem. 15(130)
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Zalecane przekroje przewodoéw

Amerykanski system oznaczania przekrojow przewodéw (AWG) opiera sig na przepisach
NEC/NFPA-70 na przewody miedziane w izolacji termoplastycznej (75°C) przy zatozeniu, ze
kabel nie prowadzi wigcej niz trzy zyty pradowe a temperatura otoczenia wynosi 30°C.
Przekroje przewodow pozwalaja na przeciazenie ich w obwodach silnikowych do 125% pradu
znamionowego, zgodnie z NEC/NFPA-70.

WIELKOSC B

Wariant 230V (220-240V) +£10%
MOMENT OBROTOWY STALY

Kod oznaczeniowy | Nr katalogowy wyrobu | Dopt. zas. | Wyj. mocy | Obwéd hamulca
wyrobu (Europa) (Stany Zjednoczone) AWG AWG AWG
690P/0007/230/1/.. 690+/0001/230/../11 14 14 14
690P/0015/230/1/.. 690+/0002/230/../1 10 14 14
690P/0022/230/1/.. 690+/0003/230/../11 10 14 14
690P/0007/230/3/.. 690+/0001/230/.. 14 14 14
690P/0015/230/3/.. 690+/0002/230/.. 14 14 14
690P/0022/230/3/.. 690+/0003/230/.. 12 14 14
690P/0040/230/3/.. 690+/0005/230/.. 10 10 10

Wariant 400V (380-460V) =10%
MOMENT OBROTOWY STALY

Kod oznaczeniowy | Nr katalogowy wyrobu | Dopt. zas. | Wyj. mocy | Obwéd hamulca
wyrobu (Europa) (Stany Zjednoczone) AWG AWG AWG
690P/0007/400/3/.. 690+/0001/460/.. 14 14 14
690P/0015/400/3/.. 690+/0002/460/.. 14 14 14
690P/0022/400/3/.. 690+/0003/460/.. 14 14 14
690P/0040/400/3/.. 690+/0005/460/.. 12 14 14

WIELKOSC C

Wariant 400V (380-460V) +£10%
MOMENT OBROTOWY STALY

Kod oznaczeniowy | Nr katalogowy wyrobu | Dopt. zas. | Wyj. mocy | Obwéd hamulca
wyrobu (Europa) (Stany Zjednoczone) AWG AWG AWG
690P/0055/400/..  [690+/0007/460/.. 12 14 12
690P/0075/400/.. {690+/0010/460.. 10 12 12
690P/0110/400/..  [690+/0015/460/.. 8 10 12

CHARAKTERYSTYKA WYKLADNI

CZA MOMENTU OBROTOWEGO

Kod oznaczeniowy | Nr katalogowy wyrobu | Dopt. zas. | Wyj. mocy | Obwéd hamulca
wyrobu (Europa) (Stany Zjednoczone) AWG AWG AWG
690P/0055/400/..  [690+/0007/460/.. 10 12 12
690P/0075/400/..  [690+/0010/460/.. 8 10 12
690P/0110/400/..  [690+/0015/460/.. 8 8 12
WIELKOSC D

Wariant 400V (380-460V) +=10%
MOMENT OBROTOWY STALY

Kod oznaczeniowy | Nr katalogowy wyrobu | Dopt. zas. | Wyj. mocy | Obwéd hamulca
wyrobu (Europa) (Stany Zjednoczone) AWG AWG AWG
690P/0150/400/..  |690+/0020/460.. 8 8 10
690P/0185/400/..  |690-+/0025/460/.. 6 8 10
690P/0220/400/..  |690+/0030/460.. 6 6 10

CHARAKTERYSTYKA WYKLADNICZA MOMENTU OBROTOWEGO

Kod oznaczeniowy | Nr katalogowy wyrobu | Dopt. zas. | Wyj. mocy | Obwod hamulca
wyrobu (Europa) (Stany Zjednoczone) AWG AWG AWG
690P/0150/400/..  |690+/0020/460/.. 6 8 10
690P/0185/400/..  |690+/0025/460/.. 6 8 10
690P/0220/400/..  |690+/0030/460/.. 6 6 10
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WIELKOSC E
Wariant 400V (380-460V) +10%

MOMENT OBROTOWY STALY

Kod oznaczeniowy | Nr katalogowy wyrobu | Dopt. zas. | Wyj. mocy | Obwod hamulca
wyrobu (Europa) (Stany Zjednoczone) AWG AWG AWG
690P/0300/400/..  (690+/0040/460/.. 4 4 8
690P/0370/400/..  (690+/0050/460/ .. 3 3 8
690P/0450/400/..  (690+/0060/460/ .. 2 2 8

CHARAKTERYSTYKA WYKLADNICZA MOMENTU OBROTOWEGO

Kod oznaczeniowy | Nr katalogowy wyrobu | Dopt. zas. | Wyj. mocy | Obwéd hamulca
wyrobu (Europa) (Stany Zjednoczone) AWG AWG AWG
690P/0300/400/..  |690+/0040/460/.. 3 3 8
690P/0370/400/..  [690+/0050/460/.. 2 2 8
690P/0450/400/.. |690+/0060/460/.. 1 1 8

WIELKOSC F

Wariant 400V (380-460V) =10%

MOMENT OBROTOWY STALY

Kod oznaczeniowy | Nr katalogowy wyrobu | Dopt. zas. | Wyj. mocy | Obwod hamulca
wyrobu (Europa) (Stany Zjednoczone) AWG AWG AWG
690P/0550/400/.. 690+0075/460/.. 1 1 8
690P/0750/400/.. 690+0100/460/.. 2/0 2/0 8
690P/0900/400/.. 690+0125/460/.. 3/0 3/0 8
690P/0910/400/.. 690+0150/460/.. 4/0 4/0 8

CHARAKTERYSTYKA WYKLADNICZA MOMENTU OBROTOWEGO

Kod oznaczeniowy | Nr katalogowy wyrobu | Dopt. zas. | Wyj. mocy | Obwod hamulca
wyrobu (Europa) (Stany Zjednoczone) AWG AWG AWG
690P/0550/400/.. 690+0075/460/.. 2/0 2/0 8
690P/0750/400/.. 690+0100/460/.. 3/0 3/0 8
690P/0900/400/.. 690+0125/460/.. 4/0 4/0 8
690P/0910/400/.. 690+0150/460/.. 4/0 4/0 8

Zaciski uziemienia instalaciji

Zaciski uziemienia instalacji dla potrzeb uzytkownika oznaczono symbolem migdzynarodowym,

jak obok

(publikacja IEC 417, symbol 5019),

Temperatura otoczenia w warunkach pracy

Urzadzenia do pracy w warunkach cigzkich sa przystosowane do pracy w temp. otoczenia maks. 45°C
(40°C - modele w obudowie typu 1). Urzadzenia do pracy w warunkach normalnych sa przystosowane do:

©

e temperatury otoczenia maks. 40°C , zar6wno w obudowie typu otwartego jak i obudowie typu 1;

e temperatury otoczenia maks. 35°C jesli sa instalowane do pracy ciaglej z pokrywa gorna UL typu 1.

Modele do bezposredniego montazu nasciennego

Wszystkie modele przemiennika, ktérych blok 6 kodu oznaczeniowego (wielkos¢ B) lub blok 4 (wielkos$ci
C, D, E) ma posta¢ xx2x nadaja si¢ do aplikacji w montazu nasciennym poniewaz sa znamionowane do

pracy w obudowie typu 1.

Aby zachowaé to znamionowanie nalezy bezwzglednie zachowa¢ warunki srodowiskowe wiasciwe tej
obudowie. W tym celu monter instalacji musi zamkna¢ za$lepkami, odpowiednimi dla obudowy typu 1,
wszystkie niewykorzystane otwory w plycie przepustow kablowych przemiennika.

Modele przemiennika w obudowie typu 1 moga pracowa¢ w warunkach srodowiskowych nie gorszych niz
2-gi stopien zanieczyszczenia.




1 -1 O Certyfikacja przemiennika

Dyrektywy europejskie i znak CE

Ponizsze informacje zamieszczono by ulatwic¢ zrozumienie wymagan na kompatybilnosc
elektromagnetyczng i znak CE w odniesieniu do urzadzen niskiego napigcia. Zaleca si¢
zapoznanie uzytkownika z podana nizej literatura zawierajaca dalsze informacje tematyczne:

e Recommendations for Application of Power Drive Systems (PDS), European Council
Directives - CE Marking and Technical Standardisation - (CEMEP) [zalecenia do
stosowania elektrycznych systemow napgdowych (PDS) — dyrektywy komisji europejskiej
w sprawie normalizacji technicznej i nadawania znaku CE (CEMEP)]; dokumenty dostgpne
w lokalnej organizacji uzytkownika lub biurze handlowym Eurotherm Drives.

o  EMC Installation Guidelines for Modules and Systems - (Eurotherm Drives) [poradnik
instalacji modutow i systemow zgodnie z wymaganiami EMC]; dokument dostgpny w
lokalnym biurze Eurotherm Drives, czg$¢ nr HA388879.

Europejscy producenci maszyn i napedow poprzez swoje organizacje handlowe utworzyli
komitet europejski pod nazwa European Committee of Manufacturers of Electrical Machines
and Power Electronics (CEMEP). Eurotherm Drives i inni gldwni producenci napedow w
Europie stosuja si¢ do zalecen CEMEP przy nadawaniu znaku CE. Znak CE wskazuje, ze dany
produkt spetnia aktualne dyrektywy Unii Europejskiej, w tym przypadku dyrektywg europejska
na urzadzenia niskiego napigcia (Low Voltage Directive) a zarazem dyrektywe na
kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC Directive).

Znak CE zgodny z dyreklywa na izadzenia niddego napiecia

Eurotherm Drives, zgodnie z dyrektywa na urzadzenia niskiego napigcia (instrukcja S.I. nr 3260
wlacza ta dyrektywe do prawa obowiazujacego w Zjednoczonym Kroélestwie), nadaja znak CE
przemiennikom serii 605C zainstalowanym zgodnie z niniejszym podrgcznikiem. Na koncu tego
rozdziatu znajduje si¢ deklaracja zgodno$ci z wymaganiami na znak CE (CE Declaration
Conformity).

Znak CE na kompatybiinos¢ eleldiomagnetycang — kwestie
odpowiedzialnosci

Uwaga:

Spetnienie wymagari na EMC mozna uzyskac tylko pod warunkiem zainstalowania
napedu zgodnie ze wskazowkami instalacyjnymi podanymi w niniejszym podreczniku.

Zgodnie z instrukcja S.I. No. 2373 | ktora wprowadza dyrektywe ‘EMC Directive’ do prawa
Zjednoczonego Krolestwa, wymagania na znak CE dzielg si¢ na dwie kategorie:

1. Jesli dostarczona jednostka funkcjonuje autonomicznie u koncowego uzytkownika to jest
klasyfikowana jak relevant apparatus (aparat samodzielny).

2. Jesli dostarczona jednostka wchodzi do wigkszego aparatu, maszyny lub systemu, ktory jest
wyposazony (co najmniej) w silnik, kabel i napedzane obciazenie mechaniczne ale nie jest
w stanie funkcjonowac bez tej jednostki, to taka jednostka zostaje sklasyfikowana jako
component (czes¢, element skladowy czyli komponent).

m Aparaty samodzielne — odpowiedzialno$é Eurotherm Drives

Niekiedy, np. w sytuacji gdy istniejacy naped silnikowy pracujacy na stalej predkosci obrotowej
(pompa lub wentylator) zostaje przebudowany na naped z regulacja predkosci obrotowej przez
dodanie przemiennika (aparat samodzielny) za nadanie znaku CE i wydanie deklaracji EC na
zgodnos¢ z wymaganiami ‘EMC Declaration’ odpowiedzialnos¢ spoczywa na Eurotherm
Drives. Taka deklaracja zgodnosci znajduje si¢ na koncu niniejszego rozdziatu.

m Element skladowy — odpowiedzialno$¢ uzytkownika

Wigkszo$¢ wyrobow Eurotherm Drives jest klasyfikowana jako ‘elementy sktadowe’. W
stosunku do takich wyrobow Eurotherm Drives nie moze stosowaé znaku CE i wydawaé
deklaracji na zgodno$¢ z wymaganiami EMC. Powinno$¢ taka spoczywa w tym przypadku na
wytworcy, dostawcy lub wykonawcy instalacji aparatu, maszyny lub systemu.
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Wymagania prawne na znak CE

Uwaga: Przed dokonaniem instalacji upewnic sie kto jest odpowiedzialny za zgodnos$c¢ z
dyrektywg na EMC. Nieuprawnione nadawanie znaku CE prowadzi do
odpowiedzialno$ci karnej.

Jest rzecza bardzo wazna by wiedzie¢ na ktorym z dwoch ponizszych podmiotow spoczywa odpowiedzialnos¢ za
zgodno$¢ instalacji z dyrektywa na EMC:

m odpowiedzialno$¢ Eurotherm Drives
Wykorzystanie przemiennika jako jednostki samodzielne;j.

Po zamontowaniu wiasciwego filtru EMC, zgodnie ze wskazoéwkami montazowymi, instalacja bedzie spetniata
wymagania odpowiednich norm wyszczegolnionych w ponizszych tabelach. W przypadku stosowania znaku CE
zainstalowanie filtru jest obowiazkowe. Odpowiednie deklaracje znajduja si¢ na koncu tego rozdziatu. Znak CE
pokazano na Deklaracji Zgodno$ci Komitetu Europejskiego — EC Declaration of Conformity - (EMC Directive) na
koncu tego rozdziatu.

m odpowiedzialno$¢ uzytkownika
Przemiennik jest wykorzystywany jako element skladowy wigkszej instalacji. Uzytkownik ma
do wyboru:

1. Zainstalowa¢ odpowiedni filtr EMC, zgodnie z podanymi wskazoéwkami montazowymi, i poprawic¢
kompatybilnos$¢ elektromagnetyczng catej maszyny lub systemu.

2. Nie montowa¢ filtru ale zastosowa¢ kombinacje ogdlnych i lokalnych metod filtracji i ekranowania
oraz naturalnego spadku poziomu zaktocen z odleglosécia lub wykorzystaé elementy bierne instalacji
istniejacych.

Uwaga: Jesli dwa lub wiecej elementéw skiadowych spetniajgcych wymagania EMC potgczy¢
tak by utworzyty autonomiczng maszyne lub system to mogq one nie spetnia¢
wymagan EMC (emitowane zaktécenia dodajg sie a odporno$¢ wiasna na zaktécenia
réwna jest odpornosci najstabszego pod tym wzgledem elementu). Aby w takim
przypadku zredukowac do minimum dodatkowe koszty zachowania zgodnosci z
wymaganiami EMC nalezy dobrze zrozumie¢ srodowisko EMC | zwigzane z nim normy.

Wystepowanie 0 nadanie znaku CE pod wzgledem EMC

Na konicu niniejszego rozdziatu zataczylismy deklaracj¢ EMC producenta, ktora uzytkownik moze
wykorzysta¢ do swojej wlasnej oceny zgodnosci calej instalacji z dyrektywa na EMC. Istnieja trzy metody
wykazania takiej zgodno$ci:

1. Samocertyfikacja na podstawie aktualnych norm
2. Certyfikacja na podstawie testow wykonywanych przez strong trzecig w oparciu o aktualne normy .

3. Certyfikacja na podstawie dokumentacji konstrukcyjnej z ktorej racjonalnie wynika, ze maszyna lub
system spetnienia wymagania na EMC. Oceny dokonuje urzad certyfikacji i wydaje on odpowiedni
protokot lub certyfikat zgodnosci z wymaganiami; patrz art. 10(2) dyrektywy 89/336/EEC.

Po udokumentowaniu zgodno$ci z wymaganiami na EMC zostaje wydana deklaracja ‘EC Declaration of
Conformity’ i znak CE na cala maszyng lub system.

Uwaga: Profesjonalni uzytkownicy napedéw majgcy doswiadczenie w zakresie EMC i
wykorzystujgcy moduty przemiennikowe i obudowy szafkowe jako elementy sktadowe
swoich urzgdzen, wprowadzanych pézniej na rynek, ponoszg odpowiedzialno$¢ za ich
kompatybilnos¢ elektromagnetyczna, znak CE i deklaracje zgodnosci Komitetu
Europejskiego ‘EC Declaration of Conformity’.

Zastosowane nomy
Normy przedmiotowe na napedy czy nommy podstawowe?

Normy majace zastosowanie do napedow przemiennikowych dziela si¢ na dwie kategorie:

1. Normy na dopuszczalna emisjg elektromagnetyczna; ograniczaja dopuszczalne poziomy emisji
elektromagnetycznej powodowanej praca modutéw napgdowych.

2. Normy okreslajace odporno$¢ wiasna na zaklocenia; okreslaja granice odpornosci wiasnej
przemiennika na zaklocenia generowane przez inne urzadzenia elektryczne.
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Zgodnos¢ z wymaganiami mozna przedstawi¢ postugujac si¢ normami podstawowymi (ogdlnymi) lub
normami przedmiotowymi na dany wyrob.

Ponizsza tabela wyszczegodlnia normy, ktorych wymagania powinny spetnia¢ napedy poprawnie zainstalowane i

uzytkowane, wedlug w/w alternatywnej metodyki oceny.

Normy podstawowe
(ogdine)

Przemiennik jako
jednostka samodzielna

Przemiennik jako element
skladowy systemu

Zaklada sig instalacje zgodna z zaleceniami niniejszego filtr bez filtru filtr bez filtru
podrecznika (zgodnosc¢ z (mozna
“Filtr oznacza okreslony filtr zewnetrzny. EMC wystgpowac o
zgodnosc z EMC)
|:| = wszystkie wielko$ci |:| = wielk. B,C,D z
odpow.filtrami; patrz - rozdz. 8
Instalacja Normy podstawowe mont. | szafa [ mont [ szafa [ mont. szafa mont | szafa
na s¢. na s¢. na s¢. na s¢.
Tylko EN50082-1(1992)
odpornos¢ na | .
patrz nizej - normy
zakt. zewn. og6ine [] [] [] [] [] [] [] []
Naterenie | Emisje EN50081-1 (1992)

mieszkalnym, | elektromagn. | Tylko montaz szafkowy
zasilanie bezposr.

z sieci
ogolnodostepne;j
Na terenie Emisje EN50081-1 (1992)
mieszkalnym, | przewodowe | Tylko ](gbel silnikowy o
zasilanie bezpoér. d*Ugo?'C' maks. 50m w |:| |:| |:| |:|
z sieci ostonie
ogodlnodostepne;j
Tylko EN50082-1(1992)
A— Ole();)rnOéé na i, patrz nizej — normy
E zakt. zewn ogéine D D D |:| D D D D
. Emisje EN50081-1 (1992)
Obiekty | glekiromagn. | Tylko montaz szafkowy
handlowe i D |:| |:| D
przemyst lekki;
zasilanie Emisje EN50081-1 (1992)

bezposr. z sieci | Rrzewodowe | Tylko kabel silnikowy o
ogolnodostepne;j dtugosci maks. 50m w

ostonie
Emisje na ENS55011 (Class A) or
czestotl. EN50081-2(1994)

radiowych

Instalaci Emisje EN55011 (Class A) or
nstalacje | przewodowe | EN50081-2(1994)

przemystowe | na czestotl. . ;
radiowych Maximum 50m shielded
motor cable only

zasilane z Odpornos¢ na | EN50082-2 (1995)

odrebnego zakl. zewn. e see below for referenced
transformatora standards

O(o| oo

(oo

* Normy dotyczace odpornosci wlasnej urzadzen na zaktécenia elektromagnetyczne:

IEC1000-4-2 Wytadowania elektrostatatyczne (np. od 0sob) IEC1000-4-4:  Szybkie stany przejsciowe (np. od przerywania
zestykow w obwodach indukc.)
IEC1000-4-3 Pola elektromagnetyczne (np. od przenosnych IEC1000-4-5:  Przepigcia (np. od $wietlowek)
telefonow)
ENV50140: Pola elektromagnetyczne modulowane impulsowo IEC1000-4-8 Pola magnetyczne o czgstotl. przemystowej

ENV50141: Czgstotliwosci radiowe w przewodach wspolnych

IEC1000-4-11  Przerwy stromonapigciowe i zmiany napigcia
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TAK

CZY WYROB E.D. ZOSTANIE NIE

ZAINSTALOWANY ZGODNIE

ZE WSKAZOWKAMI
INSTALACJI

TAK ¢

N

AMONTOWAC ODPOWIEDNI

ILTR EMC PRODUKCJI E.D).

v

[

E.D. POSIADA WAZNA DEKLARACJE
IITETU EUROPEJSKIEGO NA ZGODNQSC
DANEGO WYROBU Z WYMOGAMI EMQ

Y

AQZNA STOSOWAC ZNAK CE NA EMC DANEGO WYRORBU
KCJI E.D. ZGODNIE Z NORMAMI ZRODLOWYMI NA EMC

Y

PR4

YWOLAC NORMY WYMIENIONE W DEKLARA
ZGODNOSCI KOMITETU EUROPEJSKIEGO

E.D. = EUROTHERM DRIVES LIMITED
CEMEP : Patrz rozdziatr 12, "Dyrektywy Europejskie na znak CE"

Y

POLA ISTOTNE CEMEP
2,3i4

v

DOSTEPNE SA FILTRY OPCYJNE E.D.
POMOCNE UZYTKOWNIKOW
W UZYSKANIU ZGODNOSCI

Z DYREKTYWA EMC

Y

CHARAKTERYSTYKI EMC
PODANE W PODRECZNIKU

v

WSKAZOWKI INSTALACYJNE EMC
PODANE W PODRECZNIKU

'

JEST WAZNA DEKLARACJA PRODUCENTA
(E.D.) NA EMC DANEGO WYROBU POD
WARUNKIEM JEGO PRAWIDLOWEJ INSTALACJ

'

ROZWIAZANIE KOMPLEKSOWE PROBLEMU
EMC MOZE OKAZAC SIE KORZYSTNIEJSZE

PRODUKCJI E.D. NIE MA ZASTOSOWANI

v

JAKO PODSTAWE DO POSTEPOWANIA Z WYR
MOZNA WYKORZYSTAC POTWIERDZENIE ZGO

Z DYREKTYWA NA EMC DANEGO WYROBU E.D. D
NA ODPOWIEDZIALNOSC WYTWORCY, DOSTA

CZNAK CE NA EMC DANEGO MODUEU )
A

OBl
DNC
OKC
WC

LUB INSTALATORA DANEGO WYROBU SAMODZI

ELN

Rysunek 0-3 Algorytm procedury nadawania znaku "CE' na EMC stosowany przez Eurotherm drives (E.D.)
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Cerntyfikaty

c € EC DECLARATIONS OF CONFORMITY

Date CE marked first applied: 01.04.2000

potwierdz.enie In accordance with the EEC Directive In accordance with the EEC Directive znak CE zgodny z
zgodnosci 89/336/EEC and amended by 92/31/EEC and 73/23/EEC and amended by 93/68/EEC, ~ Jdyrektywa na
jednostki ) 93/68/EEC, Article 10 and Annex 1, (EMC Article 13 and Annex III, (LOW VOLTAGE jurzadzenia
napedowej DIRECTIVE) DIRECTIVE) clektryczne
samodzielnej z We Eurotherm Drives Limited, address as We Eurotherm Drives Limited, address as ~ [Jniskiego napiccia
dyrektywa below, declare under our sole responsibility that | below, declare under our sole responsibility [Stosowane zgodnie
Komitetu the above Electronic Products when installed that the above Electronic Products when %€ swomm
Europejskiego and operated with reference to the instructions | installed and operated with reference to the ~[Przeznaczeniemi
na EMC. in the Product Manual (provided with each instructions in the Product Manual prgw1diow0
piece of equipment) is in accordance with the | (provided with each piece of equipment), is in JZainstalowane.
relevant clauses from the following standards:- | accordance with the relevant clauses from the
BSEN50081-1 (1992) &/or following standard :-
BSENS50081-2 (1994), BSEN50082-1# (1998), EN50178 (1998)
BSEN50082-2# (1995) BSEN61800-3 (1995)
BSEN 61000-3-2
dependent upon mounting and filter selection.

MANUFACTURERS DECLARATIONS

Wydaje si¢ EMC Declaration Machinery Directive Poniewaz poten-

weelu We Eurotherm Drives Limited, address as The above Electronic Products cjalne zaktocenia
ulatw1emg _ [ below, declare under our sole responsibility that are components to be incorporated into maja racze) naturg
uzytkownikowi ¥ the above Electronic Products when installed machinery and may not be operated alone. ~ [Jelekiryczna a nie
stw1erdzepla and operated with reference to the instructions | The complete machinery or installation using mechan{czna( wige
zgodnoém. z in the Product Manual (provided with each this equipment may only be put into service [1apPed me.podlega
Wwymaganiamt piece of equipment) is in accordance with the | when the safety considerations of the Directive dyrektywie na
EMC jednostki  J relevant clauses from the following standards:- 89/392/EEC are fully adhered to. urzadz.
bedace; BSEN50081-1 (1992) &/or Particular reference should be made to mechaniczne.
elementem BSEN50081-2 (1994), BSEN50082-1# (1998), | EN60204-1 (Safety of Machinery - Electrical JMimo to dajemy
sktadowym BSENS50082-2# (1995) BSEN61800-3 (1995) Equipment of Machines). deklaracje
maszyny lub BSEN 61000-3- All instructions, warnings and safety producenta na
systemu. information of the Product Manual must be Pap@d stosowany
) adhered to. jako element

sktadowy maszyny

Iub systemu.
dependent upon

mounting and

filter selection.

M. fop~

Dr Martin Payn (Conformance Officer)

# Compliant with these immunity standards without specified EMC filters.

EUROTHERM DRIVES LIMITED

NEW COURTWICK LANE, LITTLEHAMPTON, WEST SUSSEX BN17
7RZ

TELEPHONE: 01903 737000 FAX: 01903 737100

Registered Number: 1159876 England. Registered Office: Southdownview Way, Worthing, West Sussex BN14 8NN
File Name: P:\EDL1\USER\PRODUCTS\CE\SAFETY\PRODUCTS\690P PRODUCT COMMON CONFORMANCE\HP465505.919
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Rozdziat 10

NOTY APLIKACYJNE

Spis tresci Strona

Sterowanie silnikiem synchronicznym

Silniki z hamulcem

Dlawiki sieciowe

Styczniki na wyj$ciu silnikowym

Dlawiki w obwodzie silnikowym

Naped wielosilnikowy z jednym przemiennikiem

Hamowanie dynamiczne

Duzy moment rozzuchowy

Naped nawija ki

Doktadnos¢ obliczania $rednicy rolki
Instrukcje nastawy podstawowej
o Niezbedne iINfOrMACIE ........ooiiiiiie e e
* Nastawa bez materiatu na nawijarce
Réwnania

* Roéwnania dla prostej nawijarki centrycznej
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NOTY APLIKACYJNE

Porady odnosnie do aplikacji przemiennikéw mozna uzyska¢ w naszym dziale pomocy
technicznej (Technical Support Department), ktory w razie potrzeby zapewni tez pomoc na
miejscu instalacji napedu. Adresy terenowych przedstawicielstw Eurotherm Drives znajduja si¢
na oktadce niniejszego podrgcznika.

e we wszystkich obwodach sterowniczych stosowacé tylko przekazniki o stykach poztacanych
lub inne odpowiednie przekazniki niskopradowe (SmA).

e przed uruchomieniem danej aplikacji przemiennika usuna¢ z obwodu silnika wszelkie
korektory kata przesunigcia fazowego.

e unikac stosowania silnikéw o niskiej sprawnosci i niskim wspotczynniku mocy (cos @)
poniewaz silniki takie wymagaja zastosowania przemiennikdw na wyzsze napigcia do
uzyskania mocy potrzebnej na wale silnika.

Sterowanie silnikiem synchronicznym

Mimo, Ze pierwotnie przemienniki zostaty zaprojektowane do sterowania silnikami
indukcyjnymi asynchronicznymi to mozna je wykorzysta¢ takze do sterowania silnikow
synchronicznych. Napedy z silnikami synchronicznymi moga stanowi¢ optacalne rozwiazanie w
aplikacjach w ktorych potrzebna jest bardzo sztywna regulacja predkosci obrotowej w
potaczeniu z minimalna obstuga serwisowa samego silnika.

Najczesciej spotykane silniki synchroniczne to silniki z magnesami statymi i silniki z
uzwojonym rotorem.

W odroéznieniu od zwyktych silnikow indukcyjnych silniki synchroniczne wiruja ze stata
predkoscia obrotowa, zardwno pod obcigzeniem petnym jak i bez obciazenia. Predkosé
obrotowa synchroniczna wynika z czgstotliwos$ci napigcia zasilania statora. Strumien
magnetyczny statora mozna utrzymywac na wartosci stalej zachowujac statos¢ stosunku U/f,
podobnie jak w zwyktych silnikach indukcyjnych.

Moment obrotowy silnika narasta ze wzrostem kata przesunigcia pomigdzy strumieniem statora i
rotora. Moment maksymalny uzyskuje si¢ dla przesunigcia 90°. Po przekroczeniu tej wartosci
moment gwattownie spada i silnik utyka. Z tego powodu napedy z silnikami synchronicznymi
nalezy projektowac bardzo rozwaznie, tak by byly w stanie ruszy¢ pod danym obciazeniem i nie
utykaty przy skokach obcigzenia.

Silniki z hamulcem

Silniki z hamulcem maja zastosowanie tam gdzie ze wzgledow bezpieczenstwa, lub z innych
powodow, wymagany jest hamulec mechaniczny silnika. Moze to by¢ zwykty silnik indukcyjny
wyposazony w hamulec elektromechaniczny lub moze to by¢ maszyna specjalna ze stozkowym
rotorem. W tym ostatnim przypadku sprezynowy hamulec jest sterowany napigciem silnika w
sposob opisany nizej:

e w stanie spoczynku silnik jest zahamowany

e po podaniu zasilania na silnik sktadowa poosiowa pola magnetycznego dzigki stozkowe;j
szczelinie pokonuje dziatanie sprezyny hamulca i weiaga rotor do statora silnika. Ruch
poosiowy zwalnia hamulec i pozwala na rozruch silnika, podobnie jak w przypadku
zwyktego silnika indukcyjnego.

e o zdjgciu napigcia zasilania pole magnetyczne zanika i spr¢zyna hamulca przemieszcza
rotor dosuwajac tarcz¢ hamulca do jego powierzchni hamowania.

Przemienniki daja mozliwo$¢ sterowania predkoscia obrotowa silnikdw o rotorze stozkowym
poniewaz ich liniowa charakterystyka U/f zapewnia stalo§¢ pola magnetycznego silnika w
catym zakresie predkosci obrotowej. Konieczna jest jednak nastawa parametru FIXED BOOST
(forsowanie ustalone) by skompensowac efekt strat wlasnych silnika na niskich predkosciach
obrotowych (patrz menu FLUXING na poziomie 3).
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Diawiki sieciowe
Dtawiki sieciowe maja na celu ograniczenie pradu wejSciowego przemiennika. Sterowniki - od
mocy 5.5kW (400V) lub 2.2kW (230V) w gore - sa wyposazone w dtawiki obwodu

posredniczacego DC majace na celu ograniczy¢ udary pradu na kondensatory obwodu
posredniczacego i przedtuzy¢ w ten sposob ich zywotnosc.

Dlawiki sieciowe mozna wykorzysta¢ do zredukowania zawarto$ci harmonicznych na doptywie
zasilania, jesli wymaga tego dana aplikacja, lub w przypadkach gdy potrzebna jest wigksza
ochrona przed stanami przej$ciowymi w sieci.

Styczniki na wyjsciu silnikowym

Zastosowanie stycznikow na wyjsciu silnikowym jest dopuszczalne. Zaleca si¢ jednak by takie
rozwigzanie ograniczy¢ tylko do stanéw awaryjnych lub do przypadkéw gdy konieczne jest
zatrzymywanie napedu stycznikiem w obwodzie silnikowym.

Diawiki w obwodze silnikowym
Instalacje w ktorych kabel silnikowy ma dtugos¢ wigksza od 50m moga powodowac
niezamierzone blokowanie awaryjne napedu. Przyczyna sa impulsy pradu tadujacego
pojemnosci wlasne kabla. Prady te mozna ograniczy¢ dtawikiem na wyjsciu przemiennika.

Kable ekranowane maja wigksze pojemnosci wlasne i moga powodowac takie problemy juz
przy mniejszych dlugosciach. Zalecane parametry dtawikow wyjsciowych podano w Tabeli

10.1.

Motor Indukcyjnosé Prad znamionowy Nr. czesci Eurotherm
Power diawika Drives
(kW)

0.75

1.1

1.5 2mH 7.5A C0O055931
22

4.0

55 0.9mH 22A CO057283
7.5

11 0.45mH 33A CO057284
15

18 0.3mH 44A CO0057285
22 50uH 70A C0055193
30

37 50uH 99A C0055253
45 50uH 99A C0055253
55 25uH 120A -

75 25uH 160A -

90 25uH 200A -

Tabela 10-1. Zalecane parametry dlawikow wyjsciowych dla kabli silnikowych o dlugosci
do 300 m
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Naped wielosilnikowy z jednym przemiennikiem

Jeden przemiennik moze napedza¢ jednoczesnie kilka silnikow o mniejszej mocy pod
warunkiem, ze poszczego6lne silniki maja wlasne zabezpieczenia przeciazeniowe.

Do napedu silnikéw potgczonych réwnolegle nalezy uaktywni¢
metode regulacji statomomentowej (U/f=const; nie
mozna wykorzystywac w tym celu regulacji
wektorowej); patrz — parametr VECTOR ENABLE w

menu VECTOR SET-UP na poziomie 3. vsb
Przemiennik musi by¢ znamionowany na laczny MU | W2V | MW

prad obcigzenia silnikow. Nie wystarczy w tym
celu zsumowac po prostu mocy silnikow jako ze
potrzebna jest takze moc na ich magnesowanie.

Nalezy zauwazy¢, ze zabezpieczenie przecigzeniowe
nie zapobiegnie przegrzaniu silnikow
spowodowanych niedostatecznym chtodzeniem na
niskich predkosciach obrotowych. Moze zaj$¢
potrzeba zastosowania silnikow z wentylacja
wymuszona; skonsultowac si¢ w tym celu z
dostawca silnikow.

Figure 0-1 Single Inverter supplying
multiple Motors

Przed podaniem komendy Start nalezy podtagczy¢ do przemiennika wszystkie |
silniki.

Caution
taczng dlugosé kabli w napedzie wielosilnikowym ograniczy¢ do :

50 m w napedach bez dtawika na wyjsciu silnikowym,
300m — z dtawikiem.

Hamowanie dynamiczne

Podczas hamowania lub
napgdzania silnika przez
polaczone z nim obcigzenie EXTERNAL
mechaniczne silnik pracuje oo T T o ‘ ‘ RESISTOR
generatorowo. Energia ‘
ptynie wtedy od silnika do
kondensatoréw w obwodzie ‘
posredniczacym pradu : SQUIEE {
statego powodujac wzrost \ CIRCUIT
napigcia w tym obwodzie. ‘
Jesli napigcie w obwodzie
posredniczacym przekroczy : J
warto$¢ 810V (w napedach

400V) lub wartos¢ 890V (w

napedach 500V) to nastapi

wytaczenie awaryjne napedu Rysunek 0-2 Obwoéd hamowania dynamicznego
zapobiegajace uszkodzeniu

kondensatoréw i modutow

mocy. Kondensatory moga przejac tylko relatywnie mata czg$¢ tej energii; zwykle energia
wigksza niz odpowiadajaca 20 procentom momentu hamowania juz powoduje zadziatanie

15
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zabezpieczenia nadnapigciowego. Zdolno$¢ napedu do hamowania dynamicznego poprawiaja
rezystory mocy podtaczone na wyjsciu obwodu posredniczacego i odbierajace nadmiar energii;
patrz - schemat oprzewodowania obwodéw mocy w rozdz. 3.

Opcja hamowania dynamicznego, z wtasnym modutem IGBT, znajduje sig¢ na ptycie obwodu
drukowanego. Modut IGBT znajduje si¢ wewnatrz przemiennika; jest podtaczony do bieguna
ujemnego obwodu posredniczacego. Gdy napigcie w obwodzie posredniczacym wzrasta ponad
warto$¢ wlasciwa dla danej wielkosci przemiennika (patrz rozdz. 8 ‘Dane Techniczne’ — tacznik
hamulca dynamicznego) zespot hamulcowy wiacza zewngtrzne rezystory hamowania na wyjscie
obwodu posredniczacego. Wytaczenie nastepuje gdy napigcie spada ponizej ustalonego progu.
Ilo$¢ energii generowanej przez silnik w czasie hamowania zalezy od czasu DECEL TIME
(patrz bloki funkcyjne REFERENCE RAMP i DYNAMIC BRAKING) i od inercji obciazenia.

Szczegbdly odnosnie doboru rezystorow hamowania — patrz rozdz. 3: “Instalacja przemiennika”
— zewngtrzny rezystor hamowania.

Duzy moment rozauchowy

Aplikacja w ktorych wymagany jest wysoki moment rozruchowy silnika (wigkszy od 100%
momentu znamionowego) wymagaja starannej nastawy napigcia forsowania momentu. Dla
wigkszosci silnikow parametr FIXED BOOST (blok funkcyjny FLUXING) ustawia si¢ zwykle
na 6.0%. Nastawa parametru FIXED BOOST zbyt wysoko moze powodowac¢ dziatanie
ograniczenia pradowego uniemozliwiajace prace. W takiej sytuacji silnik nie chce nabieraé
predkosci obrotowej z zadanym pochyleniem. Parametr diagnostyczny IT LIMITING (blok
funkcyjny INVERSE TIME) przyjmie wartos¢ logiczna TRUE . Problem znika po zmniejszeniu
nastawy parametru FIXED BOOST. Nalezy wykorzystywac¢ tylko taki poziom nastawy
parametru FIXED BOOST, ktéry wystarcza do rozruchu silnika. Nastawa FIXED BOOST na
poziom wyzszy niz niezbedny prowadzi do przegrzewania silnika i ryzyka przeciazenia napedu.

Moment obrotowy wiekszy od 100% powoduje pobér duzych pradéw z przemiennika. Tak wiec parametr
CURRENT LIMIT (blok funkcyjny CURRENT LIMIT ) nalezy nastawia¢ tak by podczas
wchodzenia silnika na zadang predkosc¢ obrotowq nie dziatato ograniczenie pradowe.

Najlepszy rozruch mozna uzyskac nastawa kompensacji poslizgu w bloku funkcyjnym SLIP
COMP; patrz — ‘Podrgcznik Oprogramowania’ - Programowanie Aplikacji Uzytkownika - SLIP
COMP. W warunkach rozruchowych bardzo cigzkich pomocna jest tez nastawa parametru
BASE VOLTS (blok funkcyjny VOLTAGE CONTROL) na 115.4% i parametru FREQ
SELECT (blok funkcyjny PATTERN GEN) na 3kHz.

Naped nawijark

Przemiennik posiada bloki funkcyjne do obstugi napedu nawijarki; patrz — ‘Podrgcznik
Oprogramowania’ rozdz. 5, instrukcje Makro aplikacji.

Dokiadnosc obliczania sirednicy 10ld

We wszelkich systemach napedowych typu nawijarka jest zawsze rzecza bardzo wazna by
srednicg rolki w bloku nawijarki dobra¢ doktadnie do rolki napgdowe;.

Na predkosci zerowej
Obliczen $rednicy rolki nie mozna wykona¢ zbyt doktadnie ponizej pewnego minimalnego
poziomu predkosci liniowej nawijarki a staje si¢ to zupetnie niemozliwe dla predkosci zerowe;.

Jesli $rednica rolki nie bedzie doktadnie policzona dla predkosci zerowej to nawijarka nie
bedzie rusza¢ bez skokdow naciagu materiatu. Dlatego dla uzyskania dobrej sprawnosci
nawijarki §rednicg nalezy odpowiednio dobra¢ przed jej uruchomieniem . Ponizszy rysunek
pokazuje typowy sposéb doboru $rednicy rolki.
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+ e +
Czujnik
ultradzwiekowy
Naped Naped
+10V
|
Srednica
poczatkowa
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+24V +24V
Przycisk S Przek.
nastawczy predk. .
? ZErowej

Rysunek 0-3 Srednica rolki

Rysunek po stronie lewej przedstawia mato doktadny sposob nastawy srednicy rolki. Nastawy
dokonuje operator maszyny przy pomocy potencjometru. Potencjometr jest wyskalowany tak by
10V odpowiadato 100 procentom $rednicy. Naci$nigcie przycisku powoduje przestawienie
kalkulatora $rednicy na warto$¢ zadana potencjometrem. Przycisk powinien by¢ odpowiednio
sprzgzony z napgdem linii, tak by zapobiec mozliwosci dokonywania nastawy $rednicy podczas
pracy maszyny.

Rysunek po stronie prawej przedstawia duzo doktadniejsza metodg, w ktorej Srednica rolki jest
mierzona czujnikiem ultradzwigkowym. Metoda ta jest szczegolnie uzyteczna w zastosowaniu
do odwijania, poniewaz w takim przypadku srednica rolki podawczej nie jest znana.

Sygnat proporcjonalny do $rednicy rolki mozna tez uzyskaé¢ innymi metodami, takimi np. jak
mechaniczny nadazny uktad pomiaru $rednicy lub ramig¢ napinajace. W takich metodach wazny
jest problem doktadnego skalowania i liniowosci, w catym zakresie warto$ci Srednicy.

Bardzo wazny jest tez doktadna nastawa $rednicy w przypadku nawijarki dwuglowicowej . W
tym przypadku $rednice mozna nastawi¢ doktadnie albo metoda jej pomiaru (w przypadku
odwijania) albo metoda potencjometryczna, stosujac nastawy potencjometréw odpowiednie do
wartos$ci Srednic rdzenia (w przypadku przewijania). Nastawa $rednicy rolki bedzie
determinowa¢ dopasowanie prgdkosci nowej rolki do predkosci linii.

Blok kalkulatora $rednicy rolki zostaje zablokowany ponizej progu predkosci minimalne;j
zadawanej w linii parametrem MINIMUM SPEED (blok funkcyjny DIAMETER CALC).
Nastawa domy$lna tego parametru w Makro nawijarki wynosi 5%. Jest to warto$¢
wystarczajaca dla uzywanych najczesciej predkosci linii 1 wystgpujacej nabudowy srednicy
podczas pracy nawijarki . Parametru MINIMUM SPEED nie nalezy znaczaco zmniejszac
poniewaz przy niskich predkosciach bardzo wzrastaja bledy $rednicy .

Podczas pracy

Poniewaz blok kalkulatora nawijarki oblicza $rednicg rolki wykorzystujac sygnaty sprzgzenia
zwrotnego od predkosci linii (Line Reference) i od predkosci nawijarki (Winder Speed) to
doktadnos¢ tych sygnalow jest bardzo wazna.

Aby poprawi¢ ta doktadnos¢ bytoby najlepiej dysponowac do obliczen $rednicy sygnatami
rzeczywistej wartosci predkosci linii i nawijarki. Natomiast dla uzyskania dobrych przyspieszen
nawijarki predkos¢ zadang rolki trzeba wyprowadzi¢ z predkosci zadanej dla linii .

Ponizszy diagram przedstawia sygnaty zadawania predkosci linii i predko$ci rzeczywistej linii
wykorzystywane do poprawy doktadnosci nawijarki.
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Meteriat nie moze wykazywac
Rolka napedowa

paslizgu na ralkach linii
CD/ g BEZ POSLIZGU
.

k rolki
Predkos¢ Pred
linii
1 Srednica
Ob"‘z_a”'e obliczona
$rednicy Predkosé zadana rolki
przed czionem PID
! Domydlna
e 4]
. _[Odl.
- ] Zbocze L _ ) FierK
Zad. predk. linii \Qltematywna linii

Rysunek 0-4 Zadawanie predkosci linii i predkos¢ rzeczywista linii

W stanie nastaw domy$lnych sygnat predkosé linii jest podawany na wej$cie analogowe ANIN1
i wykorzystywany jest jednoczesnie jako sygnat zadajacy i sygnat predkosci rzeczywistej linii.
Mozna alternatywnie wykorzystaé¢ dla sygnatlu zadajacego odrgbne wejécie analogowe w celu
obliczenia predkosci nawijarki.

Jesli sygnat predkosci linii jest pobierany z tachometru analogowego to jego pelna skala musi
odpowiadaé zakresowi £10V.

W systemach nawijania centrycznego jest rzeczg bardzo wazngq by materiat nie $lizgat sie po rolkach, zaréwno
referencyjnych jak i napedowych.

W przypadku wystgpowania poslizgdow obliczenia $rednicy rolki beda niedoktadne co pogorszy
pracg nawijarki.

Instrukcje nastawy podstawowej
W tej czgsci opisano czynno$ci nastawcze dla napedu z zamknigta petla regulaci.

Powyzej opisano dwa typy nawijarek z zamknigta petla regulacji ale czynno$ci nastawcze w
obydwu przypadkach sa bardzo podobne.

Jesli naped jest konfigurowany za pomoca przyciskow i wySwietlacza to nalezy zapewnic
wprowadzenie parametrow do pamigci danej aplikacji w zwykly sposob. W przeciwnym
przypadku parametry nastawione w ponizszej procedurze moga zosta¢ utracone podczas zaniku
pomocniczego zasilania napedu.

Niezbedne informacje
Dla dokonania nastaw blokéw przemiennika obstugujacych nawijarkg producent musi
dysponowa¢ nastepujacymi informacjami:

e absolutnie minimalna $rednica rolki.

absolutnie maksymalna $rednica rolki.

absolutnie maksymalna pr¢dkos¢ linii.

maksymalna predkos$¢ silnika przy najmniejszej srednicy rolki i maksymalnej predkosci linii.
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Nastawa bez materialu na nawijarce

Wigkszo$¢ nastaw napedu nalezy wykonywac bez materiatu na nawijarce. Pozwala to na swobodny,
powolny obrét wrzeciona, bez oporéw stawianych prze materiat.

Przed skonfigurowaniem przemiennika do napgdu nawijarki w zamknigtej petli regulacji nalezy zaladowac
do pamigci operacyjnej makroinstrukcj¢ Winder; patrz — ‘Podrgcznik Oprogramowania’, rozdz. 5 -
instrukcje aplikacyjne Makro.

Blok funkcyjny DIAMETER CALC (obl. Srednicy)

W stanie zatrzymanym napgdu dokona¢ nastawy parametru MINIMUM DIAMETER ($rednica minimalna
rolki).

Wartos¢ ta mozna obliczy¢ podstawiajac do rownania nizej najmniejsza (ang. smallest) i maksymalna
$rednicg rolki:

Min Diameter = Smallest ore diameter <100%

Maximum roll diameter

Jest rzecza bardzo wazna by przy obliczaniu $rednicy minimalnej przyja¢ absolutnie maksymalna warto$¢ na srednice
maksymalna.

Kontrola petli regulacj napedu
Poniewaz bloki nawijarki w przemienniku stosuja si¢ w rownym stopniu do nawijania i odwijania uzyteczna jest
nastgpujaca konwencja znakow réznych punktow nastawczych i kierunkow obrotu:

Odwijanie Kier. do przodu
Kier do przodu Nawijanie
(dia finii) (dla linii)

I AN

Kier. dodatni Kier. dodatni

nastawy i obr. (nast. i obr.)
Momennt Moment obr.
obrot. dodatni dodatni

Motor Motor

Wszystkie kier podano dla przewijania
OVERWIND jest TRUE

Rysunek 0-5 Konwencje kierunkowe

Rownania

Do wyznaczenia warto$ci momentu silnika i zapotrzebowania na moc wykorzysta¢ ponizsze rownania:

Réwnania dla prostej nawijarki centrycznej

Przyjmuje sig, ze nawijarki pracuja na naciagu statym.

Odwijanie Zadana predk. linii Nawijanie

Naciag o i . Naciag Pas /

przektadn

Pas/

Predk przektadnia Predk

Motor Motor

Rysunek 0-6 Nawijarka o naciagu stalym
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Jednostki metryczne
W réwnaniach podanych nizej maja zastosowanie jednostki systemu S.I. (w nawiasach oznaczenia ang.)

Tension (naciag) — kilogramy sita, kG (kgf)

Torque (moment obrotowy) — niutonometry, Nm

Line Speed (predkos$¢ liniowa) — metry na sekunde, m/s (MS-1)

Line accel (przyspieszenie linii) — metry na sekunde kwadrat, m/s* (MS-2)
Rotation speed (predkos¢ obrotowa) — obroty na minutg, obr/min (RPM)
Roll Diameter ($rednica rolki) — metry, m (M)

Power (moc) — kilowaty, kW

Mass (masa) — kilogramy, kg

Moc silnika
Ponizszy diagram przedstawia wykres mocy silnika i mocy rolki na minimalnej predkosci linii
w zalezno$ci od predkosci obrotowej rolki.

Moc
A ‘ ‘ . Moc silnika
‘ ‘ .+ bez odwzbudzania
i T ' Moc silnika
= L z odwzbudzaniem
Moc na
naciag i inercje \ |
. : : » Predk rolki
Moc naciagu Dmaks Predk Dmin
podst. (100%)

Rysunek 0-7 Moc silnika

Powyzszy wykres dotyczy pracy z naciagiem statym, z pominigciem tarcia.

Power,, = Tension x Max Line Speed e
101.94

Power, = Roll Mass x Max Line Accel x Max Line Speed o

2000

Motor Max Speed
Powery,,.... = OIOTWAXOPECq . MotorT. orque,,, ... kW
9549
Using the above individual roll powers
Power,,, = Power,,, + Power, . + Power.. . kW
Referring to a motor with field weakening
Diameter Build Up

PowerMut()r = (PowerWeb + Powerlnertia ) + PowerFriction k W

X
Cons tant Power Range

Strefa statej mocy (Constant Power Range) odpowiada strefie odwzbudzania silnika. P
odwzbudzenia parametr ten ma wartosc¢ 1.
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Moment obrotowy silnika (Motor Torque)

Najwigksze obciazenie silnika momentem ma miejsce w nast¢pujacych warunkach:
Maximum roll diameter (maksymalna $rednica rolki)

Maximum acceleration rate (maksymalna warto$¢ przyspieszenia)

Maximum roll width (maksymalna grubos¢ rolki)

Maximum material tension (maksymalny naciag materiatu)

Maximum roll mass (maksymalna masa rolki)

TorqueTension = Tension x RollDiameter x 4.905

Assuming the roll is a solid cylinder
Roll Massx Line Accelx RollDiameter
4

Torquelnertia =

TorqueRolI = TorqueTension + Torquelnertia

Torquegy
TorqueMotor = ° +T0rqueFriction

RatioGearbox

Predko$¢ obrotowa silnika (Motor Speed)

Maksymalna predko$¢ obrotowa silnika wystepuje w warunkach:
Maximum line speed (maksymalna predkos¢ linii)
Smallest core diameter (najmniejsza $rednica rdzenia nawijarki)

Maximum gearbox ratio (maksymalna przektadnia)

Speeq jne
Diameter

Speedy, = x19.1 RPM

" Speedotor = SPeedgy x Ratiogeaox RPM
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Rozdziat 11

INSTRUKCJE APLIKACYJNE MAKRO
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INSTRUKCJE APLIKACYJNE MAKRO

Aplikacje domysine

Przemiennik jest dostarczany z r6znymi instrukcjami Makro. Kazde Makro podczas jego
tadowaniu do pamigci operacyjnej przywotuje zestaw przypisanych mu uprzednio parametrow.

e Makro 1 jest domyslng nastawa fabryczna dla podstawowego rodzaju pracy przemiennika

jako regulatora predko$ci obrotowej

Inne instrukcje Makro — patrz ‘Podrecznik Oprogramowania’.

Instrukcje Makro

Parametry ktérych wartosci domysine sg zalezne od wyrobu oznaczono na schematach blokowych znakiem *

lub **: patrz rozdz. 2: - warto$ci domysine zalezne od wyrobu.

Makro O

Makro 0 nie stuzy do sterowania silnikiem. Zostato dotaczone do dokumentacji dla pokazania
ro6znic pomi¢dzy konfiguracjami. Zatadowanie instrukcji Makro 0 do pamigci operacyjne;j
usuwa wszelkie facza wewngtrzne i ustawia wszystkie parametry na wartosci okreslone dla
blokéw funkcyjnych w ‘Podreczniku Oprogramowania’ — rozdz. 1: programowanie aplikacji

uzytkownika.

Menu OPERATOR Menu w Makro O
Domyslne menu OPERATOR:

STARTUP SCREEN

SETPOINT (REMOTE)
SPEED DEMAND
DRIVE FREQUENCY
MOTOR CURRENT
LOAD

DC LINK VOLTS
CURRENT LIMITING
ENTER PASSWORD
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Value Func 1 Speed
Analog Input 1 OUTPUT [133] Skip Frequencies OUTPUT [335]1 Reference Analog Output 1
e VALUE [ 16] (1) ——— [130] INPUT A OUTPUT [346] (12) 336] INPUT - SPEED DEMAND [255] ’ “7) [45] VALUE -
-] BREAK  [18] - (3) [131] INPUT B OUTPUT HZ [363] [-0.0 Hz -100.00 % | [337] MINIMUM - SPEED SETPOINT [254] |-0.00 % 100.00 % | [46] SCALE r
100.00% | [14] SCALE - 0.00% -| [47] OFFSET -
0.00% -| [15] OFFSET B 0.00 [132] INPUTC INPUT HZ [362] (0.0 Hz PROP. W/MIN. - [338] MODE - REVERSE [256] |- FALSE TRUE | (48] ABSOLUTE L
0.+10v | [13) TYPE B A+B+C - [134] TYPE (1) [340] INPUT - LOCAL SETPOINT [247]|-0.00 % 0.+10V -| [49] TYPE L
FALSE | [12] BREAK ENABLE - 0.0 Hz 4 [341] BAND 1 - LOCAL REVERSE [250] |-FALSE
0.00 % —|_[17] BREAK VALUE - 0.0 Hz - [342] FREQUENCY 1 - COMMS SETPOINT [770] |-0.00 %
Analog Input 2 0.0 Hz 4 [680] BAND 2 - (13) [245] REMOTE SETPOINT [~ Setpoint Scale
4 VALUE [25] 0.0 Hz { [343] FREQUENCY 2 - 0.00 % { [248] SPEED TRIM = 8 N . INPUTOUTPUT [59]|- 0.0 Hz
- BREAK [ 27] 0.0 Hz - [681] BAND 3 - 110.00 % o [252] MAX SPEED CLAMP |- w1500 RPM ] [1032] MAX SPEED C
100.00 % -| [23] SCALE r 0.0 Hz -{ [344] FREQUENCY 3 - -110.00 % - [253] MIN SPEED CLAMP -
0.00% o [24] OFFSET r 0.0 Hz - [682] BAND 4 + FALSE | [243] TRIMINLOCAL |-
0.410V | [22] TYPE -
FALSE | [21] BREAK ENABLE [ 0.0 Hz 4 [345] FREQUENCY 4 - —(16)————————{[249] REMOTE REVERSE |-
0.00% - [26] BREAK VALUE -
/O Trips
- THERMIST  [1155] (- FALSE Reference Ramp
| ENCODER TB  [1156] |- FALSE b RAMPING  [698]- FALSE
_ EXTERNAL  [234] FALSE LINEAR | [244] RAMP TYPE -
FALSE -| [760] INVERT THERMIST | 10.0s — [258] ACCEL TIME r
FALSE —| [1154] INVERTENCTRIP | 10.0s - [259] DECEL TIME F
TRIP -| [233] EXT TRIP MODE L FALSE - [268] SYMMETRIC MODE -
@ [235] INPUT 1 BREAK L 10.0s -| [267] SYMMETRIC TIME -
() [236] INPUT 2 BREAK L 10.00 /s"2 | [692] SRAMP ACCEL -
10.00 /s*2 -| [693] SRAMP DECEL -
Digital Input 1 10.00 /s"3 ~| [694] SRAMP JERK 1 -
VALUE [31] Trips Status 10.00 /5*3 | [695] SRAMP JERK 2 -
10.00 /5*3 | [696] SRAMP JERK 3 -
FALSE 4 [30] INVERT ACTIVE TRIPS [ 4] {0000 1000/s% | [697] SRAMP JERK 4 B
Digital Input 2 ACTIVE TRIPS+ [740] (- 0000 TRUE -| [691] SRAMP CONTINUOUS |
WARNINGS [ 5] [-0000 FALSE - [260] HOLD -
VALUE [34] WARNINGS+ [741] |-0000
FALSE {[33] INVERT FIRSTTRIP [ 6] -NONE Analog Output 2
i B Reference Stop 0.00% | [731] VALUE -
Digital Input 3 ggjg [jj;] E::::EE :::; RUNRAMP | [279] RUN STOP MODE |- 100.00 % | [732] SCALE -
VALOE T3 10742 o 10.0s | [263] STOP TIME L 0.00% -| [733] OFFSET L
31 0.10% | [266] STOP ZERO SPEED |- FALSE | [734] ABSOLUTE -
FALSE -{[36] INVERT 0.500's -| [284] STOP DELAY - -10..+10V -{[735] TYPE L
RAMPED | [304] FAST STOP MODE |-
Digital Input 4 Sequencing Logic 30.0s - [275] FASTSTOPLIMIT |- Analog Outout 3
VALUE [40] 0.1s - [264] FASTSTOPTIME | nalog Outpul
- TRIPPED  [289} 1200 Hz/s | [126] FINAL STOP RATE |- 0.00 % ~| [800] VALUE N
FALSE - [39] INVERT - RUNNING  [285] 100.00 % | [801] SCALE L
- JOGGING  [302]- FALSE 0.00% —| [802] OFFSET -
Digital Input 5 - STOPPING [303]|- FALSE Reference Jog FALSE | [803] ABSOLUTE -
VALUE [43] —| OUTPUT CONTACTOR  [286]|- FALSE 1000% | [246] SETPOINT N -10..+10V | [804] TYPE -
-| SWITCH ON ENABLE [288]|- FALSE
FALSE - [42] INVERT - SWITCHED ON  [306]| FALSE 1:0s 7 [261] ACCEL TIME B
1.0s - [262] DECEL TIME -
- READY [287]}- FALSE
Digital Input 6 - SYSTEM RESET  [305]|- FALSE
FALSE —| SEQUENCER STATE [301]|- START ENABLED
- REMOTEREVOUT [296]
FALSE - [725] INVERT | HEALTHY [274]- TRUE Digital Output 1
(5) [291] RUN FORWARD - (14) [52] VALUE
Digital Input 7 (6) [292] RUN REVERSE o TRUE - [51] INVERT
VALUE [728] ) [293] NOT STOP -
FALSE - [727] INVERT 9) [280] JOG - Digital Output 2
TRUE —|[1235] CONTACTOR CLOSED |-
TRUE | [276] DRIVE ENABLE - (15) [55] VALUE
TRUE -| [277] NOT FAST STOP - Analog Input 3 Analog Input 4 FALSE - [54] INVERT
TRUE | [278] NOT COASTSTOP |- - VALUE  [715]}- 0.00 % - VALUE [722]| 0.00 %
8) [294] REMOTE REVERSE |- - BREAK [717]|- FALSE - BREAK [724]|- FALSE Digital Output 3
(10) [282] REM TRIP RESET - 100.00 % | [713] SCALE - 100.00 % | [720] SCALE - FALSE
TRUE | [290] TRIP RST BY RUN - 0.00% | [714] OFFSET - 0.00% —| [721] OFFSET -
FALSE -| [283] POWER UP START __ |- 0.+10V | [712] TYPE - 0.+10V - [719] TYPE - FALSE {1736] INVERT
FALSE | [711] BREAK ENABLE - FALSE —| [718] BREAK ENABLE -
0.00% | [716] BREAK VALUE - 0.00 % —| [723] BREAK VALUE -

690+ Series Frequency Inverter

Makro 1:Regulacja predkosci obrotowej (nast. fabryczna)






Makro 1: regulacja predkosci obiotowej (nast fabrycza)

The Default Application 1 1-1

Makro 1 obstuguje podstawowg funkcje przemiennika tj. regulacje predkosci obrotowe;.

Oprzewodowanie zaciskdw wejsciowych i wyjsciowych

Zacisk Nazwa Przeznaczenie Uwagi
ANALOG INPUT 1 Nast. predk. obr. 0V = 0%, 10V = 100%
ANALOG INPUT 2 Wyroéwn. predk. 0V = 0%, 10V = 100%
ANALOG OUTPUT 1 | Wyj. sygn zad. ostateczna wart. zad. predk. obr.
(po zboczu) 0V = 0%, 10V = 100%
12 DIGITAL INPUT 1 Praca silnika w 24\ = praca w prawo
prawo (RUN FWD)
13 DIGITAL INPUT 2 Praca silnika w lewo | 24V = praca w lewo (RUN REV)
14 DIGITAL INPUT 3 Not Stop 24V = zatrzask (podtrzymanie)
sygn. RUN FWD i RUN REV
0V = sygnaty RUN FWD i RUN REV
bez podtrzymania
15 DIGITAL INPUT 4 Rewers zdalny 0V = zdalnie w prawo
24V = zdalnie w lewo
16 DIGITAL INPUT 5 Posuw (jog) 24V = jog
18 DIGITAL INPUT 7 Zewnetrzny reset 24V = reset
wytaczenia
awaryjnego
19 DIGITAL INPUT 8 Wytacz. zewn. Niekonfigurowalne
0V = wyt. awaryjne
(do zacisku 20)
21,22 DIGITAL OUTPUT 1 | Health (sprawny) 0V = wyt. awaryjne gdy brak
sprawnosci
23,24 DIGITAL OUTPUT 2 | Running (bieg 0V = zatrzymanie, 24V = w biegu
silnika)

Menu OPERATOR przy Makro 1 (domysine)

OPERATOR MENU

690+ Series Frequency Inverter

SPEED DEMAND
DRIVE FREQUENCY

MOTOR CURRENT
TORQUE FEEDBACK
DC LINK VOLTS
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