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GWARANCJA

Na przemienniki udzielana jest 12-to miesigczna gwarancja na ogodlnie przyjetych zasadach. W przypadku
stwierdzenia nieprawidlowego uzytkowania lub ingerencji w uktad przemiennika przez uzytkownika, traci on
prawo do napraw gwarancyjnych.

Jedynym upowaznionym do napraw gwarancyjnych jest:
Dziat Serwisu OBRUSN w Toruniu
ul. Batorego 107
tel. (056) 6557935
fax (056) 6234425 i 6232535

Zglaszajac uszkodzenie przemiennika uzytkownik proszony jest o dostarczenie producentowi opisu wykorzystania
urzadzenia z podaniem rodzaju sygnalizowanego bledu oraz karty gwarancyjnej o ile jest to naprawa gwarancyjna.

Jesli pojawity si¢ nieprawidlowosci w funkcjonowaniu przemiennika prosimy o skontaktowanie si¢ z:
OBRUSN Torun
ul. Batorego 107
tel. (056) 6234021 do 6234025
fax (056) 6234425 i 6232535
E-mail: obrusn@obrusn.torun.pl




Bezpieczenstwo \

Wymagania
Uwaga: Prosze przeczyta¢ przed montazem.

Uzytkownicy przemiennikéw

Niniejszy podrgcznik nalezy udostgpni¢ osobom zajmujacym sig instalacja, uruchomieniem i
obshuga przemiennikow. Opisane informacje zwracaja szczego6lna uwage na problemy
bezpieczenstwa oraz umozliwiaja optymalne wykorzystanie urzadzenia. Tabela przedstawiona
ponizej umozliwia wpisanie szczeguldow montazu oraz zastosowania.

SZCZEGOLY MONTAZOWE

Numer seryjny
(patrz tabliczka
znamionowa)

Gdzie zainstalowany
((dla twojej informacji)

Zastosowanie: D . D .
S dziel d P d
(niczbedne cortyfikaty) amodzielny nape owigzany nape

Sposéb mocowania: D Plyta-$ciana D Obudowa

Zakres zastosowan
Przemienniki sa przeznaczone do sterowania pr¢dkoscia obrotowa silnikéw synchronicznych i
asynchronicznych pradu przmiennego.

Personel

Montaz uruchomienia i obstuga przemiennikéw musi by¢ wykonywana przez osoby o
odpowiednich kwalifikacjach w zakresie napedow elektrycznych. Przemienniki powinny by¢
instalowane po przeczytaniu i zrozumieniu niniejszego podrgcznika.



BEZPIECZENSTWO /AR

Zagrozenia

WARNING! (OSTRZEZENIE)
Niniejsze wyposazenie moze stanowi¢ zagrozenie dla zycia powodowane wirowaniem maszyn i obecnoscig wysokich napiec.
Zapominanie o nich rodzi niebezpieczenstwo porazenia prgdem elektrycznym. Napedy 400-woltowe z tej serii wchodzg do klasy
Restricted Distribution (dystrybucji ograniczonej), zgodnie z IEC 61800-3. Na terenach zamieszkatych moga one powodowac¢ zaktécenia
radiowe i uzytkownik moze by¢ zmuszony do podjecia odpowiednich srodkéw zapobiegawczych.

e Ze wzgledu na znaczny prad uplywowy doziemny wyposazenie musi by¢ uziemione na stale.

e Napedzany silnik musi by¢ podtaczony do odpowiedniego uziemienia ochronnego.

Wyposazenie zawiera kondensatory wysokonapigciowe; ich roztadowanie po wylaczeniu zasilania wymaga czasu.

e  Przed wdrozeniem wyposazenia do pracy nalezy sprawdzi¢ stan izolacji sieci zasilajacej: zaciski L1, L2 i L3. Na spadek napigcia
w obwodzie posredniczacym pradu statego (zaciski DC+ i DC-) do warto$ci bezpiecznej (<60V) nalezy odczeka¢ co najmniej 5
min. Napigcie na zaciskach DC+ i DC- mierzy¢ miernikiem dla upewnienia sig, ze spadto ono do wartosci mniejszej od SOV.

e Nie wykonywac nigdy kontroli rezystancji izolacji oprzewodowania miernikiem wysokonapigciowym bez uprzedniego odtaczenia
napedu od testowanego obwodu.

e  Jest sprawa zasadnicza by po wymianie napedu w danej aplikacji , przed ponownym wiaczeniem go do eksploatacji, wprowadzi¢
poprawnie parametry okreslone przez uzytkownika dla danego zastosowania.

e  Wyposazenie zawiera elementy wrazliwe na elektryczno$é statyczng (ESD). Nalezy o tym pamigta¢ podczas przenoszenia,
instalowania i obstugi wyrobu.
Uwaga: podczas pracy napedu cze$ci metalowe moga osiagaé temperature 90°C.

Ograniczenia aplikacyjne

Podane nizej specyfikacje, opisy obwoddw i procesow spetniaja jedynie rolg przewodnika i moga okazaé si¢ niewystarczajace dla
okreslonego zastosowania napgdu u uzytkownika. Eurotherm nie gwarantuje, ze wyposazenie opisane w niniejszym Podreczniku bedzie
odpowiednie dla danego zastosowania indywidualnego.

Ryzyko zwigzane z uzytkowaniem napedoéw

W warunkach awaryjnych, takich jak zanik zasilania lub inne zdarzenia nieprzewidziane, wyposazenie moze dziata¢ niezgodnie z
oczekiwaniem. W szczegdlnosci moze to spowodowaé utratg kontroli predkosci obrotowej silnika, kierunku jego wirowania i doptywu
zasilania do silnika.

Ostony

Uzytkownik musi zapewni¢ ostony i /lub dodatkowe $rodki bezpieczenstwa zapobiegajace ryzyku porazenia elektrycznego.

Izolacja ochronna

Napigcia na wszystkie zaciskach sterowniczych i sygnalowych maja bezpieczne wartosci niskie (SELV); zaciski te sa chronione izolacja
podwdjna. Upewnic sig, ze oprzewodowanie napgdu jest dobrane odpowiednio do najwyzszej warto$ci napigcia w systemie. Wszystkie
dostgpne czgs$ci metalowe przemiennika zostaty zabezpieczone izolacja podstawowa i podtaczone do przewodu uziemienia ochronnego.
Uwaga: czujniki temperatury wewnatrz silnika musza by¢ izolowane podwojnie.

Wylaczniki zabezpieczeniowe RCD
Nie zaleca sig stosowania tych wytacznikoéw z napedami Eurotherm a jesli to konieczne - nalezy stosowac typ B wylacznika.



Szybki rozruch napedu serii 650V

Zamontowac naped w zamykanej szafie.

Zada¢ matq pred obrotowa. Wykonac funkcje Start i Stop silnika.

Opcje montazowe

— Opcje sterowania——

Lokalne (nast. fabr.)

Woystarczy podt. zasilanie
Ster. z panelu operat.
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Zadac¢ mat
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Chapters 3 and 4
install and run
the product

Chapter 5
details the
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Czy naped ma pracowac na sterowaniu lokalnym czy na sterowaniu zdalnym ?
W przypadku ster. zdalnego — wykonaé¢ odpowiednie potaczenia obw. sterowania.

Podtaczy¢ przewody zasilania. Wiaczy¢ zasilanie i postepowaé zgodnie z procedurg rozruchu szybkiego.

Nast. szybkie

Zal. zasil.

Wecisna¢ i przytrz. az
pojawi sie DIAG

Przywota¢ menu PAR

Wprow. menu i przywotac
pierwszy parametr

Przywota¢ nastepny
parametr

Przywota¢ parametr
MAX SPEED (predk. maks

Nacisn 4 razy by uzyska¢ P6

Przyw. edycje parametru
MOTOR CURRENT

Ustawi¢ prad silnika

(patrz tabl. znamionowa siln. @ @

Wyjs¢ z nastawy parametru

Przywota¢ P7

Przejs¢ do parametru
BASE FREQUENCY

Nacisn. 3 razy by wréci¢
do nast. lokalnej
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Wprowadzenie

Napedy AC serii 650V to proste, kompaktowe i tanie uktady sterowania predkoscia obrotowa trojfazowych
silnikéw indukcyjnych.

Podrgcznik opisuje przemienniki z dolnego przedziatu mocy Serii 650V, przeznaczone do wspdtpracy z
nastgpujacymi silnikami:

Znam. nap. silnika llos¢ faz Moc napedu
Wielkos¢ 1 230V 1 0.25-0.75kW 0.3-1.0Hp
Wielko$¢ 2 230V 1 1.1-1.5kwW 15-20Hp
Wielko$¢ 2 400V 3 0.37 - 2.2kW 0.5-3.0Hp
Wielko$¢ 3 230V 3 2.2 - 4.0kW 3.0-5.0Hp
Wielkosé 3 400V 3 3.0 - 7.5kw 4.0-10.0 Hp

Cechy napedu:
e Lokalny lub zdalny tryb sterowania

e Niskonapigciowe zaciski sterownicze (SELV=Safe Extra Low Volts)
o Inteligentna strategia monitoringu napgdu, zapobiegajaca dokuczliwym wylaczeniom

e Whbudowane zabezpieczenia przeciazeniowe, nadnapigciowe oraz przeciw zwarciom migdzyfazowym i
doziemnym

e  Wbudowany, wewngtrzny filtr przeciw zaktéceniom radiowym (RFI) zapewniajacy kompatybilno$¢
elektromagnetyczna dla wigkszosci zastosowan

e  Wewngtrzny tacznik hamulca dynamicznego do podlaczenia rezystora zewngtrznego (tylko jednostki
400-woltowe)

e Cicha praca.
e Sterowanie lokalne przy pomocy panelu 6511

Panel pozwala na dostgp parametrow, diagnostyke oraz daje informacje o biedach. Pozwala zaprogramowaé Twoja
aplikacj¢. Naped mozna przetaczy¢ na sterowanie wektorowe bezczujnikowe pozwalajace uzyska¢ wysoki moment
obrotowy przy matej predkosci.

Uwaga: Nie stosuj silnika ponizej 50% mocy napedu, poniewaz bedziesz miat problemy z
Autotuningiem.

Kontrola wzrokowa wyposazenia
e  Sprawdz czy wyposazenie nie wykazuje uszkodzen transportowych.

e  Sprawdz czy naped jest odpowiedni do danego zastosowania odczytujac jego dane z tabliczki
znamionowe;j. Patrz rozdz. 9 — odczyt kodu oznaczeniowego wyrobu.

Jesli jednostka wykazuje uszkodzenia — patrz informacje nt zwrotu uszkodzonego wyrobu zawarte w
rozdz. 8 - “ Okresowe konserwacje i naprawy.”

Pakowanie i przechowywanie
Zachowaj opakowanie na wypadek koniecznos$ci zwrotu napedu. Nieodpowiednie opakowanie moze spowodowaé
uszkodzenia transportowe.

W przypadku gdy naped nie jest instalowany bezposrednio po jego odbiorze nalezy przechowac go w miejscu
dobrze wentylowanym, nie narazonym na wysokie temperatury, wilgo¢, pyt lub opitki metali.

Podrecznik

Niniejszy podrecznik jest przeznaczony dla monterow instalujacego naped, jego uzytkownikow i programistow.

Uwaga: Przed przystapieniem do instalacji i uruchamiania napedu nalezy przeczyta¢ informacje na temat
bezpieczenstwa.

Waznym jest by przekazaé niniejszy podrecznik kazdemu nowemu uzytkownikowi napgdu.

Podrecznik oprogramowania
Podregcznik oprogramowania mozna skopiowac ze strony internetowej: www.obr usn.tor un.pl

Przemienniki czestotliwo$ci serii 605V — HA467649U002 /0T-001/03/ OBRUSN
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WIDOK ZEWNETRZNY NAPEDU

Identyfikacja elementéw skiadowych

SAV
Hz|
Rx

Tx

Wielkos¢ 3 Wielkos¢ 2 Wielkos¢ 1

e
ole =
| oo

Fig. 2-1 Widok elementow skladowych (wielkos$¢ 1 napedu)

1 Zespot gtdwny napedu 7 Zaciski sterownicze

2 Klawiatura (panel operatorski) 8  Styki beznapieciowe przekaznika
3 Zacisk DIN / wspornik do mocowania 9  Tabliczka znamionowa wyrobu

4 Pokrywa zaciskéw 10  Zaciski termistora silnika

5 Zaciski pradowe 11 Port P3 programowania, RS 232
6 Zacisk ekranu kabla silnikowego 12 Enkoder/wej$cia cyfrowe

Przemienniki czestotliwo$ci serii 605V — HA467649U002 /0T-001/03/ OBRUSN



2-2 WIDOK ZEWNETRZNY NAPEDU

Przemienniki czestotliwo$ci serii 605V — HA467649U002 /OT-001/03/ OBRUSN



INSTALOWANIE NAPEDU 3-1

INSTALOWANIE NAPEDU

WAZNE: przed zainstalowaniem napedu nalezy przeczytaé rozdz. 10 — Certyfikacja napedu

Instalacja mechaniczna

< W G
W wielkosciach1 i 2 zacisk DIN przesuwa sie dajac [ [P
otwdr montazowy u géry do montazu nasciennego H3 T ili] (lili]
2
3 q Lin. $rodk.
A i 1
T T T T U] DIN H3 H4
L. $rodk. y
T T H 4
H2 DIN
H2 H1 |H4 &
/
\ IHIIHHIIHlIIIHIIIh_ v e 4 v Y
Widokz boku wielkos¢ 1 napedu Widok z tylu — wielkos¢ 1 (wielk. 2 — podobnie) Widok z tylu — wielkosé 3 napedu
Sruba Mom. Masa H1 (Srodek H2 H3 H4 (o3 w D
dokr. otworu moc.)

Wielkos¢ 1 M4 1.5Nm 0.85kg 132 143 35 139 6 73 142
(5.2)) (5.6") (1.4") (5.5 0.2 (2.9") (56"
Wielkos¢ 2 M5 3.0Nm 1.4kg 188 201 35 194 6.5 73 173
(7.4") (7.97) (1.4%) (7.7) (0.24") (2.9") (6.8")
Wielkos¢ 3 M5 3.0Nm 2.7kg 242 260 38 112 5 96 200
9.5 (10.2) (1.5") 44 0.2 (3.8") (7.9

Wymiary w milimetrach (calach)

Montaz napedu
Dla zapewnienia zgodno$ci z norma europejska VDE0160(1994) [EN50178(1998)] na
bezpieczenstwo pod wzgledem elektrycznym naped musi by¢ montowany wewnatrz szafy
sterowniczej otwieranej odpowiednim narzgdziem. Szafa powinna zapewniac¢ 15-decybelowe
thumienie emisji radiowej w przedziale 30 — 100MHz. Montowa¢ naped w pozycji pionowej na
mocnej, plaskiej, niepalnej ptycie pionowej. Mozna tez montowac naped na
szynie montazowej zgodnej z EN50022 (DIN 35mm).

Montaz na szynach DIN

Zawiesi¢ naped na szynie gornej DIN i nacisnaé go w dot tak, by szyna
dolna zacisnetla si¢ w jej potozeniu. Dociagna¢ dolna $rubg mocujaca. W
celu uwolnienia napedu postuzy¢ si¢ srubokrgtem o ostrzu ptaskim, w
sposob pokazany na rys. obok.

Wentylacja
Dla celow wentylacji nalezy pozostawic¢ co najmniej 100mm wolnej przestrzeni (4cale) pod i nad
napedem. Montujac razem wigcej jednostek 650V nalezy zwigkszy¢ wolna przestrzen. Upewnié
si¢, Z powierzchnia montazowa jest zimna. Pamigtac, ze wyposazenie sasiadujace z napedem moze
takze generowac ciepto i mie¢ wymagania na przestrzen wolna w jego otoczeniu. Zaktadajac, ze
wymaganie na minimalna przestrzen wolna jest spetnione mozna napedy Serii 650V montowac
jeden obok drugiego.
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3-2 INSTALOWANIE NAPEDU

Instalacja elektryczna

Wazne: przed przystapieniem do instalacji nalezy przeczytaé informacje nt bezpieczenstwa (patrz - str. 2).

Oprzewodowanie sterowania lokalnego Minimum pofaczer

—

Jest to instalacja najprostsza. Kazdy nowy naped po pierwszym —
zalaczeniu zasilania bedzie pracowat na sterowaniu lokalnym. 000

W tym trybie sterowania do rozruchu i zatrzymania napgdu A
\@

wykorzystuje si¢ przyciski na panelu operatorskim.

Postugujac sig¢ schematem oprzewodowania zainstalowac:

e Kabel termistorowy lub w przypadku braku termistora -
zmostkowac zaciski TH1A i TH1B (zalecamy stosowanie ) —
) Do termistora silnika
termistora) lub zmostk. zac. =
e Kabel silnikowy TH1A 1TH1B
e Kabel zasilania sieciowego
e Uziemienie, zgodnie ze wskazowkami.

Skorzysta¢ z rozdz. 4 — Obstuga napedu — praca na sterowaniu lokalnym.

Oprzewodowanie sterowania zdalnego

Do sterowania zdalnego napedu nalezy zastosowac wtasny panel sterowniczy uzytkownika
wyposazony w potencjometr zadawania predkosci obrotowe;j i faczniki lub przyciski do zadawania
funkcji Start i Stop napedu.

Oprzewodowanie zaciskow sterowniczych bedzie uzaleznione od danej aplikacji napgdu; w rozdz.
12 podano objasnienia do r6znych aplikacji napedu i odpowiadajacych im obwodow sterowania.
Aplikacja 1 jest aplikacja domy$Ina.

Rysunek nizej przedstawia oprzewodowanie minimalne do sterowania napedu jednoprzewodowo,
z funkcja Start uruchamiang 2-pozycyjnym tacznikiem recznym lub tacznikiem typu
przyciskowego. Inne potaczenia obwodu sterowania, odpowiednie do danej aplikacji u
uzytkownika, pokazano w rozdz. 12.

e  Wykonac¢ polaczenia jak do opisanego wyzej sterowania lokalnego

e  Oprzewodowa¢ obwod sterowania dla danej aplikacji zgodnie z rozdz. 12.

Minimum pofaczen “Aplikacja 1" Rozruch w ukl. 1-przewodowym Przycisk Start
B S
— tacznik top
acamk DIN4/DOUT2 | 10 )
2-potozeniowy Start Przycisk
O 9 OO N —— o styku NZ
o0 DINT [ 7 :l ston DN1 | 7 [—* Przycisk
+24V | B +24v | B o styku NO
\A +10VREF | 4 o +10VREF | 4
ad.
= AIN1 2 predkosci AIN1 2 Zad. .
predkosci
l ov | 1 ov | 1
Do termistora silnika -
lub zmostk. =
TH1AiTH1B

Uwaga: Jesli zachodzi potrzeba mozna stosowac sterowanie lokalne z kazdg wybrang aplikacjq
napedu.

Patrz rozdz. 4 — “Obstuga napedu” i postepuj zgodnie z odpowiednimi wskazéwkami dla funkcji
Start w uktadzie 1-przewodowym sterowania lub w uktadzie z przyciskiem Start.

OSTRZEZENIE!
Wyréb ten zostat zaprojektowany jako “wyposazenie profesjonalne”, zgodnie z definicjg zawartg w EN 61000-
3-2. Przed podtgczeniem go do sieci niskiego napiecia na terenie zamieszkatym nalezy uzyskac¢ zgode
zarzadcy sieci energetycznej. Nalezy upewnic sie, ze oprzewodowanie napedu posiada odpowiednig izolacje
elektryczng i nie moze by¢ w sposéb niezamierzony pozbawione izolacji przez inny personel. Naped

wyposazony w wewnetrzny filtr EMC na doptywie zasilania jest przystosowany tylko do sieci uziemionej (typ
TN
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INSTALOWANIE NAPEDU 3-3

Schemat oprzewodowania

3¢ 380-460V ac bin 7 DING (ENC A) RS232 port

(ENC B) | | | DINS F,|3

N 1312 171 — y
E aby usuna¢ pokrywe zaciskow
. ] nacisg¢ i zsuna¢ do dotu
. = — —— e
swki - ———— RUIA| T Ol ¢ oo 1 OOl o) | omamout2 A R
eznap. ————
p rRL18 | [ [ fix cable % H 9 DIN3
8 DIN2
termistor silnika TH1A| [ O see ool
TH1B | [[[] [J|Note 2 DIN1 .
ol 124y oprzewod. sterownicze poszczeg.
uziemienie ochr. zasilania —> @ | [@ mals AOUT1 aplikacji — patrz rozdz. 12
— 1 (00 [0 |4 +10V REF
[o|s AIN2
3 380-460V ac —> r
D L2/ ([0 M0zl | ani
— L3 [T00 o ov
[
DC+|| [ [
rez%/stor ham. zewn.
(fylko nap.400V) pBR| M O mocow. przewodow
ekran stos.
[YEVISRRIARE dwa uziemienie ekranu
/ \ / \ niezalezne
v M M2/V D] D przewody z
\ / \ } uziem.
waw [E . o°" tHiA [ [J
[ tH18 (L1 []
uziemienie ochr. silnika _— @ @ D] D
1:RL1A, RL1B ®| ‘ @5 ® L1 (11
zaciski beznap.; mozna wykorz. L2/N D] D
jako “gorace” lub niskonapieciowe F \ I~ MU D] D
2 :TH1A, TH1B =
przewody termist. silnikowego uziemienie ochr. silnika L] [| M2/v (o
traktowa¢ jak “gorace” i nie M3/W D] D
podiacza¢ do obwodow typu SELV | , , , \
o I © Mo
s / / !
poka kabekl hba’;"- dynam. ‘/// // // /// J wielk. 1 M1/U‘ 00
zano tylko - abel termistora -=~ % . 0,
przewody kabel silnika—-=" _.~ . 1D 220-240V ac oy ([T
ochronne kabel i, —=-- -7 -
i ekranowe kabelaprezeiésuliytk._ - - _-7 M3/W Im
kable sterown. — — — @ m
* 0V/COMMON podtaczy¢ do uziemienia ocronnego X
W systemach wielonapgdowych sygnaty 0V/COMMON Wielk. 2
potaczy¢ razem do jednego pktu uziem.ochronnego 1 @ 220-240V ac Wielk. 3
Jest to konieczne ze wzgkedu na wymag. EMC Warianty zac. 3 220-240V ac
pradowych 3 () 380-460V ac
Oprzewodowanie
1 Usuna¢ pokrywe zaciskow.
2 Poluzowa¢ zacisk ekranu kabla siln. IT ™
3 Jeslitrzeba — podtaczy¢ kable zasilania , silnika i sterowania. — -
4 Zacisnag¢ kabel silnikowy w obejmie jego ekranu.

Zacisna¢ ekrany kabli sterowniczych pod $rubg po prawej stronie.
(w wielko$ciach 2 i 3 — zacisng¢ w ich uchwytach).

5 Jeslitrzeba — podtaczy¢ termistor i przek. uzytkownika

Wielkos$ci 2 i 3: je$li trzeba — podigczy¢ hamulec dynamiczny (tylko 400V). I L o
zasilanie bez odniesienia zasilanie wzgledem
6 Za pomoca $ciggaczy umocowac kable ster. i kable przekaznika blisko zaciskow doziem ziemi

Naped z wewn. filtrem EMC nadaje sie
7 Podlaczy¢ zewnetrzne wyposazenie pomocnicze napedu, np. rezystor ham. zewn. tylko do zasilania z sieci typu TN

8 Zamontowaé¢ pokrywe zaciskow.

WAZNE:
Naped serii 650 musi by¢ uziemiony na stale dwoma niezaleznymi przewodami ochronnymi na doptywie zasilania.
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INSTALOWANIE NAPEDU
Specyfikacja zaciskow sterowniczych

Zacisk Opis Funkcja w aplikacji 1 Zakres
(SELV) (odnosnie innych aplikacji — patrz rozdz. 12)
P3 P3 Port RS232 do wspotpr. ze zdalng klawiaturg -
RL1A Przek. uzytk. | Zestyk beznapieciowy 0-250Vac/24Vdc 6A
RL1B Przek. uzytk. | Zestyk beznapieciowy 0-250Vac/24Vdc 6A
13 DIN7 Run-konfigurowalne wejscie cyfrowe: 0-24V
(ENCB) 0V=Stop, 24V=Run (lewo)
12 DIN 6 Konfigurowalne wejscie cyfrowe 0-24V
(ENCA)
1 DIN 5 Wejscie negacji wybiegu, konfigurowalne wejscie cyfrowe 0-24V
0V=Stop, 24V=Wybieg stop
10 DIN4/ Konfigurowalne wej/wyj cyfrowe 0-24V, zrédto z otwartym
DOUT2 Wejscie negacii funkcji Stop: kolektorem*
0V = brak zatrzasku stanu Run (praca, DIN1),
24V = stan Run podtrzymywany zatrzaskiem
9 DIN3 Jog - konfigurowalne wejscie cyfrowe: 0-24V
0V = Stop, 24V = Jog (posuw)
8 DIN2 Kierunek pracy — konfigurowalne wejscie cyfrowe: 0-24V
0V = w prawo, 24V = w lewo
7 DIN1 Run - konfig. wej. cyfrowe: 0V = Stop, 24V = Run (Prawo) 0-24V
6 +24V 24V - zasilanie 24V dla wejiwyj cyfrowych *
5 AOUT1 Wyi. stromosciowe — konfig. wyj. analog. (obc. 10mA) 0-10v
4 10VREF 10V - nap. zadajace 10V (obc. maks. 10mA) 10V
3 AIN2 Sprezenie zwrotne — wej. analogowe 2 0-10V, 4-20mA
2 AIN1 Nastawa (setpoint)-wej. analogowe 1 0-10V
1 oV 0V — potencjat OV dla wej/wyj analog. i cyfrowych oV
*Maksymalny prad zaciskow 9 i 10 wynosi SOmA
Specyfikacja zaciskow pradowych
Zacisk Opis Funkcja Zakres
200V, 1- fazowe ‘ 400V, 3- fazowe
TH1A Termistor Podt. termistora silnika Dobrg praktyka jest ochrona silnika za pomoca termistoréw. Ich typowa rezystancja
TH1B | Termistor Podt. termistora silnika | (W temp. do 125°C) wynosi 2002 i narasta gwattownie do 2000Q2 powyzej tej temp.
Termistor nalezy wigczy¢ miedzy zaciski TH1A i TH1B lub zmostkowac je gdy
termistor nie jest stosowany
@ Zacisk Zacisk ochrony zasilania (PE). Zacisk ten musi by¢ potaczony na state z uziemieniem.
uziemienia
L1 Doptyw nap. Podtaczenie fazy w ukt. 1- | 220/240V ac £10% wart. skut. 380/460V ac +£10% wart. skut. Przewodowe
zasilania lub 3-fazowym zasilania wzgledem L2/N.  50-60Hz (IT/TN)*  |wzgl. L2,L3. 50-60Hz (IT/TN).
L2/N Doptyw nap. Podt. przewodu neutralnego | 220/240V ac £10% . Przewodowe 220/240V lub 380/460V ac £10% wart.
L2 zasilania w ukt. 1-faz. lub fazy w ukt. | wzgl. L1; 50-60Hz (IT/TN)* skut. Przewodowe wzgl. L1, L3 . 50-60Hz
3-fazowym (IT/TN).
L3 Doptyw nap. Faza w ukfadzie 3-fazowym 220/240V lub 380/460V ac £10% wart.
zasilania zasilania skut. Przewodowe wzgl. L1, L2. 50-60Hz
(IT/TN).
DC- Nie przeznaczony dla uzytkownika
DC+ Hamulec dynam. | Podtaczenie rezystora Wielko$¢ 2 (tylko wys. nap.) iwielk. 3;
hamulca zewngtrznego patrz tabela “ Wewn. facznik ham.
dyn”
DBR Hamulec dynam. | Podtaczenie rezystora Wielko$¢ 2 (tylko wys. nap.) iwielk. 3;
hamulca zewnetrznego patrz tabela “ Wewn. tacznik ham.
dyn.”
M1/U Odptywy na silnik | Podtaczenie silnika Silnik znamionowany na: Silnik znamionowany na:
M2/ 0- 2201240V ac 0-220/240V
M3w 0-240Hz 0 - 380/460V ac
0- 240Hz

Zacisk
uziemienia

Ziemia ochronna zasilania (PE). Zacisk ten musi by¢ potaczony na state z uziemieniem.
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INSTALOWANIE NAPEDU 3-5

Listwy zaciskowe - maksymalne przekroje przewodow

Przekroje przewodow nalezy dobiera¢ odpowiednio do warunkow pracy napedu i panstwowych
wymagan bezpieczenstwa na urzadzenia elektryczne. Przepisy lokalne zawsze stanowia precedens.

Wielkos¢ Zaciski pradowe Zaciski hamulca | Zac. do termistora
napedu (maks. przekréj (maks. przekréj i zac. sterownicze
przewodu) przewodu) (maks. przekr.
przewodu)
Wielko$¢ 1 2.5mm?12 AWG Nie dotyczy 2.5mmz2/12 AWG
Wielkos$c¢ 2 .
230V 2.5mm%12 AWG Nie dotyczy 2.5mm2/12 AWG
Wielkos¢ 2 2.5mm2H12 AWG 2.5mm2H12 AWG 2. 5mm2/12 AWG
400V
Wielkos¢ 3
230V & 400V 6.0mm%10 AWG 6.0mm%/10 AWG 2.5mm?/12 AWG

AWG — amerykanski system oznaczania przekroju przewodéw (przyp. thum.)

Oprzewodowanie pradowe (mocy)

Ze wzgledu na wymaganiami EMC na emisje elektromagnetyczng i okre$long odpornos$c¢
na zaktfocenia oprzewodowanie prgdowe wykonac zgodnie ze wskazéwkami na
kompatybilnos¢ elektromagnetyczng instalacji. Wiecej informacji — patrz rozdz. 10
“Certyfikacja napedu”.

Uwaga:

Zaciski przylaczeniowe dla wielkosci 3 nalezy dokreca¢ z momentem 2,26Nm.

Sie¢ zasilajaca 1 napgd nalezy chroni¢ za pomoca odpowiednich bezpiecznikow lub wyltacznika
zabezpieczeniowego RCD typu B.

WAZNE: Nie zalecamy stosowania wytgcznikdw zabezpieczeniowych (np. RCD, ELCB i GFCI);
jesli jednak ich uzycie jest koniecznoscig to muszg one spetnia¢ nastepujace

wymagania:

e Poprawna praca przy pradach statych i przemiennych w przewodzie uziemienia ochronnego
(np. wylacznik RCD typu B, jak w Zataczniku 2 do IEC755)

e Nastawny poziom wyzwalania i nastawna charakterystyke czasowa dzialania tak, by uniknaé
ktopotliwych wylaczen.

Oprzewodowanie sterownicze

Mozna wykorzystywaé przewody sterownicze o przekrojach pomiedzy 0,08mm’ (28AWG) do
2,5mm’ (12AWG). Wszystkie przewody sterownicze winny byé¢ znamionowane na najwyzsze
napigcie wystgpujace w danej instalacji. Wszystkie zaciski sterownicze napedu sa typu
bezpiecznego (ang. SELV), tzn. maja podwdjng izolacje wzgledem obwodoéw mocy.

Zaciski kablowe sprezynowe
Zdja¢ izolacjg przewodu na dtugosci 5 — 6 mm (0,20 — 0,24 cala)
od jego konca; mozna uzy¢ w tym celu uzy¢ $ciagacza izolacji. Do
wprowadzenia przewodu w zacisk postuzy¢ sig Srubokretem z
ostrzem ptaskim o szeroko$ci maks. 3,5mm. Zacisk sprezynowy
zapewnia wystarczajaca sit¢ do uzyskania prawidlowego
polaczenia.

WAZNE: Nie podwazaé Srubokretem i nie obraca¢ go.
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Wyposazenie dodatkowe

Przemontowanie panelu operatorskiego 6511 w miejsce

oddalone

Panel operatorski zamontowany w napgdzie mozna przemontowa¢ w miejsce

oddalone od napgdu wykorzystujac:
e port RS232 (P3) zlokalizowany pod pokrywa o [ |:|O

zaciskow.

e do potaczenia panelu ope

ratorskiego z napedem \%\
wykorzystuje si¢ standardowy kabel Eurotherm, nr ]
katalog. czgsci - CMO057375U300.

Panel operatorski jest wyposazony w dwie $ruby
samogwintujace. Z uszczelki usung¢ warstwe

ochronng. Prawidlowe wykonanie montazu & &
wyniesionego panelu operatorskiego pozwala uzyskac

stopien ochrony IP54.

Procedura montazowa

Wymiary wyciecia

\7X

54mmr

Rysunek nizej mozna skopiowac w skali 1:1 1 wykorzysta¢ jako szablon.
L 72mm _
10.5
- 5840.5mm - Zmm
— T ‘
Szablon .
a 3.548°mm
2510.5mm /
-
Y = A
1+0.5
5.540.5mm — 15,5+
b | wyciecie mm 26mm
| _— | Y
3245 mm
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Montaz wyniesiony panelu operatorskiego 6521/6901

Montaz wyniesiony panelu 6521 wymaga uzycia kompletu montazowego 6052. Komplet ten
umozliwia zamontowanie panela na obudowie lub szafie dajac stopien ochrony IP54.

Komplet montazowy 6052 do montazu wyniesionego panela operatorskiego

Potrzebne narzedzia | Komplet montazowy 6052

Srubokret nr 2. T
1 1 [l
—

4 Qg No.6xt2mm | 1 | wm 3M 4way J

Procedura montazowa

RS232 / REM OP STA

104 mm

Wymiary wyciecia S 3
Z panelem operatorskim i/lub kompletem montazowym Tem p|ate
6052 dostarczany jest aktualny szablon wymiarowy . !

FanY
NJ

48.05

Rysunek 3-1. Wymiary do montazu wyniesionego 965
panelu operatorskiego 6521/6901

86.5

132.5

Panel operatorski 6901 od
wyrobu 690+ mozna podiaczy¢ do
napedu 650V w ten sam sposob.

e
L)
<
S

3

J
0

6901
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Uwaga:

Modut komunikacyjny RS485/RS232

Mozesz zbudowac sie¢ napedow i podiaczy¢ do sterownika nadrzgdnego (PC/PLC). Stosujac
moduty mozesz podtaczy¢ jeden lub wigcej napedoéw 650V.

Modut nalezy podtaczy¢ na czgsci czotowej napgdu 650V w miejsce panela operatorskiego.

Przetwarzanie sygnalow z 650V do RS i odwrotnie pozwala na przesylanie informacji pomigdzy
sterownikiem nadrz¢dnym a napgdami.

Podlaczenie jest bardzo proste, wszystkie przylacza pracuja na niskim napigciu. Nalezy wybra¢
odpowiedni typ RS.

RS485 i RS232 nie nalezy uzywac jednoczes$nie. Zalecamy podtgczy¢ modut do
uziemienia.

PC/PLC
Ztgcze
Naped 650V DB9 lub DB25
PC/PLC z modutu
Ziacze ov
DB9/DB25 ! Tx
| taledp] — Rx
B I Uziemienie
- I
To PC/PLC =
Chassis

C_ PCI/PLC

Drive] |Drive Drive Master
nadrzedny do jednego lub wielu napedéw nadrzedny tylko do jednego napedu
Podtaczenie RS485 Podtaczenie RS232
Parametry podiaczenia
RS485 RS232

Typ sieci 2 przewody skrgcone w ekranie 3 przewody bez ekranu
Polaczenia A=RxA/TxA, B=RxB/TxB, Ekran |Rx, Tx, Uziemienie (0V)
Poziom sygnalu RS485 Standard RS232 Standard
Impedancja wejSciowa '/, jednostki obciazenia 3kQ minimum
odbiornika 7kQ maximum
Max dlugos¢ przewodow 1200m 3m
Szybkos$¢ transmisji 57.6kbaud 57.6kbaud
Io$¢ napedow 32 podrzgdne i nadrzedny 2:1 nadrzedny, 1 podrzedny
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INSTALOWANIE NAPEDU 3-9

Wskaznik LED

Modut posiada trzy diagnostyczne diody LED
wskazujace stan napgdu 650V.

HEALTH=Zielona, Rx=Czerwona, Tx=Czerwona

Nazwa LED | Wypetnienie LED Stan przemiennika
HEALTH (—) . KROTKI BLYSK Zmlgnfi konfiguracji lub uszkodzona
pamigC

'S | ROWNY Btysk | 31
- swigal O
@ DLUGI BLYSK | Hamowanie
(—) NIE SWIECH Brak zasilania

Rx PRZERYWANY Odbidr danych

Tx PRZERYWANY Transmisja danych

Konfiguracja napedu

Przed zainstalowaniem modutu musisz skonfiguraowaé system swojego napedu.

Musisz ustawi¢ parametry w menu SERIAL. Patrz rodziatl: ,,Programowanie aplikacji

uzytkownika”. Ustaw w menu parametry SE01 do SSE08.

Informacja o numerach ,,Tag” dla napedéw 650V dostgpna jest na stronie

internetowej:www.eurothermdrives.com.

Uwaga:

Podtaczenie enkodera

Naped posiada tylko pojedyncze wejscia enkodera. Nalezy wykonad
specjalny przewod enkoderowy przystosowany do niskiego poziomu 12 1

sygnalow.

Przewody powinny by¢ ekranowane. Nalezy uzywa¢ przewodoéw o
podwojnym ekranie, kazda para powinna mie¢ swoj ekran. Wszystkie
ekrany nalezy podlaczy¢ do obudowy w celu spetnienia wymagan

EMC.
Zalecany przewod:

Eurotherm Drives Part Number CM052666

Naped wspotpracuje z enkoderami w zakresie 5-24V. Nalezy N
podiaczy¢ zewngtrzne zasilanie. Zabrania si¢ podtaczania enkodera
do 10V lub 24V w napegdzie 650V. Maksymalna czgstotliwose

Opcja moze by¢ uzywana tylko z wersja oprogramowania 4.1 lub wyzszg.

NAPED
EMCA 0V ENCB
13

F .Y

J—F -~ Zasilanie
En}(pdera
[

GOV B OV *

ENKODER Zasilanie

wejsciowa dla zaciskow12 i 13 (ENCA i ENCB) wynosi 100kHz.
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3-10 INSTALOWANIE NAPEDU
Diawik sieciowy

Dtawik sieciowy redukuje zawarto$¢ czgstotliwosci harmonicznych do pozioméw wymaganych
norma EN61000-3-2. Przyjmuje si¢, ze przewody i kable napedu mozna pod wzgledem
elektrycznym uwaza¢ odpowiednio za wrazliwe na czgstotliwosci harmoniczne, obojgtne lub
generujace zaklocenia harmoniczne, zgodnie z opisem na rys nizej:

Kable sygnatowe i sterownicze

(wrazliwe) zaktécajaey

kable

asilania

é flani kabel

iec. dt. o | naped silnik.
S1€C..

(odpornel2 (zaktoc.

Bezpiecznik lub odpowiedni
wytgcznik (typ RCD nie zalecany)

llos¢ faz | Napiecie Moc Prad Indukcyjnosé | Numer dtawika
zasilania [KW/KM] znamionowy | znamionowa
vl [A] [mH]
3 400 0.37/0.5 6 4.88 C0O467763U003
(Europa
Do | E
L Lot T
%) Ik %)
)
[
i
% Q @
= s 1 -
L D1 JJ i‘i E1 J
e D2 | ‘ E2
. D3 | H Es o
ad A 1 G 4
B

Prad znam. | Indukcyjnosé | A B C D1 | D2 | D3 | E1 | E2 | E3 | F* | G |Sruba| Masa

znamionowa moc.
(Aeff)

(mH) (mm) (kg/lbs)

Seria 650, wielko$¢ 2, 3-fazowe, 400V, 0.37kW/0.5KM
6 488 148 | 76 151 90 100 | 136 | 39 45 49 110 | 69 | M4 | 2.1/4.63

* wymiary zalezne od wolnej przestrzeni
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OBStUGA NAPEDU

Czynnosci kontrolne przed uruchomieniem

OSTRZEZENIE!
Po wytaczeniu zasilania napedu nalezy odczekaé 5 minut przed dotknieciem jakiejkolwiek czesci
systemu lub odjeciem pokrywy zaciskéw.

Czynnosci kontrolne przed pierwszym zalaczeniem zasilania:

 Sprawdzi¢ czy naped nie ma uszkodzen.

» Sprawdzi¢ czy napigcie sieci zasilajacej jest odpowiednie dla danego napedu.

+ Sprawdzi¢ czy silnik ma wlasciwe napigcie znam. a jego uzwojenia sa polaczone odpow. w gwiazdg lub trojkat.
* Sprawdzi¢ oprzewodowanie wszystkich obwodow zewn. tj. obwody zasilania, sterowania, silnika i uziemienia.

Uwaga: Przed przystapieniem do sprawdzania przej$¢ probnikiem akustycznym lub proby izolacji
miernikiem WN nalezy catkowicie odtgczy¢ naped od oprzewodowania.

+ Sprawdzi¢ czy na napgdzie i w calym systemie nie ma poluzowanych zaciskow, zanieczyszczen po wiertarce itp.
+ Jesli mozna, sprawdzi¢ czy silnik obraca si¢ swobodnie a wentylatory nie sa uszkodzone.

Sprawdzi¢ przed zal. zasilania czy caly system nie stwarza zagrozenia bezpieczenstwa:

« Upewni¢ sig czy praca silnika w dowolnym kierunku nie spowoduje uszkodzen.
» UpewniC sig, ze nikt nie pracuje przy tych elementach systemu, ktore stang si¢ aktywne po zataczeniu zasilania.
* UpewniC sig, ze zalaczenie zasilania nie wplynie w sposob niezamierzony na inne urzadzenia.

Przygotowacé naped i caly system do zataczenia zasilania w sposéb nastepujacy:

« Wyjaé bezpieczniki na zasilaniu lub odtaczy¢ zasilanie wylacznikiem.

+ Jesli mozna, odtaczy¢ obciazenie od watu silnika.

+ Jesli zaciski nie sa wykorzystane nalezy sprawdzi¢ czy nalezy je podiaczy¢ do zera lub napigcia odniesienia.

« Jesli zaciski TH1A 1 TH1B nie sa wykorzystane — zmostkowac je.

» Sprawdzi¢ czy wszystkie styki zewngtrzne sa otwarte a zewngtrzne nastawy predkosci sa sprowadzone do zera.

Przywrécié¢ dopltyw zasilania do napedu i catego systemu

Czynnosci rozruchowe

Uwaga: Odnosnie zapoznania sie ze wskazaniami na panelu operatorskim oraz wykorzystania
klawiatury i struktury Menu — patrz rozdz. 5 “Klawiatura’.

OSTRZEZENIE
Sprawdz parametry silnika aby uniknaé ruchéw niemozliwych do przewidzenia.

Upewnij sie, ze w poblizu silnika lub innych urzadzen nie znajdujq sig¢ osoby postronne.

WAZNE Upewnij sie Zze urzadzenie potgczone z silnikiem nie spowoduje nieprzewidzianych ruchéw.
. Sprawdz obwdd awarviny przed uruchomieniem abys moat ao uzyvé pézniej w razie koniecznosci.
Kiedy wlaczysz
zasilanie, a sygnat Naped mozna uruchamiaé na sterowaniu lokalnym (Local Control) lub sterowaniu zdalnym
sterujacy RUN byt (Remote Control).
aktywny to naped Zaktada sig, ze naped zostat uprzednio odpowiednio oprzewodowany do danego trybu
natychmiast sterowania tak, jak pokazano to na schemacie potaczen w rozdz. 3..
startuje.
Po wykonaniu potaczen zgodnie z tym schematem nastawa dodatnia predkosci obrotowej bedzie
powodowala wirowanie silnika w prawo, patrzac od strony koncowki napgdowej watu.
Uwaga: Jesli podczas procedury rozruchowej wyswietlacz bedzie pokazywat stan alarmowy

(literka “A”) lub pulsujgcy komunikat ostrzegawczy nalezy skorzystac¢ z informacji

zawartych w rozdz. 7 — “Stany awaryjne i lokalizacja usterek”.
SHOE

Typowy stan alarmowy
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OBSLUGA NAPEDU
Praca na sterowaniu lokalnym

Prosty sposob uruchomienia napedu.

LOCAL
{ kS r‘l B@ } Podtaczy¢ panel operatorski do napedu i whaczy¢é
> — zasilanie. Nacisnag dla wejécia na mata predk. obrotowa
Na wyswietlaczu pojawi si¢ komunikat LOCAL. (petrz zmiana enurku i)
Jesli bedziesz miat problem patrz rozdziat 5 wybor
sterowania lokalnego. Nacisngé w celu uruchomienia silnika;
. . . silnik wejdzie po zboczu na zadang predk.obr.
W celu uruchomienia i zatrzymania silnika
postepowac zgodnie z instrukcjami obok.
Nacisna¢ dla zatrzymania silnika;
predkosc¢ obr. zejdzie po zboczu do zera
Rewers (zmiana kierunku)
Zaczynajac od predk. zerowej
zwolni¢ i ponownie nacisnag;
silnik wejdzie na zad. preck. @ B SU@
obr. w kierunku przeciwnym
Praca na sterowaniu zdalnym (Remote Control)
Podtaczy¢ panel operatorski do napedu i wlaczy¢ zasilanie.
REMOTE N . . . :
{ ,—f J Pojawi si¢ komunikat LOCAL. Wybra¢ sterowanie zdalne (REMOTE), zgodnie z rozdz. 5.
4 o . . - .
M - .:’ Sprawdzi¢ czy potencjometr zadawania predkosci obrotowej jest sprowadzony do zera..

Postgpowac zgodnie ze wskazowkami podanymi nizej dla rozruchu i zatrzymania silnika.

Zmiany kierunku wirowania silnika dokonuje si¢ poprzez zacisk DIN2 (0V — praca silnika w
prawo, 24V — praca w lewo). Alternatywnie, mozna zamieni¢ dwie fazy zasilajace silnik
(OSTRZEZENIE — w tym celu nalezy najpierw odlaczy¢ zasilanie sieciowe).

Rozruch 1-przewodowy

STOP START
P

Zamkng¢ tacznik RUN (DIN1)

PRZL.PRACY

Zadac¢ matg predk. obrotowg; /(
silnik wejdzie na zad. predkos$¢ 0 100

po zboczu
POTENCJOMETR

STOP START
—

Otworzy¢ tagcznik RUN i predk. obr.
spadnie po zboczu do zera; (DIN1)

PRZEL PRACY

Start z przyciskow
(tylko aplikacje 1i5)

Nacisna¢ przyc.Start STOP START
(DIN1)

PRZYCISKI
5
Zadac niska predk. obrotowa;
silnik wejdzie na nig po zboczu 0 100

POTENCJOMETR

Nacisna¢ przyc. STOP
(DIN4/DOUT2)
predk. obr. spadnie po zboczu STOP  START

do zera PRZYCISKI

Instalacja napedu jest teraz kompletna:

Naped pracuje w petli otwartej. Zostal zaprogramowany do sterowanie silnikiem o
znamionowych warto$ciach mocy, pradu i napigcia, odpowiednich do danych znamionowych

napedu.

Do ustawienia parametrow napedu uzyj panela operatorskiego lub narzedzi programistycznych:
* prosty napgd U/f z otwarta pgtla, posiada maty moment obrotowy przy matej predkosci,

zalecany do wentylatorow i pomp,

+ wektor bezczujnikowy, duzy moment obrotowy przy malej predkosci.
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Uwaga:

Uwaga:

OBSLUGA NAPEDU 4-3
Ustawienia napedu w trybie U/f

Naped bedzie pracowat bez dodatkowych ustawien. Parametry w tabeli ponizej sa ustawiane
odpowienio do kodu wyrobu. Mozesz zmieni¢ parametry stosownie do aktualnych wymagan
napedu, szczego6lnie parametry P6 i P7 nalezy ustawi¢ zgodnie z tabliczkg znamionowa. Patrz
»dtrojenie napedu” str. 4-5.

Parametry wyrobu sg zalezne od oznaczenia wyrobu, patrz rozdziat 6: ,Programowanie
aplikacji uzytkownika”.

Wyswietlacz

Parametr

CONTROL MODE
[TRYB PRACY]

MOTOR CURRENT
[PRAD SILNIKA]

Nastawa fabryczna

Zaleznie od
oznaczenia wyrobu

Opis

Parametr decyduje o sposobie
sterowania silnikiem.Domysinie
ustawiony jest U/f.

Wprowadz z tabliczki
znamionowej prad silnika

BASE FREQUENCY | Zaleznie od Wprowadz czestotliwos¢ z
[CZESTOTLIWOSC oznaczenia wyrobu tabliczki znamiownowej silnika.
BAZOWA]

FIXED BOOST Zaleznie od Wprowadz odpowiedni moment
[WZMOCNIENIE oznaczenia wyrobu startowy w celu pokonania
MOMENTU] oporow tarcia

Ustawienia napedu w trybie wektror
bezczujnikowy

Domyslnie naped ustawiony jest U/f. Uzyj parzyciskow w celu zmiany trybu pracy na wektror

bezczujnikowy:

Wyswietlacz

Parametr

SLLO

[

CONTROL MODE
[TRYB PRACY]

Nastawa
fabryczna

Set to

SENSORLESS
VEC (1)

Opis

Parametr decyduje o
sposobie sterowania
silnikiem.Domyslnie
ustawiony jest U/f.

Do pracy w trybie wektora bezczujnikowego wymagane jest wigcej danych.Musisz dokonaé
strojenia, ale w pierwszej kolejnoSci wpisz parametry z tabliczki znamionowej silnika zgodnie z

tabelg ponizej.

Parametry wyrobu sa zalezne od oznaczenia wyrobu, patrz rozdziaf 6:
»Programowanie aplikacji uzytkownika”.

[PRAD SILNIKA

Wyswietlacz Parametr Nastawa Opis
fabryczna
MAX SPEED Zaleznie od Ustaw max obroty w Hz, jakie
[PREDKOSC MAX] oznaczenia wyrobu bedziesz zadawat.
MOTOR CURRENT Zaleznie od Wprowadz z tabliczki

oznaczenia wyrobu

znamionowej prad silnika.

BASE FREQUENCY

-
P
~d
[ = |
)

INAPIECIE SILNIKA]

CZESTOTLWOSE | Z00iese ey 7

BAZOWA

NAMEPLATE RPM 14450 Wprowadz obroty

[OBROTY SILNIKA] ) znamionowe silnika.

MOTOR POLES s s .
SCL it [ILOSC BIEGUNOW] 4-pola Woprowadz ilo$¢ biegunow.

MOTOR VOLTAGE Zaleznie od Wprowadz napiecie zasilania

oznaczenia wyrobu

z tabliczki znamionowej.

[Ty
™
|
¥

SEL M

MAG CURRENT

[PRAD
MAGNESOWANIA]

Zaleznie od
oznaczenia wyrobu

Wprowadz prad silnika bez
obcigzenia.
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WAZNE:

Autotuning napedu

Musisz wykona¢ autotuning jesli chcesz pracowaé w trybie wektora
bezczujnikowego. Jesli pracujesz w trybie U/f autotuning jest zbedny.

Autotuninig zidentyfikuje charakterystyke twojego napedu i automatycznie zapisze do pamigci.
Ponizsze procedury opisuja sposob strojenia. Po zakonczeniu autotuningu sprawdz wg tabeli na
stronie 4-5.

1 Jaki autotuning stacjonarny lub rotacyjny?
Jesli silnik podczas autotuningu moze obracaé si¢ swobodnie bez obciazenia?

¢ Jedli silnik obraca sig¢ swobodnie uzyj strojenia rotacyjnego,

¢ Jedli silnik nie obraca sig¢ swobodnie uzyj strojenia stacjonarnego.

Akcja Wymagania

Autotuning rotacyjny Silnik obraca si¢ do max Silnik musi obraca¢ si¢ swobodnie.
predkosci w celu identyfikacji
charakterystyki silnika.

Autotuning stacjonarny Silnik nie obraca si.¢ podczas Musisz skorygowac warto$¢ pradu

Usywaj tvlko jesli silnik nie zdejmowania charakterystyki. magnesowania.

obraca sie swobodnie. Naped nie pracuje powyzej
predkosci bazowe;j.

2 Autotuning

AUTOTUNE MODE

5CL 20 ] |[SPOSOB AUTOTUNINGU] 0 | Wybdr sposobu autotuningu

AUTOTUNE ENABLE

s(Led [AUTOTUNING AKTYWNY] 0 Uaktywnienie autotuningu

Autotuning rotacyjny

Sprwdz czy wat silnika obraca si¢ swobodnie. Najlepiej jest jesli wal nie jest potaczony z
innymi urzadzeniami. Jeéli silnik jest podtaczony do przektadni to wat wyjsciowy przektadni nie
powinien by¢ obciazony.

1. Ustaw MAX SPEED [PREDKOSC MAX] (*2) jest to max predko$¢ z jaka bedzie
pracowat naped. Autotuning wykonywany jest 30% powyzej predkosci maksymalnej. Jesli
w przysztosci bedziesz chceial pracowac powyzej 30% musisz wykonac kolejny autotuning.

2. Ustaw AUTOTUNE MODE [SPOSOB AUTOTUNINGU] (* CL20) na rotacyjny (1).

3. Ustaw AUTOTUNE ENABLE [AUTOTUNING AKTYWNY] (°* CL21) na (TAK) i
naci$nij RUN [START] w celu rozpoczgcia strojenia. Strojenie jest sygnalizowane
pulsowaniem diod LED na pokrywce .Jesli podiaczony jest panel sterujacy to wyswietlany
jest napis. Strojenie moze trwac¢ kilka minut, podczas strojenia napgd przyspiesza do
predkosci maksymalnej a nastgpnie do zatrzymania. Po zakonczeniu autotuningu naped jest
zatrzymany a parametr AUTOTUNE ENABLE [AUTOTUNING AKTYWNY] jest
zerowany, ustawiany na 0 (NIE).

Autotuning stacjonarny

Przed rozpoczeciem strojenia musisz ustawié warto$é pradu magnesowania silnika (° CL14).
Parametr moze by¢ dostgpny na tabliczce znamionowej, jesli nie to skontaktuj si¢ z
producentem silnika.

1. Ustaw AUTOTUNE MODE [SPOSOB AUTOTUNINGU] (° CL20) na STACJONARNY
(0).

2. Ustaw AUTOTUNE ENABLE [AUTOTUNING AKTYWNY] (*CL21) na (TAK) ) i
naci$nij RUN [START] w celu rozpoczgcia strojenia. Przemiennik realizuje strojenie przez

wstrzykiwanie pradu, wat silnika jest zatrzymany. Strojenie jest sygnalizowane
pulsowaniem diod LED na pokrywce. Jesli podlaczony jest panel sterujacy to wyswietlany
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oBSLUGA NAPEDU 4-5

jest napis . Po zakonczeniu autotuningu parameter AUTOTUNE ENABLE
[AUTOTUNING AKTYWNYT] jest zerowany, ustawiany na 0 (NIE).

Strojenie napedu

Na zakonczenie mozesz dostosowac ponizsze parametry do swoich wymagan. Patrz rozdziat 6

,Programowania”.
Wyswietlacz | Parametr Nastawa Opis
fabryczna
MAX SPEED Zalezne od Maksymalna predko$¢ w Hz z jakg
[PREDKOSC MAX] oznaczenia | naped bedzie przcowat przy
wyrobu maksymalnej wartosci zadane;.
Jesli zmienisz ten paramete w trybie
wektor bezczujnikowy musisz
ponownie wykona¢ autotuning.
MIN SPEED 0.0% Ustaw predko$¢ minimalng pracy
[PREDKOSCMIN] napedu jako a procentowg warto$¢
MAX SPEED [PREDKOSC MAX].
ACCEL TIME 10.0s Ustaw czas przyspieszenia od zera
[PRZYSPIESZENIE] do MAX SPEED [PREDKOSC MAX]
DECEL TIME 10.0s Ustaw czas op6znienia od MAX
[OPOZNIENIE] SPEED [PREDKOSC MAX] do zera
JOG SETPOINT 10.0% Ustaw predkos¢ zadang dla posuwu
[POSUW] jako procentowg wartos¢ MAX
SPEED [PREDKOSC MAX]
RUN STOP MODE 0 Wybierz sposoéb zatrzymania silnika
[SPOSOB
ZATRZYMANIA]
V/F SHAPE LINEAR Wybierz charakterystyke sterowania
CHARAKTERYSTYKA liniowa lub wentylatorowg w trybie
U/F] [LINIOWA] sterowania U/F
P f E HEVY/NORMAL 0 Patrz rozdziat 6 ,Programowanie”
DUTY
[PRACA]
FIXED BOOST Zalezne od Ustaw wzmocnienie momentu
-m. [WZMOCNIENIE oznaczenia startowego
MOMENTU] wyrobu
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PANEL OPERATORSKI 5'1

KLAWIATURA (PANEL OPERATORSKI)

Panel operatorski (6511 interfejs cztowiek-maszyna, ang. IMM
— Man-Machine Interface) stuzy do sterowania napgdu
w trybie lokalnym, monitorowania jego stanow i daje
petny dostep do oprogramowania.

Napedy serii 650V moga by¢ wyposazone w panel
standardowy albo panel sterowania zdalnego. Obydwa
te panele montuje si¢ na przedniej stronie napgdu ale
panel sterowania zdalnego (z dodatkowym zlaczem)
mozna wynie$¢ z napgdu na odlegto$¢ do 3m
wykorzystujac w tym celu kabel taczacy; patrz rozdz.
3 “Instalowanie napgdu”
operatorskiego.

W celu wymontowania panelu nalezy po prostu
wyciagnac go z napedu, w celu ponownego
zamontowania — wsuna¢ do nap¢du na jego miejsce.

— montaz wyniesiony panelu

Przycisk
sterowania
lok. Przyc. program. lok.

Tabliczka znamionowa napedu identyfikuje typ napedu i zastosowanego panelu operatorskiego;
patrz rozdz. 9 “Dane techniczne napedow” — kod oznaczeniowy.

Stan przed zalgczeniem zasilania

Bezposrednio po wyjsciu napedu z zaktadow producenta, przed pierwszym zataczeniem
zasilania u uzytkownika, naped znajduje si¢ w trybie sterowania lokalnego, ktory na

wyswietlaczu bgdzie sygnalizowany komunikatem nastawy lokalnej D.D i

Wszystkie parametry napedu w tym stanie maja domys$lne nastawy fabryczne. Wszelkie zmiany
tych warunkow poczatkowych zostana automatycznie zapisane do pamigci. Kolejne zataczenia
napigcia zasilania napgdu beda powodowaty powrdt napedu do poprzednio wprowadzonych, i
zapamigtanych, wartosci nastaw i trybow sterowania.

Sterowanie napedu z klawiatury

Opis przyciskow sterujacych

Ster. lokalne — zmniejszanie warto$ci nastawy lokalnej

Run (praca)

Ster. lokalne — praca napedu (na ster. lokalnym)
Reset stanow awar. — kasowanie stanéw awaryjnych w celu przywrdcenia pracy napedu

Stop

Ster. lokalne — zatrzymanie napedu. Kasowanie standéw awar. we wszystkich trybach pracy napedu

Nawigacja — wcisngg i przytrzymaC w celu przejscia z trybu lokalnego na zdalny (lub odwrotnie)
sterowania; patrz str 5.4

Reset stanow awar. — kasuje stan awaryjny napedu i umozliwia jego powrét do pracy

Przycisk Funkcja Opis
Nawigacja po menu— wy$wietlenie menu poziomu poprzedniego
Escape Parametr — powr6t do listy parametréw
(wyjscie) Stany awar. na wyswietl. — kasuje komunikaty o stanach awaryjnych i usterkach umozliwiajac
zbadanie parametrow
Menu Nawigacja po menu — wy$wietla nastepny poziom menu lub pierwszy parametr menu biezacego
(wejscie) Parametr — przesuwa kursor na lewo dla nastawy parametru
Increment Nawigacja - przgwijanig menu w gére' .
(przyrost) Parametr — powigkszanie warto$ci wySwietlanego parametru
przy Ster. lokalne — powigkszanie warto$ci nastawy lokalne;
Nawigacja — przewijanie menu w dét
Decrement L T
Parametr — zmniejszanie wartosci wy$wietlanego parametru
(spadek)
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5-2 PANEL OPERATORSKI
Wskazania wyswietlacza

P -menu Parametr

S -menu Nastawy

A —kod alarmu

- -wart. ujemna par.

Jednostki na wyswietlaczu:
S -czasw sek.

V -nap. w V.
Hz-czestotl w Hz

A-prad w A.
%-procenty

Tryb ~—

sterowania

Kier. wirowania:
clockwise = w prawo
anticlockwise = w lewo

Numery lub wart. parametréw,
stany awar., kody usterek
Patrz "Wskaz statusu nap."

\
Komunikacja
przez .
komupikacyine
Naped na ster. lokalnym
Brak znaku oznacza ster. zdalne

Wskazania statusu napedu

Na panelu operatorskim moga by¢ wyswietlane nastgpujace informacje o statusie napedu:

Wskazanie Status napedu i jego znaczenie

wyswietlacza

Mozliwa przyczyna

READY/HEALTHY (gotéw/sprawny). Brak stanow
alarmowych; naped w trybie  ster. zdalnego.

PASSWORD (hasto). Przed zmiang tego parametru

Aby zmieni¢ parametr nalezy wprowadzi¢ hasto;

nalezy wprowadzi¢ hasto aktualne.

LOCAL (ster. lokalne). Naped na sterowaniu
lokalnym i sprawny; brak stanéw alarmowych

vy o T
T oo O oA
C M u W
0 (W]

Prog stop

-'j
 nind
3

lokalnym a zdalnym

L.
Q
I

lokalnym a zdalnym

ENABLE (Aktywny) Przycisniety przycisk RUN
(Praca) lub JOG (Posuw) w trybie lokalnym

m
=
T
r-

Jesli stan STOP, wybieg swobodny lub aktywny jest

RUN (Praca) Niemozliwa zmiana pomiedzy trybem

JOG (Posuw) Niemozliwa zmiana pomigdzy trybem

patrz str. 5.5

Pojawia sie na wy$wietlaczu lub znika litera po
literze, wskazujac na wejscie w tryb lokalny
sterowania lub wyjécie z tego trybu.

Posuw lub Praca sg wcisniete kiedy aktywny jest
wybieg lub Prog stop (Tylko dla panela 6901)

Naped pracuje w trybie lokalnym lub zdalnym.

Zdalny sygnat posuwu jest aktywny.

Sygnat uaktywnienia napedu jest niski.

Menu DIAGNOSTYKA

Wskazanie wyswietlacza Nazwa

Opis

l
N

0.0

FREQUENCY (czestotliwosc)

SPEED SETPOINT (nastawa predk.

—
—
=

obrotowej)

DC LINK VOLTS (napigcie w
ﬂﬂ v obwodzie posredniczacym pradu

statego)

-
=
>

MOTOR CURRENT (prad silnika)

Biezaca czestotliwos¢ wyjsciowa w Hz.

Nastawa predk. obrotowej w procentach warto$ci
maksymalne;

Vac (rms) x V2 = napiecie w obw. posredniczacym w
woltach

Biezaca warto$¢ obcigzenia w amperach
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PANEL OPERATORSKI 5-3
Menu

Menu oprogramowania posiada strukturg ,,drzewa” o trzech poziomach.

Poziom 1 Poziom 2 Poziom 3 Parametry

Q
MENU PARAMETRU E PRI e
LE

STEROWANIE ZDALNE WCISNAG o' o
na 1 sek.

o MENU DIAGNOSTYCZNE 0
ra— Y A9 e

E E

STEROWANIE LOKALNE o o
0 MENU STERUJACE 0 o I o

menu NasTAW |vg SE E e "Lkl L _
E (E

WCISNAC 0

na 2 sek.
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5-4 PANEL OPERATORSKI
Jak zmienié wartos¢ parametru

Warto$ci parametréw przechowywane w menu PAl i SEE mozna zmienia¢; patrz. Rozdz. 6 -
“Programowanie aplikacji uzytkownika ” — parametry konfigurowalne.

e  Sprowadz na wyswietlacz parametr przeznaczony do edycji i naci$nij @ by zobaczy¢ jego wartos¢.

e Wybierz cyfre, ktora ma by¢ zmieniona (naciskanie przycisku @ przesuwa kursor z prawa na

lewo).

e  Przyciskami @ @ nastawi¢ zadana warto$¢. Krotkotrwate przytrzymywanie przycisku daje
mate zmiany wartosci, dtuzsze przytrzymanie -—zmiany szybkie; szybko$¢ zmian zalezy od czasu

przytrzymania przycisku.

e Wroci¢ do wyswietlania parametru naciskajac przycisk @ . Nowa warto$¢ parametru zostanie

zapamigtana.

Cechy specjalne menu

Powrét do domysinych nastaw fabrycznych (reset 2-przyciskowy)

Aby wrdci¢ do nastaw fabrycznych nalezy
przyciski pokazane obok przytrzymac¢ w stanie
wecisnigtym podczas zataczania zasilania.

Nastepuje zatadowanie aplikacji 1. Nastgpnie

nalezy nacisnac¢ przycisk

Zmiana czestotliwosci roboczej napedu

WAZNE:

Aby wyswietli¢ menu inzynierskie nalezy
wlaczy¢ zasilanie napgdu w stanie wcisnigtym
przyciskow pokazanych obok.

Nacisng¢ przyciski jak obok: @ HOLD
Witgczy¢ zasilanie napedu

przytrzymujac przyciski

przez co najmniej 1 sek

Naciskac obydwa przyciski O HOLD
przez co najmniej 1 sek

podczas zat. napedu ®

To menu zawiera “czute” parametry, ktére moga znacznie zmieni¢ prace napedu.

Na wys$wietlaczu pojawi sig parametr “0.01. Przyciskiem @ przejsé do ©0.02. Przyciskiem

dokona¢ edycji parametru: 0 = S0Hz (nast. fabr.), 1 = 60Hz. Wybra¢ zadana czgstotliwosc¢

a nastgpnie weisnac przycisk .

Wylaczy¢ zasilanie napgdu. Do tego miejsca nie nastapita jeszcze trwata zmiana parametrow napedu. Aby
wprowadzi¢ do pamieci zmiang parametr 0.02 nalezy teraz wykonaé reset 2-przyciskowy napedu w
sposob opisany wyzej. Proszg zauwazy¢, ze przywrodci to naped do nastaw fabrycznych dla wybranej

czestotliwosci domyslnej.

Wybér sterowania lokalnego lub zdalnego

Uwaga:

Naped moze pracowaé w dwoch trybach sterowania:

Remote Control (ster. zdalne): umozliwia sterowanie pracy napedu w danej aplikacji poprzez wejscia i

wyjscia cyfrowe.

Local Control (ster. lokalne): pozwala na sterowanie i monitoring pracy napgdu poprzez lokalny panel

operatorski.

Przyciski sterowania lokalnego nie sa aktywne na sterowaniu zdalnym. Na sterowaniu zdalnym napgd
wykorzystuje nastawg zdalna, na sterowaniu lokalnym — parametr Local Setpoint, ktérego warto$¢

nastawia si¢ poprzez interfejs komunikacyjny (MMI).

Przejscie pomiedzy sterowaniem lokalnym i zdalnym jest mozliwe tylko w stanie zatrzymania
napedu(aktywna funkcja Stop); wyswietlacz bedzie odpowiednio wskazywat sterowanie zdalne

lub nastawe lokalng.

Przejscie ze sterowania zdalnego
na lokalne:

Nacisna¢ i trzymac¢ az

pojawi si¢ komunikat ;’dl_.‘ @

w
Zwolni¢ przycisk po wejsciu » '- %
w sterowanie lokalne 45 . @

Nacisna¢ i trzymac az
pojawi sie komunikat] 0

LOKALNE
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Uwaga:

PANEL OPERATORSKI D-5

Przejscie ze sterowania lokalnego na zdalne:

o ] %
Wyj$¢ od komunik.o ster. lok. Lokalne
Weiska¢ przyc. az komunikat{, O
zniknie z wy$wietlacza l
Zwolni¢ przyc., pojawi sie kom. '- '_, H
»
rdy wil O Zdalne

Ze wzgledéw bezpieczeristwa naped nie wréci na sterowanie zdalne jesli miato by to
spowodowacé rozruch silnika. Sprawdzi¢ czy wejécia RUN (praca silnika) i JOG (posuw) znajdujg
sie w stanie logicznym niskim.

Ochrona napedu hastem

Bedac w stanie aktywnym hasto zapobiega nieautoryzowanym zmianom parametréw nadajac im status
“tylko odczyt”. Zabezpieczenie napedu hastem uaktywnia si¢ parametrem P

Aktywacja Deaktywacja czasowa Usuniecie hasta
Kroki

Czynnosci Wyswietl. Czynnosci Wyswietl. Czynnosci Wyswietl.
Przej$¢ do par. . . . Przej$¢ do par.
P é 0000 gp“’bo‘”ac edycj HASLO—> P é HASLO—>
uy owolnego parametru w st. U D U D D D D D
Nacisnaé aktywnym hasta Nacisnaé

Przyciskami j.n.
wprowadzi¢ nowe
hasto

Przyciskami j.n. Przyciskami j.n.

np. D D D ! wprowadzi¢ hasto biezace | np. D U D ! mz;c;vgzdzié hasto np. U D D {

L Wyswietl. anad
Naciskac @ r Nacisna¢ @ Przyc.
dY nastawa Naginas @ parametr in. zresetowat do 0ooo

powtarzalnie az pojawi | zdalna lub lokalna oryginalny, hasto
zdeaktyw. 0000 @

sie gora menu

Nacisnac¢ @ by

uaktywni¢ hasto

FdY nastawa Naped zostanie zataczony z ostatnim statusem o @
’ hasta . Czasowa deaktywacja zostaje utracona | Nacisnac by

po wyt. zasilania. usung¢ hasto

P99

zdalna lub lokalna

Wart. domysl. = 0000, zde-
aktywowana
Kazda warto$c¢ inna to hastfo

Szybkie wejscie w aplikacje

Po zataczeni zasilania mozna przejs¢ bezposrednio do parametru 1 aplikacji w sposob
pokazany obok .Nacisnac @ by wyswietli¢ aplikacje biezaca. Nacisna¢ ponownie
umozliwiajac zmiang parametru.

Przyciskami @ @ wybra¢ zadany numer aplikacji. Nacisna¢ @ dla wprowadzenia
aplikacji do pamigci.

Dalsze informacje — patrz rozdz. 12 “Aplikacje”.

Menu skrocone lub pelne

Dla utatwienia pracy naped moze wyswietla¢ menu petne lub skrécone. W rozdz. 6 opisano jak
nastawa zmienia wyswietlane menu. Parametry dodatkowe oznaczono w tabeli literka E Przejsé

do parametruSE39 (SET::SETP::ST99) i nacisna¢ przycisk @ . Powoduje to przejscie
mig¢dzy menu pelnym i skroconym (lub odwrotnie). Nastawa domyslna = 0 daje menu
czgsciowe, nastawa =1 daje menu petne.
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PROGRAMOWANIE O-1

PROGRAMOWANIE

Naped mozna zaprogramowa¢ odpowiednio do jego indywidualnej aplikacji u uzytkownika.
Programowanie polega po prostu na zmianie warto$ci parametrow. Dostgp do parametrow
uzyskuje si¢ z klawiatury. Parametr "1 przywotuje rozne aplikacje, ktore mozna wykorzystaé
jako punkt wyjsciowy dla wprowadzenia oprogramowania zadanego. Kazda z aplikacji, po jej
zatadowaniu do pamigci, modyfikuje wewngetrznie potaczenia napedu odpowiednio do réznych
jego zastosowan. Warto§¢ domysSlna tego parametru jest "1". Zmiana tej wartosci na "2"
powoduje zatadowanie do pamigci aplikacji 2. Dalsze informacje — patrz rozdz. 12 “Aplikacje”.

Jesli trzeba, mamy do dyspozycji trzy parametry strojeniowe napgdu. Patrz -PID, str. 6-13.

Wprowadzanie modyfikacji do pamieci

Podczas zmiany warto$ci parametru lub tadowania danej aplikacji nowe nastawy zostaja
wprowadzone do pamigci automatycznie. Naped zachowa nowe nastawy podczas wylaczenia
zasilania.

Parametry
Tabela dostarcza informacji o parametrach dostgpnych z panela operatorskiego. W celu
uzyskania dodatkowych informacji o parametrach mozesz uzy¢ oprogramowania narz¢dziowego
ConfigEd Lite, kontakt OBRUSN Torun.
Tabela oznaczania parametrow

E Parametry wyswietlane ZE sa widoczne w pelnym menu. Patrz szczegdly menu
parametr (°'99).

m Parametry wy$wietlane z m sq parametrami silnika. Podczas zmiany aplikacji
dane silnika pozostaja (parametr " 1) niezmienne, natomiast pozostale parametry
przyjmuja wartos¢ fabryczna.

E Parametry wys$wietlane z E sa widoczne tylko kiedy naped jest w trybie
sterowanie U/F, wybierany przez parametr CLO1.

Parametry widoczne z w sa wyswietlane tylko kiedy naped jest w trybie
sterowania wektora bezczujnikowego, wybierany przez parametr SCLOI.

Uwaga: Zakres wartoSci poszczegolnych parametrow podany jest w Tabeli parametrow. Zakres
wyj$¢ jest podany jako ,-.xx%”", przyktadowa wartos¢ wyswietlana jest z dwoma
miejscami po przecinku.

Tabela parametréw
Wyswietlacz Parametr Opis Przedzial wartosci  Nast. fabr.
Menu SET::PAR
APPLICATION Ten parametr wybiera aplikacje ktéra bedzie uzywana. APPO nie 0= NULL 1
(APLIKACJA) steruje silnikiem. APP6, 7 & 8 do przysztego wykorzystania. 1= STANDARD
Uzytkownik moze edytowa¢ aplikacje w ConfigEd Lite i zapisa¢je 2= LOCAL/REM
jako CUSTOM. (AUTO/MANUAL)
Patrz podrecznik oprogramowania 650V oraz rozdziat 12 3= PRESETS
oo . , 5=PID
Uwaga: Dane silnika podczas tad2wania nowej 6=APP 6
aplikacji nie sq zmieniane &k ). 7=APP 7
8=APP 8
9=CUSTOM
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m (czest. podst.)

JOG SETPOINT  Predkos¢ na ktdrej bedzie pracowat naped serii 650V (jako procent -100.0 do 100.0% 10.0%
(nast. posuwu) od MAX SPEED) gdy wejscie JOG bedzie w stanie logicznym

PROGRAMOWANIE
Wyswietlacz Parametr Opis Przedzial wartosci  Nast. fabr.
MAX SPEED Czestotliwosé wyjsciowa napedu serii 650V po dokonaniu nastawy 7.5 do 240.0Hz 500Hzlub
Wk (predk. maks,) Maksymainej. Wart. nastawy fabr. zalezy od kodu wyrobu. 60.0Hz
MIN SPEED Minimalna czestotl. wyjsciowa napedu serii 650V jako procentod ~ -100.0 do 100.0% 0.0%
ACCEL TIME Czas potrzebny na to by czestotl. wyj. napedu 650V narosta po 0.0 do 3000.0s 10.0s
(czas narast) zboczu od zera do wart. MAX SPEED.
DECEL TIME Czas potrzebny na to by czestotl. wyj. napedu 650V opadta po 0.0 do 3000.0s 10.0s
(czas spadku) zboczu od wart. MAX SPEED do zera.
MOTOR Ten parametr zawiera znamionowy prad obcigzenia silnika podany ~ Zalezny od kodu Zalezny od
CURRENT na jego tabl. znamionowe;. wyrobu kodu wyrobu
m (prad silnika)
BASE Czestotliwos¢ wyjsciowa przy ktorej uzyskuje sie maksymaine 7.5 do 240.0Hz 500Hzlub
FREQUENCY napiecie. Nastawa fabr. zalezy od kodu wyrobu. 60.0Hz
wysokim
RUN STOP MODE  RAMP (zbocze o nach. statym): predk. obr. silnika spada do zera ~ 0=RAMP (zboczeo 0
(sposob ze stromoscig okreslong przez czas DECEL TIME (P5). Koricowe  nachyleniu statym)
zatrzymania silnika) dohamowanie zapewnia 2-sekundowy impuls pradu statego. 1=COAST wybieg

COAST : wybiegiem silnika DC INJECTION : po komendzie Stop ~ 2=INJECTION
wzbudzenie silnika spada w wyniku skokowego obnizenia napiecie  (dohamowanie
silnika przy statej czestotliwosci a nastepnie podaje sie na silnik impulsem pradu)
prad hamujacy niskiej czestotliwosci, niemal do jego zatrzymania.

Dohamowanie odbywa sie krotkotrwatym impulsem pradu statego .

V/F SHAPE LINEAR (liniowa): staty stosunek U/f az do czestotliwosci O=liniowa 0
(charakt. U/f) podstawowej 1=wentylator

FAN (wentylatorowa): charakt. kwadratowa az do czestotliwosci

podst. Odpowiednia dla obc. typu wentylator lub pompa ( par. P12.)

=2

0 » 3 uoth
DX a8s
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PROGRAMOWANIE 0-3

Wyswietlacz Parametr Opis Przedziat wartosci  Nast. fabr.
HEAVY/NORM — N = O=praca ciezka 0
AL DUTY —u = 1=normalna
(praca
ciezka/norm.) W T =
—E =
e ——

HEAVY DUTY (praca ciezka): dopuszczalne
przecigz. 150% przez 30s a nastepnie spadek
pradu po zboczu do 105% w czasie 10s. Przy
obcigz. nizszych pole przecigzenia pozostaje takie
samo, tj. przy obc. 127.5% przez 60s powrét do
wartosci 105% nastepuje ze stromoscia taka samo
jak poprzednio, wynikajaca ze spadku od 150 do
105% w czasie 10s.

NORMAL DUTY (praca normalna): ograniczenie
pradowe ustawia sie na 110% a czas powrotu na
10s. Podczas zmiany par. P11z charakterystyki
wentylatorowej na liniowa par. P12 ustawia siena 0
(praca ciezka). Podczas zmiang/ par. P11 z charakt.
liniowej na wentylatorowg par. 12 ustawia sie na 1
(praca normalna).

Parametr "12 mozna zmienia¢ niezaleznie.

P | 3 FIXED BOOST Stosowane dla zapewnienia odpowiedniego 0.00 do 25.00% 5.00%
m E strumienia w silniku przy niskich predkosciach obr.
(state forsowanie ~ Pozwala to uzyskiwa¢ wigkszy moment rozr. dla
mom. obr. na pokonania oporow tarcia powodowanych

niskich czestotl) ~ obciazeniem. Forsowanie zwigksza nap. silnika
ponad warto$¢ wynikajaca z wybranej charakt. U/f w
zakresie matych predkosci obr.

PASSWORD Hasto zapobiega nieautor. zmian. parametréw. 0000 - FFFF 0000
(hasto) Jesli par. "99 ma wart. inng niz zero to trzeba jg
wprowadzi¢ przed dokonaniem zmian nastaw.

Jesli w par. P1 zostaje wybrana aplikacja 3 to w menu PAR bedg widoczne parametry 301 do 308.

[ 3‘] ! PRESET 0 Predk. predefiniowana; nastawia uzytkownik -100.00 do 100.00 -

F BDE PRESET 1 Predk. predefiniowana; nastawia uzytkownik -100.00 do 100.00 20.00

P HD 3 PRESET 2 Predk. predefiniowana; nastawia uzytkownik -100.00 do 100.00 50.00

P HD Y PRESET 3 Predk. predefiniowana; nastawia uzytkownik -100.00 do 100.00 100.00

[ 3‘] 5 PRESET 4 Predk. predefiniowana; nastawia uzytkownik -100.00 do 100.00 -10.00

F 3‘] E PRESET 5 Predk. predefiniowana; nastawia uzytkownik -100.00 do 100.00 -20.00

P HD 7 PRESET 6 Predk. predefiniowana; nastawia uzytkownik -100.00 do 100.00 -50.00

P HD A PRESET 7 Predk. predefiniowana; nastawia uzytkownik -100.00 do 100.00 -100.00

- P1 zostaje wybrana aplikacja 4 to w menu PAR bedg widoczne parametry P401 do P404.

S
D
»
=
<
o
Q
R

P L”] { Czas R/L Czas narast. stanu wyjscia R/L od 0.00% do 0.0 do 600.0s 10.0s
(narast./opad.) 100.00% jego wartosci
P qo2 R/L-wart. maks.  Warto$¢ maks. na wyj. stromos$ciowym -100.0 do 100.0% 100.0%
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0-4 PROGRAMOWANIE

Wyswietlacz Parametr

Opis

Przedziat wartosci  Nast. fabr.

P L“:,H R/L —wart. min.

Wartos¢ min. na wyjsciu stromosciowym -100. do 100.0% 0.0%

[ LIDL, R/L — wart.

resetowa

Wartos¢ na wyj. po resecie w aplikacji 4 gdy na -100.00 do 100.00% 0.00%
wej. DIN4 (zacisk 10) jest 24V

Jesli w par. 1 zostaje wybrana aplikacja 5 to w menu PAR beda widoczne parametry 501 i °302..

P =t ﬂ { Wzmocn. czt. P Wzmocn. cztonu proporc. regulatora PID 0.00 do 100.00 1.00

F 5 U El Wzmocn. czt. | Wzmocn. cztonu catk. regulatora PID 0.00 do 100.00 0.00

[ 5 03 inmocn. czt. D Wzmocn. cztonu rézniczk. regulatora PID 0.00 do 100.00 0.00
F

P 5 D Y PID, czt. D — st. Opéznienie (1-go rzedu) wprowadzone w celu 0.05 do 10.00s 0.05s

czasowa filtru

sttumienia zaktécen w. cz. na czl. rézniczk.; wart.
narzuca st. czasowa filtru

P 5[’5 PID — wzmocn.
obw. sprz. zwr.

Wspétcz. wzmocn. sygnatu sprzezenia zwrotnego -10.00 do 10.00 1.00
regulatora PID

P 506 PID - ogranicz.

agn- wYj.

Okresla maksymalng dodatnig i ujemng wartos¢  0.00 do 300.00% 300.00%
sygnatu na wyjsciu PID (ogran. PID)

[ EB -” PID SCALING Parametr s!<a|uje wyj.égi.e regula?ora po —3.0000 do 3.0000 1.0000
E (Skalowanie ograniczeniu dodatniej i ujemnej wartosci.
PID)
T PID ERROR Rdéznica pomiedzy wartoscig zadang a - Xx% - XX%
(Btad PID) wartoscig sprzezenia zwrotnego (SETPOINT
- FEEDBACK x FEEDBACK)
PID OUTPUT Wyjscie z bloku funkcjonalnego PID - Xx% - Xx%
(wyj. PID)
Parametry 901 do 908 sg widoczne w menu PAR kiedy sg odpowiednio wprowadzone do bloku MENU CUSTOM
CUSTOM 1 Wybierz parametr do wyswietlania w menu PAR 0 do 1655 0
(uzytkownik) przez wprowadzenie odpowiedniego menu ,Tag”.

Mozesz zaprogramowac osiem parametréw od
CUSTOM 1 do CUSTOMS, parametry pojawig sie
w danej czesci listy parametrow. Ustawienie zera
powoduje, ze parametr jest nieuzywany.

CUSTOM 2 Jak P901 0 do 1655 0
CUSTOM 3 Jak "901 0 do 1655 0

" 904 ] custom4 Jak P901 0 do 1655 0
CUSTOM 5 Jak P901 0 do 1655 0
CUSTOM 6 Jak P901 0 do 1655 0
CUSTOM 7 Jak "901 0 do 1655 0

P Q0B | customs Jak P901 0 do 1655 0
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Wyswietlacz Parametr Opis Przedziat wartosci  Nast. fabr.
SE I. E i CONTROL MODE Parametr okresla sposéb sterowania silnikiem. 0=VOLTS/HZ 0
(Tryb sterowania) 1=SENSORLESS
VEC
5[L UE NAMEPLATE RPM Parametr uaktywnia obroty znamionowe 0.1 do 30000.0 Zalezy od
m (Obroty silnika) Silnika (z tabliczki znamionowej) RPM oznaczenia
wyrobu
[L 03 FLY-CATCH Parametr uaktywnia funkcje przechwycenia 0=FALSE (Nie) 0
ENABLE sterowania na obracajgcym sie silniku w trybie 1=TRUE (Tak)
(Przechwyt U/t
obrotow)
[L 03 FLY-CATCH Parametr uaktywnia funkcje przechwycenia 0=FALSE (Nie) 0
ENABLE sterowania na obracajgcym sie silniku w trybie {1=TRUE (Tak)
(Przechwyt wektor
obrotow)
5[ L 0y SLIP COM Parametr uaktywnia funkcje kompensac;ji 0=FALSE (Nie) 0
ENABLE poslizgu pod wptywem zmieniajgcego sie 1=TRUE (Tak)
N (Kompensacja obciazenia, pod warunkiem ustawienia
poslizgu) wartosci pradu magnesowania
4 STABILISATION Parametr uaktywnia stabilizacje obrotéw przy =~ 0=FALSE (Nie) 1
E L DS ENABLE matym obcigzeniu 1=TRUE (Tak)
m (Stabilizacja)
SEL DE VOLTAGE NONE: Npiecie wyjsciowe nie jest korygowane 0=NONE (Nie) 0
CONTROL MODE  pod wptywem zmian napiecia DC. 1=FIXED
E (Tryb FIXED: Napiecie wyjsciowe jest korygowane  (Ustawione)
sterowania podczas zmian napigcia DC. Napigcie jest 2=AUTOMATIC
napieciem) korygowane do wartosci opisanej w (Automatyczne)

parametrze MOTOR VOLTAGE.

AUTOMATIC: Naped steruje wzbudzeniem
podczas zwalnia silnika.

5 BOOST MODE Parametr okresla relacje pomiedzy 0=FALSE (Nie) 0
L m|VF ustawionym wzmocnieniem a napigciem 1=TRUE (Tak)
wyjsciowym. Mozliwe dwa ustawienia:
FALSE wytwarza napiecie wyjsciowe zgodnie
z wykresem ponizej. AUTO BOOST (CL08)
pozwala na optymalizacje momentu przy
matych obrotach.
TRUE wytwarza napiecie wyjsciowe zgodnie z
ustawionym wzmocnieniem.
Parametr AUTOBOOST (CL08)nie ma wptywu

(Tryb wzmocnienia
momentu)

na moment.
Napigcie Tryb prosty (CLO7=1)
silnika \

100%

Wzmocnienie
momentu %

Czestotliwosé

Tryb zaawansowany (CLO7=0) podstawowa
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Wyswietlacz Parametr Opis Przedziat wartosci Nast. fabr.
5(‘. UE AUTO BOOST Parametr pozwala na kompensacje momentu  0.00 do 25.00 % 0.00 %
m m obrotowego odpowiednio do obcigzenia silnika

przy niskiej czestotliwosci wyjsciowej.

Wzmocnienie
( Parametr jest aktywny tylko gdy BOOST

automatyczne
! yezne) MODE ustawiony jest na zero.
Parametr okresla poziom korekcji napiecia
wyjsciowego przy 100% obcigzenia.
Ustawienie parametru zbyt wysoko moze
powodowac awaryjne wytgczenia.
ENERGY SAVING Uaktywnienie parametru spowoduje 0=FALSE (Nie) 0
EL E m zmniejszenie poboru energii jesli naped 1=TRUE (Tak)
(Oszczednosé pracuje z matym obcigzeniem.
energii)
5 MOTOR Okresla prad silnika z tabliczki znamionowej.  0.01 do 999.99A Zgodnie z
E L ,u Cl ENT oznaczeniem
(Prad silnika) wyrobu
5 MOTOR POLES Parametr okresla ilo$¢ biegundw z tabliczki 2=2 bieguny Zgodnie z
Lt (Bieguny) ~ Znamionowej. 4=4 bieguny oznaczeniem
6=6 biegunow wyrobu
8=8 biegunow
10=10 biegunéw
12=12 biegunow
5: L ,E MOTOR VOLTAGE Napiecie silnika z tabliczki znamionowej 0.01 do 575.0V Zgodnie z
mm (Napiecie oznaczeniem
silnika) wyrobu
g MAG CURRENT Parametr okresla prad silnia bez obcigzenia.  0.01 do 999.99A Zgodnie z
fL 4 m (Prad oznaczeniem
magnesowania) wyrobu
5[ L :5 POWER Parametr okresla moc silnika z tabliczki 0.00 do 355.00kW
(Moc znamionowe;.
silnika)
SE L ,E MOTOR Sposob podigczenia silnika z tabliczki 0=DELTA (Tréjkat) Zgodnie z
CONNECTION Znamionowe;. 1=STAR (Gwiazda) ©zhaczeniem
wyrobu
(Podtaczenie
silnika)
3 STATOR RES Parametr okresla rezystancje stojana na faze. 0.0000 do Zgodnie z
{ I- i E mm 250.00000 oznaczeniem
(Rezystancja wyrobu
stojana)

LEAKAGE INDUC  Parametr okresla indukcyjnos¢ rozproszenia  0.00 do 300.00mH  Zgodnie z

L B F| M|sv| na faze. oznaczeniem

(Indukcyjnosé wyrobu
rozprosz)

SE L ,g MATUAL INDUC Parametr okresla indukcyjnosé gtéwna na 0.00 do 3000.00mH Zgodnie z
mm faze. oznaczeniem
(Indukcyjnosé wyrobu
gtéwna)

SE L ,H ROTOR TIME Parametr okresla statg czasowg wirnika. 10.00 do Zgodnie z
CONST 3000.00ms oznaczeniem
Fim|svISER] wyrobu

czasowa)

SEL ED AUTOTUNE MODE Wybér trybu autotuningu. 0=STATIONARY 0
Bl (tryb (Statyczny)

autotuningu) 1=ROTATING
(Rotacyjny)

SEL E I AUTOTUNE Parametr okresla czy ma sie rozpocza¢ 0=FALSE (Nie) 0

ENABLE autotuning po podaniu sygnatu START na 1=TRUE (Tak)

B (Autotuning)  wyiscie cyfrowe.
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Wyswietlacz Parametr Opis Przedziat wartosci  Nast. fabr.
5[ I. E i CURRENT LIMIT  Parametr ustawia max warto$¢ pradu silnika 0.00 do 300.00 % 300.00 %
E (Limit pradu) jako procentowy poziom parametru
CURRENT MOTOR (CL10) w momencie
przecigzenia.
5[ L EI-:I POS TORQUE Parametr okresla maksymalny moment -500.0 do 500.0 % 200.0 %
5{ L 83 NEG TORQUE Parametr okresla maksymalny moment -500.0 do 500.0 % 200.0 %
LIMIT ujemny silnika.
(Limit momentu)
5{ I. E"'l STALL TRIP TYPE Parametr okresla sposéb sprzezenia w 0=FALSE (Nie) 1
(Tryb utkniecia) Momencie utkniecia silnika. 1=TRUE (Tak)
FALSE=Moment, TRUE=Prad
5 SPEED PROP Ustawia wspotczynnik proporcjonalnosci petli 0.00 do 300.00 Zgodnie z
E L g | GAIN predkosci. oznaczeniem
Emm (Wspot. produktu
prop. predkosci)
SPEED INT TIME  Stata czasowa cztonu catkujacego dla petli 1 do 15000ms Zgodnie z
CL Emm (Stata predkosci. oznaczeniem
czasowa predko$ci) produktu
EL g3 SPEED POS LIMIT Goérny limit predkosci. -110.00 do 110.00 % 110.00 %
(Limit goérny)
[L G SPEED NEG LIMIT Dolny limit predkosci. -110.00 do 110.00 % -110.00 %
E (Limit dolny)

Menu SET :: IN

(Wartosé Wej.2) odwrdceniu.

g PO | DIN 1 INVERT Odwraca warto$¢ sygnatu logicznego. 0= FALSE (Nie) 0
(Wej.1) 1= TRUE (Tak)
S S
SIPO2 DIN 2 INVERT Jak °IP01 Jak °IP01 0
(Wej.2)
S S
T=RE] DIN 3 INVERT Jak 5IP01 Jak 5IP01 0
(Wej.3)
S S
SIPON DIN 4 INVERT Jak 5IP01 Jak 5IP01 0
(Wej. 4)
DIN 5 INVERT Jak SIP01 Jak SIP01 0
(Wej. 5)
DIN 6 INVERT Jak SIP01 Jak SIP01 0
(Wej. 6)
5 DIN 7 INVERT Jak SIP01 Jak SIP01 0
P07 (Wei. 7)
SIP I AIN 1 SCALE -300.0 do 300.0% 100.0%
(Wej. analog 1) (_1YP ] ([ SKALA ) [ OFESET
SIP 12 AIN 1 OFFSET VG WE) : -300.0 do 300.0% 0.00%
(Przesuniecie) NIEPRZETW + — Wartos¢
S|P |3 | ANITTYPE 0 do 100% wybr. typu 0= 0-10V 0
(Rodzaj) 1=0-5V
SIP2 | AIN 2 SCALE -300.0 do 300.0% 100.0%
(Wej. analog 2) (TP ] [CskaLA J [ OFFSET
SIP22 AIN 2 OFFSET . v -300.0 do 300.0% 0.0%
(Przesuniecie) ﬁﬁz%RV;Eﬁ\? N 4 > Wartose __
SIP273 AIN 2 TYPE 0 do 100% wybr. typu ozomv 3
(Rodzaj) 1= 0-3V
2= 0-20mA
3=4-20mA
SIPd | DIN 1 VALUE Wejscie TRUE lub FALSE, po jakimkolwiek ~0=FALSE (Nie) 0
(Warto$é Wej.1) odwroceniu. 1=TRUE (Tak)
SIP42 DIN 2 VALUE Wejscie TRUE lub FALSE, po jakimkolwiek ~0=FALSE (Nie) 0

1=TRUE (Tak)
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MMI Parameters Table

Wyswietlacz Parametr Opis Zakres Nast. fabr.
SIP d3 DIN 3 VALUE Wejscie TRUE lub FALSE po jakimkolwiek 0=FALSE (Nie) 0
[{ (Wartosc Wej. 3)  odwréceniu 1=TRUE (Tak)
5P d4 DIN 4 VALUE Wejscie TRUE lub FALSE po jakimkolwiek 0=FALSE (Nie) 0
E (Wartos¢ Wej. 4)  odwroceniu 1=TRUE (Tak)
DIN 5 VALUE Wejscie TRUE lub FALSE po jakimkolwiek 0=FALSE (Nie) 0
(Wartogé Wej. 5)  odwroceniu 1=TRUE (Tak)
DIN 6 VALUE Wejscie TRUE lub FALSE po jakimkolwiek 0=FALSE (Nie) 0
(Wartosé Wej. 6)  odwréceniu 1=TRUE (Tak)
Pd7 DIN 7 VALUE Wejscie TRUE lub FALSE po jakimkolwiek 0=FALSE (Nie) 0
E (Wartos¢ Wej. 7)  odwroceniu 1=TRUE (Tak)
g PR | AIN 1 VALUE Wart. wejéciowa po skalowaniu i —Xxx% -X%
E(Wartoéé Wej. 1) wyréwnaniu.
g PR El AIN 2 VALUE Wart. wejsciowa po skalowaniu i —Xx% -X %
(Wartoéé Wej. 2) wyréwnaniu.
| ) ) Menu SET :: OUT )
SUFIU { AOUT 1SOURCE e A DTG 0= t_)rak . 1
(wyj. analog. 1 3 —e | nmpgee? ObA ;= Zad(?me
) s shshige —o _siAdow 2 Dh03 27 Pra
wart. zrédtowa) ISEESes o | as  ;neng| = badPl
0 —e =2220 4= wyj. RIL
N O (narast./opad.)
5[”: 02 AOUT 1 SCALE -300.0 do 300.0 100.0%
(wyj. analog. 1, [ Skav‘la ] [ Wyiéwn.] ABS
skalowanie)
SOPQ3J | AOUT 1 OFFSET wart.~ X + " |X| -300.0 do 300.0% 0.00%
(wyréwnanie)
SOPOY | AOUT 1ABSOLUTE 190% 0= wart. ze znak. 1
E (Wartosci abs.) . 1= wart. absolutne
: CLAMP> Wyjscie
0%
AOUT 1 VALUE -300.0 do 300.0% 0.0 %
GPE9 [{ (Wartose
wyjsciowa)
SDFI El | DOUT 2 SOURCE DIN4 / DOUT2 0= brak 0
(wyj. cyfr. 2, sygnat ?Egar';wny _‘\ 1=sprawny
zrodt.); 2wylawar —e wyj. odwrac. 5 IPOY > 5: po \é\{yi. awar.
zac. konfig. 10 3 BB e ® = na biegu
L —e 4= na predk. zero
(wejiwyj cyfr., patrz ~ Snapred.zad. o 5= na predk. zad.
str. 6-6 6 pod obc. —e 6= pOd obe.
5
5Dp 22 DOpT 2 INVERT Jak “IP01 0
(wyj. cyfr. 2,
odwrécone)
DOUT 2 VALUE Wartos¢ wyjsciowa TRUE lub FALSE 0=FALSE (Nie) 0
(Wartosé 1=TRUE (Tak)
wyjsciowa)
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Wyswietlacz Parametr Opis Zakres Nast. fabr.
SDP EN RELAY SOURCE NONE: przekaznik w stanie otwartym Jak SOP21 1
(Zrédto Przekaznik w stanie zamknietym gdy:
przekaznikowe) HEALTH: brak sygnatu Run lub zaden stan
awaryjny nie jest aktywny
TRIPPED : nastgpito wyt. awaryjne
RUNNING : silnik pracuje
AT ZERO : czestotliwos¢ wyj. ponizej 1%
predkosci maks. (72)
AT SPEED : czestotliwosé wyj. okoto 1%
predk. maks. ("2)
AT LOAD : warto$¢ momentu na wyjsciu
réwna lub wi%ksza od wartosci nastawionej
parametrem T42.
RELAY
0 NONE —e
1 HEALTH
2 TRIPPED ::\.- INVERT (output) 5 P 32 |
3 RUNNING —e
4 ATZERO —e
5 ATSPEED —e
6 ATLOAD —e
5UF HE RELAY INVERT Odwraca warto$¢ sygnatu 0=FALSE (Nie) 0
(Odwrécenie) 1=TRUE (Tak)
RELAY VALUE Wartos¢ wyjscia TRUE lub FALSE 0=FALSE (Nie) 0
@ (Wartosc wyj.) 1=TRUE (Tak)
Menu SET :: TRIP
SL DDP DISABLE LOOP Przerwana petla prgdowa (4-20mA) 0=AKTYWNA 1
(Petla) 1=NIE AKTYWNA
[E] AIN 2 OVERLOAD Przekroczenie btedu predkosci Jak SLOOP 0
(Przekroczenie)
55|: LL DISABLE STALL Utkniecie silnika Jak SLOOP 0
(Utkniecie)
DISABLE MOTOR Przekroczenie temperatury silnika Jak SLOOP 0
OVERTEMP (Temp)
[I] INVERSE TIME Btad czasu Jak SLOOP 1
(Czas)
Edb r DYNAMIC BRAKE Btad rezystora hamowania Jak SLOOP 1
| RESISTOR
Sdh l_-', DYNAMIC BRAKE Btad modutu hamowania Jak SLOOP 1
SWITCH
SPEED FEEDBACK Btad petli predkosci Jak SLOOP 0
[ [ SBSPd | OVERSPEED Przekroczenie predkosci Jak SLOOP 0
DISPLAY (KEYPAD) Btad panela operatorskiego Jak SLOOP 0
Sd[ r P DC LINK RIPPLE Btad przepie¢ w obwodzie DC Jak SLOOP 0
Menu SET :: SERL
REMOTE COMMS  Wybér zdalnego sterowania : 0=FALSE (Nie) 0
SEL 0 : FALSE, sterowanie z listwy zaciskowej, 1=TRUE (Tak)
(Wybor) 1 : TRUE, jest sterowanie przez port
| komunikacyjny
EEE N2 | COOMS TIMEOUT  Maksymalny czas pomigdzy kolejnymi 0.0 do 600.0s 0.0s
E (Czas) poleceniami. Po przekroczeniu czasu
naped zgtosi btad. Ustawienie zera
| powoduje wytaczenie parametru.
S5E ] | COMMS ADDRESS  Adres identyfikujacy naped. Jesli ustawisz 0 do 255 0
(Adres) zero naped moze tylko nadac¢ wiadomosc.

Przemienniki czestotliwo$ci serii 605V — HA467649U002 /0T-001/03/ OBRUSN



6-10 PROGRAMOWANIE

MMI Parameters Table

transmisji ustawiona jest na 19200 oraz

[{ (Protokot P3) , st
wigczona jest parzystosé.

Wyswietlacz Parametr Opis Zakres Nast. fabr.
55E U"' UD RAT’EI Wybierz szybkos$¢ transmisiji 0 1200 4
(Szybkos¢) 1:2400
2:4800
3:7200
4 :9600
5:14400
6 : 19200
7 : 38400
8 :57600
EIE EE PARITY Wybierz parzystosé 0=NONE (Brak) 0
(Parzystosc) 1=0DD (Nieparzysty)
2=EVEN (Parzysty)
REPLY DELAY Czas w milisekundach wymagany w celu 0 do 200 5
(Opbznienie przestania kompletnej informacji do
odpowiedzi) sterownika nadrzednego.
55E U ', OP PORT Wybér pr.otoké{u transmisji dla portu. Jeé’Ii’ 0=AUTOMATIC 0
PROTOCOL wybrany jest EIBISYNC ASCII to predko$¢  1=KEYPAD (Panel)
(Protokét OP) transmisji ustawiona jest na 19200 oraz 2=EIBISYNC ASCI|
wigczona jest parzystoscé. 3=MODBUS
4=FIELDBUS
P3 PORT Wybér protokétu transmisji dla portu. Jesli  Jak SSE07 0
PROTOCOL wybrany jest EIBISYNC ASCII to predkos¢

Menu SET :: SETP

koniecznos$cig wykonanie resetu
zewnetrznego.

551: n ! JOG ACCEL TIME Jak P4 dla Jog. 0.0 do 3000.0s 1.0
551: BE JOG DECEL TIME Jak "5 dla Jog. 0.0 do 3000.0s 1.0
RAMP TYPE Wybor typu zbocza O=liniowe 0
1=typ S
'EII! B"' S RAMP JERK Szybkos$¢ zmian nachyl. charakterystyki 0.01 do 100.00 s*3 10.00
predk. obr. wyrazona w jednostkach na
sek®
S RAMP Wybor TRUE i zbocza typu S daje gltadkie 0=FALSE (Nie) 1
CONTINUOUS przejscie podczas zmiany nastawy predk. 1=TRUE (Tak)
w czasie trwania zbocza. Krzywa zbocza
jest kontrolowana parametrem S RAMP
JERK. Przy FALSE nastepuje
natychmiastowe przejscie od
| charakterystyki starej do nowej
55]: OBk | MINSPEED MODE  Wybor sposobu zadawania predkosci 0=PROP.W/MIN 0
(Sposob zadawania) proporcjonalnie lub liniowo 1=LINEAR
5'5]: {1 SKIP Parametr ten podaje w Hz czegstotl. Srodk. 0.0 do 240.0 Hz 0.0
FREQUENCY 1 pasma czestotliwosci omijanych.
SEE {2 ] SKIPFREQUENCY Szerokos¢ pierwszego pasma 0.0 do 60.0 Hz 0.0
BAND 1 czestotliwosci omiijanych, w Hz.
551: 13 SKIP Ten parametr okresla czestotl. Srodkowg 0.0 do 240.0 Hz 0.0
FREQUENCY 2 drugiego pasma czestotl. omijanych, w Hz.
55]: {4 | SKIP FREQUENCY Szeroko$¢ drugiego pasma czestotliwosci 0.0 do 60.0 Hz 0.0
| BAND 2 omijanych, w Hz.
55]: 2 | | AUTO RESTART Okresla dozwolong ilo$¢ restartow 0do 10 0
ATTEMPTS automat. po wyt. awaryjnym przed
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50k 22 | AUTO RESTART Okresla zwt. czasowa pomiedzy kolejnymi 0.0 do 600.0 s 10.0
DELAY restartami auto dla AUTO RESTART
TRIGGERS i AUTO RESTART
TRIGGERS+. Zwioke liczy sie od
momentu skasowania wszystkich usterek.
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MMI Parameters Table

Wyswietlacz Parametr Opis Zakres Nast. fabr.
mozliwia autorestart dla wybranyc X o 0x X
551: Eg AUTO RESTART Umozliwi torestart dla wybranych 0x0000 do OXFFFF  0x0000
TRIGGERS warunkow awaryjnych. Patrz rozdz. 6
“Stany awar. i lokalizacja usterek” —
heksadec. notacja stanéw awaryjnych.
mozliwia autorestart dla ranyc X o Ox X
551: IE“" AUTO RESTART Umozliwi t tart dla wybranych 0x0000 do OXFFFF  0x0000
TRIGGERS+ warunkow awaryjnych. Patrz rozdz. 6
“Stany awar. i lokalizacja usterek” —
heksadec. notacja stanéw awaryjnych.
51: El'l DB ENABLE Wiacza modut hamowania 0=FALSE (Nie) 1
1=TRUE (Tak)
551: HE DB RESISTANCE Wartos$¢ rezystancji rezystora 1 do 1000 Zalezne od
ezystancja oznaczenia
Rezystancj i
wyrobu
5.51: 33 DB POWER Moc rezystora 0.1do 510.0 kW Zalezne od
(Moc) oznaczenia
wyrobu
551: 3"' DB OVER-RATING  Krotnosc¢ przekroczenia mocy dla rezystora 1 do 40 25
(Krotnosg) hamowania w ciggu 1 sek.
551: Y) TORQUE Przedstawia wyliczony moment obrotowy — -.xx % - XX %
FEEDBACK silnika
551: L'El TORQUE LEVEL Ustawia poziom momentu dla wyjscia -300.0 do 300.0 % 100.0 %
(Poziom momentu)  cyfrowego. Patrz SOP21i SOP31
551: l.{a USE ABS TORQUE Kiedy ustawiony jest TRUE kierunek 0=FALSE (Nie) 0
E obrotéw jest ignorowany. 1=TRUE (Tak)
Kiedy ustawiony jest FALSE kierunek
obrotéw nie jest ignorowany
551: 5 ! LOCAL MIN SPEED Warto$¢ minimalnej predkosci zadanej dla 0.0 do 100.0 % 0.0 %
sterowania lokalnego (z panela)
ENABLED KEYS Ustawiajac odpowiednig warto$é 0000 do FFFF FFFF
(Przyciski) parametru zgodnie z ponizszg tabelg
mozna przyciski zablokowac¢. Tabela
dotyczy panela 6901. Wartos¢ uaktywnia
B — wszystkie przyciski.

G Ustawiony parametr |RUN L/R JOG DIR
Sk 0000 - R - R
i 0010 - - . AKTYWNY
o 0020 - - AKTYWNY |-
6901 0030 - - AKTYWNY | AKTYWNY
0040 - AKTYWNY |- -
0050 - AKTYWNY |- AKTYWNY
0060 - AKTYWNY | AKTYWNY |-
0070 - AKTYWNY | AKTYWNY | AKTYWNY
0080 AKTYWNY |- - -
0090 AKTYWNY |- - AKTYWNY
00AO AKTYWNY |- AKTYWNY |-
00BO AKTYWNY |- AKTYWNY | AKTYWNY
00CO AKTYWNY | AKTYWNY |- -
00D0 AKTYWNY | AKTYWNY |- AKTYWNY
00EO AKTYWNY |AKTYWNY |AKTYWNY |-
00F0 AKTYWNY |AKTYWNY |AKTYWNY |AKTYWNY

Zastosowanie paneli 6511 lub 6521 nie
pozwala na uzywanie przyciskow DIR oraz
L/R.
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MMI Parameters Table

Wyswietlacz Parametr Opis Zakres Nast. fabr.
APPLICATION LOCK Nastawa TRUE zapobiega zmianom par.  0=FALSE 0
P1. 1=TRUE
Nastawa FALSE umozliwia edycje par. P1.
DETAILED MENUS  Wybra¢ menu TRUE (petne) lub FALSE 0=FALSE (Nie) 0
(Szczegoty menu) (czesciowe). Parametry dodatk. w menu 1=TRUE (Tak)

FULL majg w tej tabeli oznaczenie

Menu SET :: ENC

ENC MODE Parametr wstawia tryb pracy enkodera: 0 : QUADRATURE 0
(Tryb enkodera) 0 : QUADRATURE (uzywa wejs¢ 1: CLOCK/DIR
cyfrowych 6 i 7, ENCA i ENCB 2 - CLOCK

odpowiednio)
1 : CLOCK/DIR (uzywa wejs¢ 6i 7)
2 : CLOCK (uzywa wejscie cyfrowe 6,

ENCA)
ENGa ENC RESET Kiedy ustawiony na TRUE wyjscie pozycjii 0 = FALSE (Nie) 0
(Zerowanie) predkosci sg ustawione na zero 1 = TRUE (Tak)
ENC INVERT Kiedy ustawiony na TRUE zmienia znak 0 = FALSE (Nie) 0
E predkosci oraz kierunek liczenia pozycji 1 = TRUE (Tak)
SEHD Y FNC LINES llo$¢ impulséw enkodera na jeden obr6ét. 100 do 10000 100
(Rozdzielczo$é) Niewtasciwa warto$¢ spowoduje btedne
wyliczenie predkosci
ENC SPEED SCALE Parametr pozwala na skalowanie 0.00 do 300.00 1.00
G (Skalowanie) predkosci wyjsciowej zgodnie z

wymaganiami uzytkownika. Wartos¢é
fabryczna 1 skaluje predkos¢ w obrotach
na sekunde. Zmiana parametru na wartosc
réwng 60 spowoduje wyswietlanie
predkosci w obrotach na minute.

Chcac przedstawi¢ predkosé w procentach
maksymalnej predkosci silnia, nalezy
parametr wyliczy¢ wedtug ponizszego
wzoru:

FaYaVaVal
\ojviviv)

predkos¢ max (rpm)
ENC SPEED Predko$¢ zdefiniowana w jednostkach - X -X

G (Predkosg) wyliczonych przez parametr ENC SPEED
SCALE.
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Konfiguracja zacisku 9 i 10 (wej/wyj cyfrowe)

Zacisk 9 moze pracowac jako wejscie cyfrowe DIN3 lub wyjscie cyfrowe DOUTI1. Zacisk
mozna skonfigurowac przy pomocy panela operatorskiego lub ConfigEd Lite. Fabrycznie
ustawiony jest jako wejscie cyfrowe.

Zacisk 10 moze pracowac jako wejscie cyfrowe DIN4 lub wyjscie cyfrowe DOUT2. Zacisk
mozna skonfigurowac przy pomocy panela operatorskiego lub ConfigEd Lite. Fabrycznie
ustawiony jest jako wejscie cyfrowe.

Konfiguracja jako wyjscie cyfrowe
W celu wykorzystania zacisku 10 jako zacisku wejsciowego obwod wyjsciowy nalezy
zdeaktywowaé nastawiajac OP21 i SOP22 na zero przy pomocy parametru “1P04.

Parametr Nastawa

DOUT2 SOURCE 0
SOP22 |DOUT2INVERT 0
5 IF‘D Y | DIN4 INVERT Nastawa domysina= 0, nastawa =1 odwraca logike wejscia.

Konfiguracja jako wyjscie cyfrowe

W celu wykorzystania zacisku 10 jako wyjscia dla par. *OP21 nastawi¢ wartosci 1,2, 3,4, 5

lub 6. Mozna np. nastawié¢ SOP21 na warto$é 3 by podczas biegu silnika sygnat na wyjsciu

wchodzil na warto$¢ logiczna wysoka (24V). Wiasciwos¢ ta mozna wykorzystac np. do

gterowania zewngtrznego przekaznika lub lampki. Logike wyjscia mozna odwroci¢ parametrem
OP22.

Parametr Nastawa

Stan logiczny wysoki gdy:

1=HEALTH Naped sprawny lub brak sygn. biegu
silnika

2 = TRIPPED Stan wyt. awaryjnego

3 = RUNNING Silnik na biegu

SUPEI | | DOUT2 SOURCE 4 =AT ZERO Czestotl. wyj. ponizej 1% jej wart. dla

MAX SPEED (°2)

5= AT SPEED Czestotl. wyj. w granicach 1% jej wart.
dla MAX SPEED ("2)

6 = AT LOAD Warto$¢ mom. obr. na wyj.
wartosci nastawy par. 5742

W aplikacji 1 zawsze nastawiaé SIP04 na 0; aplikacje 115
— patrz rozdz. 12.

SOP22 |DOUT2INVERT  Nast. domysl. =0, nast. =1 odwraca logike wyj.
PID

Parametry P501 do P508:PID jest wykorzystywany do kontroli odpowiedzi systemu o pgtli
zamknigte;j.

W szczegodlnoscei wykorzystywana jest w aplikacjach w ktorych wymagana jest bliska zeru
warto$¢ uchybu pomigdzy wartoscia zadang i sygnatem sprzgzenia zwrotnego oraz dobre
wlasciwosci napgdu w stanach dynamicznych.

W2zmocnienie cztonu proporcjonalnego (*501)
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Parametr ten stuzy do nastawy zasadniczej odpowiedzi regulatora w petli zamknigtej regulacji.
Blad PI zostaje wzmocniony przez czton proporcjonalny dajac sygnal wyjéciowy .

Czton catkujacy (*502)

Czton catkujacy jest wykorzystywany do zmniejszenia uchybu statycznego pomigdzy wartoScia
nastawy i sygnalem sprzg¢zenia zwrotnego. Jesli nastawa tego parametru ma wartos¢ zero to
zawsze bedzie wystepowal uchyb statyczny.

Czlon rézniczkowy (75 03)

Czlon rézniczkowy jest wykorzystywany do skorygowania pewnych rodzajow niestabilnos$ci
petli zamknigtej a tym samym poprawy jej odpowiedzi na stany dynamiczne. Jest niekiedy
wykorzystywany w uktadach sterowania ruchem obrotowym ci¢zkich i bardzo inercyjnych
walcow. Czton rézniczkujacy zawiera filtr ttumiacy sygnaty wysokiej czgstotliwosci.

— P
Nastawa_+<»Bad
(AIN1) -
L pl |
Sprz.zwr--
(AIN2) L b R djdt %]/ -

e Dziata jako regulator P, PI, PID
e Jedno ograniczenie symetryczne sygn. wyjSciowego

Metoda nastawy wzmocnienia czionéw Pl
Wzmocnienia cztonéw PI nalezy ustawi¢ tak by uzyskaé¢ thumienie krytyczne ich odpowiedzi na
skokowa zmiang sygnatu zadajacego. Odpowiedz niedostatecznie ttumiona Iub oscylacyjna
oznacza zbyt mate wzmocnienie a odpowiedz zbyt sttumiona — wzmocnienie zbyt duze.

Tlumienie niedostateczne Wiasciwe wzmocnienie

WYJSCIE /Of\/’_
Tlumienie zbyt duze

ZADAWANI

Restart automatyczny

Parametry *ST21 do ST24 pozwalaja na automatyczny reset pewnej iloéci standw awaryjnych
1 automatyczny restart napedu ponawiany zaprogramowana ilos¢ razy. Jesli restart
automatyczny nie powiedzie si¢ to konieczne bedzie reczne, lokalne lub zdalne, skasowanie
stanu awaryjnego i r¢czne uruchomienie napedu.

Ilo$¢ ponawianych prob restartu jest zapamigtywana. Zapis ten jest kasowany po uptywie
pewnego czasu pracy bezawaryjnej (5 min. lub 4 x czas opo6znienia restartu, zaleznie co jest
wigksze); zapis ten jest kasowany takze po recznym, zdalnym lub lokalnym, skasowaniu stanu
awaryjnego lub po zdjgciu sygnatu Run (zacisk 7, DIN1).

Patrz rozdzial 7: Stany awaryjne i lokalizacja usterek.
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Czestotliwosci omijane

Parametry °ST11 do SST14 steruja omijaniem czgstotliwosci.

Dostgpne sa dwie programowalne czgstotliwosci omijane, zapobiegajace pracy napgdu na
czgstotliwosciach, ktore powoduja rezonanse mechaniczne obcigzenia.

Czestotliwo$¢ bedaca przyczyna rezonansu wprowadzi¢ do parametru SKIP FREQUENCY
(czgstotliwos$é omijana).

Poprzez parametr SKIP FREQUENCY BAND wprowadzi¢ szeroko$¢ pasma czgstotliwosci
omijanych.

Naped uzyska wlasnos¢ unikania pracy na czgstotliwosciach wzbronionych tak, jak to pokazano
na diagramach nizej. Czg¢stotliwosci omijane sa symetryczne w obydwu kierunkach pracy
napedu.

Nastawa parametru SKIP FREQUENCY lub SKIP FREQUENCY BAND na zero deaktywuje
funkcj¢ omijania danego pasma czgstotliwosci..

Czest. wyj. A
napedu
Pasmo omijane
< >
Czestotl. omijana Nastawa
A
Czest. wyj.
napedu
Czestotl. 1 Czestotl. 2 Nastawa
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Czest. +
wyj.

»
>

Czestotl. 1 Czestotl. 2 Nastawa

Predkosé minimalna

Dostepne sa dwa sposoby ustawiania predko$ci minimalnej.

Proporcjonalny z minimum wyjscie

W tym trybie minimalna pr¢dkos¢ zadana zawiera si¢
pomigdzy warto$cia parametru P3 a 100%. Sposdb ten
ustawiony jest fabrycznie. wejscie

00—
0 100%

Liniowo
wyjscie

W tym trybie minimalna pr¢dko$¢ zadana
zawiera si¢ pomigdzy zero a 100%. Wartos¢
zadana jest przeskalowana pomigdzy
parametrem P3 a 100%. Jesli warto$¢ zadana 100 - - - -
bgdzie mniejsza od zera to automatycznie
przyjete zero.

max = 300.00% — (2 x min)

| wejscie

Wartosci fabryczne napedéw
Wszystkie przyktady podane w podreczniku bazuja na napgdzie UK, 230V, S0Hz, 0.25kW .

Podrgcznik dostarcza informacji o parametrach dostgpnych z panela operatorskiego. Wigcej
informacji o dodatkowych parametrach udostgpnia oprogramowanie ConfigEd Life, patrz
podrecznik ,,Oprogramowania 650V,

* Parametry zalezne od czestotliwosci

2232

Wartosci parametrow (oznaczone w rysunkach aplikacji) sa zalezne od fabrycznej nastawy

czestotliwosci.

Zmiany fabrycznej czgstotliwosci z SOHz do 60Hz lub odwrotnie powoduje zmiang warto$ci
parametrow w tabeli.

Zmiang czgstotliwosci fabrycznej mozna dokonaé¢ podczas zataczenia napedu. Podczas
wilaczenia zasilania trzymaj przyciski STOP i DOWN (d6t) na panelu operatorskim. Zwolnij
przyciski w celu wyswietlenia parametru ¢0.01.
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Uwaga
Jestedmy teraz w menu zawierajgcym pewne bardzo wazne i czute parametry.

W celu przywotania na wy$wietlacz par. ¢ 0.02 nacisnaé przycisk kierunkowy “w gore”.
Wartosci domysine dla tego parametru sa nastepujace: 0 = S0H, 1 = 60Hz. Przyciskami
kierunkowymi wybra¢ zadana warto$¢ czgstotliwosci i nacisnac przycisk E. Wytaczy¢ zasilanie
napedu i wlaczy¢ je ponownie w stanie wcisnigtym obydwu przyciskéw kierunkowych.
Procedura ta sprowadza wszystkie parametry do ich poprawnych nastaw domys$lnych .

Parametry zalezne od czestotliwosci

Wyswietlacz Parametr Blok funkcjonalny Tag 50Hz 60Hz
P BASE FREQUENCY MOTOR DATA 1159 50Hz 60Hz
(Czestotliwos¢ bazowa) | (Dane silnika)
NAMEPLATE RPM MOTOR DATA 83 # 1750RPM
CLEZ2 (Obroty silnika) (Dane silnika)
g MOTOR VOLTAGE MOTOR DATA 1160 * *
EL IE (Napiecie silnika) (Dane silnika)
MAX SPEED REFERENCE 57 50Hz 60Hz
(Predkos¢ max) (Odniesienie)
MOTOR CONNECTION |MOTOR DATA 124 STAR STAR
5L 1B (Podtaczenie silnika) (Dane silnika) (Gwiazda) | (Gwiazda)

# Wiasciwa wartos¢ zalezy od wielkosci napedu — patrz tabela ponizej

* Wiasciwa wartos¢ zalezy od napedu

** Parametry zalezne od mocy

Wartosci parametru (oznaczona “**” na rysunku aplikacji) sa zalezne od mocy napedu i
uwidocznione w oznaczeniu rysunku. Zalecamy unikanie zmian w oznaczeniu wyrobu.

Parametry zalezne od mocy dla napiecia zasilania 230V
Wielkosé 1 Wielkos¢ 2
Parametr Blok funkcjonalny Tag 0.25kW 0.37kW 0.55kW 0.75kW 1.1kW 1.5kW

POWER MOTOR DATA 1158 0.25kwW 0.37kwW 0.55kwW 0.75kwW 1.1kW 1.5kW
MOTOR CURRENT MOTOR DATA 64 1.50A 2.20A 3.00A 4.00A 5.50A 7.00A
MAG CURRENT MOTOR DATA 65 0.80A 0.80A 1.04A 1.36A 2.50A 3.41A

1380.0 1380.0 1400.0 1400.0 1420.0 1420.0
NAMEPLATE RPM MOTOR DATA 83 RPM RPM RPM RPM RPM RPM
MOTOR VOLTAGE MOTOR DATA 1160 230.0V 230.0V 230.0V 230.0V 230.0V 230.0V

5.2060 5.2060 3.8177 2.9367 1.5907 1.1687
STATOR RES MOTOR DATA 119 ohms ohms ohms ohms ohms ohms
LEAKAGE INDUC MOTOR DATA 120 110.47 110.47 81.01 62.32 33.76 24.80
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mH mH mH mH mH mH

441.90 441.90 324.06 249.28 135.02 99.20

MUTUAL INDUC MOTOR DATA 121 mH mH mH mH mH mH
109.40 109.40 136.75 136.75

ROTOR TIME CONST MOTOR DATA 1163 | 91.17 ms | 91.17 ms ms ms ms ms
FIXED BOOST FLUXING 107 5.00% 5.00% 5.00% 5.00% 5.00% 5.00%
ACCEL TIME REFERENCE RAMP 258 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s
DECEL TIME REFERENCE RAMP 259 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s
SPEED PROG GAIN SPEED LOOP 1187 20 20 20 20 20 20
SPEED INT TIME SPEED LOOP 1188 | 500.ms| 500.ms| 500.ms| 500.ms| 500.ms| 500.ms
MOTOR CONNECTION | MOTOR DATA 124| 1:STAR| 1:STAR| 1:.STAR| 1:STAR| 1:STAR| 1:STAR

Parametry zalezne od mocy dla napiecia zasilania 400V
Wielkos¢ 2
Parametr Blok funkcjonalny Tag 0.37kW 0.55kwW 0.75kwW 1.1kW 1.5kW 2.2kW
POWER MOTOR DATA 1158 0.37kW 0.55kW 0.75kW 1.1kW 1.5kW 2.2kW
MOTOR CURRENT MOTOR DATA 64 1.50A 2.00A 2.50A 3.50A 4.50A 5.50A
MAG CURRENT MOTOR DATA 65 0.44A 0.60A 0.78A 1.00A 1.44A 1.96A
1380.0 1400.0 1400.0 1420.0 1420.0 1420.0
NAMEPLATE RPM MOTOR DATA 83 RPM RPM RPM RPM RPM RPM
MOTOR VOLTAGE MOTOR DATA 1160 400.0V 400.0V 400.0V 400.0V 400.0V 400.0V
15.7459 11.5470 8.8823 1.5907 4.8113 3.5348
STATOR RES MOTOR DATA 119 ohms ohms ohms ohms ohms ohms
334.14 245.04 188.49 33.76 102.10 75.01
LEAKAGE INDUC MOTOR DATA 120 mH mH mH mH mH mH
1336.55 980.14 753.95 135.02 408.39 300.04
MUTUAL INDUC MOTOR DATA 121 mH mH mH mH mH mH
91.17 109.40 109.40 136.75 136.75 136.75
ROTOR TIME CONST MOTOR DATA 1163 ms ms ms ms ms ms
FIXED BOOST FLUXING 107 5.00% 5.00% 5.00% 5.00% 5.00% 5.00%
ACCEL TIME REFERENCE RAMP 258 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s
DECEL TIME REFERENCE RAMP 259 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s
SPEED PROG GAIN SPEED LOOP 1187 20 20 20 20 20 20
SPEED INT TIME SPEED LOOP 1188 500. ms 500. ms 500. ms| 500.ms| 500.ms 500. ms
MOTOR CONNECTION MOTOR DATA 124 1:STAR 1:STAR 1:STAR 1:STAR 1:STAR 1:STAR
Parametry zalezne od mocy dla napigcia zasilania 400V
Wielkosé¢ 3
Parametr Blok funkcjonalny Tag 3kw 4kW 5.5kW 7.5kW
POWER MOTOR DATA 1158 3.00kW 4.00kW 5.50kW 7.50kW
MOTOR CURRENT MOTOR DATA 64 6.80A 9.00A 12.00A 16.00A
MAG CURRENT MOTOR DATA 65 2.36A 3.36A 3.39A 4.38A
NAMEPLATE RPM MOTOR DATA 83| 14200 RPM | 1420.0 RPM | 1445.0 RPM | 1450.0 RPM
MOTOR VOLTAGE MOTOR DATA 1160 400.0V 400.0V 400.0V 400.0V
STATOR RES MOTOR DATA 119 | 2.0620 ohms | 2.0620 ohms | 1.3625 ohms | 1.0545 ohms
LEAKAGE INDUC MOTOR DATA 120 43.76 mH 43.76 mH 43.37 mH 33.57 mH
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MUTUAL INDUC MOTOR DATA 121 175.03 mH 175.03 mH 173.48 mH 134.27 mH
ROTOR TIME CONST MOTOR DATA 1163 136.75 ms 136.75 ms 276.04 ms 303.65 ms
FIXED BOOST FLUXING 107 5.00% 5.00% 5.00% 5.00%
ACCEL TIME REFERENCE RAMP 258 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s
DECEL TIME REFERENCE RAMP 259 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s
SPEED PROG GAIN SPEED LOOP 1187 20 20 20 20
SPEED INT TIME SPEED LOOP 1188 500. ms 500. ms 500. ms 500. ms
MOTOR CONNECTION | MOTOR DATA 124 1:STAR 1:STAR 1:STAR 1:STAR
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STANY AWARYJNE | LOKALIZACJA USTEREK

Stany awaryjne

Komunikaty ostrzegawcze stanéw awaryjnych

Komunikaty ostrzegawcze o zagrozeniu awaria napedu pojawiaja si¢ na ekranie w formie
pulsujacej. Niektore typy stanéw usterkowych potrzebuja czasu do uaktywnienia si¢. W takich
przypadkach komunikat ostrzegawczy pozostawia uzytkownikowi czas na podjgcie odpowiedniego
przeciwdziatania.

Komunikat mozna skasowac r¢cznie, z klawiatury, ale jesli problem nie zostanie usunigty to komunikat
pojawi si¢ ponownie albo nastapi awaryjne wytaczenie napgdu.

Reakcja napedu w stanie awaryjnym
W stanie awaryjnym stopien mocy napedu zostaje natychmiast zablokowany powodujac, ze silnik (wraz z
jego obciazeniem mechanicznym) traci zasilanie i hamuje wybiegiem az do catkowitego zatrzymania sig.
Stan wylaczenia awaryjnego zostaje podtrzymany zatrzaskiem az do czasu jego zresetowania. Dziatanie
takie pozwala wychwyci¢ nawet przej$ciowe warunki awaryjne i zablokowac naped, nawet wtedy gdy
pierwotna przyczyna wylaczenia awaryjnego juz nie istnieje.

Wskazania na panelu operatorskim (wyswietlacz IMM)
Jesli zostang zdekodowane warunki stanu awaryjnego to na wyswietlaczu pojawi si¢ odpowiedni
komunikat alarmowy.

Resetowanie stanéw awaryjnych

Przed ponownym uruchomieniem napgd musi zosta¢ zresetowany. Stan awaryjny mozna zresetow¢
dopiero po ustapieniu warunkow, ktore spowodowaty wytaczenie awaryjne, np. po wytaczeniu
spowodowanym przez nadmierny wzrost temperatury radiatora stan awaryjny mozna skasowac gdy
temperatura spadnie ponizej progu dziatania tego zabezpieczenia.

Resetowanie przebiega nastgpujaco:

Przyciskiem @ (STOP) zresetowac stan wylaczenia awaryjnego i skasowaé¢ komunikat alarmowy na
wyswietlaczu.

Usuna¢ a nastgpnie wprowadzi¢ ponownie komendg RUN.

Pomyslne zakonczenie tej operacji zostanie na wyswietlaczu potwierdzone albo komunikatem IdY albo
komunikatem nastawy lokalne;j.

Obstuga stanéw awaryjnych z klawiatury
Komunikaty wylaczen awaryjnych
W chwili wylaczenia awaryjnego natychmiast pojawia si¢ komunikat wskazujacy na przyczyne tego
wylaczenia. Zestawienie mozliwych komunikatow podano w tabeli nizej:.

ID Nazwa awarii Mozliwa przyczyna wytaczenia awaryjnego

1 OVERVOLTAGE Zbyt wysokie napiecie zasilania napedu.
L H | Zbyt szybkie hamowanie obcigzenia o duzej inercji; czas
DECEL TIME zbyt krotki.
Otwarty obwadd rezyst. ham.

2 UNDERVOLTAGE Zbyt niskie nap. w obw. posred. lub brak zasilania.
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Nazwa awarii

Mozliwa przyczyna wytaczenia awaryjnego

OVERCURRENT

Zbyt szybki rozruch obcigzenia o duzej inercji; czas
ACCEL TIME zbyt krotki.

Zbyt szybkie hamowanie obcigzenie o duzej inercji;
czas DECEL TIME zbyt krotki.

Skok obcigzenia silnika.

Zwarcie miedzyfazowe w obwodzie silnika. Zwarcie
faza-ziemia w obwodzie silnika.

Zbyt diugie przewody silnikowe lub zbyt duzo silnikéw
w pracy rownolegte;.

Napiecie forsowania zbyt wysokie.

Zbyt wysoka temperatura otoczenia.
Niedost. wentyl. lub za maty odstep miedzy nap.

Stan wysoki wejscia zewnetrznego wyt. awar.
Sprawdzi¢ konfig. w celu identyfikacji zrodta sygn.
(konfig. niestandardowa).
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Dtugotrwate przecigzenie przekraczajgce
zaprogramowany czas.

Usun przecigzenie — patrz rozdziat 5: P12

CURRENT LOOP

AL COF

Po wybraniu zakr. nastawy 4-20mA prad mniejszy od
1mA,; szukac¢ przerwy w potaczeniach.
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BELL

Zbyt duze obcigzenie silnika.
Zbyt duze napiecie forsowania.

ANIN FAULT

Przecigz wejscia analog. AIN2; podano sygn.
przeciaz. prad. w trybie Current Mode pracy nap.

10

RAKE RESISTOR

db T

o

Rezystor hamowania jest przecigzony.

Zmniejsz inercje lub czestos¢ hamowania.

11

BRAKE SWITCH

Wewnetrzny modut hamowania jest przecigzony.

Zmniejsz inercje lub czestos¢ hamowania.

12
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Przypadkowo odtgczono klawiature od napedu w
pracy lokalnej i naped dalej pracuje.

13
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-
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o
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=
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b

Parametr COMMS TIMEOUT nastawiony na czas
zbyt krétki. Usterka w ukfadzie Master.

Przerwa w pofgczeniach.

Nieprawidtowa nastawa komunikacji szeregowe;.
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Nazwa awarii

Mozliwa przyczyna wylaczenia awaryjnego

14

CONTACTOR FBK

NEL

Sprawdz podtagczenie do zacisku zwigzanego z
parametrem "contactor closed” (konfiguracja
niestandardowa).

15

SPEED FEEDBACK

o

Btad predkosci >50.00% przez 10 sekund.

17

=
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o
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o

Nadmierne obcigzenie, nieprawidtowe napiecie
silnika, zbyt napiecie forsowania, diuzsza praca na
niskiej predkosci obrotowej bez chtodzenia
wymuszonego, przerwa w obwodzie termistora.

18

CURRENT LIMIT

Naped zostaje wylacz. gdy prad przekroczy 180% wartosci
znam. na czas dtuzszy od 1s. Takie warunki powodujg obc.
udarowe. Nalezy je wyeliminowac. Inne przyczyny moga by¢
nastepujace:

- zbyt wysokie nast. ACCEL TIME i/lub FIXED BOOST;

- zbyt niska nastawa DECEL TIME.

21

A 5Pd

Zbyt duze napiecie forsowania momentu obrotowego
podczas rozruchu silnika.

22

Hk l.'

Za duze obc. zrodta zadajn. (+10V) ; maks. 10mA.

25

"Ll P

Asymetria fazowa na zasilaniu.
Niedost. stabilno$¢ zasilania w syst. 1-fazowych

27

Predkos¢ bazowa wieksza od 150% w trybie
sterowania wektorowego.

28

Przecigzenie wyjscia analogowego AOUT;
maks.10mA

29

o > o} o 2 [y
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2 S| 0| & z > @
= ol [l o
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Przecigzenie wejscia cyfrowego DIN3; maks.20mA

30

DIGIO 2 (T10) FAULT

i0

Przecigzenie wyjscia cyfrowego DOUTZ2; maks.50mA

31

Wyltaczenie awaryjne o przyczynie nieznanej.

32

Aktywny stan awaryjny ,OTHER” (inne); wytaczenie
awaryjne ID 34 do 44

34

SIFEI=E
=R X R | R 5 R
B

rr

o}

=

Zbyt mata predkos¢ podczas autotuningu. Ustaw
predkos¢ zgodnie z tabliczkg znamionowg silnika.
Nastepnie po autotuningu ustaw wymagang predkos¢
maksymalna.
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Nazwa awarii

Mozliwa przyczyna wytaczenia awaryjnego

35

AMIN VOLTS LOW

"RAEfS

Napiecie zasilania jest niskie nie mozna wykonac¢
autotuningu. Sprawdz zasilanie.

36

NOT AT SPEED

Silnik nie osiggnat wymaganej predkosci podczas
autotuningu. Mozliwe przyczyny:

+ wal silnika jest obcigzony,

+ niewtasciwe dane silnika.

37
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"RERM

Nie jest mozliwe okreslenie pradu magnesowania dla
wymaganych warunkéw pracy. Sprawdz dane silnika,
czy sg zgodne z tabliczkg znamionowa.

38

z
m
2
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<
m
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C
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Wyliczona czestotliwos¢ poslizgu jest btedna.
Sprawdz ustawione dane silnia czy sg zgodne z
tabliczkg znamionowa.

39

TR TOO LARGE
"AENG

Wyliczona wartos¢ statej czasowej wirnika jest zbyt
dtuga. Sprawdz warto$¢ obrotéw znamionowych.

40

TR TOO SMALL

"RERT

Wyliczona wartos¢ statej czasowej wirnika jest zbyt
krétka.

41

AX PRM DATA ERR

"RENE

Btad jest generowany kiedy MAX SPEED RPM jest
ustawiony poza zakresem autotuningu. Autotuning
przebiega do 30% powyzej charakterystyki obrotow.
Jesli w pézniejszym czasie MAX SPEED RPM
zwiekszymy zakres obrotow to naped generuje btad,
poniewaz nie posiada informacji o powiekszonym
zakresie. Nalezy wykona¢ powtérny autotuning.

42

LEAKGE L TIMEOUT

‘AERY

Silnik musi by¢ zatrzymany przed rozpoczeciem
autotuningu.

43

MOTOR TURNING ERR
"AERA

Silnik powinien sie obraca¢ podczas autotuningu.

44
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Btedny pomiar indukcyjnosci rozproszenia. Sprawdz
poprawnosc¢ podtaczenia silnika.

Product Code Error

TLOdE

Wytaczy¢ i zatgczy¢ naped. Jesli usterka pozostanie —
zwroci¢ naped do producenta.

Calibration Data Error

TARL

Wytaczy¢ i zatgczy¢ naped. Jesli usterka pozostanie -
zwroci¢ naped do producenta.

Configuration Data
Error

"dALA

Nacisnaé@ w celu potwierdzenia konfiguracji fabrycznej
Jesli usterka pozostanie — zwréci¢ naped do producenta.
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Heksadecymalna notacja stanéw awaryjnych

Tabele nizej podaja mozliwe warto$ci parametréw AUTO RESTART TRIGGERS i AUTO
RESTART TRIGGERS+, odpowiednio 5St23 i 5St24. Do identyfikacji poszczegolnych stanow
awaryjnych wykorzystano tu 4-cyfrowy zapis w kodzie heksadecymalnym. Kazdy stan
wylaczenia awaryjnego ma swoj indywidualny numer, jak nizej.

SST23 : AUTO RESTART TRIGGERS
ID Nazwa awarii na (MMI Nazwa awarii na Wytacza
6901) (MMI 6511& 6521) uzytkownik

1 OVERVOLTAGE DCHI 0x0001

2 UNDERVOLTAGE DCLO 0x0002

3 OVERCURRENT oC 0x0004

4 HEATSINK HOT 0x0008

5 EXTERNAL TRIP ET 0x0010 4
6 |INVERSE TIME Sie ) 0x0020 v
7 CYRREBT LOOP 0x0040 4
8 MOTOR STALLED 0x0080 4
9 |ANIN FAULT 0x0100 v
10 | BRAKE RESISTOR (5db ) 0x0200 v
11 | BRAKE SWITCH 5db § 0x0400 4
12 | DISPLAY/KEYPAD 5di SP 0x0800 4
13 |LOST COMMS SCI 0x1000 v
14 | CONTACTOR FBK CNTC 0x2000 4
15 | SPEED FEEDBACK 0x4000 v

SST24 : AUTO RESTART TRIGGERS+
ID Nazwa awarii na Nazwa awarii na Wytacza
(MMI 6901) (MMI 6511& 6521) uzytkownik

17 | MOTOR OVERTEMP 50k 0x0001 v
18 | CURRENT LIMIT | HI 0x0002

21 |LOW SPEED OVER | LSPD 0x0010

22 |10V FAULT T4 0x0020 v
25 |DC LINK RIPPLE DCRP 0x0100 v
27 | OVERSPEED 50SPd 0x0400 v
28 |ANOUT FAULT T5 0x0800 v
29 |DIGIO 1 (T9) FAULT T9 0x1000 v
30 |DIGIO 2 (T10) FAULT T10 0x2000 v
31 | UNKNOWN TRIP 0x4000

32 |OTHER TR32 0x8000

34 | MAX SPEED LOW ATN1 0x8000 N/A
35 | MAIN VOLTS LOW ATN2 0x8000 N/A
36 |NOT AT SPEED ATN3 0x8000 N/A
37 | MAG CURRENT FAIL ATN4 0x8000 N/A
38 |NEGATIVE SLIP F ATN5 0x8000 N/A
39 |TRTOO LARGE ATNG 0x8000 N/A
40 | TR TOOSMALL ATN7 0x8000 N/A
41 | MAX RPM DATA ERR ATN8 0x8000 N/A
42 |LEAKGE L TIMEOUT ATN9 0x8000 N/A
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®ST24 : AUTO RESTART TRIGGERS+
ID Nazwa awarii na Nazwa awarii na Wylacza
(MMI 6901) (MMI 6511& 6521) uzytkownik
43 | MOTOR TURNING ERR ATNA 0x8000 N/A
44 |MOTOR STALL ERR ATNB 0x8000 N/A

Panele operatorskie:

Przedstawione awarie w tabeli powyzej np_*LOOP ] moga by¢ wytaczone przy pomocy panela
operatorskiego w menu TRIPS.

b e
e
-y

A5

6801 6521
Heksadecymalna reprezentacja awarii

Kiedy wystapi wigcej awarii w tym samym czasie kody Wartosé | Wyswietlacz
bledow saq dodawane do siebie. Kazda cyfra pomigdzy dziesietna
101 15 jest reprezentowana na wyswietlaczu w postaci
liter A do F. 10 A

11 B
Przyktadowo jesli w tabeli powyzej AUTO RESTART 12 C
TRIGGERS parametr ma warto§¢ 04AQ, to jego 13 D
reprezentacja jest nast¢pujaca: :: ‘51' E

“4” na pozycji 3

“8”12” na pozycji 2

(8+2 =10, wyswietlane jako A)

“0” na pozycji 1

Komunikat informuje o alarmach BRAKE SWITCH, ANIN FAULT, MOTOR STALLED i
INVERSE TIME.

Podobnie parametr AUTO RESTART TRIGGERS+ wyswietlajac wartos¢ 04AO0 reprezentuje
alarmy OVERSPEED, ANIN FAULT, DESAT OVER i 10V FAULT.

Lokalizacja usterek

Problem Mozliwa przyczyna Dziatanie naprawcze
Nie mozna wigczy¢ zasilania Przepalony bezpiecznik Sprawdzi¢ doptyw zasilania; wymienic
napedu bezpiecznik na wtasciwy.
Sprawdzi¢ nr wyrobu (kod oznacz.)
Usterka w oprzewodowaniu Sprawdzi¢ i popr. wszystkie potaczenia.

Sprawdzi¢ przejscia na przewodach.

Bezpiecznik w napedzie przepala Usterka lub btad w oprzewodowaniu  Przed wymiang bezpiecznika zidentyfikowaé i

sie usunaé przyczyne.

Uszkodzony naped Skontaktowac sie z Eurotherm Drives
Nie mozna uzyskac stanu Brak lub nieodpowiednie zrodto Sprawdzi¢ zrédto zasilania napedu.
zasilania napedu zasilania
Silnik nie pracuje Silnik zablokowany mech. Zatrzymac naped i odblokowac silnik
Silnik rusza i zatrzymuje sie Blokowanie silnika Zatrzymac silnik i usuna¢ przyczyne blok.

Przerwa w obw. potenc. zadawania Sprawdzi¢ potaczenia
predkosci obr.
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Konserwacja okresowa

Okresowo sprawdzac czy na napedzie nie zgromadzit si¢ kurz lub inne przeszkody utrudniajace
jego wentylacje. Jesli tak — usunaé sprezonym powietrzem.

Naprawa

Naped nie zawiera czg$ci naprawialnych przez uzytkownika.

WAZNE: Nie naprawia¢ napedu we wtasnym zakresie, zwréci¢ do OBRUSN Toruh.

Zachowanie danych aplikacyjnych
W przypadku naprawy dane zwiazane z wykorzystywana aplikacja zostana, w miare
mozliwosci, zachowane. Doradzamy jednakze by przed zwrotem napgdu do producenta
skopiowac nastawy danej aplikacji.

Zwrot napedu do Eurotherm Drives

W przypadku zwrotu napgdu prosimy o udostgpnienie nastgpujacych informacji:
e Model i nr seryjny napedu; patrz tabliczka znamionowa .

e  Szczegoly nt. usterki

Zwrot uzgodni¢ z OBRUSN (Eurotherm Drives Service Centre).

Uzytkownik dokonujacy zwrotu napedu otrzyma Returned Material Authorisation
(potwierdzenie zwrotu materiatu). Nalezy powotywac si¢ na ten dokument we wszelkiej
korespondencji zwiazanej ze zwrotem. Zwracany naped zapakowac i wysta¢ w opakowaniu
oryginalnym, a przynajmniej w opakowaniu antystatycznym. Nie dopuszczac by elementy
opakowania wnikaty do napedu.

Dyspozycje
Niniejszy wyrdb zawiera materialy stanowiace odpady, zgodnie z przepisami Special Waste
Regulations 1996, ktore sa zgodne z dyrektywa Unii Europejskiej na odpady niebezpieczne -
EC Hazardous Waste Directive - Directive 91/689/EEC.

Zalecamy dysponowanie poszczegolnymi materiatami zgodnie z prawem obowigzujacym w
zakresie ochrony Srodowiska. Ponizsza tabela podaje jakie materialty moga stanowi¢ przedmiot
recyklingu a jakie nalezy traktowaé w specjalny sposob.

Materiat Recykling Dyspozycja
metal tak nie
tworzywa sztuczne tak nie
ptytki obw. druk. tak tak

Plytki obwoddéw drukowanych mozna zadysponowac na jeden z ponizszych sposobow:

1. Spalenie w wysokiej temperaturze (min. 1200°C) w spalarce zgodnej z Environmental
Protection Act, cz. A lub B.

2. Przekazanie do miejscowego odbiorcy odpadow przemystowych majacego licencjg na
odbidr aluminiowych kondensatoréw elektrolitycznych. Nie wyrzucaé ich na miejscowe
wysypisko komunalne.

Pakowanie

Na czas transportu nasze wyroby sa odpowiednio pakowane. Materialy opakowaniowe sa w
petni bezpieczne dla srodowiska i moga by¢ wykorzystane jako surowce wtorne.
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DANE TECHNICZNE NAPEDOW

Kod oznaczeniowy wyrobu

Numer modelu

Calkowita identyfikacj¢ napedu zapewnia jego 9-grupowy kod oznaczeniowy (Product Code) z
ktorego wynika kalibracja napedu i jego rézne nastawy w chwili opuszczania zaktadow
producenta..

Na tabliczce znamionowej kod wyrobu jest zapisany w postaci “Model No” (nr modelu).
Poszczegdlne grupy kodu nalezy odczytywacé jak nizej:

650V/003/230/F/00/DISP/UK/RS0/0

gupa 1 2 3 45 6 7 8 9
przykiowy kod wyrobu

Wielkosci 1, 2, 3 — Nr modelu (Europa)

Grupa nr |Zmienna | Opis

1 650V | Klasa napieciowa (V) i czestotliwosé¢ (Hz)

2 XXX Trzy cyfry okreslajace moc wyjsciowa:
002 = 0.25kwW 011 =1.1kW 040 = 4.0kW
003 = 0.37kwW 015 = 1.5kW 055 = 5.5kW
005 = 0.55kw 022 = 2.2kW 075 = 7.5kW
007 = 0.75kw 030 = 3.0kW

3 XXX Trzy cyfry okreslajgce znamionowe napiecie zasilania:

230 =220 do 240V (£10%) 50/60Hz
400 = 380 do 460V (£10%) 50/60Hz

4 X Jedna cyfra okreslajaca zastosowanie wewnetrznego filtru
RFI:

0 = brak filtru

F = jest filtr RFI:
klasy A - naped 400V
klasy B - naped 230V

5 XX Dwie cyfry okreslajace wykonczenie:

00 = wykohczenie standardowe Eurotherm Drives
05 = wykohczenie pod dystrybutora
(01-04, 06-99 — zgodne z zyczeniem klienta)

6 XXXXX | Znaki okre$lajgce zastosowang klawiature:

0 = bez klawiatury

DISP = klawiatura TTL

DISPR = klawiatura RS232 (montowana zdalnie);
jej wybér powoduje, ze grupa 8 musi mie¢ posta¢ RSO .

7 XX Dwa znaki okreslajace jezyk uzytkownika:
FR French (50Hz) UK English (50Hz )
GR  German (50Hz) us English (60Hz)

IT Italian (50Hz)
SP  Spanish (50Hz)

(w nawiasach podano fabr. nastawe czest. podst. P7)
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Wielkosci 1, 2, 3 — Nr modelu (Europa)

Grupa nr |Zmienna | Opis

8 XXX | Znaki okreslajace port RS232 (P3):
RSO = jest RS232 (naped z klawiaturg RS232)

9 XXX Numery oznaczajgce opcje specjalna:

0 = wyrdb standardowy
001-999 = opcja specjalna

Numer katalogowy (Ameryka Pin.)

Identyfikacje¢ napgdu zapewnia 4-grupowy kod alfanumeryczny z ktérego wynika kalibracja
napedu i jego rozne nastawy w chwili opuszczania zaktadow producenta. Wszystkie napgdy
firmy Eurotherm pracuja standardowo na 50/60Hz.

Kod oznaczeniowy wyrobu ma posta¢ numeru katalogowego ( “Cat No.”). Poszczegolne grupy
kodu maja postac jak nizej:

650V/00F3/230/SNF
grupa 1 2 3 4
przyktadowy kod wyrobu
Nr Zmienna | Opis
grupy
1 650V Klasa (rodzaj) wyrobu
2 XXXX Cztery cyfry okreslajace moc wyjsciowg napedu w Hp
(1Hp=1,014KM):
00F3 =0.3Hp 01F5=1.5Hp 0005 = 5Hp
00F5 = 0.5Hp 0002 = 2Hp 0007 = 7Hp
00F7 =0.75Hp 0003 = 3Hp 0010 = 10Hp
0001 =1Hp
3 XXX Trzy cyfry okreslajgce znamionowe napiecie zasilania napedu:
230 230 (£10%) 50/60Hz
460 380 do 460V (+10%) 50/60Hz
4 X Jeden znak okresla zainstalowany panel operatorski
S = Standardowy panel
R = Zdalny panel
X Wskazuje czy modut hamowania jest podtgczony
N = bez modutu (230 wielkos¢ 1 2)
B = modut podtgczony (460V wielko$¢ 2 i 3)
X Jeden znak okreslajacy zastosowanie wewn. filtru RFI:
0 = bez filtru
F = wewn. filtr RFI na doptywie zasilania:

Przemiennik czestotliwosci serii 605V — HA467649U002 /OT-001/03/ OBRUSN



DANE TECHNICZNE NAPEDOW 9-3

Parametry srodowiskowe

Temperatura pracy

0°C to 40°C

Temp. przechow.

-25°C to +55°C

Temp. transportu

-25°C to +70°C

Stopien ochrony
obudowy

IP20 (typ otwarty, wg UL); tylko do montazu w szafie.

Szafa montazowa

Szafa zapewniajgca 15dB tlumienia emisji na zakresie czestotl. radiowych w
przedziale 30-100MHz, otwierana za pomoca specjalnego klucza.

Wysoko$¢ npm

Powyzej 1000m (3300 feet) nalezy obnizy¢ moc znamionowa napedu o 1% na
kazde 100m (330 feet) przyrostu wysokosci.

Wilgotnosé

Maksimum 85% wilgotnosci wzglednej w temp. 40°C; bez kondensacji.

Atmosfera

Brak zanieczyszczen palnych, korozyjnych i pytu.

Warunki klimatyczne

Klasa klimatyczna 3k3, zgodnie z EN50178 (1998).

Drgania

Préba Fc z normy EN60068-2-6

Drgania sinusoidalne 19Hz<=f<=57Hz o amplitudzie 0.075mm;
57Hz<=f<=150Hz; sinusoidalne, 1g.

Po 10 cykli we wszystkich trzech wzajemnie prostopadtych osiach

Bezpieczenstwo

Odpornosé na
zanieczyszczenia

Kategoria
przepieciowa

Kategoria Il (zanieczyszczenia nieprzewodzace, bez kondensaciji )

Kategoria przep. Il (liczbowa warto$¢ odpornosci na impuls przepieciowy)

Zasilanie
1- fazowe 220-240V ac £10%,50/60Hz £10%, z przewodem PEN (TN) lub
bez przewodu PEN (IT).
3- fazowe 380-460V ac +10%,50/60Hz +10%, z przewodem PEN (TN) lub

bez przewodu PEN (IT).

Wspétcz. mocy

0.9 (@ 50/60Hz)

Czestotl. wyjSciowa

0 - 240Hz

Przecigzalnos¢

150% przez 30s

Prad zwarc. sieci zas.

Napedy 220-240V - 5000A, napedy 380-460V -10000A.
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Parametry znamionowe elektryczne

W ustalonych warunkach pracy napedu moc silnika oraz prad wejsciowy i wyjsciowy nie moga by¢ przekraczane.
Maksymalna stromo$¢ napigcia podawanego na silnik wynosi 10 000V/us. Stromo$¢ mozna obnizy¢ wiaczajac dtawik
szeregowo z silnikiem. Odno$nie danych dtawika prosimy kontaktowac¢ si¢ z Eurotherm Drives.

Precedens stanowia zawsze przepisy lokalne na oprzewodowanie elektryczne. Wybra¢ przewody o przekrojach
odpowiednich dla danego napedu.

Doptyw zasilania nalezy zabezpieczy¢ bezpiecznikami topikowymi (lub wylacznikiem zabezpieczeniowym RCD typ B)
odpowiednimi do kabla zasilajacego.

WIELKOSC 1 : 1- fazowy (IT/TN), 230V

Moc Prad wejsciowy przy pradzie zwarc. 5kA Prad wyj.w 40°C (A)| Maks. moc strat
napedu Prad udarowy (A) ac (W)
(kWhp) | \yart. szczyt./skut. przez 10ms (A)
0.25/0.3 19/12 4.2 1.5 26
0.37/0.5 19/12 6.2 2.2 32
0.55/0.75 20/14 7.9 3.0 41
0.75/1.0 22/15 10.5 4.0 52

WIELKOSC 2 : 1- fazowy (IT/TN), 230V

Moc Prad wejsciowy przy 5kA Prad wyj.w 40°C (A)| Maks. moc strat
napedu Prad udarowy (A) ac (W)
(kWihp) | \yart. szczyt./skut. przez 10ms (A)

1.1/1.5 24/17 13.8 5.5 65
1.5/2.0 25/18 16.0 7.0 82
WIELKOSC 2 : 3-fazowy (IT/TN), 400V

Moc Prad wejsciowy przy pradzie zwarc. 10kA Prad wyj. w 40 °C Maks. moc strat
napedu (A) (A) ac (W)
(kW/hp)
0.37/0.5 25 1.5 26
0.55/0.75 3.3 2.0 32
0.75/1.0 41 25 40

1.1/1.5 5.9 3.5 55

1.5/2.0 7.5 45 61

2.2/3.0 9.4 5.5 70
WIELKOSC 3 : 3-fazowy (IT/TN), 230V

Moc Prad wejsciowy przy 10kA Prad wyj. w 40°C Maks. moc strat
napedu (A) (A) ac (W)
(kW/hp)

2.2/3.0 14.6 9.6 103

3.0/4.0 18.8 12.3 133

4.0/5.0 24.0 16.4 180
WIELKOSC3 : 3-fazowy (IT/TN), 400V

Moc Prad wejsciowy przy 10kA Prad wyj. w 40 °C Maks. moc strat
napedu (A) (A) ac (W)
(kW/hp)

3.0/4.0 11.1 6.8 80
4.0/5.0 13.9 9.0 100
5.5/7.5 18.0 12.0 136
7.5/10.0 23.6 16.0 180
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Przekaznik dla celéw uzytkownika

Zaciski RL1A, RL1B.

Napiecie maks.

250Vac

Maks. prad

4A obc. rezystancyjne

Czas wiasny

10ms

Wej/Wyj analogowe

Zaciski AIN1, AIN2, AOUT.

Wejscia

Wyijscie

Zakres

0-10V i 0-5V (bez znaku) nastawne par. °IP13 (AIN1)

0-10V (bez znaku)

Maksymalna warto$¢
znamionowa pradu wyj. -
10mA; zabezpieczenie

0-10V, 0-5V, 0-20mA lub 4-20mA (bez znaku),
nastawne parametrem °IP23 (AIN2)

Maksymalna absolutna wart. pradu wej. w trybie
pradowym - 25mA

Maksymalna absolutna wart. napiecia wej. w trybie
napieciowym - 24V dc

zwarciowe

Impedancja

Wejscie napieciowe: 20kQ
Wejscie pragdowe: <6V @ 20mA

Rozdzielczos¢

10 bitow (1 w 1024)

10 bitow (1 w 1024)

Szybk. odpowiedzi

Prébka co 10ms

Pasmo 15Hz

Wejscia cyfrowe
Zakres roboczy DIN1, DIN2, DIN3, DIN4, DIN5. 24\ —
0-5V dc = OFF (wyt.), 15-24V dc = ON(zat) 15V ON ' !
(maksymalna wart. nap. wejsciowego: +30V dc) Yy stan nieokresl.
IEC1131
oV | OFF
DING, DIN7; 24V—ON
0-1.5dc=0OFF, 4-24Vdc=ON 4\Vf—=
< L co stan nieokresl.
(maksymalna warto$¢ napiecia wejsciowego +30Vdc) 1.5V
IEC1131 ov| _OFF
Prad wejsciowy 7.5mA przy 24V
Czas prébkowania 10ms

Wyjscia cyfrowe

Zaciski DOUT1 i DOUT2 (DOUT1 mozna ustawi¢ przy pomocy ConfigEd Lite).

Znam. napiecie wyj. w obw. otwartym

23V (min. 19V)

Znamionowa impedancja wyjsciowa 33Q

Znamionowy prad wyjsciowy

50mA
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Wymagania na przewody pod wzgledem kompatybilnosci
elektromagnetycznej (EMC)

Kabel zasilajacy Kabel silnikowy el rez¥stora et sy_gnatowe !
hamowania sterownicze
Typ kabla . Ekranowany lub Ekranowany lub
. Nieekranowany Ekranowany
(na zgodnosc z EMC) opancerzony opancerzony
Separacia Od wszystkich innych | Od wszystkich innych (generuje Od wszystkich innych
P 1 (czysty) zakiocenia) (czuty na zakidcenia)
Ogr. diugosci 25m 25m

(z wewn. filtrem EMC | Bez ograniczenh *25m
na zasilaniu)

Ogr. dtugosci
(bez wewn. filtru EMC | Bez ograniczen 25m 25m 25m
na zasilaniu)

Uziemienie ekranu Obydwa konce Obydwa konce Tylko od str. napedu

Diawik wyjsciowy Maksimum 300m

* Maksymalna dtugos¢ kabla silnikowego w kazdych warunkach

Wewnetrzny obwod hamowania dynamicznego
Obwod hamowania dynamicznego przeznaczony jest do natychmiastowego zatrzymania lub hamowania silnika.
Moc silnika Wart. szczyt. Prad ciagty Szczyt. moc Min. rezystancja

(kW/Hp) pradu hamulca hamulca (A) tracona w hamuicu hamulca

(A) (kW/Hp) @)

Wielkos¢ 2 : 3-fazowy (IT/TN), 400V; Napiecie DC 750V

0.37/0.5 1.5 1.5 1.1/1.5 500

0.55/0.75 1.5 1.5 1.1/1.5 500

0.75/1.0 1.5 1.5 1.1/1.5 500

1.1/1.5 1.5 1.5 1.1/1.5 500

1.5/2.0 3.75 3.75 2.8/3.75 200

2.2/3.0 3.75 3.75 2.8/3.75 200

Wielkos¢ 3 : 3-fazowy (IT/TN), 230V; Napiecie DC 390V

2.2/3.0 7.0 7.0 272 56

3.0/4.0 10.8 10.8 4.23 36

4.0/5.0 14.0 14.0 5.44 28

Wielkos¢ 3 : 3-fazowy (IT/TN), 400V; Napiecie DC 750V

3.0/4 7.5 2.3 5.6/7.5 100

4.0/5 7.5 2.3 5.6/7.5 100

5.5/7.5 13.5 4.0 10/13.4 56

7.5/10 13.5 4.0 10/13.4 56
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Zewnetrzny rezystor hamulca (tylko napedy 400-woltowe)

Wszystkie napedy serii 650 sa dostarczane bez rezystora hamulca. Zaciski hamulca dynamicznego umozliwiaja tatwe
podlaczenie rezystora zewngtrznego. Rezystor ten nalezy montowac¢ na radiatorze (panel tylny) i ostoni¢ zapobiegajac
oparzeniom .

Zalecane rezystory hamowania
W Eurotherm Drives dost¢pne sa nastgpujace rezystory:
Dane rezystora : Wielkos¢ 2 : 20092, 100W - CZ467714; 50092, 60W - CZ467715
Wielkos$¢ 3 : 560, S00W - CZ467716; 100Q2, 200W - CZ467717
28Q), 500W (2x56Q2 rownolegle)- CZ467716; 36Q, S00W — CZ388396

Dobér rezystora hamowania

Zespoly rezystora hamowania musza by¢ zaprojektowane tak, by byly w stanie przyjac szczytowa warto$¢ pradu
podczas hamowania dynamicznego oraz Srednia warto$¢ obciazenia w powtarzalnych cyklach hamowania.

0.0055 x J x(n;* = nz?)

Wart. szczyt. mocy P, = (W)
b t J - moment bezwk. (kgm?)
n, - predk. poczatk (obr/min)
. , Ppk .
Moc $rednia ham., P,, = T Xt n, - predk. koncowa (obr/min)
Cc

t, - czas hamowania (s)
t. - czas cyklu (s)

Od producenta rezystorow nalezy uzyska¢ informacje nt. mocy szczytowej i mocy $redniej tych elementow. Jesli

informacje takie nie sa dostgpne — nalezy zatozy¢ odpowiednio szeroki margines bezpieczenstwa by rezystora nie

przeciazyc¢. Laczac rezystory szeregowo i /lub rownolegle mozna dobra¢ odpowiednie dla danej aplikacji warto$ci

rezystancji i obcigzalnosci.

IMPORTANT: minimalna warto$¢ rezystancji i maksymalne napiecie w obwodzie posredniczgacym musza
by¢ takie jak podano na wykresie nizej.

WyKr. przeznamionowania rezyst.

12

10 —e—chassis

80 ——W pOWw.
% mocy gqo

Znam.

0 25 50 t7(a5r\1p?%ogzz.5°(&?o 175 200
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Analiza czestotliwosci harmonicznych na zasilaniu (230Vz filtracja)

Zalozenia: prad zwarciowy - SkA przy 230V 1 faza, rownowazny impedancji zasilania rownej 146puH;
- 7.5KA przy 230V 3 fazy, rownowazny impedancji zasilania rownej 56 H.
- 10kA przy 400V 3 fazy, rownowazny impedancji zasilania rownej 73uH.

THD(V) x 100 = %

Q 1n
gdzie Qp, jest znamionowa warto$cia skuteczna napigcia harmonicznej podstawowej transformatora zasilajacego.

Wyniki sa zgodne ze stopniem 1 i 2 zalecen Engineering Recommendation G.5/4 February 2001, Classification ‘C’ na zawarto$¢
harmonicznych w sieciach przemystowych Zjednoczonego Krolestwa.

Typ napedu 650V

Moc silnika (kW) 0.25 0.37 0.55 0.75 1.1 1.5 22 3.0 4.0
Nap. harm. podst. (V) 230 230 230 230 230 230 400 400 400
Typowa sprawnos¢, % 85 85 85 85 85 85 85 85 85
Nr harmoniczne;j. Wartos¢ skut. pradu (A)

1 7.4 7.5 7.8 8.2 9.0 10.3 TBA TBA TBA

3 1.4 0.2 1.9 22 29 3.9

5 29 0.4 4.4 4.6 4.8 5.2

7 1.1 0.5 1.9 20 2.3 25

9 0.2 0.2 0.2 0.3 0.4 0.4

11 0.1 0.1 0.2 0.2 0.2 0.3

13 0.0 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1

15 0.1 0.0 0.1 0.1 0.1 0.1

17 0.0 0.1 0.0 0.0 0.0 0.1

19 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.1

21 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.1

23 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0

25 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0

27 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0

29 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0

31 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0

33 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0

35 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0

37 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0

39 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0

40 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
taczna wart. skut. (A) 8.2 7.5 9.3 9.9 10.9 12.5
THD (V) % 0.3559 | 0.0972 | 0.5426 | 0.5733 | 0.6277 | 0.7055
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THD(V) x 100 =

%

e—

Zalozenia: prad zwarciowy - SkA przy 230V 1 faza, rownowazny impedancji zasilania rownej 146puH;
- 7.5KA przy 230V 3 fazy, rownowazny impedancji zasilania rownej 56 H.
- 10kA przy 400V 3 fazy, rownowazny impedancji zasilania rownej 73uH.

gdzie Qy, jest znamionowa wartoscia skuteczng napigcia harmonicznej podstawowej transformatora zasilajacego.

Analiza czestotliwosci harmonicznych na zasilaniu (400V z filtracjq)

Woyniki sa zgodne ze stopniem 1 i 2 zalecen Engineering Recommendation G.5/4 February 2001, Classification ‘C’ na zawarto$¢
harmonicznych w sieciach przemystowych Zjednoczonego Kroélestwa.

Typ napedu 650V

Moc silnika (kW) 0.37 0.55 0.75 1.1 1.5 22 3.0 4.0 5.5 7.5

Nap. harm. podst. (V) 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400

Typowa sprawnos¢, % 85 85 85 85 85 85 85 85 85 85

Nr harmoniczne;j. Wartos¢ skut. pradu (A)
1 0.6 1.0 1.3 1.9 2.6 3.8 5.2 6.9 9.5 12.9
3 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
5 0.6 0.9 1.2 1.8 24 3.5 47 6.2 8.3 111
7 0.6 0.9 1.2 1.7 2.3 3.3 43 5.5 7.3 9.5
9 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
11 0.5 0.8 1.0 1.5 1.9 2.6 3.3 3.9 438 5.7
13 0.0 0.7 0.9 1.3 1.6 22 27 3.0 3.5 3.9
15 0.4 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
17 0.4 0.6 0.7 1.0 1.1 14 1.6 1.5 14 1.2
19 0.0 0.5 0.6 0.9 0.9 1.1 1.1 0.9 0.8 0.7
21 0.3 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
23 0.2 0.3 0.4 0.6 0.5 0.5 0.4 0.3 0.5 0.7
25 0.0 0.3 0.3 0.4 0.3 0.3 0.2 0.4 0.5 0.7
27 0.1 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
29 0.1 0.2 0.2 0.2 0.1 0.2 0.3 0.4 0.4 0.4
31 0.0 0.1 0.1 0.1 0.1 0.2 0.3 0.3 0.3 0.3
33 0.1 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
35 0.0 0.1 0.1 0.1 0.1 0.2 0.2 0.2 0.2 0.3
37 0.0 0.1 0.1 0.1 0.1 0.2 0.1 0.1 0.2 0.3
39 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
40 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0

taczna wart. skut. (A) 1.4 2.1 2.8 4.0 5.1 7.2 9.5 12.0 15.8 20.8

THD (V) % 0.1561 | 0.2158 | 0.2776 | 0.3859 | 0.4393 | 0.5745 | 0.6994 | 0.8111 | 0.9899 | 1.2110
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Analiza czestotliwosci harmonicznych na zasilaniu (230V bez filtracji

Zalozenia: prad zwarciowy - SkA przy 230V 1 faza, rtownowazny impedancji zasilania rownej 146puH;
- 7.5KA przy 230V 3 fazy, rownowazny impedancji zasilania rownej S6pH.
- 10kA przy 400V 3 fazy, rtownowazny impedancji zasilania rownej 73uH.

THD(V) x 100 = %

Q In
gdzie Qy, jest znamionowa warto$cia skuteczna napigcia harmonicznej podstawowej transformatora zasilajacego.

Wyniki sg zgodne ze stopniem 112 zalecen Engineering Recommendation G.5/4 February 2001, Classification ‘C’ na zawartos¢
harmonicznych w sieciach przemystowych Zjednoczonego Krolestwa.

Typ napedu 650V
Moc silnika (kW) 0.25 0.37 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 4.0
Nap. harm. podst. (V) 230 230 230 230 230 230 2300 230 230
Typowa sprawnos¢, % 85 85 85 85 85 85 85 85 85
Nr harmoniczne;j. RMS pradu (A)
1 1.3 2.0 29 3.9 5.7 7.8 TBA TBA TBA
3 1.3 1.9 29 3.8 5.5 7.4
5 1.2 1.9 2.7 3.5 5.0 6.7
7 1.1 1.7 25 3.1 4.4 54
9 1.1 1.6 2.2 2.7 3.7 4.6
11 1.0 1.4 1.9 22 29 3.4
13 0.8 1.2 1.6 1.6 21 2.3
15 0.7 1.0 1.3 1.2 1.4 14
17 0.6 0.8 1.0 0.8 0.8 0.7
19 0.5 0.7 0.7 0.4 0.4 0.3
21 0.4 0.5 0.5 0.2 0.2 0.4
23 0.3 0.3 0.3 0.2 0.3 0.4
25 0.2 0.2 0.1 0.2 0.3 0.4
27 0.1 0.1 0.1 0.2 0.3 0.3
29 0.0 0.1 0.1 0.2 0.2 0.2
31 0.0 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1
33 0.0 0.1 0.1 0.1 0.1 0.2
35 0.0 0.1 0.1 0.1 0.1 0.2
37 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1
39 0.0 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1
40 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
taczna wart. skut. (A) 3.2 4.8 6.7 8.3 11.7 15.3
THD (V) % 0.5633 | 0.8016 | 1.0340 | 1.0944 | 1.4611 1.7778
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Analiza czestotliwosci harmonicznych na zasilaniu (400V bez filtracji

Zalozenia: prad zwarciowy - SkA przy 230V 1 faza, rtownowazny impedancji zasilania rownej 146puH;
- 7.5KA przy 230V 3 fazy, rownowazny impedancji zasilania rownej S6pH.
- 10kA przy 400V 3 fazy, rtownowazny impedancji zasilania rownej 73uH.

THD(V) x 100 = Q

gdzie Qp, jest znamionowa warto$cia skuteczna napigcia harmonicznej podstawowej transformatora zasilajacego.

Wyniki sa zgodne ze stopniem 1 i 2 zalecen Engineering Recommendation G.5/4 February 2001, Classification ‘C’ na zawarto$¢
harmonicznych w sieciach przemystowych Zjednoczonego Kroélestwa.

Typ napedu 650V

Moc silnika (kW) 0.37 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 4.0 55 7.5

Nap. harm. podst. (V) 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400

Typowa sprawnos¢, % 85 85 85 85 85 85 85 85 85 85

Nr harmoniczne;j. Wartos¢ skut. pradu (A)
1 0.6 0.9 1.3 1.9 2.6 3.8 5.2 6.9 9.5 12.7
3 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
5 0.6 0.9 1.2 1.8 2.4 3.6 4.7 6.3 8.4 11.0
7 0.6 0.9 1.2 1.7 23 3.3 4.3 5.7 7.4 9.5
9 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
11 0.5 0.8 1.0 1.5 1.9 2.6 3.3 4.2 4.9 5.8
13 0.5 0.7 0.9 1.3 1.6 2.2 2.7 3.4 3.7 4.0
15 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
17 0.4 0.6 0.7 0.9 1.2 1.5 1.6 1.9 1.5 1.3
19 0.4 0.5 0.6 0.8 0.9 1.1 11 1.3 0.8 0.7
21 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
23 0.3 0.4 0.4 0.5 0.5 0.5 0.4 0.4 0.5 0.7
25 0.2 0.3 0.3 0.3 0.4 0.3 0.2 0.3 0.5 0.7
27 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
29 0.1 0.2 0.2 0.2 0.1 0.2 0.2 0.3 0.4 0.4
31 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 0.2 0.3 0.3 0.3 0.3
33 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
35 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 0.2 0.2 0.2 0.2 0.3
37 0.0 0.1 0.1 0.1 0.1 0.2 0.2 0.1 0.2 0.2
39 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
40 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0

taczna wart. skut. (A) 1.5 2.1 2.8 4.0 5.1 7.4 9.5 12.4 16.0 20.6

THD (V) % 0.1634 | 0.2209 | 0.2776 | 0.2817 | 0.4444 | 0.5886 | 0.7107 | 0.8896 | 1.0127 | 1.2138
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CERTYFIKACJA NAPEDU

Wymagania ze wzgledu na EMC

Wymagania na uziemienie ochronne

WAZNE:

Uwaga:

Uwaga:

Uziemienie ochronne jest zawsze wazniejsze od uziemienia wymaganego wzgledami EMC.

Uziemienie ochronne (PE)

W instalacjach zgodnych z EN6020 do kazdego zacisku uziemienia mozna przytgczac tylko
Jjeden przewéd PE.

Lokalne przepisy na instalacje elektryczne moga wymaga¢ by przewod uziemienia ochronnego silnika byt
uziemiony lokalnie (przy silniku), a wigc inaczej niz w niniejszych wskazéwkach. Nie spowoduje to
problemow z ekranowaniem poniewaz potaczenia uziemienia lokalnego maja relatywnie wysoka
impedancjg¢ dla czgstotliwo$ci radiowych.

Uziemienie ze wzgledu na EMC

Zgodnos¢ z zasadami EMC wymaga by “potencjat 0V/masa sygnatowa” byly uziemiane oddzielnie. Jesli
w systemie pracuje pewna ilo$¢ napeddw to zaciski zerowego potencjatu (masy sygnatowej) winny by¢
potaczone do wspdlnego, lokalnego punktu uziemienia.

Kable sterownicze i sygnalowe powinny by¢ ekranowane a ekrany taczone tylko na koncu, od strony
przemiennika. Jesli jednak zaklocenia wysokiej czgstotliwosci nadal stanowia problem nalezy uziemic¢
ekran poprzez kondensator 0.1pF na drugim koncu przewodu .

Ekran przytaczy¢ do punktu uziemienia ochronnego przemiennika (od strony przemiennika) a nie
do zaciskow ptyty regulatora.

Wymagania na zgodnos¢ z przepisami UL

Elektroniczne zabezpieczenie przecigzeniowe silnika
Napedy zapewniaja klasg 10 ochrony przeciazeniowej silnika. Maksymalny poziom pradu
przeciazeniowego (ograniczenie pradowe), dopuszczony zabezpieczeniem wewngtrznym napgdu, moze
wynosi¢ 150% przez czas 30s.

W przypadku gdy prad znamionowy silnika jest mniejszy o 50% od warto$ci znamionowej pradu
wyjsciowego napedu nalezy zastosowaé zewngtrzne zabezpieczenie przeciazeniowe silnika.

Znamionowy prad zwarciowy

Ponizsze napgdy moga by¢ zasilane z sieci, ktorych prad zwarciowy nie przekracza:

-napedy zasilane z sieci 220-240V jednofazowej - prad symetr. o wartosci skutecznej 5000 A;
-napedy 220-240V 3-fazowe — prad symetr. o wartosci skutecznej 75004
-napedy 380-460V - prad symetr. o wartosci skutecznej 10000 A.

Elektroniczne zabezpieczenie zwarciowe

Napedy serii 650 sa wyposazone w polprzewodnikowe zabezpieczenie zwarciowe obwodu wyjsciowego.
Zabezpieczenie obwodow odgateznych musi by¢ zgodne z ostatnia edycja National Electrical Code
NEC/NFPA-70.

Zalecane zabezpieczenia obwodéw odgateznych

Zaleca si¢ by w obwodach poprzedzajacych naped stosowaé bezpieczniki topikowe o wktadkach
nienaprawialnych (JDDZ w wykazie UL) klasy K5 lub H lub tez bezpieczniki o wktadkach
wymienialnych (JDRX w wykazie UL) klasy H.

Czestotliwos¢ podstawowa silnika

Znamionowa czgstotliwo$¢ podstawowa silnika wynosi maksymalnie 240Hz.

Temperatura przewodow silnika

Stosowaé tylko przewody miedziane (75°C).

Przemienniki czestotliwo$ci serii 605V — HA467649U002 /0T-001/03/ OBRUSN
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Oznaczenie zaciskéw oprzewodowania

W celu prawidlowego oprzewodowania napgdu u uzytkownika — patrz wskazowki nt. oprzewodowania w
rozdz. 3: “Instalowanie napgdu”.

Moment dokrecania zaciskéw

Patrz rozdz. 3: “Instalowanie napgedu” — moment dokrgcania zaciskow.

Przekroje przewodoéw i wielkosci zaciskéw

Amerykanski system oznaczeniowy przekrojow przewodow (AWG) bazuje na przepisach NEC/NFPA-70
w zakresie obciazalnosci przewodow miedzianych w izolacji termoplastycznej (75°C) .

Przekroje wejsciowych i wyjsciowych przewodow pradowych w obwodach silnikowych winny by¢
dobrane na 125% pradu znamionowego tych obwodéw, zgodnie z NEC/NFPA-70. Patrz rozdz. 3:
“Instalowanie napgdu” — wielkos$ci zaciskow przytaczowych.

Bezpieczniki na zasilaniu napedu
Jesli sa stosowane — winny by¢ zgodne z NEC/NFPA-70.

Wielkos¢ 1 : 1-fazowy (IT/TN), 230V
Moc nap. Prad wej. przy pradzie zwarc. 5kA Bezp. na zasilaniu (A)
(kW/hp) 10 x 38mm
(A)
0.25/0.3 4.2 10
0.37/0.5 6.2 10
0.55/0.75 7.9 10
0.75/1.0 10.5 15
Wielkos¢ 2 : 1-fazowy (IT/TN), 230V
Moc nap. Prad wej. przy pradzie zwarc. 5kA Bezp. na zasilaniu (A)
(kW/hp) 10 x 38mm
(A)
1.1/1.5 13.8 20
1.5/2.0 16.0 20
Wielkos¢ 2 : 3-fazowy (IT/TN), 400V
Moc nap. Prad wej. przy pradzie zwarc. 10kA Bezp. na zasilaniu (A)
(kW/hp) (A) 10 x 38mm
0.37/0.5 25 10
0.55/0.75 3.3 10
0.75/1.0 41 10
1.1/1.5 5.9 10
1.5/2.0 7.5 10
2.2/3.0 9.4 15
Wielkos$¢ 3 : 3-fazowy (IT/TN), 230V
Moc nap. Prad wej. przy pradzie zwarc. 10kA Bezp. na zasilaniu (A)
(kW/hp) (A) 10 x 38mm
2.2/3.0 14.6 20
3.0/4 18.8 25
4.0/5 24.0 30
Wielkos¢ 3 : 3-fazowy (IT/TN), 400V
Moc nap. Prad wej. przy pradzie zwarc. 10kA Bezp. na zasilaniu (A)
(kW/hp) (A) 10 x 38mm
3.0/4 11.1 15
4.0/5 13.9 20
5.5/7.5 18.0 25
7.5/10 23.6 30

Zaciski uziemienia u uzytkownika
Zaciski uziemienia oznacza si¢ migdzynarodowym symbolem jak obok.
(IEC Publication 417, Symbol 5019).

Temperatura otoczenia podczas pracy napedu

Napedy sa przeznaczone do pracy w temperaturze otoczenia do 40°C (moga by¢
przeznamionowane do pracy przy temperaturze do 50°C).
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Dyrektywy europejskie i znak CE

Znak CE na zgodnos¢ z dyrektywa na urzadzenia niskiego
napiecia (ang. LVD)

Naped pradu przemiennego serii 650 posiada certyfikat CE nadany przez Eurotherm Drives Ltd
zgodnie z dyrektywa na urzadzenia niskiego napigcia (instrukcja S.I. No. 3260 wprowadza
dyrektywe LVD do prawa Zjednoczonego Krolestwa). Na koncu niniejszego rozdziatu
zamieszczono europejska deklaracjg zgodnosci “EC Declaration of Conformity” - na
urzadzenia niskiego napigcia .

Znak CE na kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

Uwaga: Podane poziomy emisji elektromagnetycznej i odpornosci na tego typu zaktocenia
mozna uzyskac tylko po zainstalowaniu napedu zgodnie ze wskazéwkami na instalacje
zgodne z wymogami EMC podanymi w niniejszym podreczniku.

Zgodnie z instrukcja S.1I. No. 2373, ktoéra wprowadza dyrektywg na EMC do prawa
Zjednoczonego Krolestwa UK wymagania na nadawanie znaku CE dziela si¢ na dwie kategorie:

1. Jesli dana jednostka jest wewngtrznie przystosowana do spetniania okreslonej funkcji
koncowej u uzytkownika to zostaje sklasyfikowana jako relevant apparatus (aparatura
samodzielna). W takiej sytuacji odpowiedzialno$¢ za certyfikacje spoczywa na Eurotherm
Drives. Deklaracja zgodnosci (ang. Declaration of Conformity) znajduje si¢ na koncu
niniejszego rozdziatu.

2. W przypadku gdy dana jednostka wchodzi do wigkszego systemu, aparatury lub maszyny,
ktéra posiada silnik (co najmniej), kabel i napgdzane urzadzenie ale nie jest w stanie
funkcjonowacé bez jednostki napedowej to taki naped okresla sig jako component (element
sktadowy, czesé). W takim przypadku odpowiedzialno$¢ spoczywa na wytworey i/lub
dostawcy i/lub wykonawcy instalacji systemu, aparatury lub maszyny.

Zgodnos¢ z EMC

Wszystkie modele
Wszystkie modele sg zgodne z BS EN61800-3.

Emisja radiowa EN50081-1(1992) i EN61800-3; w przypadku montazu do obudowy — dystrybucja
nieograniczona, jak wyzej. Kable sterownicze i silnikowe winny byé zaekranowane i
wyprowadzane z obudowy poprzez dfawice kablowe. Potencjat 0V obwodow
sterowniczych powinien by¢ podtagczony do uziemienia ochronnego.

Odpornos¢ na zakit. EN50082-1 (1997), EN61800-3 (1997), EN61000-6-2 (1999)
Wielkos¢ 1 & 2: 1-fazowe (tylko TN),

Zaklécenia w EN50081-1(1992), EN61800-3; dystrybucja bez ograniczen.
przewodach Maksymalna dtugosc¢ kabla: 25m

Wielkos¢ 2 & 3 : 3-fazowe (tylko TN)
Zaktécenia w EN50081-2(1993), EN61800-3; dystrybucja ograniczona.
przewodach Maks. dtugos¢ kabla: 25m
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Wydawana

na zgodnos¢ z
dyrektywa
EMC Directive
jesli naped jest
stosowany jako
urzadzenie
samodzielne

Wydaje si¢ na
potwierdzenie
kompatybiln.
elektromagn.
(EMC) napedu
stosowanego
jako jednostka
samodzielna.

CERTYFIKACJA NAPEU

650V 0.25

C€

-4.0kW 230V

DEKLARACJA ZGODNO[ICI EC

Date CE marked first applied: 26/07/2001

EMC Directive

In accordance with the EEC Directive
89/336/EEC and amended by 92/31/EEC and
93/68/EEC, Article 10 and Annex 1, (EMC
DIRECTIVE)

We Eurotherm Drives Limited, address as
below, declare under our sole responsibility
that the above Electronic Products when
installed and operated with reference to the
instructions in the Product Manual (provided
with each piece of equipment) is in
accordance with the relevant clauses from the
following standards:-

BSEN50081-1 (1997), BSEN50082-1#
(1997), BSEN61800-3 (1996) and
EN61000-6-2 (1999)

Low Voltage Directive

In accordance with the EEC Directive
73/23/EEC and amended by 93/68/EEC, Article
13 and Annex III, (LOW VOLTAGE
DIRECTIVE

We Eurotherm Drives Limited, address as
below, declare under our sole responsibility
that the above Electronic Products when
installed and operated with reference to the
instructions in the Product Manual
(provided with each piece of equipment), is
in accordance with the following standard :-

EN50178 (1998)

Wydawana
na zgodnos¢ z
dyrektywa na
urzadzenia
niskiego
napigcia, pod
warunkiem
prawidtowe;j
aplikacji i
instalacji

DEKLARACJA WYTWORCY

EMC Declaration

We Eurotherm Drives Limited, address as
below, declare under our sole responsibility
that the above Electronic Products when
installed and operated with reference to the
instructions in the Product Manual (provided
with each piece of equipment) is in accordance
with the relevant clauses from the following
standards:-

BSEN50081-1 (1997), BSEN50082-1# (1997),
BSEN61800-3 (1996) and
EN61000-6-2 (1999)

Machinery Directive

Particular reference should be made to
EN60204-1 (Safety of Machinery - Electrical
Equipment of Machines).

All instructions, warnings and safety
information of the Product Manual must be
adhered to.

M. fo7~

Dr Martin Payn (Conformance Officer)

# Compliant with these immunity standards without specified EMC filters.

EUROTHERM DRIVES LIMITED

An Invensys Company

NEW COURTWICK LANE, LITTLEHAMPTON, WEST SUSSEX BN17 7RZ

TELEPHONE: +44(0)1903 737000

FAX:

+44(0)1903 737100

Registered Number: 1159876 England. Registered Office: Invensys House, Carlisle Place, London, SW1P 1BX

File Name: C:\Documents and Settings\jrich\My Documents\Temp docs\hp467607.919

© 1999 EUROTHERM DRIVES LIMITED

ISS: DATE DRN: J.Mc CHKD: MP |DRAWING NUMBER: HK467607.919
A 20/01/01 ° TITLE:
— SHT 4
EUROTHERM Declarations of Conformity
DRIVES OF
1 SHTS

Potencjalne
zagrozenia sa
raczej natury
elektr. a nie
mechan. wiec
naped nie
podlega dyrekt.
maszynowe;j;
deklarujemy
jednak,ze naped
moze pracowac
jako element
sktad. maszyn.

Przemiennik czestotliwosci serii 605V — HA467649U002 /OT-001/03/ OBRUSN



CERTYFIKACJA NAPEDU 10-5

650V 0.37 -7.5kW 400V

EC DECLARATIONS OF CONFORMITY

Ce

Date CE marked first applied: 26/07/2001

Wydawana Wydawana
na zgodnosé z In accordance with the EEC Directive In accordance with the EEC Directive 73/23/EEC |na zgodnos¢ z
dyrektywa 89/336/EEC and amended by 92/31/EEC and | 4n4 amended by 93/68/EEC, Article 13 and ~ [Jdyrektywa na
EMC Directive | 93/68/EEC, Article 10 and Annex 1, (EMC Annex 11T, (LOW VOLTAGE DIRECTIVE) Jurzadzenia
jesli naped jest DIRECTIVE) We Eurotherm Drives Limited, address as [niskiego
stosowany jako]  We Eurotherm Drives Limited, address as | below, declare under our sole responsibility Inapigcia, pod
urzadzenie below, declare under our sole responsibility that the above Electronic Products when Jwarunkiem
samodzielne that the above Electronic Products when installed and operated with reference to the fprawidtowej
installed and operated with reference to the instructions in the Product Manual aplikacji i
instructions in the Product Manual (provided (provided with each piece of equipment), is Jinstalacji
with each piece of equipment) is in accordance | 3 500 rdance with the following standard :-
with the relevant clauses from the following
standards:- EN50178 (1998)
BSEN50081-1 (1997), BSENS50082-1# (1997),
BSEN61800-3 (1996) and
EN61000-6-2 (1999)
MANUFACTURERS DECLARATIONS
Wydaje si¢ na Potencjalne

potwierdzenie We Eurotherm Drives Limited, address as zagrozenia sg
kompatybiln. below, declare under our sole responsibility raczej natury
elektromagn. that the above Electronic Products when elektr. a nie
(EMC) napedu installed and operated with reference to the mechan. wiec
stosowanego instructions in the Product Manual (provided | Particular reference should be made to EN60204-1 Inaped nie
jako jednostka with each piece of equipment) is in (Safety of Machinery - Electrical Equipment of fpodlega dyrekt.
samodzielna. accordance with thf_: relevant clauses from the Machines). maszynowej:
following standards:- All instructions, warnings and safety information deklarui ’
BSEN50081-1 (1997), BSEN50082-1# dexlarujenty
(1997), BSEN61800-3 (1996) and of the Product Manual must be adhered to. jednak,ze naped

EN61000-6-2 (1999)

M. fo7~

EUROTHERM DRIVES LIMITED

TELEPHONE: +44(0)1903 737000 FAX:
Registered Number: 1159876 England. Registered Office: Inven

Dr Martin Payn (Conformance Officer)

# Compliant with these immunity standards without specified EMC filters.

An Invensys Company

NEW COURTWICK LANE, LITTLEHAMPTON, WEST SUSSEX BN17 7RZ

+44(0)1903 737100
sys House, Carlisle Place, London, SW1P 1BX

File Name: C:\Documents and Settings\jrich\My Documents\Temp docs\hp467607.919

© 1999 EUROTHERM DRIVES LIMITED

ISS: DATE DRN: J.Mc CHKD: MP |DRAWING NUMBER: HK467607.919
A 20/01/01 ° TITLE:
— SHT 5
EUROTHERM Declarations of Conformity
DRIVES OF
1 SHTS
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KOMUNIKACJA SZEREGOWA
Podiaczenie do portu P3

WAZNE: Naped musi by¢ uziemiony. Brak uziemienia moze spowodowac uszkodzenie
portow
komunikacyjnych.

Jest to nieizolowany port szeregowy RS232 o szybko$ci19200 Baudow. Port P3 znajduje si¢
pod pokrywa zaciskow i jest wykorzystywany tylko do sterowania zdalnego.

Port P3
Do potaczenia z napgdem shuzy przewod standardowy.
T
1234
Styk portu | Przewod Sygnat
P3
1 Czarny ov
2 Czerwony | 5V
3 Zielony >
4 2oty RX
Uwaga: Na styku 2 portu P3 wystepuje potencjat 5V; nie podtgczac tego styku do

komputera PC.
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ZASTOSOWANIA

Zastosowanie domysine (nastawa fabryczna)

Naped jest dostarczany z nastawa fabryczna jednej z szesciu aplikacji, od 0 do 5. Kazda z tych
aplikacji, po jej zatadowaniu, wywotuje uprzednio zaprogramowana strukture potaczen
wewngtrznych napedu.

e Aplikacja 0 nie steruje silnikiem. Po zalad. — usuwa wszelkie progr. potaczenia wewn.
e Aplikacja 1 jest nastawiana fabrycznie i shuzy do podst. regulacji predk. obr. silnika
e Aplikacja 2 shuzy do regulacji predk. obr. nastawianej recznie lub automatycznie.
e Aplikacja 3 shuzy do regulacji predk. obr. o wartosciach uprzednio nastawionych
e Aplikacja 4 jest przystosowana do regulacji stromosciowej predk. obr. (zbocza narast/opad.)
e Aplikacja 5 stuzy do regulacji predkosci obrotowej w pracy rewersyjnej napedu

WAZNE: Po zatadowaniu nowej aplikacji wartosci parametréw nie ulegajg zmianie. W celu
sprowadzenia napedu do nastaw fabrycznych, ktére sg odpowiednie dla wiekszosci
zastosowan - patrz rozdz. 5 “Klawiatura” — cechy specjalne menu.

Jak zaladowa¢ nowg aplikacje

W menu PRI przejsé do Po nacisnaé przycisk @ )

Aplikacje sa przechowywane w przywotanym menu.

Przyciskami @ @ wybra¢ zadany numer aplikacji.

Przyciskiem @ zaladowac aplikacjg.

Opis aplikacji

Oprzewodowanie sterownicze aplikacji

Duze schematy na kolejnych stronach przedstawiaja petne podtaczenie sterujace, ktore
pozwalaja na uruchomienie napgdu.

Szczegoly minimalnych potaczen patrz rozdziat 3:”Elektryczna instalacja”.

Kiedy zatadujesz aplikacje do pamigci napedu to wszystkie parametry wejsciowe i wyjsciowe
maja ustawienie fabryczne tak jak przedstawiono na schematach.

Oznacz. schematowe
zestyk NO (przekaznika) D

tacznik przyciskowy, NO

~

przet. 2-poz. —— 1 ——  igcznik przyciskowy, NZ

Przemienniki czestotliwo$ci serii 605V — HA467649U002 /0T-001/03/ OBRUSN



12-2 zZASTOSOWANIA

(nastawa fabryczna)

scia

dko

ie pre

Podstawowe sterowan

Zastosowanie

a33ds XVIN 2d

e (Eddis ]

YWOZ-¥ WiHL d33dSs
JINLL 1322V #d _‘ Ad AL NIV m_,.n___ N_v
QI TS XYWNIW yTE——
— 103738 39N34I43 —— A0L-0 0 L 0 HE
dins A
L AdAL ZNIV €2dl INIOdL3S
aNYW3a a33dS \OIA_ — VWiozF ¢ < 03345
o é #-{Qds 20r 8d) WWOZD T8
NS0 |—@ m
MNOLOD 0
lﬁmmmm NIIN £d
I TNONY L0d0 .V. | = E
l HHIMOTESIVE ¥ 434 AOL+
JWIL 13230 sd OSSO nlloo m IETET ummam
W%INTHEND —8 Thov /u\ 1NdLN0O diNvH
%ONYWIa F
INON 0 9
N f - 300N dOLS 6d Ave+
OYLNOD AN LIWI LN355ND ONIdYHS /A ONIONIND TS A OHYMMO4 NAM
4
A = 1] b NOILOTHI
1A e
a3gds 1¥ 5 —W
™ oHIZ1V ¢+ —8 6 boar
3 3 i A AMINNAY £ —il
Jd3ddidl €
x I._.m.__nwu h H“ O _.. dOLlS LON
TYNINON | 9d ((1sood A ¢id) | [ 201010 12d0] L1 dO1S 1SYOD LON
D3Yd 3SvE Ld| [J033ds v & —@ ¢l
OHIZ 1Y ¥ —
fauenbayy 9seq ZH09/0S MHF
———  —13SH3ATH NNY

¥ juaung Jojo
A SHOA ¥UT D0
% 3juladjeg peedg
zZH fousnbaig
SOLLSONOYIA

plomssed ged
(Mue 4p) 9scoq pexiy ¢d
fnpewsoy zpd
edeys yip  L1d
apow dojs uny gd
wiodies Bor  gd
fauanbauy oseq 2d
JuIINg JIojo N gd
ownjeseq gd

awy |asay  d
peeds upy cd
poads xep zd
uoneoddy 1d

SHALINVHVYd AUVANYLS

|_ AdVHS d/A bid

ANTHOL ITEVIEYA = |
FNDHOL LNVLISNOD = 0

b=_1 4]

ALNQ AAYIH ANV ALNA TVINEHON
'SNOILY 2INddV 3SOddnd 1vdaINTD "o4 1v3aal

|oJju0) paadg diseqg
'] uoneolddy

DNINNNY € —i
d3ddidL 2 —o
HITVIH |

NG A

INCN 0 —g

AV13Y LEdO I

ONILYVLS
NOLLING-HSNd

Przemiennik czestotliwosci serii 605V — HA467649U002 /OT-001/03/ OBRUSN



ZASTOSOWANIA 12-3

Zastosowanie 1: Podstawowe sterowanie predkoscia (nastawa fabryczna)

Konfiguracja przewidziana do wigkszos$ci zastosowan, pozwala na sterowanie tacznikiem lub przyciskami. Sygnat
zadany jest sumowany z dwoch wej$¢ analogowych AIN1 i AIN2.

Listwa
sterujgca
—-\—)-E DIN7 (ENCB)  RUN REVERSE 24V = run reverse
| 12| DING (ENCA)  not used
"t\—)'_f_f_ DINS NOT COAST STOP 24V = coast to stop, OV = drive may run
> - 24V = RUN FWD & RUN REV signals latched,
) G -1 DINADOUT2  NOT STOP 0V'= RUN FWD & RUN REV signals not latched
- 9 | DIN3 JOG 24V = jog
—~ > 8_ DIN2 DIRECTION 0V = remote forward, 24V = remote reverse
—\—>-7_ DIN1 RUN FORWARD 24V = run forward
6 | +24v 24V
——@—(—5_ AOUT rRampouteUT  ((SOPO §)=1 DEMAND (OV = 0%, 10V = 100%)
|_4_ +10V REF +10V REF
- - 3 | AIN2 SPEED TRIM = 3 4mA = 0%, 20mA = 100%
AlubV | |zadawanie 2 | SPEED SETPOINT =0 0V =0%, 10V = 100%
- & T '.f_ ov ov
fabrycznie _I.
= 4-20mA L
Przekaznik__ I DOUT3 RELAY SOURCE =1 HEALTH ie.0V = not healthy

uzytkownika
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Zastosowanie 2: Sterowanie Automatycznie/Recznie
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ZASTOSOWANIA 12-5

Zastosowanie 2 : Sterowanie automatycznie/recznie
Konfiguracja posiada dwa wejscia zadajace oraz dwa wejscia uruchamiajace naped.
Wejscie SELECT wybiera ktora para bedzie aktywna.

Takie rozwiazanie pozwala na rgczne sterowanie w przypadku kiedy zadajnik automatyczny jest daleko.

Listwa
sterujgca
[73] DIN7 (ENCB) ot used
—— ~—>112| DIN6 (ENCA)  JOG 24V = jog
“—Hi DINS NOT COAST STOP 24V = coast 10 stop, OV = drive may run
*P—\‘—)ﬂ DIN4/DOUT2 REMOTE REVERSE 0V = remote forward, 24V = remote reverse
¢——~—>9 | DIN3 SELECT 24V = run forward
— > | 8 | DIN2 AUTO RUN 24V = run forward
¢——~—>7 | DNt MANUAL RUN 24V = run forward
z +24v 24y
(5 | AouT RAMP OUTPUT 50PD { )=-1 DEMAND (0V = 0%, 10V = 100%)
Zadawanie 4 | +10V REF +10V REF
automatyczne —_
(A VH—— 3 | ANz AUTO SETPOINT = 3 4mA = 0%, 20MA = 100%
fabrycznie éac‘;i‘:a"'e 12 | AIN1 MANUAL SETPOINT =0 OV =0% 10V = 100%
= 4-20mA {1 | ov ov
L
e 1ELA] pouTs (relay)  RELAY SOURCE =1 HEALTH ie. 0OV = not healthy
uzytkownika LIS
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Ustawiane predkosci
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Zastosowanie 3 : Ustawiane predkosci

Konfiguracja pozwala na wybdr réznych poziomow predkoscei.

ZASTOSOWANIA 12-7

Warto$¢ zadana zsumowana przez wejscia analogowe jest wybierana jako PRESET 0.

Wybierania naleznych zapisanych w pamigci predkosci dokonuje si¢ przy pomocy wejs¢ cyfrowych, patrz tabela

ponizej.

Predko$¢ mozesz zaprogramowaé w parametrach "302 do "308 za pomoca panela operatorskiego. Postawienie
znaku minus powoduje zmiang kierunku obrotow.

Listwa
sterujgca
13 | DINT (ENCB) RUM REVERSE 24V = remote reverse
—— ~—2{12| DING (ENCA) JOG 24V = jog

1—"‘45 DINS NOT COAST STOP 24V = coast to stop, 0V = drive may run

1—""--——)2 DIN4/DOUT2 PRESET SELECT 3  see Liuth table below

¢——>{9 | DIN3 PRESET SELECT2  see truth table below

e | 8 | DINZ PRESET SELECT1  see truth table below

+——>{7 | o1 RUN FORWARD 24V = run forward
|6 | +24v 24V

—@—(—5_ AOUT RAMP QUTPUT = 1 DEMAND (OV = 0%, 10V = 100%)
| 4 | +10V REF +10V REF
|3 | AIN2 SPEED TRIM =3 4mA = 0%, 20mA = 100% (Preset 0)
Fabrycznic ~|£2dawanie 2 | AINT sPeeD SETPOINT [ S 3P 13 J=0 ov=0%, 10v = 100% (Preset 0)
= 4-20mA & l |7 | ov ov
€ ororaink 1°=A ] pouT3 (relay) RELAY SOURCE BP3 1 )=1 HEALTH ie.0V=not healthy
Uzytkownike  oeL8
Tabela wybierania predkosci

DIN4/DOUTZ | DING DIMN2 Prasat
oV v v 4]
oy v 24V 1
oV 24Y v 2
o 24Y 24V d
24V o o 4
24V ov 24V 5
24V 24V av 4]
24V 24V 24V 7
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12-8 zastosowaNniA

Zastosowanie 4: Zadawanie predkosci przyciskami
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zAsTosowANIA 12-9

Zastosowanie 4 : Zadawanie predkosci przyciskami
Konfiguracja pozwala na zwigkszenie i zmniejszenie predkosci za pomoca przyciskow.

Granice zadawania oraz tempo przyrastania lub opadania ustawia si¢ przy pomocy panela operatorskiego.

Listwa
sterujgca
E DIN7 (ENCB) RUN REVERSE 24V = remole reverse
:"\—)- 12| DING (ENCA)  JoG 24V = jog
\‘*——)' 11 | DINS NOT COAST STOP 24V = coasl Lo stop, OV = drive may run
u—"'*-—)-ﬂ DIN4/DOUTZ RESET 24V = resel Ralse/Lower
——"~—319 | DIN3 LOWER INPUT 24V = lower input
-—\H |8 | DIN2 RAISE INPUT 24V = raise input
+———>{7 | o1 RUN FORWARD 24V = run forward
6‘_ +24V 24V
—@—(—5_ AOUT RAMP OUTPUT =1 DEMAND (0V = 0%, 10V = 100%)
|4 | +10V REF +10V REF
3 | AIN2 Not Used
2 | ANt Not Used
:L 1_ ov ov
S ovekaink ] gﬂg DOUTS (relay) RELAY SOURCE =1 HEALTH ie.0V = not healthy

uzytkownika
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12-10 zastosowaniA

PID

Zastosowanie 5
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Zastosowanie 5 : PID

zAsTosowANIA 12-11

Prosta konfiguracja z zastosowaniem 3-czolowego sterownika PID. Zadawanie odbywa si¢ przez wejscie
analogowe AIN1 natomiast sprzgzenie zwrotne od procesu wchodzi na wej$cie analogowe AIN2.

Wejscia analogowe moga by¢ przeskalowane. Réznica pomigdzy sygnatami analogowymi jest btedem dla bloku
PID. Wyjscie bloku PID steruje zadawaniem predkos$ci napedu.

Listwa
sterujgca

——"~—>{73] DIN7 (ENCB)
¢——~——3-{12| DING (ENCA)

$—"~—>1{17| DINs
— >-|10| DiNa/DOUT2
T — 9 | DIN3
— >3 | DNz
> 7 | DIN1
6 | +24v
- 5 | AouT
_— 4 | +10v REF
= >3 | AIN2
lub _ ||d—)— 2 | AN
Zadawanie I ] 1— ov
fabrycznie l T
= 4-20mA —
S Przokaink  |12E/A| DOUTS (relay)
uzytkownika RL1E

RUN REVERSE 24V = run reverse

PID DISABLE 24V = PID disable

NOT COAST STOP 24V coast to stop, OV = drive may run
{B0/ RUNEWD 8 RUNREV signnls leched,
JOG 24V jog

REMOTE REVERSE OV = remote forward, 24V = remote reverse
RUN FORWARD 24V = run forward

24V

RAMP OUTPUT = 1 DEMAND (OV = 0%, 10V = 100%)
+10V REF

PROCESS FEEDBACK =3 4mA = 0%, 20mA = 100% (Preset 0)

PROCESS SETPOINT = 3 4mA = 0%, 20mA = 100% (Preset 0)
ov

RELAY SOURCE =1 HEALTH ie. OV = not healthy
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