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BEZPIECZENSTWO /4R |

WAZNE: ponizsze informacje nalezy przeczyta¢ PRZED zainstalowaniem wyposazenia.

Wymagania

Uzytkownicy

Niniejszy podrecznik nalezy udostgpni¢ osobom, ktére begda instalowaé, konfigurowaé lub serwisowaé opisane tu wyposazenie lub
wykonywac inne zwigzane z nim czynno$ci. Podane informacje maja na celu wyjasnienie spraw bezpieczenstwa i uzyskanie maksimum
korzysci z zastosowania tego wyposazenia.

Zakres stosowania
Opisane wyposazenie jest przeznaczone do sterowania predkoscia obrotowa przemystowych silnikoéw indukcyjnych pradu przemiennego
lub maszyn synchronicznych.

Personel

Instalowanie, obstuga i konserwacja wyposazenia moze by¢ dokonywana tylko przez personel wykwalifikowany. Jest to personel
posiadajacy odpowiednie kompetencje techniczne, zapoznany z wszelkimi wymogami bezpieczenstwa i praktyka ustanowiona dla
procesu montazu, obstugi i konserwacji wyposazenia oraz $wiadomy wystegpujacych przy tym zagrozen.

Zagrozenia

WARNING! (OSTRZEZENIE)
Niniejsze wyposazenie moze stanowi¢ zagrozenie dla Zycia powodowane wirowaniem maszyn i obecnoscig wysokich napiec.
Zapominanie o nich rodzi niebezpieczenstwo porazenia prgdem elektrycznym. Napedy 400-woltowe z tej serii wchodzg do klasy
Restricted Distribution (dystrybucji ograniczonej), zgodnie z IEC 61800-3. Na terenach zamieszkatych moga one powodowac¢ zakitécenia
radiowe i uzytkownik moze by¢ zmuszony do podjecia odpowiednich srodkéw zapobiegawczych.

e Ze wzgledu na znaczny prad uptywowy doziemny wyposazenie musi by¢ uziemione na stale.
Napedzany silnik musi by¢ podtaczony do odpowiedniego uziemienia ochronnego.

e  Wyposazenie zawiera kondensatory wysokonapigciowe; ich roztadowanie po wyltaczeniu zasilania wymaga czasu.

e  Przed wdrozeniem wyposazenia do pracy nalezy sprawdzi¢ stan izolacji sieci zasilajacej: zaciski L1, L2 i L3. Na spadek napigcia
w obwodzie posredniczacym pradu statego (zaciski DC+ i DC-) do wartosci bezpiecznej (<60V) nalezy odczekaé¢ co najmniej 5
min. Napigcie na zaciskach DC+ i DC- mierzy¢ miernikiem dla upewnienia sig, ze spadto ono do wartosci mniejszej od 50V.

e Nie wykonywa¢ nigdy kontroli rezystancji izolacji oprzewodowania miernikiem wysokonapigciowym bez uprzedniego odtaczenia
napedu od testowanego obwodu.

e  Jest sprawg zasadnicza by po wymianie napedu w danej aplikacji , przed ponownym wiaczeniem go do eksploatacji, wprowadzi¢
poprawnie parametry okreslone przez uzytkownika dla danego zastosowania.

e  Wyposazenie zawiera elementy wrazliwe na elektrycznos¢ statyczna (ESD). Nalezy o tym pamigta¢ podczas przenoszenia,
instalowania i obstugi wyrobu.
Uwaga: podczas pracy napedu czesci metalowe moga osiagaé temperature 90°C.

Ograniczenia aplikacyjne

Podane nizej specyfikacje, opisy obwodow i proceséw spelniaja jedynie rolg przewodnika i moga okaza¢ si¢ niewystarczajace dla
okreslonego zastosowania napgdu u uzytkownika. Eurotherm nie gwarantuje, ze wyposazenie opisane w niniejszym Podreczniku bedzie
odpowiednie dla danego zastosowania indywidualnego.

Ryzyko zwigzane z uzytkowaniem napedéw

W warunkach awaryjnych, takich jak zanik zasilania lub inne zdarzenia nieprzewidziane, wyposazenie moze dziata¢ niezgodnie z
oczekiwaniem. W szczegb6lnosci moze to spowodowac utratg kontroli predkosci obrotowej silnika, kierunku jego wirowania i doptywu
zasilania do silnika.

Ostony

Uzytkownik musi zapewni¢ ostony i /lub dodatkowe $rodki bezpieczenstwa zapobiegajace ryzyku porazenia elektrycznego.

Izolacja ochronna

Napigcia na wszystkie zaciskach sterowniczych i sygnatlowych maja bezpieczne wartosci niskie (SELV); zaciski te sa chronione izolacja
podwojna. Upewnic sig, ze oprzewodowanie napgdu jest dobrane odpowiednio do najwyzszej warto$ci napigcia w systemie. Wszystkie
dostepne czgs$ci metalowe przemiennika zostaty zabezpieczone izolacja podstawowa i podtaczone do przewodu uziemienia ochronnego.
Uwaga: czujniki temperatury wewnatrz silnika musza by¢ izolowane podwojnie.

Wylaczniki zabezpieczeniowe RCD
Nie zaleca sig stosowania tych wylacznikéw z napgdami Eurotherm a jesli to konieczne - nalezy stosowac typ B wytacznika.






Szybki rozruch napedu serii 650
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Zamontowac¢ naped w zamykanej szafie.

Zadac¢ matg pred obrotowa. Wykona¢ funkcje Start i Stop silnika.

Opcje montazowe

—— Opcje sterowania——

Lokalne (nast. fabr.)

Woystarczy podt. zasilanie
Ster. z panelu operat.

Nast. lokalna

Zada¢ mat
predk. obrotowg

Nacisn. by silnik
wszedt na zad. predk.

-
Nacisng¢ by
zatrzymac Silnik

Ster. zdalne

Podtgczyé zas. i wykonaé
obwod sterowania

Ster. z klawiatury (rozdz. 5)

Term.
silnika
(zmostk. gdy

TH1

termistora brak)

M1/U
M2/V
@ M3/
M
- Obwody mocy
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Dopasowac nap.
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patrz tabl.
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Obwdd sterowania
Start w obw.1-przew

tqqzn. 2-pozyc.
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Chapters 3 and 4
install and run
the product

Chapter 5
details the
Keypad and

menu syste

Chapter 9

technical detail

Przeczytaj podrecznik; rozdz. 3,4,5i9

Czy naped ma pracowac na sterowaniu lokalnym czy na sterowaniu zdalnym ?
W przypadku ster. zdalnego — wykona¢ odpowiednie pofaczenia obw. sterowania.

Podtaczy¢ przewody zasilania. Witaczy¢ zasilanie i postepowac zgodnie z procedurg rozruchu szybkiego.

Nast. szybkie

Zat. zasil.

Woeisna¢ i przytrz. az
pojawi sie¢ DIAG

Przywota¢ menu PAR

Wprow. menu i przywotaé
pierwszy parametr

Przywota¢ nastgpny
parametr

Przywotaé parametr
MAX SPEED (predk. maks

Nacisn 4 razy by uzyska¢ P6

Przyw. edycje parametru
MOTOR CURRENT

Ustawié prad silnika @ @
(patrz tabl. znamionowa siln.

Wyjs¢ z nastawy parametru

Przywota¢ P7

Przej$¢ do parametru
BASE FREQUENCY

Nacisn. 3 razy by wréci¢ @
do nast. lokalnej
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INFORMACJE | CZYNNOSCI POCZATKOWE
Wprowadzenie

Napedy AC serii 650 to proste, kompaktowe i tanie uktady sterowania predkoscia obrotowa
trojfazowych silnikow indukcyjnych.

Pracuja jako przemienniki czgstotliwosci z otwarta petla regulacji (regulacja U/f).

Podrgcznik opisuje przemienniki z dolnego przedziatu mocy Serii 650, przeznaczone do
wspoOlpracy z nast¢pujacymi silnikami:

Znam. nap. silnika llos¢ faz Moc napedu
Wielkos¢ 1 230V 1 0.25-0.75kW 0.3-1.0Hp
Wielkos¢ 2 230V 1 1.1 - 1.5kW 15-2.0Hp
Wielkos¢ 2 400V 3 0.37 - 2.2kW 0.5-3.0Hp
Wielkos¢ 3 200V 3 2.2 - 4.0kW 3.0-5.0Hp
Wielkos¢ 3 400V 3 3.0 - 7.5kW 4.0-10.0Hp

Cechy napedu:
e Lokalny lub zdalny tryb sterowania

¢ Niskonapigciowe zaciski sterownicze (SELV=Safe Extra Low Volts)
¢ Inteligentna strategia monitoringu napedu, zapobiegajaca dokuczliwym wytaczeniom

¢ Whbudowane zabezpieczenia przeciazeniowe, nadnapigciowe oraz przeciw zwarciom
migdzyfazowym i doziemnym

e Opcyjny, wewngtrzny filtr przeciw zaktdceniom radiowym (RFI) zapewniajacy kompatybilnosé
elektromagnetyczna dla wigkszo$ci zastosowan

e Wewngtrzny facznik hamulca dynamicznego do podlaczenia rezystora zewngtrznego (tylko
jednostki 400-woltowe)

Cicha praca

Kontrola wzrokowa wyposazenia
e Sprawdz czy wyposazenie nie wykazuje uszkodzen transportowych.

e Sprawdz czy naped jest odpowiedni do danego zastosowania odczytujac jego dane z tabliczki
znamionowej. Patrz rozdz. 9 — odczyt kodu oznaczeniowego wyrobu.

Jesli jednostka wykazuje uszkodzenia — patrz informacje nt zwrotu uszkodzonego wyrobu zawarte

w rozdz. 8 - “ Okresowe konserwacje i naprawy.”

Pakowanie i przechowywanie
Zachowaj opakowanie na wypadek koniecznosci zwrotu napgdu. Nieodpowiednie opakowanie
moze spowodowac uszkodzenia transportowe.

W przypadku gdy naped nie jest instalowany bezposrednio po jego odbiorze nalezy przechowaé go
w miejscu dobrze wentylowanym, nie narazonym na wysokie temperatury, wilgo¢, pyt lub opitki
metali.

Podrecznik

Niniejszy podrgcznik jest przeznaczony dla monterdw instalujacego naped, jego uzytkownikow i
programistow.

Uwaga: Przed przystapieniem do instalacji i uruchamiania napedu nalezy przeczyta¢ informacje
na temat bezpieczenstwa.

Waznym jest by przekazac niniejszy podrecznik kazdemu nowemu uzytkownikowi napedu.
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WIDOK ZEWNETRZNY NAPEDU

Identyfikacja elementéw skiadowych

SAV
Hz|

Tx

Wielkos¢ 3 Wielkos¢ 2 Wielkos¢ 1

Fig. 2-1 Widok elementow skladowych (wielko$¢ 1 napedu)

1 Zespot gidwny napedu 7 Zaciski sterownicze

2 Klawiatura (panel operatorski) 8  Styki beznapieciowe przekaznika

3 Zacisk DIN / wspornik do mocowania 9  Tabliczka znamionowa wyrobu

4 Pokrywa zaciskéw 10  Zaciski termistora silnika

5 Zaciski pradowe 11 Port P3 programowania, RS 232 (opcyjny)
6 Zacisk ekranu kabla silnikowego 12 Enkoder/wejScia cyfrowe (opcyjne)
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INSTALOWANIE NAPEDU

WAZNE: przed zainstalowaniem napedu nalezy przeczytaé rozdz. 10 — Certyfikacja napedu

Instalacja mechaniczna

< W Q
W wielkosciach1 i 2 zacisk DIN przesuwa sig dajac \ [P
otwdr montazowy u géry do montazu nasciennego H3 (lili lii
r q
J‘QLN oo 2ok
3 q in. $rodk.
A -1 A L
T O T DIN H3 H4
L. $rodk. \J
T H‘
H2 y | DIN
H2 H1 |[H4 r
IHIlIlHHHIIIIHIlIh_ R ) / Y v 4
e e 7
Widokz boku wielkos¢ 1 napedu Widok z tylu — wielko$¢ 1 (wielk. 2 — podobnie) Widok z tylu — wielkosé 3 napedu
Sruba  Mom.  Masa  H1($rodek otworu H2 H3 H4 c w D
dokr. moc.)
Wielkosé 1 M4 1.5Nm 0.85kg 132 143 35 139 6 73 142
(52) G8) (14) (65 (02) (9) (56)
Wielkos¢ 2 M5 3.0Nm 1.4kg 188 201 35 194 6.5 73 173
(74) 79) (4 @7 04) 9 (68)
Wielkosé 3 M5 3.0Nm 2.7kg 242 260 38 112 5 96 200
(95) (102)  (15) @4 02) (38 (19)

Wymiary w milimetrach (calach)

Montaz napedu
Dla zapewnienia zgodnosci z norma europejska VDE0160(1994) [EN50178(1998)] na
bezpieczenstwo pod wzgledem elektrycznym napgd musi by¢ montowany wewnatrz szafy
sterowniczej otwieranej odpowiednim narzedziem. Szafa powinna zapewniaé 15-decybelowe
thumienie emisji radiowej w przedziale 30 — 100MHz. Montowa¢ naped w pozycji pionowej na
mocnej, plaskiej, niepalnej ptycie pionowej. Mozna tez montowac napgd na szynie montazowe;j
zgodnej z EN50022 (DIN 35mm).

Montaz na szynach DIN

Zawiesi¢ naped na szynie gornej DIN i nacisna¢ go w dot tak, by szyna
dolna zacisngta si¢ w jej potozeniu. Dociagnac¢ dolna $rubg mocujaca. W
celu uwolnienia napgdu postuzy¢ si¢ srubokretem o ostrzu ptaskim, w
sposOb pokazany na rys. obok.

Wentylacja
Dla celow wentylacji nalezy pozostawi¢ co najmniej 100mm wolnej
przestrzeni (4cale) pod i nad napgdem. Montujac razem wigcej
jednostek 650 nalezy zwigkszy¢ wolng przestrzen. Upewni¢ si¢, z powierzchnia montazowa jest
zimna. Pamigtaé, ze wyposazenie sasiadujace z napgdem moze takze generowac ciepto i miec¢
wymagania na przestrzen wolna w jego otoczeniu. Zakladajac, ze wymaganie na minimalna
przestrzen wolna jest spetnione mozna napgdy Serii 650 montowac jeden obok drugiego.
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Instalacja elektryczna

Wazne: przed przystapieniem do instalacji nalezy przeczyta¢ informacje nt bezpieczenstwa (patrz - str. 2).

Oprzewodowanie sterowania lokalnego Minimurm potaczer

Jest to instalacja najprostsza. Kazdy nowy naped po pierwszym |

zalaczeniu zasilania bedzie pracowat na sterowaniu lokalnym.

W tym trybie sterowania do rozruchu i zatrzymania napgdu .

wykorzystuje si¢ przyciski na panelu operatorskim. \
AN

6@
00
00
@)

Postugujac sig¢ schematem oprzewodowania zainstalowac:

e Kabel termistorowy lub w przypadku braku termistora - .

zmostkowac zaciski TH1A i THIB (zalecamy stosowanie R
) Do termistora silnika
termistora) lub zmostk. zac. V=

e Kabel silnikowy TH1A i TH1B

e Kabel zasilania sieciowego
e Uziemienie, zgodnie ze wskazéwkami.

Skorzysta¢ z rozdz. 4 — Obstuga napedu — praca na sterowaniu lokalnym.

Oprzewodowanie sterowania zdalnego

Do sterowania zdalnego napgdu nalezy zastosowac wilasny panel sterowniczy uzytkownika
wyposazony w potencjometr zadawania predkosci obrotowe;j i faczniki lub przyciski do zadawania
funkcji Start i Stop napedu.

Oprzewodowanie zaciskow sterowniczych bedzie uzaleznione od danej aplikacji napgdu; w rozdz.
12 podano objasnienia do r6znych aplikacji napgdu i odpowiadajacych im obwodow sterowania.
Aplikacja 1 jest aplikacja domy$lna.

Rysunek nizej przedstawia oprzewodowanie minimalne do sterowania napgdu jednoprzewodowo,
z funkcja Start uruchamiang 2-pozycyjnym facznikiem r¢cznym lub tacznikiem typu
przyciskowego. Inne potaczenia obwodu sterowania, odpowiednie do danej aplikacji u
uzytkownika, pokazano w rozdz. 12.

e  Wykonac¢ polaczenia jak do opisanego wyzej sterowania lokalnego
e Oprzewodowac obwod sterowania dla danej aplikacji zgodnie z rozdz. 12.

Minimum potgczn Przycisk Start

Rozruch w ukl. 1-przewodowym
_ (wszystkie aplikacje) (tylko aplikacje 1i5)
I:l tacznik Stop
ozt DIN4/DOUT2 | 10 L )
oo 2»pofoz9ﬂlowy StaliJ ] Przyctrs;( Nz

OOOO DIN1 DIN1 e o

Start w—__ | Przycisk
@ +24V +24V o styku NO
‘ <

—xm-h‘m\l

—\I\J-h‘@\l

N +10V REF 2ag +10V REF
ad.
= AIN1 predkosci AIN1 Za\dd.k o
@ wyjatkiem predkosci
R ov aplikacji 4) ov
Do termistora silnika =

lub zmostk. =
TH1AiTH1B
Uwaga: Jesli zachodzi potrzeba mozna stosowac sterowanie lokalne z kazdgq wybranq aplikacjq

napedu.

Patrz rozdz. 4 — “Obstuga napedu” i postepuj zgodnie z odpowiednimi wskazowkami dla funkcji
Start w uktadzie 1-przewodowym sterowania lub w uktadzie z przyciskiem Start.

OSTRZEZENIE!
Wyrob ten zostat zaprojektowany jako “wyposazenie profesjonalne”, zgodnie z definicjg zawartg w EN 61000-3-2.
Przed podtgczeniem go do sieci niskiego napiecia na terenie zamieszkatym nalezy uzyskaé zgode zarzadcy sieci
energetycznej. Nalezy upewnic sie, ze oprzewodowanie napedu posiada odpowiednig izolacje elektryczng i nie
moze by¢ w sposdb niezamierzony pozbawione izolacji przez inny personel. Naped wyposazony w wewnetrzny
filtr EMC na doptywie zasilania jest przystosowany tylko do sieci uziemionej (typ TN).
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Schemat oprzewodowania

3@ 380-460V ac (opcja przyszl.) %oart
T 13 12 T T
- aby usung¢ pokrywe zaciskow
X T nacisgc¢ i zsung¢ do dotu
. —— —_— s
ski RUA T o, ote 1 MO ho) | omamourz A [
eznap. ——
P Rig D0 fx cable % % 9 DIN3
8 DIN2
termistor silnika TH1A| [ O see ool
TH1B| [[T] []|Note 2 DIN1 i
o le 124y oprzewod. sterownicze poszczeg.
uziemienie ochr. zasilania —> @ || mals AOUTA > aplikacji — patrz rozdz. 12
> 1 (00 04 +10V REF
[o|s AIN2
3 380-460V ac < — > -
@ LN [0 MO 2L | A
— w3 (0O Mg ov
[
DC+|| | [
rez stor ham. zewn.
ylko nap. 400V) DBR|| [T [ mocow. przewodow
ekran ztos.
wa i i i k
/ \ ( \ m1/u | ([0 [0 W eine uziemienie ekranu
M m2/v | [0 O  Preewedy o
uziem.
\ } \ / waw [T °°h" TH1A |1 [ THM‘
[ TH1B [T][J] TH1B
uziemienie ochr. silnika —_— @ @ D] D
1:RL1A, RL1B ®| @)’ @ v (0
zaciski beznap.; mozna wykorz. L2/N D] D
jako “gorgce” lub niskonapigciowe \ —
miu (L] []
2 :TH1A, TH1B =
przewody termist. silnikowego uziemienie ochr. silnika [\] u M2/v D] D
traktowa¢ jak “gorace” i nie M3/W D] D
podtaczac¢ do obwodéw typu SELV L \ , ) \
AN ;o © [@mo
s ! / !
poka kabil hbarr. dynam. ~’/,’ // / // /, wielk. 1
zano tylko abel termistora -=~ _. % P ,
przewody kabel silnika—==""__~ R 1() 220-240V ac
ochronne kabel zasil, —--~ -7 -
i ekranowe kabelprzek. uzytk. _ ——~ -7
kable sterown. — — —
% 0V/ICOMMON podtaczy¢ do uziemienia ocronnego .
W systemach wielonapgdowych sygnaty 0V/COMMON Wielk. 2
potaczy¢ razem do jednego pktu uziem.ochronnego 1 @ 220-240V ac Wielk. 3
Jest to konieczne ze wzgkedu na wymag. EMC Warlanty zac. 3® 220-240V ac
pradowych 3(¢) 380-460V ac
Oprzewodowanie
1 Usuna¢ pokrywe zaciskéw.
2 Poluzowac zacisk ekranu kabla siln. IT N
3 Jeslitrzeba — podigczy¢ kable zasilania , silnika i sterowania. . —
4 Zacisna¢ kabel silnikowy w obejmie jego ekranu.

Zacisng¢ ekrany kabli sterowniczych pod $srubg po prawej stronie.
(w wielko$ciach 2 i 3 — zacisng¢ w ich uchwytach).

5 Jeslitrzeba — podigczyc¢ termistor i przek. uzytkownika
Wielkos$ci 2 i 3: je$li trzeba — podigczy¢ hamulec dynamiczny (tylko 400V).

6 Za pomocg Sciggaczy umocowac kable ster. i kable przekaznika blisko zaciskéw

zasilanie bez odniesienia zasilanie wzgledem

doziem ziemi

Naped z wewn. filtrem EMC nadaje sie
7 Podlaczy¢ zewngtrzne wyposazenie pomocnicze napedu, np. rezystor ham. zewn. tylko do zasilania z sieci typu TN

8 Zamontowa¢ pokrywe zaciskow.

WAZNE:

Naped serii 650 musi by¢ uziemiony na stale dwoma niezaleznymi przewodami ochronn

ymina doptywie zasilania.
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Zaciski kablowe typu pudetkowego
Zdja¢ izolacje przewodu na dtugosci 5 — 6 mm (0,20 — 0,24 cala) od
jego konca; mozna uzy¢ w tym celu uzy¢ $ciagacza izolacji. Do
wprowadzenia przewodu w zacisk postuzy¢ si¢ srubokrgtem z ostrzem
ptaskim o szeroko$ci maks. 3,5mm. Zacisk pudetkowy zapewnia
wystarczajaca sil¢ do uzyskania prawidlowego potaczenia.

WAZNE: Nie podwaza¢ srubokretem i nie obraca¢ go.

Listwy zaciskowe - maksymalne przekroje przewodéw

Przekroje przewodow nalezy dobiera¢ odpowiednio do warunkéw pracy napedu i panstwowych
wymagan bezpieczenstwa na urzadzenia elektryczne. Przepisy lokalne zawsze stanowia precedens.

Wielkos¢ Zaciski pradowe Zaciski hamulca | Zac. do termistora
napedu (maks. przekréj (maks. przekroj i zac. sterownicze
przewodu) przewodu) (maks. przekr.
przewodu)
Wielko$¢ 1 2.5mm%12 AWG Nie dotyczy 2.5mm2/12 AWG
ngggsvc 2 2.5mm2/12 AWG Nie dotyczy 2.5mm2/12 AWG
Wielkos¢ 2 2.5mm2/12 AWG 2.5mm2/12 AWG 2.5mm2/12 AWG
400V
2\(’)\8‘\3/'?3‘33\/ 6.0mm2/10 AWG 6.0mm2/10 AWG 2.5mm2/12 AWG

AWG — amerykanski system oznaczania przekroju przewodéw (przyp. thum.)

Oprzewodowanie pradowe

Uwaga: Ze wzgledu na wymaganiami EMC na emisje elektromagnetyczng i okre$long odpornos$c¢
na zaktfocenia oprzewodowanie prgdowe wykonac zgodnie ze wskazéwkami na
kompatybilnos¢ elektromagnetyczng instalacji. Wiecej informacji — patrz rozdz. 10
“Certyfikacja napedu”.

Sie¢ zasilajaca naped nalezy chroni¢ za pomoca odpowiednich bezpiecznikow lub wytacznika
zabezpieczeniowego RCD typu B.

WAZNE: Nie zalecamy stosowania wytacznikow zabezpieczeniowych (np. RCD, ELCB i GFCI);
jesli jednak ich uzycie jest koniecznoscig to muszg one spetnia¢ nastepujace
wymagania:

e Poprawna praca przy pradach statych i przemiennych w przewodzie uziemienia ochronnego
(np. wytacznik RCD typu B, jak w Zataczniku 2 do IEC755)

e Nastawny poziom wyzwalania i nastawna charakterystyke czasowa dziatania tak, by uniknaé
ktopotliwych wylaczen.

Oprzewodowanie sterownicze

Mozna wykorzystywaé przewody sterownicze o przekrojach pomiedzy 0,08mm* (28AWG) i
2,5mm’ (12AWG). Wszystkie przewody sterownicze winny byé¢ znamionowane na najwyzsze
napigcie wystepujace w danej instalacji. Wszystkie zaciski sterownicze napgdu sa typu
bezpiecznego (ang. SELV), tzn. maja podwdjna izolacjg wzgledem obwodoéw mocy.
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Specyfikacja zaciskow sterowniczych

Zacisk Opis Funkcja w aplikacji 1 Zakres
(SELV) (odnosnie innych aplikacji — patrz rozdz. 12)
P3 P3 Port RS232 do wspdipr. ze zdalng klawiaturg -
RL1A Przek. uzytk. |Zestyk beznapigciowy 0-250Vac/24Vdc 6A
RL1B Przek. uzytk. | Zestyk beznapigciowy 0-250Vac/24Vdc 6A
10 DIN4/ Konfigurowalne wej/wyj cyfrowe 0-24V, zrédto z otwartym
DOUT2 Wejscie negaciji funkcji Stop: kolektorem; maks. 50mA
0V = brak zatrzasku stanu Run (praca, DIN1),
24V = stan Run podtrzymywany zatrzaskiem
9 DIN3 Jog - konfigurowalne wejscie cyfrowe: 0-24V
0V = Stop, 24V = Jog (posuw)
8 DIN2 Kierunek pracy — konfigurowalne wejscie cyfrowe: 0-24v
0V = w prawo, 24V = w lewo
7 DIN1 Run - konfig. wej. cyfrowe: 0V = Stop, 24V = Run 0-24V
6 +24V 24V - zasilanie 24V dla wej/wyj cyfrowych maks. 50mA
5 AOUT1 Wyj. stromos$ciowe — konfig. wyj. analog. (obc. 10mA) 0-10v
4 10VREF 10V — nap. zadajace 10V (obc. maks. 10mA) 10V
3 AIN2 Sprezenie zwrotne — wej. analogowe 2 0-10V, 4-20mA
2 AIN1 Nastawa (setpoint)-wej. analogowe 1 0-10v
1 oV 0V — potencjat 0V dla wej/wyj analog. i cyfrowych oV
Specyfikacja zaciskow pradowych
WAZNE: * Jednostki wyposazone w filtr przeciwzakt. musza korzystaé z sieci z przewodem PE.
Zacisk Opis Funkcja Zakres
200V, 1- fazowe | 400V, 3- fazowe
TH1A | Termistor Podt. termistora silnika | Dobrg praktyka jest ochrona silnika za pomocg termistorow. Ich typowa
THI1B | Termistor Podt. termistora rezystancja (w temp. do 125°C) wynosi 2002 i narasta gwattownie do
silnika 200002 powyzej tej temp. Termistor nalezy wigczy¢ miedzy zaciski TH1A i
TH1B lub zmostkowac¢ je gdy termistor nie jest stosowany
@ Zacisk Zacisk ochrony zasilania (PE). Zacisk ten musi by¢ potaczony na state z uziemieniem.
uziemienia
L1 Doptyw nap. Podtaczenie fazy w ukt. | 220/240V ac £10% wart. skut. 380/460V ac £10% wart. skut.
zasilania 1- lub 3-fazowym wzgledem L2/N.  50-60Hz Przewodowe wzgl. L2, L3. 50-60Hz
zasilania (IT/TN)* (IT/TN).
L2/N Doptyw nap. Podt. przewodu 220/240V ac £10% . Przewodowe | 380/460V ac £10% wart. skut.
L2 zasilania neutralnego w ukt. 1-faz. | wzgl. L1; 50-60Hz (IT/TN)* Przewodowe wzgl. L1, L3 . 50-60Hz
lub fazy w ukt. 3-fazowym (IT/TN).
L3 Doptyw nap. Faza w uktadzie 3- 380/460V ac £10% wart. skut.
zasilania fazowym zasilania Przewodowe wzgl. L1, L2. 50-60Hz
(IT/TN).
DC- Nie przeznaczony dla uzytkownika
DC+ Hamulec Podtaczenie rezystora Wielko$¢ 2 (tylko wys. nap.) iwielk. 3;
dynam. hamulca zewnetrznego patrz tabela “ Wewn. tacznik
ham. dyn.”
DBR Hamulec Podtaczenie rezystora Wielko$¢ 2 (tylko wys. nap.) i wielk. 3;
dynam. hamulca zewnetrznego patrz tabela “ Wewn. tacznik
ham. dyn.”
M1/U Odptywy na Podtaczenie silnika Silnik znamionowany na: Silnik znamionowany na:
M2V | silnik 0 - 220/240V ac 0 - 380/460V ac
M3/W 0 - 240Hz 0 - 240Hz
@ Zacisk Ziemia ochronna zasilania (PE). Zacisk ten musi by¢ potaczony na state z uziemieniem.
uziemienia

Wyposazenie dodatkowe

Dostgpne sa dwa typy klawiatury (panelu operatorskiego) napgdu:
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-typ Eurotherm, nr katalog. czg$ci - 6511/DISPY/..., nie przystosowany do montazu wyniesionego;

-typ Eurotherm, nr katalog. czgsci - 6511/DISPR/.., przystosowany do montazu wyniesionego i
wspolpracy z napedem poprzez port szeregowy RS 232.

Obydwa typy mozna montowac¢ na przedniej stronie dowolnego napedu serii 650, jednak nie
wszystkie napedy zostaty wyposazone w port RS 232 (P3) wymagany przy montazu wyniesionym,;
patrz rozdz. 9 — “Dane techniczne napedow” — kod oznaczeniowy wyrobu.

Przemontowanie panelu operatorskiego w miejsce oddalone

Panel operatorski zamontowany w napgdzie mozna przemontowa¢ w miejsce oddalone od napedu
wykorzystujac:

e zlacze RS 232 znajdujace si¢ z tytu panelu
przystosowanego do montazu wyniesionego

O
e port RS232 (P3) zlokalizowany pod pokrywa o U |:|

zaciskow. \%
Do polaczenia panelu operatorskiego z napgdem []

wykorzystuje si¢ standardowy kabel Eurotherm, nr
katalog. czg$ci - CMO057375U300.

Panel operatorski jest wyposazony w dwie $ruby
samogwintujace. Z uszczelki usunaé warstwe & @
ochronng. Prawidtowe wykonanie montazu

wyniesionego panelu operatorskiego pozwala uzyskaé stopien ochrony IP54.

Procedura montazowa

Wymiary wyciecia
Rysunek nizej mozna skopiowa¢ w kali 1:1 i wykorzysta¢ jako szablon.
B 72mm o
40.5
- 5840.5mm - Zmm
] I
Szablon
a 3.5+3°mm
2540.5mm /
-
* L i 54mmr
5.540.5mm 15.5+8
b I wyciecie mm 26mm
| — |
32+5 mm



Dtawik sieciowy

Dtawik sieciowy redukuje zawartos¢ czgstotliwosci harmonicznych do poziomow wymaganych

norma EN61000-3-2. Przyjmuje sig, ze przewody i kable napgdu mozna pod wzglgdem

elektrycznym uwaza¢ odpowiednio za wrazliwe na czgstotliwos$ci harmoniczne, obojgtne lub

generujace zaktdcenia harmoniczne, zgodnie z opisem na rys nizej:

Kable sygnatowe i sterownicze

(wrazliwe) zaktécaiacy
kable
zasilania
(odpornel 2 T (zaktoe.
Bezpiecznik lub odpowiedni
wytgcznik (typ RCD nie zalecany)
Ornnnn | E
L ! E—
Q 7
{ ]J 1'
C
(S
—H a— . 4
» D N J s ]
e D2 ' E2
D3 H E3
o A G o
B
Prad znam. | Indukcyjnosé | A B C D1 | D2 | D3 | E1 | E2 | E3 | F* | G |Sruba| Masa
znamionowa moc.
(Aeff)
(mH) (mm) (kg/lbs)
Seria 650, wielkos¢ 2, 3-fazowe, 400V, 0.37kW/0.5KM
6 4.88 148 | 76 151 90 100 | 136 | 39 45 49 110 | 69 | M4 21/

* wymiary zalezne od wolnej przestrzeni
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OBSLUGA NAPEDU

Czynnosci kontrolne przed uruchomieniem

Po wytaczeniu zasilania napedu nalezy odczekaé 5 minut przed dotknieciem jakiejkolwiek czesci systemu

OSTRZEZENIE!

lub odjeciem pokrywy zaciskdw.

Czynnosci kontrolne przed pierwszym zataczeniem zasilania:
e  Sprawdzi¢ czy naped nie ma uszkodzen.
e Sprawdzi¢ czy napigcie sieci zasilajacej jest odpowiednie dla danego napedu.
e Sprawdzi¢ czy silnik ma wlasciwe napigcie znam. a jego uzwojenia sa polaczone odpow. w gwiazdg lub trojkat.
e Sprawdzi¢ oprzewodowanie wszystkich obwodow zewn. tj. obwody zasilania, sterowania, silnika i uziemienia.

Uwaga: Przed przystgpieniem do sprawdzania przejS¢ probnikiem akustycznym lub proby izolacji
miernikiem WN nalezy catkowicie odtgczy¢ naped od oprzewodowania.

e Sprawdzi¢ czy na napedzie i w calym systemie nie ma poluzowanych zaciskdw, zanieczyszczen po wiertarce itp.
e Jesli mozna, sprawdzi¢ czy silnik obraca si¢ swobodnie a wentylatory nie s uszkodzone.
Sprawdzié przed zal. zasilania czy caty system nie stwarza zagrozenia bezpieczenstwa:
e  UpewniC si¢ czy praca silnika w dowolnym kierunku nie spowoduje uszkodzen.
e UpewniC sig, ze nikt nie pracuje przy tych elementach systemu, ktore stang si¢ aktywne po zataczeniu zasilania.
e UpewniC sig, ze zalaczenie zasilania nie wplynie w sposob niezamierzony na inne urzadzenia.
Przygotowac naped i caly system do zataczenia zasilania w sposob nastepujacy:
e  Wyjaé bezpieczniki na zasilaniu lub odlaczy¢ zasilanie wyltacznikiem.
e Jesli mozna, odtaczy¢ obciazenie od watu silnika.
e Jedli zacisk AIN1 nie jest wykorzystany podac na niego +24V.
e Jesli zaciski TH1A i TH1B nie sa wykorzystane — zmostkowac je.
e Sprawdzi¢ czy wszystkie styki zewngtrzne sg otwarte a zewngtrzne nastawy predkosci sg sprowadzone do zera.

Przywroci¢ doptyw zasilania do napedu i calego systemu

Czynnosci rozruchowe

Uwaga:

Uwaga:

Odnosnie zapoznania sie ze wskazaniami na panelu operatorskim oraz wykorzystania
klawiatury i struktury Menu — patrz rozdz. 5 “Klawiatura”.

Naped mozna uruchamiaé na sterowaniu lokalnym (Local Control) lub sterowaniu zdalnym
(Remote Control).

Zaklada sig, ze naped zostal uprzednio odpowiednio oprzewodowany do danego trybu sterowania
tak, jak pokazano to na schemacie potaczen w rozdz. 3..

Po wykonaniu potaczen zgodnie z tym schematem nastawa dodatnia predkosci obrotowej bedzie
powodowata wirowanie silnika w prawo, patrzac od strony koncowki napgdowej watu

Jesli podczas procedury rozruchowej wyswietlacz bedzie pokazywat stan alarmow
(literka “A”) lub pulsujgcy komunikat ostrzegawczy nalezy >,,FIH 'I'I ,:
skorzystac¢ z informacji zawartych w rozdz. 7 — “Stany awaryjne i AL

. , ,, T tan al
lokalizacja usterek’. o SEnEETen
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Praca na sterowaniu lokalnym

LOCAL

% 00

Podtaczy¢ panel operatorski do napedu i wlaczy¢

zasilanie.
Na wys$wietlaczu pojawi si¢ komunikat LOCAL.

W celu uruchomienia i zatrzymania silnika
postepowac zgodnie z instrukcjami obok.

Nacisna¢ dla wejscia na mata predk. obrotowa,

(patrz zmiana kierunku niiej)

Nacisng¢ w celu uruchomienia silnika;
silnik wejdzie po zboczu na zadang predk.obr.

Nacisna¢ dla zatrzymania silnika;
predkos¢ obr. zejdzie po zboczu do zera

Rewers (zmiana kierunku)
Zaczynajac od predk. zerowej
zwolni¢ i ponownie nacisnag;
silnik wejdzie na zad. predk.
obr. w kierunku przeciwnym

0= 50

Praca na sterowaniu zdalnym (Remote Control)

Podtaczy¢ panel operatorski do napedu i wlaczy¢ zasilanie.

REMOTE

= dy

1

Cont.18

Pojawi si¢ komunikat LOCAL. Wybra¢ sterowanie zdalne (REMOTE), zgodnie z rozdz. 5.

Sprawdzi¢ czy potencjometr zadawania predkosci obrotowej jest sprowadzony do zera..

Postepowaé zgodnie ze wskazéwkami podanymi nizej dla rozruchu i zatrzymania silnika.

Zmiany kierunku wirowania silnika dokonuje si¢ poprzez zacisk DIN2 (0V — praca silnika w
prawo, 24V — praca w lewo). Alternatywnie, mozna zamieni¢ dwie fazy zasilajace silnik
(OSTRZEZENIE — w tym celu nalezy najpierw odlaczy¢ zasilanie sieciowe).

STOP START

Zamknac¢ tacznik RUN (DIN1)
PRZL.PRACY
5
Zadac¢ matg predk. obrotowa; /
silnik wejdzie na zad. predkosc¢
po zboczu 0 100
POTENCJOMETR
STOP START

Otworzy¢ tacznik RUN i predk. obr.
spadnie po zboczu do zera; (DIN1)

PRZEL PRACY

Rozruch 1-przewod.

Nacisng¢ przyc.Start
(DIN1)

PRZYCISKI

(PN

POTENCJOMETR

PRZYCISKI

Zadac niska predk. obrotows;
silnik wejdzie na nig po zboczu

Nacisna¢ przyc. STOP

(DIN4/DOUT2)
predk. obr. spadnie po zboczu

do zera

Start z przycisku
(tylko aplikacje 1 5)

Instalacja napedu jest teraz kompletna:

Naped pracuje w petli otwartej. Zostal zaprogramowany do sterowanie silnikiem o znamionowych
warto$ciach mocy, pradu i napigcia, odpowiednich do danych znamionowych napedu. Parametry
domyslne napedu (nastawy fabryczne) beda wystarczajace dla wigkszoS$ci zastosowan ale istnieje
mozliwo$¢ dostrojenia napedu do konkretnej aplikacji korzystajac z informacji zawartych w
rozdziale 6.



KLAWIATURA (PANEL OPERATORSKI

Panel operatorski (interfejs cztowiek-maszyna, ang.
IMM - Man-Machine Interface) stuzy do sterowania
napedu w trybie lokalnym, monitorowania jego
stanow 1 daje pelny dostep do oprogramowania.

Napedy serii 650 moga by¢é wyposazone w panel
standardowy albo panel sterowania zdalnego.
Obydwa te panele montuje si¢ na przedniej stronie
napedu ale panel sterowania zdalnego (z
dodatkowym ztaczem) mozna wynie$¢ z napgdu na
odleglos¢ do 3m wykorzystujac w tym celu kabel
faczacy; patrz rozdz. 3 “Instalowanie napedu” —
montaz wyniesiony panelu operatorskiego.

W celu wymontowania panelu nalezy po prostu Przymsk_ Przycisk
; ) sterowania sterowania
wyciagnac go z napedu, w celu ponownego lok. Przyc. program. lok.

zamontowania — wsuna¢ do napgdu na jego miejsce.

Tabliczka znamionowa napgdu identyfikuje typ napedu i zastosowanego panelu operatorskiego;
patrz rozdz. 9 “Dane techniczne napgdow” — kod oznaczeniowy.

Stan przed zataczeniem zasilania

Bezposrednio po wyjsciu napedu z zaktadow producenta, przed pierwszym zalaczeniem zasilania u
uzytkownika, naped znajduje si¢ w trybie sterowania lokalnego, ktory na wyswietlaczu bgdzie

sygnalizowany komunikatem nastawy lokalnej U,D i

Wszystkie parametry napedu w tym stanie maja domy$lne nastawy fabryczne. Wszelkie zmiany
tych warunkow poczatkowych zostana automatycznie zapisane do pamigci. Kolejne zataczenia
napigcia zasilania napgdu beda powodowaty powroét napedu do poprzednio wprowadzonych, i
zapamigtanych, wartosci nastaw i trybow sterowania.

Sterowanie napedu z klawiatury

Opis przyciskoéw sterujacych

Przycisk Funkcja Opis

Nawigacja po menu— wy$wietlenie menu poziomu poprzedniego

Escape Parametr — powrét do listy parametrow
(wyjscie) Stany awar. na wy$wietl. — kasuje komunikaty o stanach awaryjnych i usterkach umozliwiajac
zbadanie parametréw
Menu Nawigacja po menu — wySwietla nastepny poziom menu lub pierwszy parametr menu biezacego
(wejscie) Parametr — przesuwa kursor na lewo dla nastawy parametru
Nawigacja — przewijanie menu w gor
Increment gacja-p . ) . . g Q, .
(przyros) Parametr - powigkszanie wartoci wy$wietlanego parametru
przy Ster. lokalne — powigkszanie wartosci nastawy lokalne;
Nawigacja — przewijanie menu w dot
Decrement L T
Parametr — zmniejszanie warto$ci wySwietlanego parametru
(spadek)

Ster. lokalne — zmniejszanie warto$ci nastawy lokalnej

Ster. lokalne - praca napedu (na ster. lokalnym)

Run (praca . . . .
(praca) Reset stanéw awar. — kasowanie stanéw awaryjnych w celu przywrécenia pracy napedu

Ster. lokalne — zatrzymanie napedu. Kasowanie standéw awar. we wszystkich trybach pracy
napedu

Stop Nawigacja — wcisnaé i przytrzymac¢ w celu przejscia z trybu lokalnego na zdalny (lub odwrotnie)
sterowania; patrz str 5.4

Reset stanéw awar. — kasuje stan awaryjny napedu i umozliwia jego powrét do pracy

©®© 0000
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Wskazania wyswietlacza

A -menu Parametr

Jednostki na wys wietlaczu:

5 -menu Nastawy S -czas w sek. A-prad wA.
-kod alarmu V-nap. wV. %-procenty
- -wart. uiemna par, Hz-czestotl w Hz
e —fov A= 1= 1) I
\' ! ‘e ‘e e
w2

Kier. wirowania:
clockwise = w prawo
anticlockwise = w lewo

Numery lub wart. parametrow,
stany awar., kody usterek
Patrz "Wskaz. statusu nap."

\
Komunikacja
ez 7.
komu%riaqgne
Naped na ster. lokalnym
Brak znaku oznacza ster. zdalne

statusu napedu

Wskazania

Na panelu operatorskim moga by¢ wyswietlane nastepujace informacje o statusie napedu:

Wskazanie
wyswietlacza

Status napedu i jego znaczenie

Mozliwa przyczyna

LOL

alarmowych; naped w trybie  ster. zdalnego.

nalezy wprowadzi¢ hasto aktualne.

LOCAL (ster. lokalne). Naped na sterowaniu
lokalnym i sprawny; brak stanéw alarmowych

READY/HEALTHY (gotow/sprawny). Brak stanow

PASSWORD (hasto). Przed zmiang tego parametru

Aby zmieni¢ parametr nalezy wprowadzi¢ hasto;
patrz str. 5.5

Pojawia sie na wy$wietlaczu lub znika litera po
literze, wskazujac na wejscie w tryb lokalny
sterowania lub wyjscie z tego trybu.

Menu DIAGNOSTYKA

Wskazanie wyswietlacza  Nazwa

Opis

0.0x

%

FREQUENCY (czestotliwos¢)

SPEED SETPOINT (nastawa predk.
obrotowej)

DC LINK VOLTS (napigcie w
obwodzie po$redniczacym pradu
statego)

oo’

2 -
(g o
>

MOTOR CURRENT (prad silnika)

Biezaca czestotliwos¢ wyjsciowa w Hz.

Nastawa predk. obrotowej w procentach wartosci
maksymaine;

Vac (rms) x /2 = napiecie w obw. posredniczacym w
woltach

Biezaca warto$¢ obcigzenia w amperach
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System Menu

Menu systemu ma strukturg 3-poziomowa.

Poziom 1 menu Poziom 2 menu Poziom 3 menu Poziom parametréow

Menu parametréw  |v% PHF |<
% (E

Wocisgc¢ na
Ster. zdalne 1 sekunde o o

m Menu diagnost.
v

Wcisngé
na 2 sek

Ster. lokalne
(nastawy w trybie lok.) o o

Menu wejsé

Menu nastaw  (v% 5 E E

Po wejsciu w nowe menu
pojawi sie pierwszy parametr z listy o
Wswietlacz wrdci nastepnie

w kazdym menu do parametru wyswietl.poprzednio

Jak zmieni¢ wartos¢ parametru

Warto$ci parametréw przechowywane w menu PAI i SEE mozna zmienia¢; patrz. Rozdz. 6 -
“Programowanie aplikacji uzytkownika ” — parametry konfigurowalne.
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e  Sprowadz na wyswietlacz parametr przeznaczony do edycji i naci$nij @ by zobaczy¢ jego wartos$¢.
e Wybierz cyfrg, ktéra ma by¢ zmieniona (naciskanie przycisku @ przesuwa kursor z prawa na lewo).

e  Przyciskami @ @ nastawi¢ zadang warto$¢. Krotkotrwale przytrzymywanie przycisku daje mate
zmiany wartosci, dtuzsze przytrzymanie -——zmiany szybkie; szybko$¢ zmian zalezy od czasu
przytrzymania przycisku.

e Wrdci¢ do wyswietlania parametru naciskajac przycisk @ . Nowa wartos$¢ parametru zostanie
zapamigtana.

Cechy specjalne menu

Powrét do domysinych nastaw fabrycznych (reset 2-przyciskowy)

Aby wroéci¢ do nastaw fabrycznych nalezy przyciski o o '

pokazane obok przytrzymaé¢ w stanie wcisnietym Nacisnac przyciski jak obok: @ HOLD
. . Wigczy¢ zasilanie napedu

podczas zataczania zasilania. przytrzymujac przyciski

Nastgpuje zatadowanie aplikacji 1. Nastgpnie nalezy przez co ngmnief 1 s

nacisna¢ przycisk

Zmiana czestotliwosci roboczej napedu

WAZNE:

Aby wyswietli¢ menu inzynierskie nalezy wlaczyé Naciskac ob.y dv%/a' przyciski (@) ~HoLo
zasilanie napedu w stanie wcisnigtym przyciskow przez co najmniej 1 sek

podczas zat. napedu
pokazanych obok.

To menu zawiera “czute” parametry, ktére moga znacznie zmieni¢ prace napedu.

Na wyswietlaczu pojawi sig parametr *0.01. Przyciskiem @ przejsé do £0.02. Przyciskiem @
dokona¢ edycji parametru: 0 = S0Hz (nast. fabr.), 1 = 60Hz. Wybra¢ zadana czgstotliwos¢ a

nastgpnie wcisnac przycisk .

Wylaczy¢ zasilanie napgdu. Do tego miejsca nie nastapila jeszcze trwata zmiana parametrow napgdu. Aby
wprowadzi¢ do pamigci zmiang parametr %0.02 nalezy teraz wykona¢ reset 2-przyciskowy napedu w sposéb
opisany wyzej. Prosz¢ zauwazy¢, ze przywroci to napgd do nastaw fabrycznych dla wybranej czgstotliwos$ci
domyslne;j.

Wyboér sterowania lokalnego lub zdalnego

Naped moze pracowa¢ w dwoch trybach sterowania:

Remote Control (ster. zdalne): umozliwia programowanie pracy napedu w danej aplikacji poprzez wejscia i
wyjscia cyfrowe.

Local Control (ster. lokalne): pozwala na sterowanie i monitoring pracy napgdu poprzez lokalny panel
operatorski.

Przyciski sterowania lokalnego nie sa aktywne na sterowaniu zdalnym. Na sterowaniu zdalnym naped
wykorzystuje nastawg zdalna, na sterowaniu lokalnym — parametr Local Setpoint, ktorego warto$¢ nastawia
si¢ poprzez interfejs komunikacyjny (MMI).

Uwaga: Przejscie pomiedzy sterowaniem lokalnym i zdalnym jest moZliwe tylko w stanie zatrzymania
napedu(aktywna funkcja Stop); wyswietlacz bedzie odpowiednio wskazywat sterowanie zdalne Fdd
lub nastawe lokalng.

v . . Nacisna¢ i trzymac az @ -
Przejscie ze sterowania zdalnego na  pojawisic komunikat [ gy
: r

lokalne: = | ,j l:' ZDALNE
Nacisna¢ i trzymac¢ az
pojawi sie komunikatl, QL @ l

. . Zwolni¢ prz_ycisk po wejsciu > n ’-l% J
Przejscie ze sterowania lokalnego na zdalne: w sterowanie lokalne {7»' LILi¢ | LOKALNE
Wyj$¢ od komunik.o ster. lok. vv; U.ﬂ 9@ Lokalne
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Uwaga:

Ze wzgleddw bezpieczeristwa naped nie wroci na sterowanie zdalne jesli miato by to spowodowac
rozruch silnika. Sprawdzi¢ czy wejscia RUN (praca silnika) i JOG (posuw) znajdujg sie w stanie

logicznym niskim.

Ochrona napedu hastem

Bedac w stanie aktywnym hasto zapobiega nieautoryzowanym zmianom parametréw nadajac im status “tylko
odczyt”. Zabezpieczenie napedu hastem uaktywnia si¢ parametrem

Czynnosci

Wyswietl.

Czynnosci

Wyswietl.

Czynnosci

Aktywacja Deaktywacja czasowa Usuniecie hasta
LU (e L I T

Wyswietl.

|;rzejéé do par.

Nacisnac¢ @

0o0o

Sprébowac edyciji
dowolnego parametru w st.
aktywnym hasta

HASLO—

0ooo

Przej$¢ do par.
P

Nacisnac¢ @

HASLO—

gooo

Przyciskami j.n.
wprowadzi¢ nowe
hasto

()

np. 0001

Przyciskami j.n.
wprowadzi¢ hasto biezace

00

np. 0001

Przyciskami j.n.
wprowadzi¢ hasto
biezace

(V)

np.000 1

Naciska¢ @

powtarzalnie az pojawi

sie gora menu

"dY, nastawa

zdalna lub lokalna

Nacisna¢ @

Wyswietl.
parametr
oryginalny, hasto
zdeaktyw.

Nacisng¢ @ Przyc.

j-n. zresetowaé do

0000 @ @

0ooo

"dY, nastawa

Naped zostanie zataczony z ostatnim statusem

Nacisna¢ @ by

P99

hasta . Czasowa deaktywacja zostaje utracona

po wyt. zasilania.

Nacisnaé by
1 zdalna lub lokalna

uaktywnic hasto usung¢ hasto

Wart. domysl. = 0000, zde-
aktywowana
Kazda warto$c inna to hasto

Szybkie wejscie w aplikacje
Po zalaczeni zasilania mozna przejs$¢ bezposrednio
do parametru "1 aplikacji w sposob pokazany obok

Przytrzymac w stanie wcisn: HOLD

Witaczyc. zasil. kontynuujac
trzymanie przez co najmiej 1 sek
Nacisnaé by wyswietli¢ aplikacje biezaca.

Nacisna¢ ponownie umozliwiajac zmiang parametru.

Przyciskami @ @ wybra¢ zadany numer aplikacji. Nacisnaé @ dla wprowadzenia aplikacji
do pamigci.

Dalsze informacje — patrz rozdz. 12 “Aplikacje”.

Menu skrécone lub pelne

Dla utatwienia pracy napgd moze wyswietla¢ menu petne lub skrocone. W rozdz. 6 opisano jak
nastawa zmienia wyswietlane menu. Parametry dodatkowe oznaczono w tabeli literka . Przejs¢ do

parametruSk 99 (SET::SETP::ST99) i nacisnaé przycisk @ . Powoduje to przejécie miedzy
menu petnym i skréconym (lub odwrotnie). Nastawa domys$lna = 0 daje menu czg$ciowe, nastawa
=1 daje menu petne.

PROGRAMOWANIE APLIKACJI UZYTKOWNIKA

Naped mozna zaprogramowaé odpowiednio do jego indywidualnej aplikacji u uzytkownika.
Programowanie polega po prostu na zmianie warto$ci parametrow. Dostep do parametréw uzyskuje
si¢ z klawiatury, np. parametr "1 przywotuje rozne aplikacje, ktore mozna wykorzysta¢ jako punkt
wyjsciowy dla wprowadzenia oprogramowania zadanego. Kazda z aplikacji, po jej zatadowaniu do
pamigci, modyfikuj¢ wewnetrznie polaczenia napedu odpowiednio do roznych jego zastosowan.
Warto$¢ domyslna tego parametru jest "1". Zmiana tej wartosci na "2" powoduje zatadowanie do
pamigci aplikacji 2. Dalsze informacje — patrz rozdz. 12 “Aplikacje”.
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Jesli trzeba, mamy do dyspozycji trzy parametry strojeniowe napgdu. Patrz -PID, str 6-6.

Wprowadzanie modyfikacji do pamieci

Podczas zmiany warto$ci parametru lub tadowania danej aplikacji nowe nastawy zostaja
wprowadzone do pamigci automatycznie. Naped zachowa nowe nastawy podczas wytaczenia
zasilania.

Parametry konfigurowalne

Wyswietlacz

Parametr

Opis

Przedziat wartosci  Nast. fabr.

Menu SET::PAR

(charakt. U/f)

czestotliwosci podstawowej

APPLICATION Wyboér aplikacji do wykorzystania 0= APLIKACJA 0 1
(aplikacja) (Aplikacja 0 nie stuzy do ster. silnika ) 1= APLIKACJA 1
Aplikacja 1: podst. regulacja predk. obr. 2= APLIKACJA 2
Aplikacja 2: ster. reczne/auto 3= APLIKACJA 3
Aplikacja 3: predkosci predefiniowane 4= APLIKACJA 4
Aplikacja 4: zbocze narast./opadajace charakt. predkosci obrotowej 5= APLIKACJA 5
Aplikacja 5: regulacja PI (proporc. — catk.)
Note: po zatadowaniu nowej aplikacji warto$ci
parametrdw wracajg do nastaw fabrycznych, z
wyjatkiem parametrow P2, P6, P7 i P8 silnika.
MAX SPEED Czestotliwosé wyjsciowa napedu serii 650 po dokonaniu nastawy 7.5 do 240.0Hz 500Hzlub
(predk. maks.) maksymalnej. Wart. nastawy fabr. zalezy od kodu wyrobu. 60.0Hz
MIN SPEED Minimalna czestotl. wyj$ciowa napedu serii 650 jako procent od -100.0 do 100.0% 0.0%
(predk. min.) MAX SPEED.
ACCEL TIME Czas potrzebny na to by czestotl. wyj. napedu 650 narosta po 0.0 do 3000.0s 10.0s
(czas narast) zboczu od zera do wart. MAX SPEED.
DECEL TIME Czas potrzebny na to by czestotl. wyj. napedu 650 opadta po 0.0 do 3000.0s 10.0s
(czas spadku) zboczu od wart. MAX SPEED do zera.
MOTOR Ten parametr zawiera znamionowy prad obcigzenia silnika podany ~ Zalezny od kodu Zalezny od
CURRENT na jego tabl. znamionowe;. wyrobu kodu wyrobu
(prad silnika)
BASE Czestotliwos¢ wyjsciowa przy ktorej uzyskuje sie maksymalne 25.0 to 240.0Hz 500Hzlub
FREQUENCY napigcie. Nastawa fabr. zalezy od kodu wyrobu. 60.0Hz
(czest. podst.)
JOG SETPOINT  Predkosc na ktorej bedzie pracowat naped serii 650 (jako procent  -100.0 to 100.0% 10.0%
(nast. posuwu) od MAX SPEED) gdy wejscie JOG bedzie w stanie logicznym
wysokim
RUN STOP MODE  RAMP (zbocze o nach. stalym): predk. obr. silnika spada do zera ~ 0=RAMP (zboczeo 0
(tryb zatrzymania e stromoécia okreslona przez czas DECEL TIME (P5). Koficowe  nachyleniu statym)
silnika) dohamowanie zapewnia 2-sekundowy impuls pradu statego. 1=COAST (zbocze o
COAST (zbocze o nach. malejacym): ham. wybiegiem. nachyl. malejacym)
INJECTION : po komendzie Stop wzbudzenie silnika spada w 2=INJECTION
wyniku skokowego obnizenia napiecie silnika przy statej (dohamowanie
czestotliwosci a nastepnie podaje sie na silnik prad hamujacy impulsem pradu)
niskiej czestotliwo$ci, niemal do jego zatrzymania. Dohamowanie
odbywa si¢ krotkotrwatym impulsem pradu statego .
V/F SHAPE LINEAR (liniowa): staty stosunek U/f az do O=liniowa 0

1=wentylator

FAN (wentylatorowa): charakt. kwadratowa az do
czestotliwosci podst. Odpowiednia dla obc. typu
wentylator lub pompa ( par. P12.)

nap. wyjsciowe

00%

strefa

statej mocy
liniowa
Zaleznos$c kwadrat.

‘ czestotliwosé

f B=czestotl. podstawowa




Wyswietlacz Parametr Opis Przedziat wartosci  Nast. fabr.
HEAVY/NORM % pradu znam. silnika (praca cigzka) O=praca cigzka 0
AL DUTY przeciaz.100% przez 30 s 1=normalna
(praca 150% 1
cigzka/norm.) 127 5 Ny
D70 WA
Y
105% A ,,, L i
100% 30 ; 66 T czas (S)
HEAVY DUTY (praca ciezka): dopuszczalne przecigz.
150% przez 30s a nastepnie spadek pradu po zboczu
do 105% w czasie 10s. Przy obcigz. nizszych pole
przecigzenia pozostaje takie samo, tj. przy obc. 127.5%
przez 60s powr6t do wartosci 105% nastepuje ze
stromoscia takg samo jak poprzednio, wynikajaca ze
spadku od 150 do 105% w czasie 10s.
NORMAL DUTY (praca normalna): ograniczenie
pradowe ustawia sie na 110% a czas powrotu na 10s.
Podczas zmiany par. 711 z charakt. wentylatorowej na
liniowg par. P12 ustawia sie na 0 (praca ciezka).
Podczas zmiany par. P11 z charakt. liniowej na
wentylatorowg par. P12 ustawia sie na 1 (praca
normailna).
Parametr 12 mozna zmienia¢ niezaleznie.
3 | 3 FIXED BOOST Stosowane dla zapewnienia odpowiedniego strumienia  0.00 do 25.00% 5.00%
(state forsowanie W silniku przy niskich predk. obr. Pozwala to uzyskiwa¢
mom. obr. na wigkszy moment rozr. dla pokonania oporow tarcia
niskich czestotl) ~ Powodowanych obcigzeniem. Forsowanie zwigksza
nap. silnika ponad wartos¢ wynikajaca z wybranej
charakt. U/f w zakresie matych predkosci obr.
nap wysciowe
100% strefa
forsowanie statej mocy
momentu
naplegem ~— strumien normalny
25% prog forsowania
0% - o
i ‘B czestotliwosé
fB = czestotl. podstawowa
PASSWORD Hasto zapobiega nieautor. zmian. parametrow. Jesli 0000 - FFFF 0000
(hasto) par. P99 ma wart. inng niz zero to trzeba jg wprowadzi¢
przed dokonaniem zmian nastaw.
Jesli w par. P1 zostaje wybrana aplikacja 3 to w menu PAR bedg widoczne parametry P301 do F308.
PRESET 0 Predk. predefiniowana; nastawia uzytkownik -100.00 to 100.00 -
P BGE} PRESET 1 Predk. predefiniowana; nastawia uzytkownik -100.00 to 100.00 20.00
PRESET 2 Predk. predefiniowana; nastawia uzytkownik -100.00 to 100.00 50.00
P 3[’ Y PRESET 3 Predk. predefiniowana; nastawia uzytkownik -100.00 to 100.00 100.00
PRESET 4 Predk. predefiniowana; nastawia uzytkownik -100.00 to 100.00 -10.00
P 3[’ E PRESET 5 Predk. predefiniowana; nastawia uzytkownik -100.00 to 100.00 -20.00
PRESET 6 Predk. predefiniowana; nastawia uzytkownik -100.00 to 100.00 -50.00
P 3[’ B PRESET 7 Predk. predefiniowana; nastawia uzytkownik -100.00 to 100.00 -100.00
Jesli w par. P1 zostaje wybrana aplikacja 4 to w menu PAR bedg widoczne parametry P401 do P404.
P I.'U | Czas R/L Czas narast. stanu wyjscia R/L od 0.00% do 0.0 to 600.0s 10.0s
(narast./opad.) 100.00% jego wartosci
P "”JE R/L-wart. maks.  Warto$¢ maks. na wyj. stromosciowym -100.0 to 100.0% 100.0%
P I.'U 3 R/L —wart. min. Warto$¢ min. na wyjsciu stromosciowym -100.0 to 100.0% 0.0%
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agn- wyj.

sygnatu na wyjsciu PID (ogran. PID)

Wyswietlacz Parametr Opis Przedziat wartosci  Nast. fabr.
p |_“] Y R/L — wart. Wartos¢ na wyj. po resecie w aplikacji 4 gdy na -100.00 to 100.00%  0.00%
resetowa wej. DIN4 (zacisk 10) jest 24V
Jesli w par. ©1 zostaje wybrana aplikacja 5 to w menu PAR beda widoczne parametry 7501 i °302..
P l_.',ﬂ { Wzmocn. czt. P Wzmocn. cztonu proporc. regulatora PID 0.00 to 100.00 1.00
P 5 U E} Wzmocn. czt. | Wzmocn. cztonu catk. regulatora PID 0.00 to 100.00 0.00
Wzmocn. czt. D Wzmocn. cztonu rozniczk. regulatora PID 0.00 to 100.00 0.00
PID, czt. D—st.  Opdznienie (1-go rzedu) wprowadzone w celu 0.05 to 10.00s 0.05s
czasowa filtru sttumienia zaktécen w. cz. na czl. rézniczk.; wart.
narzuca st. czasowa filtru
P 5 D 5 PID — wzmocn. Wspétcz. wzmocn. sygnatu sprzezenia zwrotnego -10.00 to 10.00 1.00
obw. sprz. zwr. regulatora PID
P 5 D E PID - ogranicz. Okres$la maksymalng dodatnig i ujemng wartos¢  0.00 to 300.00% 300.00%

Menu SET::IN

g IP U ! DIN 1 INVERT Odwraca wartos¢ sygnatu logicznego 0= nie odwrécony 0
PRAWDA/FALSZ. 1= odwrécony
5 5
5 P02 DIN 2 INVERT Jak "IP01 Jak "IP01 0
S S
5 P03 DIN 3 INVERT Jak “IPO1 Jak “IPO1 0
S S
DIN 4 INVERT Jak “IP01 Jak “IP01 0
SIP I AIN 1 SCALE [ TYP ] [ skaLA ][ OFFSET -150.0 do 150.0% 100.0%
. v
v
AIN 1 OFFSET SYGN. WEJ. .. -100.0 do 100.0% 0.00%
NIEPRZETW. | X | [
5 P ’3 AIN 1 TYPE 0 do 100% wybr. typu (1); 8:;3\/ 0
5 P2 ! AIN 2 SCALE [ TvyP ] [ SkALA ) OFFSET) -150.0 do 150.0% 0.00%
v '
v
5 P22 AIN 2 OFFSET SYG. WEJSC. . -100.0 do 100.0% 100.0%
NIEPRZETW. | X o [T Wenese
5 ,F'E' 3 AIN 2 TYPE 0 do 100% wybr. typu (1); 8:;3\/ 3
2=0-20mA
3=4-20mA
5 IPd | DIN 1 VALUE Wejscie TRUE (prawda) lub FALSE (fatsz), po 0=FALSE 0
E jakiejkolwiek inwersji 1=TRUE
g ”:ld El DIN 2 VALUE Wejscie TRUE (prawda) lub FALSE (fatsz), po 0=FALSE 0
E jakiejkolwiek inwersji 1=TRUE
g “:Id 3 DIN 3 VALUE Wejscie TRUE (prawda) lub FALSE (fatsz), po 0=FALSE 0
E jakiejkolwiek inwersji 1=TRUE
g ”:ld ¥ DIN 4 VALUE Wejscie TRUE (prawda) lub FALSE (fatsz), po 0=FALSE 0
E jakiejkolwiek inwersji 1=TRUE
EIN 1 VALUE Wart. wejsciowa po skalowaniu i wyrown. —xx% 0.00%
g PA El EIN 2 VALUE Wart. wejsciowa po skalowaniu i wyréwn. —xx% 0.00%

Menu SET::OUT
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AOUT 1SOURCE WYJ. ANALOG. 0= brak 1
; 0 —e 1= zgdanie
(wyj. analog. 1 1-zadanie % _\skal'. s gPOe o p?ad
-wart. zrédiowa) ~ 2-prad % —e “wywyrown. 5 QP03 >0- _
3-btad Pl % —e wart. abs. 5 gpgy 3= biad PI
4-wyjscie LIR % —® 4= wyj. R/L
(narast./opad.)
SaP02 AopT 1 SCALE [ Skala } [ Wyféwn,] ABS -300.0 to 300.0 100.0%
(wyj. analog. 1, Y T
skalowanie) Wart. X > |X |
SGPD 3 AOUT 1 OFFSET -300.0 to 300.0% 0.00%
(wyréwnanie)
‘CLAMP> Wyjscie
AOUT 1 0= wart. ze znak. 1
UP U 4 ABSOLUTE 0% 1= wart. absolutne
( wartosci abs.)
SOP2 | DOUT 2 DIN4 / DOUT2 0= brak 0
SOURCE 0 brak 1=sprawny
; 1 sprawny —‘:\k 2= po wyt. awar.
(wyj. cyfr. 2, ) 2 wytawar —@ wyj. odwrac. 5 P04 > 3= na biegu
sygnat zrodt.); 3 na biegu °
konfia. 10 predk."zerowa 4= na predk. zero
zac. konfig. 5napred zad__o 5= na predk. zad.
(wej/wyj cyfr., 6 pod obc. —e 6= pod obc.
patrz str. 6-6
SGFIEI 2 DOUT 2 INVERT  (Wyjscie). Jak °IP01. Dla aplikacji 1 5 ustawié na Jak °IP01 0
odwrécone)
SUFI 3 | RELAY SOURCE NONE: przekaznik w stanie otwartym As SOP21 1
(zrodto Przekaznik w stanie zamknietym gdy:
przekaznikowe) HEALTH: brak sygnatu Run lub zaden stan awar
nie jest aktywny
TRIPPED : nastgpito wyt. awaryjne
RUNNING : silnik na biegu
AT ZERO : czestotliwos¢ wyj. ponizej 1%
predkosci maks. (72)
AT SPEED : czestotliwos¢ wyj. okoto 1% predk.
maks. (*2)
AT LOAD : warto$¢ momentu na wyjsciu réwna
lub wieksza od wartosci nastawionej parametrem
5T42.
RELAY
0 NONE —e
1 HEALTH
2 TRIPPED —a ~~e_| INVERT (outpu) s QP32 >
3 RUNNING —e
4 ATZERO —e
5 ATSPEED —e
6 AT LOAD —e
SOPJ2 | RELAYINVERT = Jak *IP01 Jak °IP01 0
(odwr. przekazn.)
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Menu SET::TRIP

sdlrP

EC LINK RIPPLE

obw. posr. pradu statego

SL DU P DISABLE LOOP  Deaktywuje funkcje wyt. awar. LOST | LOOP 0= wyt. aktywne 1
(deaktyw. petli) (4-20mA) 1= wyt. deaktyw.
51:.': LL DISABLE STALL Deaktywuje wyt. z powodu utkniecia silnika Jak SLOOP 0
5[“: DISABLE Deaktywuje wyt. powodowane termistorem silnika  Jak SLOOP 0
MOTOR
OVERTEMP
Deaktywuje wyt. powodowane przepieciami w Jak SLOOP 0

Menu SET::SETP

majg w tej tabeli oznaczenie E

SSI: U ! JOG ACCEL Jak "4 dla Jog. 0.0 to 3000.0s 1.0
TIME
P
55': U El :JI_ION(IBEDECEL Jak "5 dla Jog. 0.0 to 3000.0s 1.0
55 E 03 RAMP TYPE Wybor typu zbocza. ?:Ly;o;ve 0
51:.': U ¥ S RAMP JERK Szybkos¢ zmian nachyl. charakterystyki predk. 0.01 do 100.00 s*3 10.00
= E obr. wyrazona w jednostkach na sek?®
51:.': ns S RAMP Wybdr TRUE i zbocza typu S daje gtadkie 0=FALSE (fatsz) 1
= CONTINUOUS przejscie podczas zmiany nastawy predk. w 1=TRUE (prawda)
czasie trwania zbocza. Krzywa zbocza jest
kontrolowana parametrem S RAMP JERK. Przy
FALSE nastepuje natychmiastowe przejscie od
charakterystyki starej do nowej
51:.': N SKIP Parametr ten podaje w Hz czestotl. Srodk. pasma 0.0 do 240.0 Hz 0.0
= FREQUENCY 1  czestotliwosci omijanych.
Sc.': ’Ei SKIP Szerokos$¢ pierwszego pasma czestotliwosci 0.0 do 60.0 Hz 0.0
= FREQUENCY omijanych, w Hz.
BAND 1
51:.': | 3 SKIP Ten parametr okresla czestotl. Srodkowg drugiego 0.0 do 240.0 Hz 0.0
= FREQUENCY 2  pasma czestotl. omijanych, w Hz.
Sc.': Y SKIP Szerokos$¢ drugiego pasma czestotliwosci 0.0 do 60.0 Hz 0.0
= FREQUENCY omijanych, w Hz.
BAND 2
Sql: El ! AUTO RESTART Okresla dozwolong ilos¢ restartow automat. po 0do 10 0
= ATTEMPTS wyt. awaryjnym przed koniecznoscig wykonanie
resetu zewnetrznego.
51:.': El E’ AUTO RESTART Okresla zwt. czasowg pomiedzy kolejnymi 0.0do 600.0 s 10.0
= DELAY restartami auto dla AUTO RESTART TRIGGERS
E i AUTO RESTART TRIGGERS+. Zwioke liczy sie
od momentu skasowania wszystkich usterek.
Sl_'.l: El 3 AUTO RESTART Umozliwia autorestart dla wybranych warunkow 0x0000 do OxFFFF 0x0000
= TRIGGERS awaryjnych. Patrz rozdz. 7 “Stany awar. i
E lokalizacja usterek” — heksadec. notacja stanéw
awaryjnych.
51:. ': El Y AUTO RESTART Umozliwia autorestart dla wybranych warunkow 0x0000 to OXFFFF 0x0000
= TRIGGERS+ awaryjnych. Patrz rozdz. 7 “Stany awar. i
E lokalizacja usterek” — heksadec. notacja stanow
awaryjnych.
Sl_'.t 9 B APPLICATION Nastawa TRUE zapobiega zmianom par. P1. 0=FALSE 0
= LOCK Nastawa FALSE umozliwia edycje par. 71. 1=TRUE
Sclt 9 9 MENU DETAIL Wybra¢ menu FULL (petne) lub PARTIAL 0=PARTIAL 0
= (czesciowe). Parametry dodatk. w menu FULL 1=FULL
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Konfiguracja zacisku 10 (wej/wyj cyfrowe)
Zacisk 10 moze pracowac jako wejscie cyfrowe DIN4 albo wyjscie cyfrowe DOUT2.

Konfiguracja dla statusu DIN4
W celu wykorzystania zacisku 10 jako zacisku wejsciowego obwod wyj$ciowy nalezy
zdeaktywowaé nastawiajac par. SOP21 i SOP22 na zero przy pomocy parametru “IP04.

Parametr Nastawa

SJP2 | |DOUT2 SOURCE 0
SJP22 |DOUT2INVERT 0

g IPDY | DIN4 INVERT \l;lv:jsét;v;/.a domysina= 0, nastawa =1 odwraca logike

Konfiguracja dla statusu DOUT2

W celu wykorzystania zacisku 10 jako wyjscia dla par. *°OP21 nastawi¢ wartosci 1,2, 3,4, 5 lub 6.
Mozna np. nastawi¢ *OP31 na warto$¢ 3 by podczas biegu silnika sygnat na wyjsciu wchodzit na
warto$¢ logiczna wysoka (24V). Wihasciwos¢ ta mozna wykorzystac np. do sterowania
zewnetrznego przekaznika lub lampki. Logike wyjscia mozna odwrocié parametrem *OP22.

Parametr Nastawa

Stan logiczny wysoki gdy:

1 =HEALTH Naped sprawny lub brak sygn.
biegu silnika

2 = TRIPPED Stan wyt. awaryjnego
3 =RUNNING  Silnik na biegu

SOP2 | |pour2source 4 =ATZERO  Czestotl. wyj. ponizej 1% jej wart.
dla MAX SPEED (72)
5=AT SPEED Czestotl. wyj. w granicach 1% jej
wart. dla MAX SPEED (72)

6 =AT LOAD  Warto$¢ mom. obr. na wyj. >
wartosci nastawy par. $742

W aplikacji 1 zawsze nastawia¢ °IP04 na 0; aplikacje
1i5 — patrz rozdz. 12.

SJP22 |DOUT2INVERT  Nast. domysl. =0, nast. =1 odwraca logike wyj.
PID

Regulacja PI jest wykorzystywana do kontroli odpowiedzi systemu o petli zamknigte;.

W szczegdlnosci wykorzystywana jest w aplikacjach w ktorych wymagana jest bliska zeru warto$¢
uchybu pomigdzy wartoscia zadana i sygnatem sprze¢zenia zwrotnego oraz dobre wtasciwosci
napedu w stanach dynamicznych.

Wazmocnienie cztonu proporcjonalnego (- 501)
Parametr ten stuzy do nastawy zasadniczej odpowiedzi regulatora w petli zamknigtej regulacji.
Blad PI zostaje wzmocniony przez czton proporcjonalny dajac sygnal wyjsciowy .

Czton catkujacy (7502)

Czton catkujacy jest wykorzystywany do zmniejszenia uchybu statycznego pomigdzy wartoscia
nastawy 1 sygnalem sprzg¢zenia zwrotnego. Jesli nastawa tego par. ma wartos¢ zero to zawsze
bedzie wystepowal uchyb statyczny.
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Czlon rézniczkowy (503)

Czton rézniczkowy jest wykorzystywany do skorygowania pewnych rodzajow niestabilnosci pgtli
zamknigtej a tym samym poprawy jej odpowiedzi na stany dynamiczne. Jest niekiedy
wykorzystywany w uktadach sterowania ruchem obrotowym cigzkich i bardzo inercyjnych walcow.
Czton rézniczkujacy zawiera filtr thumiacy sygnaty wysokiej czgstotliwosci.

Nastawa_+<»Bfad

(AIN1 -

Sprz.zwr--

(AIN2) o Hda L

e Dziala jako regulator P, PI, PID
e Jedno ograniczenie symetryczne sygn. wyjSciowego

Metoda nastawy wzmocnienia czionéw Pl

Wzmocnienia cztonow PI nalezy ustawi¢ tak by uzyska¢ ttumienie krytyczne ich odpowiedzi na
skokowa zmiang sygnatu zadajacego. Odpowiedz niedostatecznie thumiona lub oscylacyjna
oznacza zbyt male wzmocnienie a odpowiedz zbyt sttumiona — wzmocnienie zbyt duze.

Ttumienie niedostateczne Wtasciwe wzmocnienie

WYJSCIE

Ttumienie zbyt duze

ZADAWANIE I

Aby ustawi¢ wzmocnienie cztonu P nalezy wzmocnienie cztonu I sprowadzi¢ do zera. Poda¢ na
wejscie typowy dla danego systemu skok sygnatu zadajacego i zaobserwowac odpowiedz.
Zwigksza¢ wzmocnienie i powtarzac¢ probe tak by uktad stat si¢ oscylacyjny. W tym stanie obnizy¢
wzmocnienie tak by oscylacje zniklty. Bedzie to maksymalna dopuszczalna warto$¢ wzmocnienia
cztonu P regulatora.

Jesli uktad wykazuje stale uchyb statyczny, tzn. sygnat sprzezenia zwrotnego nigdy nie osiaga
warto$ci sygnalu zadajacego, oznacza to, ze wzmocnienie cztonu I nalezy zwigkszy¢. Podobnie jak
poprzednio nalezy stopniowo zwigksza¢ wzmocnienie cztonu I obserwujac odpowiedz uktadu na
skok sygnatu zadajacego; gdy pojawia si¢ oscylacje — zmniejszy¢ nieco wzmocnienie cztonu P.
Powinno to obnizy¢ uchyb statyczny. Dalsze powigkszanie wzmocnienia cztonu I bgdzie skracato
czas dochodzenia uktadu do zerowego uchybu statycznego.

Uzyskane w ten sposob wartosci wzmocnienia cztonéw P i [ mozna teraz wprowadzi¢ tak by
uzyskaé¢ odpowiedz napgdu na zmiany skokowe doktadnie taka jak zadana.

Restart automatyczny

Funkcja ta pozwala na automatyczny reset pewnej ilosci stanow awaryjnych i automatyczny restart
napedu ponawiany zaprogramowana ilo$¢ razy. Jesli restart automatyczny nie powiedzie sig to
konieczne bedzie reczne, lokalne Iub zdalne, skasowanie stanu awaryjnego i r¢czne uruchomienie
napedu.

Ilo$¢ ponawianych prob restartu jest zapamigtywana. Zapis ten jest kasowany po uptywie pewnego
czasu pracy bezawaryjnej (5 min. lub 4 x czas opdznienia restartu, zaleznie co jest wigksze); zapis
ten jest kasowany takze po recznym, zdalnym lub lokalnym, skasowaniu stanu awaryjnego lub po
zdjeciu sygnatu Run (zacisk 7, DIN1).



Czestotliwosci omijane

Dostgpne sa dwie programowalne czgstotliwosci omijane, zapobiegajace pracy napgdu na
czgstotliwosciach, ktore powoduja rezonanse mechaniczne obcigzenia.

Czgstotliwos$¢ bedaca przyczyna rezonansu wprowadzi¢ do parametru SKIP FREQUENCY
(czgstotliwos$é omijana).

Poprzez parametr SKIP FREQUENCY BAND wprowadzi¢ szeroko$¢ pasma czgstotliwosci
omijanych.

Naped uzyska wiasnos$¢ unikania pracy na czgstotliwosciach wzbronionych tak, jak to pokazano na
diagramach nizej. Czgstotliwo$ci omijane sa symetryczne w obydwu kierunkach pracy napedu.

Nastawa par. SKIP FREQUENCY lub SKIP FREQUENCY BAND na zero deaktywuje funkcje
omijania danego pasma czgstotliwosci..

Czest. wyj. &
napedu
Pasmo omijane
Czestotl. omijana Nastawa
A
Czest. wyj.
napedu
Czestotl. 1 Czestotl. 2 Nastawa
Czest. wyj.“
napedu
Czestotl. 1 Czestotl. 2 Nastawa
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Wartosci domysine zwigzane z wyrobem

Parametry zalezne od czestotliwosci

Wartosci podane w tabeli nizej nastawia si¢ zmieniajac parametr “default frequency” (czgstotliwosé

domyslna). W tym celu naped nalezy wylaczy¢. Nastgpnie nalezy wilaczy¢ zasilanie napgdu
przytrzymujac w stanie wcisnigtym przyciski STOP i DOWN (przycisk kierunkowy “w dot’-
przyp. thumacza). Przywota¢ parametr © 0.01 na wy$wietlacz zwalniajac obydwa przyciski.

Uwaga

Jestesmy teraz w menu zawierajgcym pewne bardzo wazne i czute parametry.

W celu przywotania na wy$wietlacz par. © 0.02 nacisnaé przycisk kierunkowy “w gore”. Wartosci

domyslne dla tego parametru sa nastgpujace: 0 = S0H, 1 = 60Hz. Przyciskami kierunkowymi

wybra¢ zadang warto$¢ czestotliwo$cei i nacisnaé przycisk E. Wylaczy¢ zasilanie napedu i wlaczy¢

je ponownie w stanie wcisnigtym obydwu przyciskow kierunkowych. Procedura ta sprowadza
wszystkie parametry do ich poprawnych nastaw domyslnych .

Wart. domysl. 50Hz

Wart. domysl. 60Hz

BASE
FREQUENCY 50 60

Parametry zalezne od zasilania

Parametry te nastawia si¢ na warto$ci zalezne od catosci warunkow energetycznych instalacji
napgdu okreslonych w kodzie wyrobu i opisanych tutaj parametrami CL 151 CL 12, blok 213

kodu wyrobu.

Zalecamy unikania zmian w kodzie wyrobu.

Model 650 Wart. domysl.
Prad silnika Wielkos¢ 1 : 0.25kW 230V | 1.5A
Wielko$¢ 1 : 0.37kW 230V | 2.2A
Wielkos$¢ 1 : 0.55kW 230V | 3.0A
Wielko$¢ 1 : 0.75kW 230V | 4.0A
Wielkos¢ 2 : 1.1kW 230V 5.5A
Wielkos¢ 2 : 1.5kW 230V 7.0A
Wielko$¢ 2 : 0.37kW 400V | 1.5A
Wielkos¢ 2 : 0.55kW 400V | 2.0A
Wielkos¢ 2 : 0.75kW 400V | 2.5A
Wielkos¢ 2 : 1.1kW 400V 3.5A
Wielkos¢ 2 : 1.5kW 400V 4.5A
Wielkos¢ 2 : 2.2kW 400V 5.5A
Wielkos¢ 3 : 2.2kW 230V 13.0A
Wielkos¢ 3 : 3.0kW 230V 18.0A
Wielkos¢ 3 : 4.0kW 230V 23.0A
Wielkos¢ 3 : 3.0kW 400V 6.8A
Wielkos¢ 3 : 4.0kW 400V 9.0A
Wielkos¢ 3 : 5.5kW 400V 12.0A
Wielkos¢ 3 : 7.5kW 400V 16.0A




STANY AWARYJNE | LOKALIZACJA USTEREK

Stany awaryjne

Komunikaty ostrzegawcze stanéw awaryjnych

Komunikaty ostrzegawcze o zagrozeniu awaria napedu pojawiaja si¢ na ekranie w formie pulsujace;j.
Niektore typy stanow usterkowych potrzebuja czasu do uaktywnienia sig¢. W takich przypadkach komunikat
ostrzegawczy pozostawia uzytkownikowi czas na podj¢cie odpowiedniego przeciwdziatania.

Komunikat mozna skasowac recznie, z klawiatury, ale jesli problem nie zostanie usunigty to komunikat pojawi
si¢ ponownie albo nastapi awaryjne wylaczenie napedu.

Reakcja napedu w stanie awaryjnym

W stanie awaryjnym stopien mocy napgdu zostaje natychmiast zablokowany powodujac, ze silnik (wraz z jego
obciazeniem mechanicznym) traci zasilanie 1 hamuje wybiegiem az do calkowitego zatrzymania sig. Stan
wylaczenia awaryjnego zostaje podtrzymany zatrzaskiem az do czasu jego zresetowania. Dzialanie takie
pozwala wychwyci¢ nawet przejsciowe warunki awaryjne i zablokowa¢ naped, nawet wtedy gdy pierwotna
przyczyna wylaczenia awaryjnego juz nie istnieje.

Wskazania na panelu operatorskim (wyswietlacz IMM)
Jesli zostang zdetekowane warunki stanu awaryjnego to na wyswietlaczu pojawi si¢ odpowiedni komunikat
alarmowy.

Resetowanie stanéw awaryjnych

Przed ponownym uruchomieniem napgd musi zostaé zresetowany. Stan awaryjny mozna zresetow¢ dopiero po
ustapieniu warunkow, ktore spowodowaty wylaczenie awaryjne, np. po wylaczeniu spowodowanym przez
nadmierny wzrost temperatury radiatora stan awaryjny mozna skasowa¢ gdy temperatura spadnie ponizej
progu dziatania tego zabezpieczenia.

Resetowanie przebiega nastgpujaco:

Przyciskiem @ (STOP) zresetowac stan wylaczenia awaryjnego i skasowa¢ komunikat alarmowy na
wys$wietlaczu.

Usuna¢ a nastgpnie wprowadzi¢ ponownie komend¢ RUN.

Pomyslne zakonczenie tej operacji zostanie na wyswietlaczu potwierdzone albo komunikatem IdY albo
komunikatem nastawy lokalne;j.

Obstuga stanéw awaryjnych z klawiatury
Komunikaty wytaczen awaryjnych
W chwili wylaczenia awaryjnego natychmiast pojawia si¢ komunikat wskazujacy na przyczyng tego
wylaczenia. Zestawienie mozliwych komunikatéw podano w tabeli nizej:.

Wyswietlacz Komunikat i jego znaczenie Mozliwa przyczyna wylaczenia awaryjnego

DC LINK HIGH Zbyt wysokie napiecie zasilania napedu.
Zbyt wysokie napiecie w obwodzie Zbyt szybkie hamowanie obcigzenia o duzej inercji; czas DECEL
posredniczacym pradu statego. TIME zbyt krétki.

Otwarty obwdd rezyst. ham. (tylko napedy 400V).

Fld L' L D DC LINK LOW Zbyt niskie nap. w obw. posred. lub brak zasilania.
OVERCURRENT Zbyt szybki rozruch obcigzenia o duzej inercji; czas ACCEL

Zbyt duza wartos¢ pradu wyjsciowego TIME zbyt krétki.

napedu. Zbyt szybkie hamowanie obc. o duzej inercji; czas DECEL TIME
zbyt krotki.
Skok obcigzenia silnika.
Zwarcie miedzyfazowe w obwodzie silnika. Zwarcie faza-ziemia
w obwodzie silnika.
Zbyt dtugie przewody silnikowe lub zbyt duzo silnikow w pracy
réwnolegtej.
Napigcie forsowania zbyt wysokie.

HEATSINK OVERTEMPERATURE Zbyt wysoka temperatura otoczenia.

Temperat. radiatora nap. > 100°C Niedost. wentyl. lub za maty odstep miedzy nap.
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Komunikat i jego znaczenie

Mozliwa przyczyna wylaczenia awaryjnego

EE

EXTERNAL TRIP

Stan wysoki wejscia zewnetrznego wyt. awar. Sprawdzi¢ konfig.
w celu identyfikacji zrédta sygn. (konfig. niestandardowa).

LOCP

LOST | LOOP
(deaktywacja par. sLogrP )

Po wybraniu zakr. nastawy 4-20mA prad mniejszy od 1mA,;
szukaé przerwy w potgczeniach.

s
<
-
2
®
==
o
0
N

BELL

STALL (deaktyw. par. *9ELL )
Utkniecie silnika. Naped na ogr.
pradowym przez t >200 s

Zbyt duze obcigzenie silnika.
Zbyt duze napiecie forsowania.

(NN

E

TERMINAL 3 OVERLOAD

Przecigz wejscia analog. AIN2; podano sygn. przecigz. prad. w
trybie Current Mode pracy nap.

id ISP

DISPLAY (KEYPAD)

Odtaczono klawiature a naped pracuje

dalej na ster. lokalnym

Przypadkowo odtaczono klawiature od napedu.

SERIAL COMMS

Par. COMMS TIMEOUT nast. na czas zbyt krotki.
Usterka w uktadzie Master.

Przerwa w potaczeniach.

Nieprawidtowa nastawa komunikacji szereg.

CNeL

CONTACTOR FEEDBACK

Sprawdzi¢ podt. do zacisku zwigzanego z par. "contactor closed"
(konfig. niestandardowa)

A N
o

MOTOR OVERTEMPERATURE
Temperatura silnika zbyt wysoka

Nadmierne obcigz., nieprawidt. nap silnika, zbyt duze nap.
forsowania, diuzsza praca na niskiej predk. obr. bez chtodz.
wymuszonego, przerwa w obwodzie termistora.

A

P
- (W n]
™

H i

CURRENT LIMIT
Przekroczenie zaprogramowanej
wartosci ograniczenia pradowego

Naped zostaje wytacz. gdy prad przekroczy 180% wartosci
znam. na czas dtuzszy od 1s. Takie warunki powodujg obc.
udarowe. Nalezy je wyeliminowac. Inne przyczyny moga byc¢
nastepujace:

- zbyt wysokie nast. ACCEL TIME i/lub FIXED BOOST; - zbyt
niska nastawa DECEL TIME.

ALSPd

LOW SPEED OVERCURRENT

Silnik pobiera z napedu zbyt duzy prad

(>100%) przy czest.=0

Zbyt duze napiecie forsowania momentu obrotowego podczas
rozruchu silnika.

"

TERMINAL 4 OVERLOAD

Za duze obc. zrodta zadajn. (+10V) ; maks. 10mA.

DESATURATION

Przecigzenie chwilowe. Patrz OVERCURRENT .

fJLTP

DC LINK RIPPLE
Przepiecia w obw. posredn. DC

Asymetria fazowa na zasilaniu.
Niedost. stabilno$¢ zasilania w syst. 1-fazowych

o|||_>

un

TJ
un =
m ||z

fdb

DYNAMIC BRAKE SHORT
Przecigzenie rezyst. hamow.

Sprawdzi¢ czy rezystancja nie jest wieksza od dopuszczalnego
minimum.

o
l"l'
un

TERMINAL 5 OVERLOAD

Przecigz. wyj. analogowego AOUT; maks. 10mA

o
()

TERMINAL 9 OVERLOAD

Przecigz. wej. cyfrowego DIN3; maks. 20mA

o
s
o

TERMINAL 10 OVERLOAD

Przecigz. wyj. cyfrowego DOUT2; maks. 50mA

UNKNOWN TRIP

Wyt. awar. o przyczynie nieznane;.

el 3c

OTHER

Aktywny stan awar. "OTHER" (inne); wyt. awar. ID 33

b}
e
-
n

"ICAL

ZERO | CURRENT CALIBRATION

Usterka czujn. kalibr. pradu. Wytaczy¢ i zat. naped. Jesli usterka
pozost. - zwréci¢ nap. do producenta.
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Wyswietlacz Komunikat i jego znaczenie Mozliwa przyczyna wylaczenia awaryjnego

FIE D d E Product Code Error (btedny kod Wytaczy¢ i zataczy¢ naped. Jesli usterka pozostanie - zwrécic

wyrobu) naped do producenta.
Calibration Data Error (btad Wylaczyé i zataczyé naped. Jesli usterka pozostanie - zwrdcié
danych kalibracji) naped do producenta.

R Configuration Data Error  (btad
dALA 3 (bl Naciané@ w celu potwierdzenia konfig. fabr.  Jesli usterka

danych konfiguracji)
pozost. — zwrdci¢ nap. do producenta.

Heksadecymalna notacja stanéw awaryjnych
Tabele nizej podaja mozliwe wartosci parametrow AUTO RESTART TRIGGERS i AUTO
RESTART TRIGGERS+, odpowiednio 3St23 i 5St24. Do identyfikacji poszczegodlnych stanow
awaryjnych wykorzystano tu 4-cyfrowy zapis w kodzie heksadecymalnym. Kazdy stan wylaczenia
awaryjnego ma swoj indywidualny numer, jak nizej.

Nr Wysw. | Nazwa stanu Maska Deakty | Opis

ident. awaryjnego wacja

0 NO TRIP 0x0000 | N/A Stan wylgczenia awar. nie wystepuje

1 DCHI OVERVOLTAGE | 0x0001 Zbyt wysokie napiecie

2 DCLO | UNDERVOLTAG | 0x0002 Zbyt niskie napiecie

E

3 oC OVERCURRENT | 0x0004 Przeciazenie pradowe

4 HOT HEATSINK 0x0008 | v Nadmierna temperatura radiatora

5 ET EXTERNAL TRIP | 0x0010 | v Wyt. awaryjne sygnatem zewnetrznym

7 LOOP | LOOP 0x0040 | v Utrata sygn. pradu na wejsciu analog. 2.

8 STLL MOTOR 0x0080 | v Utkniecie silnika

STALLED

9 T3 AIN2 FAULT (T3) | 0x0100 | v Zacisk 3. Wejscie analog. 2 przecigzone
pradowo, (> ~22mA)

12 DISP DISPLAY 0x0800 | v W pracy na sterowaniu lokalnym usunieto panel

(KEYPAD) operatorski.

13 SCI LOST COMMS 0x1000 | Vv W pracy na ster. zdalnym uptynat czas odliczany
programem kontrolnym interfejsu
komunikacyjnego.

14 CNTC | CONTACTOR 0x2000 |V Sprzez. zwr. stycznikowe, (stycznik zewn. nie

FBK zamknat sie w zatozonym czasie)

Nr Wysw. | Nazwa stan Maska Deakty | Opis

ident. awaryjnego + wacja

17 oT MOTOR 0x0001 v Zbyt wysoka temperatura silnika.

OVERTEMP

18 I HI CURRENT LIMIT | 0x0002 | v Zbyt duza wart. pradu; >180% pradu znam.
przez czasis, (>190% dla wielk. F).

21 LSPD | LOW SPEED 0x0010 |V Przecigz. pragdowe na matej predk. obr.

OVERI|

22 T4 10V REF (T4) 0x0020 | v Zacisk 4; przecigzone wyj. 10V. OSTRZEZENIE.

24 SHRT | SHORT CIRCUIT | 0x0080 Zwarcie na odptywie do silnika.

25 DCRP | VDC RIPPLE 0x0100 |V Przepiecia w obwodzie pradu statego.

26 DBSC | BRAKE SHORT 0x0200 Zwarcie na rezystorze hamowania

CIRCUIT dynamicznego.

28 T5 ANOUT (T5) 0x0800 | v Zacisk 5; przeciaz. wyj. analog. OSTRZEZENIE.

29 T9 DIGIO1 (T9) 0x1000 | v Zacisk 9; przecigzone wyj. cyfrowe 1.

30 T10 DIGIO2 (T10) 0x2000 | v Zacisk 10; przecigzone wyj. cyfrowe 2.

31 TRIP UNKNOWN 0x4000 Wytaczenie awar. z przyczyny nieznane;.
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|33 |ICAL | CURRENT CALIB | 0x8000 Kalibracja wart. zerowej pradu.

Jesli kilka stanow awaryjnych wystepuje rownoczesnie to ich kody po prostu dodaja si¢ tworzac
formg taczna na wyswietlaczu. Wartosci pomigdzy 10 i 15 sa wyswietlane w postaci liter od A do
F.

W odniesieniu do tabeli wyzej jesli np. parametr AUTO RESTART TRIGGERS ma wartos¢ 00C3
to reprezentacja tego stanu bedzie nast¢pujaca:

“8”1“4” na pozycji 2

(8+4 = 12, wyswietlane jako C)
"1"1"2" na pozycji 1

(1+2=3)

Komunikat taki informuje o jednoczesnym zaistnieniu nastgpujacych stanach awaryjnych: MOTOR
STALLED, LOOP, OVERVOLTAGE i UNDERVOLTAGE, (sytuacja raczej nieprawdopodobna).

Podobnie, parametr AUTO RESTART TRIGGERS+ dajacy na wyswietlaczu komunikat 00C3
reprezentowat by nastgpujace stany awaryjne: DESAT (OVER 1), (stan awar. 23, rezerwa),
CURRENT LIMIT i MOTOR OVERTEMP (druga sytuacja nieprawdopodobna).

Lokalizacja usterek

Problem

Mozliwa przyczyna

Dziatanie naprawcze

Nie mozna wigczy¢ zasilania
napedu

Przepalony bezpiecznik

Usterka w oprzewodowaniu

Sprawdzi¢ doptyw zasilania; wymieni¢
bezpiecznik na wtasciwy.

Sprawdzi¢ nr wyrobu (kod oznacz.)
Spr. i popr. wszystkie potaczenia.
Sprawdzi¢ przejscia na przewodach.

Bezpiecznik w napedzie przepala
sie

Usterka lub btgd w oprzewodowaniu

Uszkodzony naped

Przed wymiang bezpiecznika zidentyfikowac i
usung¢ przyczyne.
Skontaktowac sie z Eurotherm Drives

Nie mozna uzyskac stanu
zasilania napedu

Brak lub nieodpowiednie zrodto
zasilania

Sprawdzi¢ zrédto zasilania napedu.

Silnik nie pracuje

Silnik zablokowany mech.

Zatrzymac naped i odblokowac¢ silnik

Silnik rusza i zatrzymuje sie

Blokowanie silnika

Zatrz. silnik i usuna¢ przyczyne blok.

Przerwa w obw. potenc. zadawania
predkosci obr.

Sprawdzi¢ potaczenia
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OKRESOWA KONSERWACJA | NAPRAWY

Konserwacja okresowa

Okresowo sprawdzac czy na napedzie nie zgromadzit si¢ kurz lub inne przeszkody utrudniajace
jego wentylacjg. Jesli tak — usunaé sprgzonym powietrzem.

Naprawa

Naped nie zawiera czg$ci naprawialnych przez uzytkownika.

WAZNE: Nie naprawia¢ napedu we wtasnym zakresie; zwroéci¢ do Eurotherm Drives.

Zachowanie danych aplikacyjnych
W przypadku naprawy dane zwiazane z wykorzystywana aplikacja zostana, w miar¢ mozliwosci,
zachowane. Doradzamy jednakze by przed zwrotem nap¢du do producenta skopiowac nastawy
danej aplikacji.

Zwrot napedu do Eurotherm Drives

W przypadku zwrotu napgdu prosimy o udostepnienie nastgpujacych informacji:
e  Model i nr seryjny napedu; patrz tabliczka znamionowa .

e  Szczegoty nt. usterki

Zwrot uzgodni¢ z OBRUSN (Eurotherm Drives Service Centre).

Uzytkownik dokonujacy zwrotu napedu otrzyma Returned Material Authorisation (potwierdzenie
zwrotu materiatu). Nalezy powotywac si¢ na ten dokument we wszelkiej korespondencji zwiazanej
ze zwrotem. Zwracany naped zapakowac 1 wysta¢ w opakowaniu oryginalnym, a przynajmniej w
opakowaniu antystatycznym. Nie dopuszczac¢ by elementy opakowania wnikaly do napedu.

Dyspozycje
Niniejszy wyrob zawiera materiaty stanowiace odpady, zgodnie z przepisami Special Waste
Regulations 1996, ktore sa zgodne z dyrektywa Unii Europejskiej na odpady niebezpieczne - EC
Hazardous Waste Directive - Directive 91/689/EEC.

Zalecamy dysponowanie poszczegolnymi materiatami zgodnie z prawem obowiazujacym w
zakresie ochrony §rodowiska. Ponizsza tabela podaje jakie materialty moga stanowi¢ przedmiot
recyklingu a jakie nalezy traktowaé w specjalny sposob.

Materiat Recykling Dyspozycja
metal tak nie
tworzywa sztuczne tak nie
ptytki obw. druk. tak tak

Ptytki obwodow drukowanych mozna zadysponowac¢ na jeden z ponizszych sposobow:

1. Spalenie w wysokiej temperaturze (min. 1200°C) w spalarce zgodnej z Environmental
Protection Act, cz. A lub B.

2. Przekazanie do miejscowego odbiorcy odpadow przemystowych majacego licencj¢ na odbior
aluminiowych kondensatorow elektrolitycznych. Nie wyrzuca¢ ich na miejscowe wysypisko
komunalne.

Pakowanie

Na czas transportu nasze wyroby sa odpowiednio pakowane. Materialy opakowaniowe sa w peni
bezpieczne dla srodowiska i moga by¢ wykorzystane jako surowce wtorne..
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DANE TECHNICZNE NAPEDOW

Kod oznaczeniowy wyrobu

Numer modelu

Catkowita identyfikacj¢ napedu zapewnia jego 9-grupowy kod oznaczeniowy (Product Code) z
ktérego wynika kalibracja napedu i jego rozne nastawy w chwili opuszczania zaktadow
producenta..

Na tabliczce znamionowej kod wyrobu jest zapisany w postaci “Model No” (nr modelu).
Poszczego6lne grupy kodu nalezy odczytywac jak nizej:

650/003/230/F/00/DISP/UK/0/0

gupa 1 2 3 45 6 7 89
przykfowy kod wyrobu

Wielkosci 1, 2, 3 — Nr modelu (Europa)

Grupa nr |Zmienna | Opis

1 650 Klasa napieciowa (V) i czestotliwosé (Hz)

2 XXX | Trzy cyfry okreslajgce moc wyjsciowa:
002 = 0.25kW 011 =1.1kW 040 = 4.0kW
003 = 0.37kW 015 = 1.5kW 055 = 5.5kW
005 = 0.55kW 022 = 2.2kW 075 = 7.5kW
007 = 0.75kW 030 = 3.0kW

3 XXX | Trzy cyfry okreslajgce znamionowe napiecie zasilania:

230 = 220 do 240V (+10%) 50/60Hz
400 = 380 do 460V (£10%) 50/60Hz

4 X Jedna cyfra okreslajaca zastosowanie wewnetrznego filtru
RFI:

0 = brak filtru

F = jest filtr RFI:
klasy A - naped 400V
klasy B - naped 230V

5 XX Dwie cyfry okre$lajace wykonczenie:

00 = wykonhczenie standardowe Eurotherm Drives
05 = wykonczenie pod dystrybutora
(01-04, 06-99 — zgodne z zyczeniem klienta)

6 XXXXX | Znaki okreslajgce zastosowang klawiature:

0 = bez klawiatury

DISP = klawiatura TTL

DISPR = klawiatura RS232 (montowana zdalnie);
jej wybor powoduje, ze grupa 8 musi mie¢ posta¢ RSO .

7 XX Dwa znaki okreslajace jezyk uzytkownika:
FR French (50Hz) UK English (50Hz )
GR  German (50Hz) us English (60Hz)

IT Italian (50HZz)
SP  Spanish (50Hz)

(w nawiasach podano fabr. nastawe czest. podst. P7)

8 XXX | Znaki okreslajace port RS232 (P3):

0 = brak portu RS232 (naped z klawiaturg TTL)
RSO = jest RS232 (naped z klawiaturg RS232)
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Wielkosci 1, 2, 3 — Nr modelu (Europa)

Grupa nr

Zmienna

Opis

9

XXX

Numery oznaczajgce opcje specjalna:

0 = wyrob standardowy
001-999 = opcja specjalna

Numer katalogowy (Ameryka Pin.)
Identyfikacjg napgdu zapewnia 4-grupowy kod alfanumeryczny z ktérego wynika kalibracja
napedu i jego rdézne nastawy w chwili opuszczania zaktadow producenta..

Kod oznaczeniowy wyrobu ma posta¢ numeru katalogowego ( “Cat No.”). Poszczegdlne grupy
kodu maja postac jak nizej:

650/00F 3/230/F
grupa 1 2 3 4
przyktadowy kod wyrobu
Napedy z klawiaturg TTL
Wielkosé 1, 2, 3 — Numer katalogowy (Ameryka Ptn.)
Nr Zmienna | Opis
grupy
1 650 Klasa (rodzaj) wyrobu
2 XXXX Cztery cyfry okreslajace moc wyjsciowg napedu w Hp
(1Hp=1,014KM):
00F3 = 0.3Hp 01F5=1.5Hp 0005 = 5Hp
00F5 = 0.5Hp 0002 = 2Hp 0007 = 7Hp
00F7 = 0.75Hp 0003 = 3Hp 0010 = 10Hp
0001 =1Hp
3 XXX Trzy cyfry okreslajgce znamionowe napiecie zasilania napedu:
230 230 (£10%) 50/60Hz
460 380 do 460V (+10%) 50/60Hz
4 X Jeden znak okreslajgcy zastosowanie wewn. filtru RFI:
0 = bez filtru
F = wewn. filtr RFI na doptywie zasilania:
klasy A — naped 400V
Klasy B — naped 230V
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Parametru srodowiskowe

Temperatura pracy

0°C to 40°C

Temp. przechow.

-25°C to +55°C

Temp. transportu

-25°C to +70°C

Stopien ochrony
obudowy

IP20 (typ otwarty, wg UL); tylko do montazu w szafie.

Szafa montazowa

Szafa zapewniajgca 15dB tlumienia emisji na zakresie czestotl. radiowych w
przedziale 30-100MHz, otwierana za pomocg specjalnego klucza.

Wysokos¢é npm

Powyzej 1000m (3300 feet) nalezy obnizy¢ moc znamionowg napedu o 1% na
kazde 100m (330 feet) przyrostu wysokosci.

Wilgotnosé

Maksimum 85% wilgotnosci wzglednej w temp. 40°C; bez kondensacji.

Atmosfera

Brak zanieczyszczenh palnych, korozyjnych i pytu.

Warunki klimatyczne

Klasa klimatyczna 3k3, zgodnie z EN50178 (1998).

Drgania

Préba Fc z normy EN60068-2-6

Drgania sinusoidalne 19Hz<=f<=57Hz o amplitudzie 0.075mm;
57Hz<=f<=150Hz; sinusoidalne, 1g.

Po 10 cykli we wszystkich trzech wzajemnie prostopadtych osiach

Bezpieczenstwo

Odpornos¢ na
zanieczyszczenia

Kategoria
przepieciowa

Kategoria Il (zanieczyszczenia nieprzewodzace, bez kondensaciji )

Kategoria przep. Il (liczbowa warto$¢ odpornosci na impuls przepieciowy)

Zasilanie

1- fazowe 220-240V ac £10%,50/60Hz £10%, z przewodem PEN (TN) lub
bez przewodu PEN (IT).

3- fazowe 380-460V ac +10%,50/60Hz £10%, z przewodem PEN (TN) lub

bez przewodu PEN (IT).

Wspétcz. mocy

0.9 (@ 50/60Hz)

Czestotl. wyjsciowa

0 —240Hz

Przecigzalnos¢

150% przez 30s

Prad zwarc. sieci zas.

Napedy 220-240V - 5000A, napedy 380-460V -10000A.

Przekaznik dla celow uzytkownika

Zaciski RL1A, RL1B.
Napiecie maks. 250Vac
Maks. prad 4A obc. rezystancyjne
Czas wiasny 10ms

Cont.40




Parametry znamionowe elektryczne

W ustalonych warunkach pracy napgdu moc silnika oraz prad wejsciowy i wyjSciowy nie moga byc¢ przekraczane.
Maksymalna stromo$¢ napigcia podawanego na silnik wynosi 10 000V/us. Stromos$¢ mozna obnizy¢ wiaczajac dtawik

szeregowo z silnikiem. Odnosnie danych dlawika prosimy kontaktowac si¢ z Eurotherm Drives.

Precedens stanowia zawsze przepisy lokalne na oprzewodowanie elektryczne. Wybra¢ przewody o przekrojach

odpowiednich dla danego napedu.

Doptyw zasilania nalezy zabezpieczy¢ bezpiecznikami topikowymi (lub wytacznikiem zabezpieczeniowym RCD typ B)

odpowiednimi do kabla zasilajacego.

WIELKOSC 1 : 1- fazowy (IT/TN), 230V

Moc Prad wejsciowy przy pradzie zwarc. 5kA Prad wyj.w 40°C (A) Maks. moc strat
("kav‘\),?hd:) Prad udarowy (A) ac (W)
wart. szczyt./skut. przez 10ms (A)
0.25/0.3 19/12 4.2 1.5 26
0.37/0.5 19/12 6.2 22 32
0.55/0.75 20/14 7.9 3.0 41
0.75/1.0 22/15 10.5 4.0 52
WIELKOSC 2 : 1- fazowy (IT/TN), 230V
Moc Prad wejsciowy przy 5kA Prad wyj.w 40°C (A) Maks. moc strat
("kav‘\),?hd:) Prad udarowy (A) ac (W)
wart. szczyt./skut. przez 10ms (A)
1.1/1.5 2417 13.8 5.5 65
1.5/2.0 25/18 16.0 7.0 82
WIELKOSC 2 : 3-fazowy (IT/TN), 400V
Moc Prad wejsciowy przy pradzie zwarc. 10kA Prad wyj. w 40 °C Maks. moc strat
napedu (A) (A) ac (W)
(kW/hp)
0.37/0.5 25 1.5 26
0.55/0.75 3.3 2.0 32
0.75/1.0 4.1 25 40
1.1/1.5 5.9 3.5 55
1.5/2.0 7.5 45 61
2.2/3.0 9.4 55 70
WIELKOSC 3 : 3-fazowy (IT/TN), 200V
Moc Prad wejsciowy przy 10kA Prad wyj. w 40°C Maks. moc strat
("k%sfhd; (A) (A) ac W)
2.2/3.0 14.3 9.6 82
3.0/4 18.1 12.3 108
4.0/5 231 16.4 147
WIELKOSC3 : 3-fazowy (IT/TN), 400V
Moc Prad wejsciowy przy 10kA Prad wyj. w 40°C Maks. moc strat
napedu (A) (A) ac (W)
(kW/hp)
3.0/4 111 6.8 80
4.0/5 13.9 9.0 100
5.5/7.5 18.0 12.0 136
7.5/10 23.6 16.0 180
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Wej/Wyj analogowe

Zaciski AIN1, AIN2, AOUTI.

Wejscia

Wyijscie

Wejscie pragdowe: <6V @ 20mA

Zakres 0-10V i 0-5V (bez znaku) nastawne par. SIP13 (AIN1) 0-10V (bez znaku)
0-10V, 0-5V, 0-20mA lub 4-20mA (bez znaku), Maksymalna wartos¢
nastawne parametrem °IP23 (AIN2) Znamionowa pr_adu wyl. -
Maksymalna absolutna wart. pradu wej. w trybie ;\(l)vr:r@i,ojvaebezpleczeme
pradowym - 25mA
Maksymalna absolutna wart. napiecia wej. w trybie
napieciowym - 24V dc

Impedancja Wejscie napieciowe: 20kQ

Rozdzielczos¢

10 bitow (1 w 1024)

10 bitow (1 w 1024)

Szybk. odpowiedzi

Prébka co 10ms

Pasmo 15Hz

Wejscia cyfrowe

Zaciski DIN1, DIN2, DIN3, DIN4.

Zakres roboczy

0-5V dc = OFF (wyt.), 15-24V dc = ON(zat)
(maksymalna wart. nap. wejsciowego: +30V dc)
IEC1131

24V
15V
5V
ov

[ON

stan nieokresl.

| OFF

Prad wejsciowy

7.5mA przy 24V

Czas probkowania

10ms

Wyjscia cyfrowe

Zaciski DOUT2 (DOUT1 zarezerwowano dla modeli przysztych).

Znam. napiecie wyj. w obw. otwartym

23V (min. 19V)

Znamionowa impedancja wyjsciowa

33Q

Znamionowy prad wyjsciowy

50mA

EMC)

Wymagania na przewody pod wzgledem kompatybilnosci
elektromagnetycznej

Kabel zasilajacy Kabel silnikowy

hamowania

Kabel rezystora

Kable sygnalowe i
sterownicze

(czysty) zaktécenia)

[DEEEEE Nieekranowan Ekranowany lub Ekranowany lub Ekranowany
(na zgodno$é z EMC) y opancerzony opancerzony
Separacja Od wszystkich innych | Od wszystkich innych (generuje Od wszystkich innych

(czuty na zakidcenia)

Ogr. dtugosci

na zasilaniu)

(z wewn. filtrem EMC | Bez ograniczen *25m 25m 25m
na zasilaniu)

Ogr. dtugosci

(bez wewn. filtru EMC | Bez ograniczen 25m 25m 25m

Uziemienie ekranu

Obydwa konce

Obydwa konce

Tylko od str. napedu

Diawik wyjsciowy

Maksimum 300m

* Maksymalna dtugos¢ kabla silnikowego w kazdych warunkach
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Wewnetrzny obwod hamowania dynamicznego (tylko napedy
400-woltowe)

Obwod hamowania dynamicznego przeznaczony jest do natychmiastowego zatrzymania lub hamowania silnika. Napedy

wielkosci 2 sa przewidziane do ciagltej pracy z uzyciem hamowania natomiast napgdy wielkosci 3 moga pracowac na
hamowaniu w czasie do 30% ich cyklu pracy. Napigcie hamowania w obwodzie posredn. pradu statego wynosi 750V.

Moc silnika Wart. szczyt. Prad ciagty Szczyt. moc Min. rezystancja
(kW/Hp) pradu hamulca hamulca (A) tracona w hamuicu hamulca
(A) (kW/Hp) @)
Wielkos¢ 2 : 3-fazowy (IT/TN), 400V
0.37/0.5 1.5 1.5 1.1/1.5 500
0.55/0.75 1.5 1.5 1.1/1.5 500
0.75/1.0 1.5 1.5 1.1/1.5 500
1.11.5 1.5 1.5 1.1/1.5 500
1.5/2.0 3.75 3.75 2.8/3.75 200
2.2/3.0 3.75 3.75 2.8/3.75 200
Wielkosé 3 : 3-fazowy (IT/TN), 400V
3.0/4 7.5 23 5.6/7.5 100
4.0/5 7.5 2.3 5.6/7.5 100
5.5/7.5 13.5 4.0 10/13.4 56
7.5/10 13.5 4.0 10/13.4 56

Zewnetrzny rezystor hamulca (tylko napedy 400-woltowe)

Wszystkie napedy serii 650 sa dostarczane bez rezystora hamulca. Zaciski hamulca dynamicznego umozliwiaja tatwe

podiaczenie rezystora zewngtrznego. Rezystor ten nalezy montowac na radiatorze (panel tylny) i ostoni¢ zapobiegajac

oparzeniom .

Zalecane rezystory hamowania

W Eurotherm Drives dostgpne sg nastgpujace rezystory:

Dane rezystora : Wielkos¢ 2 : 200Q2, 100W - CZ467714; 500Q2, 60W - CZ467715
Wielkos$¢ 3 : 56Q2, 500W - CZ467716; 10092, 200W - CZ467717

Dobér rezystora hamowania

Zespoly rezystora hamowania musza by¢ zaprojektowane tak, by byly w stanie przyjac szczytowa warto$¢ pradu
podczas hamowania dynamicznego oraz Srednia warto$¢ obciazenia w powtarzalnych cyklach hamowania.

0.0055 x J x(n;> — na%)

Wart. szczyt. mocy Ppk: (W)
t J - moment bezwt. (kgm?)
n; - predk. poczatk (obr/min)
. . k .
Moc $rednia ham., Average braking power P,, = th ty n, - predk. koficowa (obr/min)
C

ty, - czas hamowania (s)
te - czas cyklu (s)

Od producenta rezystorow nalezy uzyska¢ informacje nt. mocy szczytowej i mocy $redniej tych elementow. Jesli
informacje takie nie sa dostgpne — nalezy zatozy¢ odpowiednio szeroki margines bezpieczenstwa by rezystora nie
przeciazyc¢. Laczac rezystory szeregowo i /lub rownolegle mozna dobra¢ odpowiednie dla danej aplikacji warto$ci
rezystancji i obcigzalnosci.

IMPORTANT: minimalna wartosc¢ rezystancji i maksymalne napiecie w obwodzie posredniczacym musza
by¢ takie jak podano na wykresie nize;j.

Wykr. przeznamionowania rezyst.

12

10 —e—chassis

8 ——W pOW.
% mocy gq

0 25 50 t795mp‘_l(())?o(’:122_50((‘1'.?0 175 200
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Analiza czestotliwosci harmonicznych na zasilaniu (z filtracjq)

THD(V) x 100 =

e

%

Zatozenia: prad zwarciowy - SkA przy 230V, rownowazny impedancji zasilania rownej 146puH;

- 10kA przy 400V, rownowazny impedancji zasilania rownej127uH.

gdzie Qy, jest znamionowa warto$cia skuteczna napigcia harmonicznej podstawowej transformatora zasilajacego.

Wyniki sa zgodne ze stopniem 112 zalecen Engineering Recommendation G.5/4 February 2001, Classification ‘C’ na zawarto$¢
harmonicznych w sieciach przemystowych Zjednoczonego Krolestwa.

Typ napedu 650
Moc silnika (kW) 0.25(0.37(0.55(0.75( 1.1 | 1.5 |0.370.55(0.75( 1.1 [ 1.5 [ 22 [ 3.0 | 40 [ 55|75
Nap. harm. podst. (V) 230 | 230 | 230 | 230 | 230 | 230 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 [400
Typowa sprawnos$c, % 85 |18 (8 |8 | 8 | 8 |8 | 8 (8 |8 | 8 (8 | 8 | 86 | 8 |85
Nr harmonicznej. Wartos¢ skut. pradu (A)
1 74 175]|78|82]90(103|06 1013119 |26 |38]|52]|69]|95]|129
3 14(02|119]122(29|39|00(00)|)00|00(|00)|00]|O00(00]0O0.0]0.0
5 29104144146 |48 52106091218 |24|35]|47|6.2]83/|111
7 11{05]|119]120(23|25|06(09 12|17 (23|33 |43 (557395
9 02](02]02|]03|04|04|00|00|]00)00]|00]|00]|00]|00]00]00
11 01]01]02]02|02|]03|]05]08|10]115]19]26]33]|39]|48]57
13 00/01]01]01]01]01]00]07]09]13|16]22]27]|30]35]39
15 01)00)01)01|01]01]|]04]00|]00)00]|00]|00]00]00]0.0]00
17 0o0j01)j00|j00|00]|01]|]04]|06]07]10]|11]14]16 |15 |14 |12
19 oojo0o0j00|j00|00|0O1]|]00O|05]|]06]09]|]09]11]11]09]08]0.7
21 ooj00j00|j00O|00|]01]|]03|]00|]00)00O]|00O]|00]00]|00]00]00
23 0o0oj00j00|00O|00]|]00]|]02]|]03|]04)06|05]|05]04]03]05]0.7
25 0o0j00j00|J0O0O|00O|]00O]|]00O]|03]03|]04]|]03|]03]02]04]05]0.7
27 oojo00j00|j00O|0O0O|0O0O|J0O1|00O|]0OO)0OO]|0O0O]|0O0O0]O00O0]|O00]|0.0]00
29 0o0j00j00|J00O|00]|]00]|]01]02]02]02]01]02]03]|04]|04 /04
31 oojo00j00j00|00|00|00O|01]01)01]01]02]03]03]03]0.3
33 ooj00j00|j0O0O|0O0O|0O0O|0O1]|00|]00O)0OO]|0OO]|0O0O]|00O0]|00]00]00
35 oojo0o0jo00j00|00|00|00O|01]01)01]01]02]02]02]02]03
37 oojo00j00j00O|00|00O|0O0O}|01]01)01]01]02]01]01]02]0.3
39 oojo00j00|j0O0O|0O0O|0OO|J0OO|0OO|0OO)J0OO|0OO]|0O0O0]00O0]|00]|0.0]00
40 oo0j00j00|j0O0O|0O0O|0O0O|0OO|0OO|0OO)0OO|0OO]|0O0O]|0O0O]|00]00]00
taczna wart. skut. (A) 82 (75]193|99(109|125|14 (21|28 |40 (51|72 95 (12.0]|15.8|20.8
THD (V) % 0.355(0.097(0.542|0.573(0.627|0.705|0.156|0.215|0.277|0.385|0.439|0.574|0.699|0.811|0.989|1.21
9 2 6 3 7 5 1 8 6 9 3 5 4 1 9 |10
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Analiza czestotliwosci harmonicznych na zasilaniu (bez filtraciji)

Zalozenia: prad zwarciowy - SkA przy 230V, rbwnowazny impedancji zasilania rownej 146puH;

gdzie Qq, jest znamionowa warto$cia skuteczna napigcia harmonicznej podstawowej transformatora zasilajacego.

THD(V) x 100 =

- 10kA przy 400V, rownowazny impedancji zasilania rownej127puH.

Wyniki sa zgodne ze stopniem 1, 213 zalecen Engineering Recommendation G.5/3 September 1976, Classification ‘C’ na zawartos$¢
harmonicznych w sieciach przemystowych Zjednoczonego Kroélestwa.

Typ napedu 650
Moc silnika (kW) 0.25(0.37(0.55|0.75| 1.1 | 1.5 |0.37|0.55[0.75| 1.1 | 15|22 | 3.0 | 40 | 55 |75
Nap. harm. podst. (V) 230 | 230 | 230 | 230 | 230 | 230 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 |400
Typowa sprawnosé 85 |8 [8 |8 [ 8 | 8 | 8 | 8 |8 |8 [ 8 [ 8 [ 8 | 8 | 85 |85
silnika, %
Nr harmoniczne;j Warto$¢ skuteczna pradu (A)
1 13(20)|129|39(57|78|06(09|13|19|26|38]|52](69]95|127
3 1311912938 |55(74|00|00(00]00|00|[00]00|00]00]00
5 12 (19|27 |35(50|67]|06(09|12|18|24|36|47 (63|84 1110
7 1111725131144 (54061091217 |23(33]|43 |57 |74]95
9 11(16 122|127 (37|46 |00(00)00]00(|00)|00]00(00]0.0]0.0
11 1011419122129 (34]|05|108(10]15|119([26]33|42|49 |58
13 08 (12|16 (16211230507 ]|09(13|16]|22(27 |34 37 (40
15 0711013121414 (00| 00|00[00|00|00|00]00]0.0]0.0
17 06 (08|10|08|08|07|(04|06]|]07(09]|12]|15(16]|19]| 15|13
19 0507|0704 04|]03|04|05|06(08]09|11(11]13|0.8]0.7
21 04)]05|05(02|02|04|00|00|00[00|00O0|00|00]00]|0.0]0.0
23 03]03|03(02]03|04(03|]04|04(05]|]05|05(04]|04|05]0.7
25 02(02]01(02|103]04(02|03]|]03(03|04]|03(02]|03]05{0.7
27 01011010203 |03|00|00|00[00]|00|00|00]00{0.0]0.0
29 01(01]01(02|102]02(01|02]]02(02|01]02(02]|03]|04{(04
31 0001101010101 (01]01|01({01]01]02(03]03(03]0.3
33 00(01]01|01]01)]02(00|00|00|00]|00]|00([00]|00]0.0¢{O0.0
35 0001|0101} 01]02(01]01|01({01]01]02[02]02]|02]0.3
37 01(01]01(01101]01({00|01]01({01]01]02(02]01]02](02
39 000101010101 |00|00O|00O[00O]|00O|00|O00]00]|0.0]0.0
40 oojoo0|00f00O0|0O0O|0OO|0O0O|0OO|0OO[0O0O|0O|0O0O|00O0]|]00]|0.0]0.0
taczng wart. skut. (A) 32148 6.7 (83 |11.7|153| 15|21 |28 |40 |51 |74 |95 |124(16.0|20.6
THD (V) % 0.563]0.801{1.034(1.094|1.461|1.777(0.163]|0.220|0.281(0.356|0.444|0.588(0.710]0.889|1.012(1.21
3 6 0 4 1 8 4 9 7 9 4 6 7 6 7 |38
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CERTYFIKACJA NAPEDU
Wymagania ze wzgledu na EMC

Wymagania na uziemienie ochronne

WAZNE:

Uwaga:

Uwaga:

Uziemienie ochronne jest zawsze wazniejsze od uziemienia wymaganego wzgledami EMC.

Uziemienie ochronne (PE)

W instalacjach zgodnych z EN6020 do kazdego zacisku uziemienia mozna przytgczac tylko jeden
przewod PE.

Lokalne przepisy na instalacje elektryczne moga wymagac by przewod uziemienia ochronnego silnika byt
uziemiony lokalnie (przy silniku), a wigc inaczej niz w niniejszych wskazowkach. Nie spowoduje to
problemow z ekranowaniem poniewaz potaczenia uziemienia lokalnego maja relatywnie wysoka impedancijg
dla czgstotliwosci radiowych.

Uziemienie ze wzgledu na EMC

Zgodnos¢ z zasadami EMC wymaga by “potencjat 0V/masa sygnatowa” byty uziemiane oddzielnie. Jesli w
systemie pracuje pewna ilo$¢ napgdow to zaciski zerowego potencjatu (masy sygnatowej) winny by¢
potaczone do wspdlnego, lokalnego punktu uziemienia.

Kable sterownicze i sygnatowe powinny by¢ ekranowane a ekrany faczone tylko na koncu, od strony
przemiennika. Jesli jednak zaktocenia wysokiej czgstotliwosci nadal stanowia problem nalezy uziemié¢ ekran
poprzez kondensator 0.1puF na drugim koncu przewodu .

Ekran przytaczyc do punktu uziemienia ochronnego przemiennika (od strony przemiennika) a nie do
zaciskow ptyty regulatora.

Wymagania na zgodnos¢ z przepisami UL
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Elektroniczne zabezpieczenie przecigzeniowe silnika

Napedy serii 650 zapewniaja klasg 10 ochrony przeciazeniowe;j silnika. Maksymalny poziom pradu
przeciazeniowego (ograniczenie pradowe), dopuszczony zabezpieczeniem wewngtrznym napgdu, moze
wynosi¢ 150% przez czas 30s.

W przypadku gdy prad znamionowy silnika jest mniejszy o 50% od warto$ci znamionowej pradu wyjsciowego
napedu nalezy zastosowaé zewngtrzne zabezpieczenie przecigzeniowe silnika.

Znamionowy prad zwarciowy

Ponizsze napgdy moga by¢ zasilane z sieci, ktorych prad zwarciowy nie przekracza:

-napedy zasilane z sieci 220-240V - prad symetr. o warto$ci skutecznej 5000 A;
-napedy 380-460V - prad symetr. o wartosci skutecznej 10000 A.

Elektroniczne zabezpieczenie zwarciowe

Napedy serii 650 sa wyposazone w polprzewodnikowe zabezpieczenie zwarciowe obwodu wyjsciowego.
Zabezpieczenie obwoddw odgateznych musi by¢ zgodne z ostatnia edycja National Electrical Code
NEC/NFPA-70.

Zalecane zabezpieczenia obwodéw odgateznych

Zaleca si¢ by w obwodach poprzedzajacych naped stosowaé bezpieczniki topikowe o wktadkach
nienaprawialnych (JDDZ w wykazie UL) klasy K5 lub H lub tez bezpieczniki o wktadkach wymienialnych
(JDRX w wykazie UL) klasy H.

Czestotliwos¢ podstawowa silnika

Znamionowa czgstotliwo$¢ podstawowa silnika wynosi minimum 240Hz.

Temperatura przewodow silnika

Stosowaé tylko przewody miedziane (75°C).



Oznaczenie zaciskéw oprzewodowania

W celu prawidtowego oprzewodowania napgdu u uzytkownika — patrz wskazowki nt. oprzewodowania w
rozdz. 3: “Instalowanie napgdu”.

Moment dokrecania zaciskow

Patrz rozdz. 3: “Instalowanie napgdu” — moment dokregcania zaciskow.

Przekroje przewodow i wielkosci zaciskéw

Amerykanski system oznaczeniowy przekrojow przewodow (AWG) bazuje na przepisach NEC/NFPA-70 w
zakresie obciazalnos$ci przewodow miedzianych w izolacji termoplastycznej (75°C) .

Przekroje wejsciowych i wyjsciowych przewodow pradowych w obwodach silnikowych winny by¢ dobrane
na 125% pradu znamionowego tych obwodow, zgodnie z NEC/NFPA-70. Patrz rozdz. 3: “Instalowanie
napedu” — wielkoS$ci zaciskéw przytaczowych.

Bezpieczniki na zasilaniu napedu
Jesli sa stosowane — winny by¢ zgodne z NEC/NFPA-70.

Wielko$é 1 : 1-fazowy (IT/TN), 230V

Moc nap. Prad wej. przy pradzie zwarc. 5kA Bezp. na zasilaniu (A)
(kW/hp) 10 x 38mm
(A)
0.25/0.3 4.2 10
0.37/0.5 6.2 10
0.55/0.75 7.9 10
0.75/1.0 10.5 15
Wielkosé 2 : 1-fazowy (IT/TN), 230V
Moc nap. Prad wej. przy pradzie zwarc. 5kA Bezp. na zasilaniu (A)
(kW/hp) 10 x 38mm
(A)
1.1/1.5 13.8 20
1.5/2.0 16.0 20

Wielkosé¢ 2 : 3-fazowy (IT/TN), 400V

Moc nap. Prad wej. przy pradzie zwarc. 10kA Bezp. na zasilaniu (A)
(kW/hp) (A) 10 x 38mm
0.37/0.5 2.5 10
0.55/0.75 3.3 10
0.75/1.0 4.1 10
1.11.5 5.9 10
1.5/2.0 7.5 10
2.2/3.0 9.4 15
Wielkosé¢ 3 : 3-fazowy (IT/TN), 200V
Moc nap. Prad wej. przy pradzie zwarc. 10kA Bezp. na zasilaniu (A)
(kW/hp) (A) 10 x 38mm
2.2/3.0 9.6 15
3.0/4 12.3 20
4.0/5 16.4 20
Wielkos¢ 3 : 3-fazowy (IT/TN), 400V
Moc nap. Prad wej. przy pradzie zwarc. 10kA Bezp. na zasilaniu (A)
(kW/hp) (A) 10 x 38mm
3.0/4 11.1 15
4.0/5 13.9 20
5.5/7.5 18.0 25
7.5/10 23.6 30

Zaciski uziemienia u uzytkownika

Zaciski uziemienia oznacza si¢ migdzynarodowym symbolem jak obok.

(IEC Publication 417, Symbol 5019).

Temperatura otoczenia podczas pracy napedu

Napedy sa przeznaczone do pracy w temperaturze otoczenia do 40°C (moga by¢
przeznamionowane do pracy przy temperaturze do 50°C).
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Dyrektywy

europejskie i znak CE

Znak CE na zgodnos¢ z dyrektywa na urzadzenia niskiego napiecia
(ang. LVD)

Naped pradu przemiennego serii 650 posiada certyfikat CE nadany przez Eurotherm Drives Ltd
zgodnie z dyrektywa na urzadzenia niskiego napigcia (instrukcja S.I. No. 3260 wprowadza
dyrektywe LVD do prawa Zjednoczonego Krdlestwa). Na koncu niniejszego rozdziatu
zamieszczono europejska deklaracje zgodnosci “EC Declaration of Conformity” - na urzadzenia
niskiego napigcia .

Znak CE na kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

Uwaga: Podane poziomy emisji elektromagnetycznej i odpornosci na tego typu zaktécenia mozna

uzyskac tylko po zainstalowaniu napedu zgodnie ze wskazéwkami na instalacje zgodne z
wymogami EMC podanymi w niniejszym podreczniku.

Zgodnie z instrukcja S.I. No. 2373, ktora wprowadza dyrektywe na EMC do prawa Zjednoczonego
Krolestwa UK wymagania na nadawanie znaku CE dziela si¢ na dwie kategorie:

1. Jesli dana jednostka jest wewnetrznie przystosowana do spetniania okreslonej funkcji
koncowej u uzytkownika to zostaje sklasyfikowana jako relevant apparatus (aparatura
samodzielna). W takiej sytuacji odpowiedzialnos¢ za certyfikacje spoczywa na Eurotherm
Drives. Deklaracja zgodnosci (ang. Declaration of Conformity) znajduje si¢ na koncu
niniejszego rozdziatu.

2. W przypadku gdy dana jednostka wchodzi do wigkszego systemu, aparatury lub maszyny,
ktora posiada silnik (co najmniej), kabel i napgdzane urzadzenie ale nie jest w stanie
funkcjonowac¢ bez jednostki napedowej to taki naped okresla si¢ jako component (element
sktadowy, czesé). W takim przypadku odpowiedzialno$¢ spoczywa na wytworcy i/lub
dostawcy i/lub wykonawcy instalacji systemu, aparatury lub maszyny.

Zgodnos¢ z EMC

Wszystkie modele
Wszystkie modele sa zgodne z BS EN61800-3.

Emisja radiowa

EN50081-1(1992) i EN61800-3; w przypadku montazu do obudowy — dystrybucja
nieograniczona, jak wyzej. Kable sterownicze i silnikowe winny by¢ zaekranowane i
wyprowadzane z obudowy poprzez dtawice kablowe. Potencjat 0V obwodéw
sterowniczych powinien by¢ podtagczony do uziemienia ochronnego.

Odpornos¢ na zakl.

EN50082-1 (1997), EN61800-3 (1997), EN61000-6-2 (1999)

Wielko$é 1 & 2: 1-fazowe (tylko TN),

Zakiocenia w
przewodach

EN50081-1(1992), EN61800-3; dystrybucja bez ograniczen.
Maksymalna dtugosc¢ kabla: 25m

Wielkos¢ 2 & 3 : 3-fazowe (tylko TN)

Zakiocenia w
przewodach

EN50081-2(1993), EN61800-3; dystrybucja ograniczona.
Maks. diugos¢ kabla: 25m

Ce
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Wydawana

na zgodnos¢ z
dyrektywa
EMC Directive
jesli naped jest
stosowany jako
urzadzenie
samodzielne

Wydaje si¢ na
potwierdzenie
kompatybiln.
elektromagn.
(EMC) napedu
stosowanego
jako jednostka
samodzielna.

Date CE ma

| EMC Directive

In accordance with the EEC Directive
89/336/EEC and amended by 92/31/EEC and
93/68/EEC, Article 10 and Annex 1, (EMC
DIRECTIVE)

We Eurotherm Drives Limited, address as
below, declare under our sole responsibility
that the above Electronic Products when
installed and operated with reference to the
instructions in the Product Manual (provided
with each piece of equipment) is in
accordance with the relevant clauses from the
following standards:-

BSEN50081-1 (1997), BSEN50082-1#
(1997), BSEN61800-3 (1996) and
EN61000-6-2 (1999)

DEKLARACJA ZGODNOSCIEC

rked first applied: 26/07/2001

Low Voltage Directive

In accordance with the EEC Directive
73/23/EEC and amended by 93/68/EEC, Article
13 and Annex III, (LOW VOLTAGE

DIRECTIVE

We Eurotherm Drives Limited, address as
below, declare under our sole responsibility
that the above Electronic Products when

installed and operated with reference to the
instructions in the Product Manual
(provided with each piece of equipment), is
in accordance with the following standard :-

EN50178 (1998)

DEKLARACJA WYTWORCY

EMC Declaration

We Eurotherm Drives Limited, address as
below, declare under our sole responsibility
that the above Electronic Products when
installed and operated with reference to the
instructions in the Product Manual (provided
with each piece of equipment) is in accordance
with the relevant clauses from the following
standards:-

BSENS50081-1 (1997), BSEN50082-1# (1997),
BSEN61800-3 (1996) and
EN61000-6-2 (1999)

Machinery Directive

Particular reference should be made to
EN60204-1 (Safety of Machinery - Electrical
Equipment of Machines).

All instructions, warnings and safety
information of the Product Manual must be
adhered to.

M. fep~

Dr Martin Payn (Conformance Officer)

# Compliant with these immunity standards without specified EMC filters.

EUROTHERM DRIVES LIMITED

NEW COURTWICK LANE, LITTLEHAMPTON
TELEPHONE: +44(0)1903 737000 FAX:

Registered Number: 1159876 England. Registered Office:

An Invensys Company
, WEST SUSSEX BN17 7RZ
+44(0)1903 737100

Invensys House, Carlisle Place, London, SW1P 1BX

Wydawana
na zgodnos¢ z
dyrektywa na
urzadzenia
niskiego
napigcia, pod
warunkiem
prawidlowej
aplikacji i
instalacji

Potencjalne
zagrozenia sa
raczej natury
elektr. a nie
mechan. wiec
naped nie
podlega dyrekt.
maszynowe;j;
deklarujemy
jednak,ze naped
moze pracowac
jako element
sktad. maszyn.
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Wydawana

na zgodnos¢ z
dyrektywa
EMC Directive
jesli naped jest
stosowany jako
urzadzenie
samodzielne

Wydaje si¢ na
potwierdzenie
kompatybiln.
elektromagn.
(EMC) napegdu
stosowanego
jako jednostka
samodzielna.
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6500.37 -7.5kW 400V

EC DECLARATIONS OF CONFORMITY
Date CE marked first applied: 26/07/2001

q3

EMC Directive

In accordance with the EEC Directive
89/336/EEC and amended by 92/31/EEC and
93/68/EEC, Article 10 and Annex 1, (EMC
DIRECTIVE)

We Eurotherm Drives Limited, address as
below, declare under our sole responsibility
that the above Electronic Products when
installed and operated with reference to the
instructions in the Product Manual (provided
with each piece of equipment) is in accordance
with the relevant clauses from the following
standards:-

BSENS50081-1 (1997), BSEN50082-1# (1997),
BSEN61800-3 (1996) and
EN61000-6-2 (1999)

In accordance with the EEC Directive 73/23/EEC
and amended by 93/68/EEC, Article 13 and
Annex III, (LOW VOLTAGE DIRECTIVE)

We Eurotherm Drives Limited, address as
below, declare under our sole responsibility
that the above Electronic Products when
installed and operated with reference to the
instructions in the Product Manual
(provided with each piece of equipment), is
in accordance with the following standard :-

EN50178 (1998)

EMC Declaration

We Eurotherm Drives Limited, address as
below, declare under our sole responsibility
that the above Electronic Products when
installed and operated with reference to the
instructions in the Product Manual (provided
with each piece of equipment) is in
accordance with the relevant clauses from the
following standards:-
BSENS50081-1 (1997), BSEN50082-1#
(1997), BSEN61800-3 (1996) and
EN61000-6-2 (1999)

MANUFACTURERS DECLARATIONS

Machinery Directive

Particular reference should be made to EN60204-1
(Safety of Machinery - Electrical Equipment of
Machines).

All instructions, warnings and safety information

of the Product Manual must be adhered to.

M. fe3~

Dr Martin Payn

EUROTHERM DRIVES LIMITED
NEW COURTWICK LANE, LITTLEHAMPTON
TELEPHONE: +44(0)1903 737000 FAX:

Registered Number: 1159876 England. Registered Office:

(Conformance Officer)

# Compliant with these immunity standards without specified EMC filters.

An Invensys Company
, WEST SUSSEX BN17 7RZ
+44(0)1903 737100

Invensys House, Carlisle Place, London, SW1P 1BX

Wydawana
na zgodnos¢ z
dyrektywa na
urzadzenia
niskiego
napigcia, pod
warunkiem
prawidlowe;j
aplikacji i
instalacji

Potencjalne
zagrozenia sg
raczej natury
elektr. a nie
mechan. wiec
naped nie
podlega dyrekt.
maszynowej;
deklarujemy
jednak,ze naped
moze pracowaé
jako element
sktad. maszyn.

File Name: C:\Documents and Settings\jich\My Documents\Temp docs\hp467607.919© 1999 EUROTHERM DRIVES LIMITED

ISS: DATE DRN: JJMc CHKD: MP | DRAWING NUMBER: HK467607.919
A 20/01/01 ° TITLE:
— ) ) SHT 50
EUROTHERM Declarations of Conformity
DRIVES OF
1 SHTS




KOMUNIKACJA SZEREGOWA

Podiaczenie do portu P3

WAZNE: Naped musi by¢ uziemiony. Brak uziemienia moze spowodowac¢ uszkodzenie portow
komunikacyjnych.

Jest to nieizolowany port szeregowy RS232 o szybko$ci19200 Baudow. Port P3 znajduje si¢ pod
pokrywa zaciskow 1 jest wykorzystywany tylko na sterowaniu zdalnym.

Port P3

Do potaczenia z napedem stuzy przewod standardowy.

it

1234
Styk portu | Przewod Sygnat
P3
1 Czarny ov
2 Czerwony | 5V
3 Zielony X
4 Zoty RX
Uwaga: Na styku 2 portu 3 wystepuje potencjat 5V; nie podtgczac tego styku do

komputera PC.
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ZASTOSOWANIA

Zastosowanie domysine (nastawa fabryczna)

Naped jest dostarczany z nastawa fabryczna jednej z szeSciu aplikacji, od 0 do 5. Kazda z tych
aplikacji, po jej zaladowaniu, wywoluje uprzednio zaprogramowana strukturg potaczen
wewngtrznych napedu.

Nast.fabr. °

WAZNE:

Aplikacja 0 nie steruje silnikiem. Po zalad. — usuwa wszelkie progr. potaczenia wewn.
Aplikacja 1 jest nastawiana fabrycznie i stuzy do podst. regulacji predk. obr. silnika
Aplikacja 2 shuzy do regulacji predk. obr. nastawianej r¢cznie lub automatycznie.

Aplikacja 3 stuzy do regulacji predk. obr. o wartosciach uprzednio nastawionych

Aplikacja 4 jest przystosowana do regulacji stromosciowej predk. obr. (zbocza narast/opad.)

Aplikacja 5 stuzy do regulacji predkosci obrotowej w pracy rewersyjnej napgdu

Po zatadowaniu nowej aplikacji wartosci parametréw nie ulegajg zmianie. W celu

sprowadzenia napedu do nastaw fabrycznych, ktére sg odpowiednie dla wiekszosci
zastosowan - patrz rozdz. 5 “Klawiatura” — cechy specjalne menu.

Jak zatadowa¢ nowa aplikacje

Opis aplikac

W menu PRI przej$¢ do Py nacisnaé przycisk @ )

Aplikacje sg przechowywane w przywotanym menu.

Przyciskami @ @ wybra¢ zadany numer aplikacji.

Przyciskiem @ zatadowac aplikacjg.

Oprzewodowanie sterownicze aplikaciji

(nast.rabr)

APLIKACJA 1 APLIKACJA 2 APLIKACJA 3 APLIKACJA 4 APLIKACJA 5
Podst. reg. Reczne/auto Predk. uprz. Reg. strom. | PID
predk. zadane Zac.
ster.
Not Stop Direction Preset Select Reset Not Stop  DIN4/DOUT2 [10]
Jog Select Preset Select | Lower Jog DIN3 9 f<—"—¢
Direction Auto Run Preset Select | Raise Direction  DIN2 g <9
Run Manual Run Run Run Run DIN1 7" ¢
+24V +24V +24V +24V +24V +24V 16|
AOUT1 AOUT1 AOUT1 AOUT1 AOUT1 AOUT1 | 5| \_/—"g\
+10V REF +10V REF +10V REF +10V REF +10V REF +10V REF T—‘
Feedback Auto Setpoint Preset 0 not used Feedback AIN2 IER *
Setpoint Manual Setpoint | Preset 0 not used Setpoint  AINT 7%—)';] 10k Nast. @ @
ov ov ov ov ov ov 7 g prediosd
_L* Zrodfo domysl. = A

Sprawny Sprawny Sprawny Sprawny Sprawny RL1A RL1A —przek uzytkowmka

RL1B RL1B

Oznacz. schematowe
zestyk NO (przekaznika) — —— tgcznik przyciskowy, NO
7>1 przet. 2-poz. —— | {gcznik przyciskowy, NZ
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