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DO UZYTKOWNIKOW

Niniejsza instrukcja musi by¢ udostepniona wszystkim osobom, ktére bedq
wykonywaty instalacje lub serwis urzadzen tu opisanych lub wszystkich zwigzanych
z tym czynnosci.
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STEROWNIK

UWAGA!

Zaciski sygnatu i sterowania sg izolowane podwojna/wzmocniong izolacjq (klasa 2). Radiator
jest zabezpieczony przez uziemienie (izolacja klasy 1). To potaczenie lezy w gestii
uzytkownika.

Tylko wykwalifikowany personel znajacy ponizsze urzadzenia moze instalowaé, uruchamia¢ i
przeprowadzac¢ prace konserwatorskie. Nie stosowanie sie do tego wymagania moze
doprowadzi¢ do powaznych obrazen i/lub uszkodzenia urzadzen.

Nigdy nie nalezy pracowa¢ na otwartym urzadzeniu bez uprzedniego wytaczenia zasilania.

Sterowniki nie sg zabezpieczone na wypadek nieprzewidzianych zdarzen. Uszkodzenie
sterowania moze spowodowac, ze silnik bedzie pracowat na maksymalnych obrotach.
Potencjometr predkosci i obwdd uruchamiajgcy nie dziatajg w takich sytuacjach. Upewnij sie ze
zapewnite$ niezalezne i wystarczajace srodki odciecia zasilania w czasie wystgpienia sytuaciji
awaryjne;j.

Na uzytkowniku spoczywa odpowiedzialno$¢ zapewnienia efektywnosci i bezpieczenstwa
dziatania i stosowania niniejszych produktow szczegodlnie w powyzej opisanych warunkach.

OSTRZEZENIE

Urzadzenie zawiera cze$ci nieodporne na wyladowania elektrostatyczne (ESD). Przestrzegaj
zabezpieczen przeciwstatycznych podczas serwisowania.

Urzadzenia przetestowano przed opuszczeniem fabryki. Jednakze przed instalacjq i
uruchomieniem nalezy sprawdzi¢ wszystkie urzadzenia czy sa wolne od uszkodzen wyniktych
podczas transportu, czy nie majg zadnych luznych czesci itp.

Zuzyte potprzewodniki mogg wydziela¢ materiaty toksyczne. Skontaktuj sie z Eurotherm Drives
lub producentem potprzewodnikéw w celu otrzymania odpowiednich procedur utylizacji
potprzewodnikéw lub innych materiatéw. Ten sterownik jest zaprojektowany do uzytkowania w
zamknietym pomieszczeniu (patrz strona 1-1).
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FILTR

UWAGA!

Na filtrach zasilania pradem przemiennym mogq pojawi¢ sie prady uptywu przekraczajace
3,5mA.

Filtry zasilania pradem przemiennym zawierajg kondensatory roztadowujgce sie po uptywie 1
minuty.

Eurotherm Drives nie polecajg uzywania RCD, gdyz uzycie moze zosta¢ zaktocone pragdami
uptywu filtréw. Specjalne RCD (typ B-IEC755) sg wymagane, z powodu przeptywu pradu
statego i przemiennego pojawiajacych sie w pradach uptywu. Wszelkie obcigzenia wymagajace
zabezpieczenia RCD beda ryzykowne.
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Rozdziat 1 Opis produktu

OPIS

Sterownik 514C jest przewidziany do pracy w $rodowisku przemystowym i dlatego powinien
by¢ montowany w pomieszczeniach zamknietych, ktore zapewniajg ochrone sterownikowi i
uzytkownikowi.

Sterownik powinien byé uziemiony do posiadanych zaciskéw.

Sterownik 514C jest zaprojektowany do sterowania predkoscia silnikow pradu statego.
Zapewnia sterowanie predkoscia silnika we wszystkich 4 ¢wiartkach.

Sterowniki sa zaprojektowane do pracy na jednej fazie prgdu przemiennego w zakresie 110V —
415V przy 50 lub 60Hz. Dodatkowe zasilanie jest wymagane do zasilania wewnetrznych
obwodéw mocy. Sygnat jest pobierany z gtéwnych zaciskéw zasilajgcych i dziata w petnym
zakresie napiec.

Predkos¢ silnika pradu statego jest sterowana przy uzyciu zamknietej petli sprzezenia
zwrotnego sygnatu z tachopradnicy lub napigcia twornika. Wybdr Zrédta sygnatu zwrotnego
ustawiany jest przetgcznikami.

Poprzez ustawienia przetacznikéw zakresu pragdéw dostosowujemy naped do parametrow
silnika.

Utkniecie silnika jest wykrywane po 60 sekundach, naped zostaje wytaczony.

Zabezpieczenie sterownika jest zapewnione przez obwdd automatycznego wytacznika, ktory
zadziata w momencie zwarcia.

ZAKRES ZASTOSOWANIA

Produkt Zakres

514C/04 4A DC przy petnym obciazeniu
514C/08 8A DC przy petnym obcigzeniu
514C/16 16A DC przy petnym obcigzeniu
514C/32 32A DC przy petnym obcigzeniu

ULEPSZENIE Z 540 DO 514C

Model 514C spetnia wszystkie warunki sterownikow serii 540. Poréwnanie dwoch typow
sterownikéw jest zawarte w dalszej czesci instrukcji.

Rozdziat 2 opisuje zaciski sterownika oraz jego instalacje. W czesci 2.4 podano poréwnanie
zaciskow typu 540/1 i 514C.
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EMC | ZNAK CE

Odpowiedzialnosé¢ EMC i CE

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC).

Temat oznaczenia CE i kompatybilnosci elektromagnetycznej wyjasniony jest doktadnie w
odrebnej broszurze zatytutowanej ,EMC Installation Guidelines for modules and systems, part
number HA388879”. Odpowiednie materiaty s obecnie ttumaczone i zostang rozestane
zainteresowanym po wydrukowaniu. Ponizej przedstawiono podstawowe informacje niezbedne
przy instalowaniu zasilaczy.

Zgodnie z wymogami przepisow obowigzujgcych we Wspdlnocie Europejskiej oznacza sie
znakiem CE wyroby sprzedawane na rynku i oferujace nabywcy pewng okreslong funkcje. W
Swietle takiej definicji firma Eurotherm Drives i jego przedstawiciele sg zasadniczo dostawcami
komponentéw do budowy wigkszych systemow i urzadzern obejmujgcych poza zasilaczem co
najmniej silnik, kabel i urzadzenie napedzane. Nie jest w zwigzku z tym witasnie oznaczanie
wyrobow dostarczanych przez Eurotherm Drives znakiem CE potwierdzajgcym zgodnos¢ z
normami dotyczacymi emisji i odpornosci na zaktécenia elektromagnetyczne. Za zgodno$¢ z
wymaganiami norm odnosnie EMC odpowiada bowiem wykonawcalinstalator tego urzadzenia
lub systemu parametréw systemu / urzadzenia wykonanego z komponentéw dostarczonych
przez Eurotherm Drives.

Istnieja jednak przypadku kiedy pojedynczy modut napedowy moze mie¢ dla koncowego
uzytkownika specyficzng funkcje. Przyktadem jest tu ,doktadnie” istotnej funkcji do istniejacego
uktadu obejmujacego silnik o statej predkosci obrotowej i pompe lub wentylator, przez dodanie
modutu zasilajgcego (przemiennika) przeksztatcany jest on w uktad o zmiennej predkosci
obrotowej. W takim przypadku firma Eurotherm Drives oznacza modut zasilajacy znakiem CE i
wydaje deklaracje zgodnosci z wymaganiami. Jednak, poniewaz w chwili gdy produkt (modut
zasilajgcy) opuszcza linie produkcyjng nie jest znane jego przeznaczenie, znak CE
przekazywany jest poprzez dokumentacje techniczno-ruchowa, a nie przez fizyczne naklejenie
naklejki na dostarczony do odbiorcy produkt.

Aby ufatwi¢ prace producentow, dostawcow i instalatorow, moduly przeksztaitnikow
wszystkich mocy spetniajg wymagania norm odnosnie emisji i odpornosci na zakfocenia
elektromagnetyczne (EMC - EN50081-1(1992), EN50082-1(1992), EN50081-2(1994) i
prEN50082-2(1992)) jezeli wyposazone sa w filtry zgodne ze specyfikacja i zgodnie ze
specyfikacjq zainstalowane. Jezeli przeksztattniki wyposazone w filtry stosowane sg jako
moduty posiadajace specyficzng dla uzytkownika koncowego ceche uzytkowg uznaje sie na
podstawie certyfikatu dostarczonego w DTR za oznaczone znakiem CE.

Wytwércy, dostawcy i instalatorzy urzadzen i systeméw mogg korzysta¢ za zgodnosci przy
potwierdzaniu (zapewnianiu) zgodnosci urzadzen i systeméw z wymaganiami norm odnosnie
kompatybilnosci elektromagnetyczne;.

Nabywca modutu zasilacza musi wzig¢é pod uwage, ze jest odpowiedzialny za to aby
urzadzenie / system w ktérym jest ten modut zainstalowany odpowiadato wymaganiom norm.
Niewtasciwe uzywanie znaku CE jest przestepstwem kryminalnym na obszarze Wspdlnoty
Europejskiej.

Zestawienie filtréow RFI dla przemiennikéw i zasilaczy silnikow pradu statego znajduje sie na
str. 52 katalogu produktéw firmy Eurotherm Drives.

Konieczno$¢ stosowania znaku CE moze by¢ okreslona przy pomocy procedury zilustrowane;j
na zatgczonym rysunku.
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LOW VOLTAGE DIRECTIV’E (sprzet niskiego napiecia).

Wszystkie produkty Eurotherm Drives spetniaja obecnie wymagania Low Voltage

Directive.

Od roku 1997 (Dyrektywa 73/23/EEC ze zmianami 93/68/EEC wprowadzone prze
S.l. wymaga oznaczania znakiem CE od 01.01.1997r.) kiedy znak CE oznacza¢ bedzie takze
zgodnos$¢ z dyrektywa bezpieczenstwa (Low Voltage Direktive) bedzie on umieszczany na
produkcie, ale jego obecnos$¢ potwierdzajgca zgodno$¢ z wymaganiami odnosnie zakiocen
elektromagnetycznych potwierdzana bedzie nadal w DTR produktu.

Schemat analizy waznosci oznaczenia Znakiem EMC”CE” produktéw firmy

Eurotherm Drives.

Czy modut napieciowy
produkgji ED jest

zgodnie z wytycznymi
zawartymi w DTR

—>»

urzadzeniem o specyficznej ——3
funkgiji istotnej dla
uzytkownika koricowego
Czy modut napedowy
zostanie zainstalowany »

v

Przytacz filtr RFI
zalecany przez ED

v

Deklaracja ED dotyczaca
oznaczenia modutu znakiem
CE zawart w DTR jest
wazna

!

Uznaje sig, ze modut
oznaczony jest znakiem CE
zgodnie z wymogami
odpowiednich norm

!

EN50081-1(1992),
EN50081-2(1994),
oraz EN50082-1(1992),
i prEN50082-2(1992)

ED=Eurotherm Drives Ltd.

Wazne sa pola 2, 3 i4 CEMP

v

Mozna zastosowaé firmowe filtry RFI
aby utatwi¢ uzytkownikowi spetnienie
wymagan dyrektywy EMC

v

Charakterystyki Elektromagnetyczne
modutu przedstawione w DTR

v

Reguly instalowania zapewniajaca EMC
(kompatybilno$¢ elektromagnetyczna)
podane w DTR

v

Wazna jest deklaracja ED jako producenta, ze
modut napedowy poprawnie zainstalowany
spetnia wymagania dyrektywy EMC

v

Moze by¢ korzystne osiagniecie zgodnosci z
dyrektywa EMC dla catego urzadzenia

v

Modutu nie oznacza si¢ znakiem CE

v

Wytwérca/Dostawca/Instalator
urzadzenia odpowiada za zgodnos$¢ z
dyrektywa EMC. Podane charakterystyki
modutu i deklaracja producenta moga by¢
uzyte za podstawe do zadeklarowania
zgodnosci budowanego urzadzenia/systemu
z wymaganiami dyrektywy EMC
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c € EC DECLARATIONS OF CONFORMITY
Date CE marked first applied: 06/02/1997

In accordance with the EEC Directive
73/23/EEC and amended by 93/68/EEC,

In accordance with the EEC Directive
B%/336/EEC and arended by S23VEECand | article 13 and Annex 111, (LOW VOLTAGE
93/6&EEC, Article 10 and Annex 1, (EMC DIRECTIVE)
DIRECTIVE)
We Ewotherrn Drives Lirated, address as

below, declare under our sole responsbality

We Eurothemm Drives Limited, address as
that the above Electronic Products when

below, declars wmder our sole respenabiity
that the above Electrenic Products when installed and sperated with reference to the

installed md operated wath reference to the instructionsin the Product Manual
instructions m the Product M anual {prosaded
{provided wath each pece of equipment), is in

vith each piece of equpment) 15 1n accordance
vt the relevant clauses from the followng accordance vathite fllowing standard :-
standards:- EN50178 (1998}

BSEN50081-2 {1964}, BS EN50081-1 (1952}
BSENS0082-1# (19 58), BSENS 0082-2% (1995

MANUFACTURERS DECLARATIONS

We Burctherm Drives Limited, address as The above Electronic Products
below, declare inder our sole msponability are camponents to be incorperated inta
that the above Electronic Froducts when machinery and maynot be eperated alone
installed md operated wnth reference to the The camplete machinery of installation usng
instructions m the Product Manual (prosaded this equiprrent may only be put inta ssrvice
when the safsty conaderations of the Directive

vith each piece of equpment) 1s1n accordance
with the relevart clausss Fomithe folloving BH/352/EEC are fully adhered to
standards:- Particular reference should be mads 1o
EN&0204-1 {Safety of Mackinery - Electrical

Equipment of Machines)
All instructions, wamings and safety
information of the Product Manual must be
adhered to.

BSENS0081-2 (1994), BE ENSO0EL-1(1562)
BSEN50082- 1# (1058), BEENS0082-24%
(1995)

Dr Martin Payn (Cmfmnanca Officer)

*  For infarmation only.
# Compliant wirh these immuniry stendards withow! specified EMC filrers,
An Imvensys Compary

EUROTHERM DRIVES LIMITED
MEW COURTWICHK LAME, LITTLEHAMPTON, WEST SUSSEX BN1T TRZ

TELEPHOME: +44(0)1903 737000  FAX: +44{0)1903 737100
1153675 England.  Begisered ORice: Inversys House, Car il Place, London SWIP 18X

Registered Number.
© 2001 ELROTHERM DRhi 6 LIMITED

File Marre: |:\Maruakls 14C ConrolkrHAME3296 baue S\ HALE3236 o
15%: DATE DRM: MP - CHED: JMc | DRAWING MUMBER: H(463413.919
A 0602197 TITLE:
SHT1
Declarations of Conformity OF
EUROTHERM TEHTE
DRIVES
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IDENTYFIKACJA URZADZENIA

ZASILANIE PRZELACZNIK WYBORU
POMOCNICZE ZASILANIA POMOCNICZEGO

CONTRCL TERMINAL BLOCK

I I -0

!
FOWER ON

STALL TRIP
OVERCURRENT

PLL LOCK

CURRENT LIMIT

EUROTHERM

CAUTION
ONR:

POTENTIOMETERS

RAMP UP
RANMP DOWN
SPEED PROPORTION AL

]|

SPEED INTEGRAL
CURRENT LIMIT

CURRENT PROPORTIONAL
CURRENT INTEGRAL

IR COMPENSATION

MAX SPEED CALIBRATION P10
ZERQ SPEED ADJUST P11
ZERO SPEED THRESHOLD P12

=
5]
2]

Insballationand Sty

himey ks Requirsd

PLYTA
5.’1”.;'5’"“7 CZOLOWA
7 +— RADIATOR
Tens = Unit = Tenths PUNKT
- &—MOCOWANIA
-_9 8o
FLT FL2 F-F+ 9 @ @ CE)-) «—— PLYTKA
@ @R ©.0 T MoCY
I |
WZBUDZENIE UZIEMIENIE TWORNIK
SILNIKA SILNIKA
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OPIS TECHNICZNY
Ogélnie

Sterowanie predkoscia

Sterowana wartos¢

Zamknieta petla z regulatorem
proporcjonalno-catkujacym i regulowang
stabilnoscia

Sygnat sprzezenia predkosci Napiecie twornika Tachopradnica
100% obcigzenia 2% typowe 0.1% typowe
Max moment /zakres 20:1 100:1

predkosci

Przecigzenie

150% przez 60s

Sterowanie momentem

Sterowana wartos¢

Zamknieta petla z regulatorem
proporcjonalno-catkujacym

Doktadnos¢

2%

Przekroczenie predkosci

Naturalne (niewymuszone)

Przecigzenie

100% nie ciagle (zwrdci¢ uwage przy niskich

predkosciach).
Wejscia/Wyjscia
Wejscia Nastawa rampy 0 do £10V 100kQ
analogowe | Nastawa dostrojenia 0 do £10V 100k
dodatniego
Nastawa dostrojenia 0do 10V 100k
ujemnego
Ograniczenie pradowe 0do +7.5V 50kQ
Zapotrzebowanie prgdowe | 0 do +10V 100kQ
Wejscie tachopradnicy 0 do £350V 220kQ
Termistor/Wejscie <200Q = normalnie 5kQ
Microtherm’u >1800Q = przekroczenie
temperaturowe
Wyjscie Nastawa rampy 0do +10V 5mA
analogowe | Nastawa catkowita 0 do £10V 5mA
Predkos¢ 0do £10V 5mA
Zapotrzebowanie pradowe | 0 do 10V 5mA
Miernik pradu 0 do +10V(0 to Ical) 5mA
Dwubiegunowy lub catkowy zobacz SW1/8
+10V odniesienia +10V 5mA
-10V odniesienia -10V 5mA
Wejscia Bieg +10 do+24V 100kQ
cyfrowe | Wigczony +10 do+24V 100kQ
Kasowanie utkniecia +10V 100kQ
Wyjscia Dziatanie +24V 50mA
cyfrowe Predkos¢ zerowa lub +24V 50mA
nastawa
514C/dtr.doc 12




Wartosci znamionowe

Wejscia Symbol | 514C/04 | 514C/08 | 514C/16 | 514C/32
Napiecie zasilania Vs 110 — 480VAC +10%
Max zasilanie napigciem 480VAC L — L przy braku uziemienia (IT)
(pochodna z trzech faz lub z uziemieniem (TN)
zasilajgcych) 480VAC L — N z uziemieniem (TN)
Prad zasilania ls 6A [ 12A [ 24A | 48A
Czestotliwo$¢ zasilania fs 50/60 Hz +5Hz
Zasilanie pomocnicze Vaux 110/120 lub 220/240 VAC £10%
Zasilanie pradowe — laux 3A(wiaczajac prad cewki stycznika)
pomocnicze
Prad cewki stycznika 3A maksymalnie
Kategoria instalacji Kategoria przepieciowa Il
Uptywno$¢ pradu do Bez filtra — 5mA
ziemi przy 480VAC Z filtrem — 50mA
Wyjscia Symbol 514C/04 | 514C/08 | 514C/16 | 514C/32
Nominalne napiecie V, 90VDC przy 110/120VAC
twornika 180VDC przy 220/240VAC
320VDC przy 380/415VAC
Maksymalny prad twornika la 4ADC 8ADC 16A DC 32ADC
+10% +10% +10% +10%
Kalibracyjny prad twornika lcal 0,1do4A | 0,1do8A | 0,1do 16A | 0,1do 32A
z krokiem | z krokiem | z krokiem z krokiem
0,1A 0,1A 0,1A 0,1A
Nominalna moc silnika Pm 1,125kW 2,25kW 4,5kw 9kwW
przy 320VDC — twornik HP 1"/,HP 3HP 6HP 12HP
Przecigzenie 150% przez 60 sekund
Prad wzbudzenia ¢ 3ADC
Napiecie wzbudzenia Vi 0,9 X Napiecie zasilania (Vs)
Maksymalny wspotczynnik 1,5
ksztattu - twornik
I°t tyrystora 300 A%s
Straty mocy w urzgdzeniu 15W (2) 25W (2) 50W (2) 75W (2)
przy 1:=100%
Moc wyjsciowa @ HP /,HP 1HP 3HP 5HP

180V DC
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Mechaniczne

514C/04  [514C/08 [514C/[16 [ 514CI32

Szerokos$¢ catkowita 160mm

Wysokos¢ catkowita 240mm

Gtebokos¢ catkowita 90mm 90mm 130mm 130mm
Waga 1.6kg 1.6kg 3.0kg 3.0kg
Przeswit dla przeptywu 75mm nad i pod

powietrza

Rozstaw otworéw 210mm w pionie x 148mm w poziomie
montazowych

Zaciski sterujgce — 1 do 24 Zaciski Srubowe pozwalajg na zastosowanie

przewodu 2.5mm?>.
Moment dokrecania 0.6Nm, 4.5 Ibf-in.

Zaciski zasilania Zaciski sSrubowe pozwalajg na zastosowanie
pomocniczego — A1 do A4 przewodu 4mm>.

Moment dokrecania 0.6Nm, 4.5 Ibf-in.
Zaciski wzbudzenia — FL1, Zaciski sSrubowe pozwalajg na zastosowanie
FL2, F-, F+ przewodu 4mm?>.

Moment dokrecania 0.6Nm, 4.5 Ibf-in.
Zaciski zasilania — L2/N, Sruba M5 z zaciskiem.
L1, A+, A- Moment dokrecania 2.7Nm, 24 Ibf-in.
Zacisk masy (uziemienie) Wkret z tbem walcowym ptaskim M5.

Moment dokrecania 7.1Nm, 63 Ibf-in.

Wymagania srodowiskowe

Obudowa Pokrywa montowana IP00

Temperatura pracy 0 do +40° C (odja¢ 1.5%/stopien pow. 40° C)

Wilgotnosé 85% wilgotnosci wzgl. przy 40°C (bez skraplania
pary wewnatrz obudowy)

Wysokos$¢ Pow. 1000m odja¢ 1%/100m

Temperatura sktadowania | -25° C do +55° C

Zanieczyszczenie Stopienh zanieczyszczenia powietrza 2.

Temperatura transportowa | -25° C do +70° C

514C/dtr.doc 14



OCENA TECHNICZNA EMC

Odpornos$é na zaktécenia

Port Zjawisko Proby wg Poziom Kryterium Norma
normy ogolna
Port ESD pole RF BS EN 61000- | 8kV AD 10v/m, | Self EN50082-1
obudowy 4-2 (1995) 1kHz, AM Recovery (1992),
Bez zmian oraz
Pole RF ENV 10V/m P.M. Self EN50082-2
modulacja 50140ENV Recovery (1995)
impulsu 50204
Porty Fast Transient | BS EN 61000- | 2kV Self
mocy Burst 4-4 (1995) Recovery
Bulk Current ENV 50141 10V, 1kHz, AM | Bez zmian
Injection
Préba BS EN 61000- | 2kV typ ogdlny | Self
wytadowan 4-5 (1995) 2kV typ réznic. | Recovery
Sygnatow | Fast Transient | BS EN 61000- | 2kV Self
e & Burst 4-4 (1995) Recovery
sterujgce Bulk Current ENV 50141 10V, 1kHz, AM | Bez zmian
Injection
Interfejs Fast Transient | BS EN 61000- | 2kV Self
mocy Burst 4-4 (1995) Recovery
Bulk Current ENV 50141 10V, 1kHz, AM | Bez zmian
Injection
Emisja
Port Zjawisko Proby wg Poziom Norma ogolina
normy
Port obudowy | Promieniowanie | EN55011 Klasa B# | EN50081-1 (1992),
Porty mocy Przewodzenie EN55011 Klasa B* | EN50081-2 (1994)

Uwagi: Wymienione poziomy parametréw otrzymujemy przy montazu rekomendowanych filtréw zasilania.

Oznakowanie produktu

* Osiggane przy dtugosci kabla silnikowego do 50m,
# Osiggane przy nieekranowanych kablach sygnatu i sterowania.

Blok Produkt Kod Cecha
1 Produkt podstawowy 514C
2 | Zakres pradu 04 4 amp
08 8 amp
16 16 amp
32 32 amp
3 | Obudowa 00 Standard
01 do 99 Uzytkownika
4 | Stopien ochrony 00 IPO0 Otwarta
5 | Opcje dodatkowe 00 Standard
01-99 Udokumentowane opcje dodatkowe

15
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Rozdziat 2 Plan przedinstalacyjny

PODSTAWOWY SCHEMAT OKABLOWANIA
Podstawowe potaczenia

Zasilanie gtéwne
e
Bezpieczniki # \P

Wylacznik zasilania AC

Uziemienie Zasilanie pomocnicze

G) 213 [': q]rs:n

mmﬂg (6] (2] (&1 (2] (1] ] B2 B el o] ool o] el [ ol B [24] (23] 2] []
Fe (_2)
0k 10
100%
108
Zewnet
graniczenic L1 o
pradu Zatacz
(opcja)
u‘\‘u
Bieg Przekaznik Przekazniki
azitaria Ejj EP pradkosal fstcivii
A ~]
Iy

PE

®

Zaleca sie by ,Zero” podtaczyé do uziemienia, ze wzgledéw bezpieczenstwa. W
systemach zawierajacych dwa lub wiecej sterownikéw ,Zero” powinny by¢ potaczone
razem i wigczone do uziemienia w tylko jednym miejscu.

Potaczenie kasujace utkniecie pomiedzy zaciskami 14 i 15 jest wymagane podczas

uzywania sterowania prgdowego.

Potaczenie EMC z filtrem

i — A
—— — Ad
Al X
A Przewdd ekranowany Silnik DC
FL1 F+ il
Zasilanie AC FL2 Produkt F-
— L1 FE - J—
— Filtr — |2 i+ ,p ‘l \
PE g | ]
PERY 7
Pi 6d eki
PE rzewod ekranowany PE

Dalsze szczegdty znajdujg sie w podrecznikach instalacji modutéw i systeméw nr HA388879

dostepnych w lokalnych biurach Eurotherm Drives.

514C/dtr.doc
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OPIS ZACISKOW
Zaciski sterujace

Zacisk Funkcja Opis Uwagi
T Sygnat zwrotny Sygnat tachogeneratora proporcjonalny +350V dc Max
tachogeneratora | do predkosci okoto 220kQ
T2 Nie podtaczony
T3 Wyjscie miernika | Wyjscie analogowe, 5mA wyjscie S/C’
predkosci 0 do +10V dla 0 do +100% predkosci zabezpieczony
T4 Nie uzywac Zawieszona zmiana.
T5 Wejscie ,Bieg” Wejscie cyfrowe ,Bieg” sterownika.
+24V to ,Bieg’. 0V to Stop.
T6 Wyjscie miernika | Wyjscie analogowe, 0 do +7.5V=+150% | 5mA wyjscie
pradu pradu skalibrowanego S/C zabezpieczone
SW1/5 Off=dwustanowy
SW1/5 On=modut
T7 Wejscie Wyjscie analogowe, W przyblizeniu
ograniczenia 0 do +7.5V=0 do 150% pradu 100kQ2
Momentu/pradu skalibrowanego
T8 Zero Wspdine zero analogowe/cyfrowe
T9 Wyjscie nastawy | Wyjscie analogowe, 5mA Wyjscie
rampy 0 do +10 = 0 do +100% nastawy rampy S/C zabezpieczone
T10 Dodatnie Wejscie analogowe, W przyblizeniu
dostrojenie 0 do £10 = 0 do £100% predkosci 100kQ
sygnatu nastawy
predkosci
T11 Zero Wspdlne zero analogowe/cyfrowe
T12 Wyjscie Wejscie analogowe, 5mA Wyijscie
catkowitej sumy 0 do +10 = 0 do £100% predkosci S/C zabezpieczone
nastaw
T13 Wejscie nastawy | Wejscie analogowe, W przyblizeniu
rampy 0 do +10 = 0 do 100% predkosci w przdéd | 100kQ
0 do -10 = 0 do 100% predkosci w tyt
T14 +10V Wyjscie analogowe, 5mA Wyijscie
Wzorcowe +10V dla nastawy predkoscii | S/C zabezpieczone
pradu
T15 Wejscie kasujace | Wejscie cyfrowe kasowania utkniecia W przyblizeniu
utkniecie +10V=kasowanie. 100kQ
T16 -10V Wyjscie analogowe, 5mA Wyjscie
Wzorcowe -10V dla nastawy predkosci i S/C zabezpieczone
pradu
T17 Ujemne Wejscie analogowe, W przyblizeniu
dostrojenie 0 do +10 = 0 do 100% predkosci wstecz 100kQ
sygnatu nastawy |0 do -10 =0 do 100% predkosci w przéd
predkosci
T18 Wejscie/Wyjscie | Wejscie lub Wyjscie analogowe: SW1/8 | 5mA Wyjscie
Znamionowy prad | ‘ON’ = Wyjscie Znamionowe prad silnika, | S/C zabezpieczone
silnika SW1/8 ‘OFF’ = Wejscie Znamionowy prad | okoto 100kQ2
silnika.
0do +7.5 =0 do +150% pradu
T19 Wyijscie dziatania | Wyjscie cyfrowe 5mA Wyijscie

(gotowosci)

+24V = dziatanie

S/C zabezpieczone

17
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Zacisk Funkcja Opis Uwagi
T20 Wejscie Wejscie cyfrowe dla wigczenia okoto 100k
~wigczony” sterownika.
0 do £24V dla wiaczonego.
0V dla wytagczonego
T21 Wyjscie sumy Wyjscie analogowe, 5mA Wyijscie
nastaw 0 do —10V = 0 do 100% predkosci w S/C zabezpieczone
zanegowane przod
T22 Wejscie Termistor silnika lub czujnik Microtherm okoto 5k
termistora/ <200Q do 0V = normalny
Microtherm’u <1800Q do 0V = przekroczenie
temperatury
T23 Wyijscie zerowej | Wyjscie cyfrowe, 50mA Wejscie
predkosci/ +24V = zatrzymany / nastawa zerowa. S/C zabezpieczone
Wyjscie nastawa 0V = w biegu / brak nastawy zerowej
zerowa
T24 +24V Wyjscie zasilania +24V 20mA. Do uzywania
(tylko) przez naped.
Zasilanie +24V (zacisk T24) nalezy uzywac tylko z napedem. Powinno
by¢ uzywane z obwodem BIEG (zacisk 5) do sterowania wewnetrznych
przekaznikow napedu, do zataczania wylacznikébw oraz moze by¢
uzywane z obwodem ,WELACZ” (zacisk 20).
Nie uzywa¢ zasilania +24V z zadnym obwodem lub urzadzeniem
zewnetrznym odnosi sie to réwniez do zewnetrznych przekaznikow,
PLC i innych urzadzen.

UWAGA Uzycie +24V-ego zasilania z zewnatrz moze wywota¢ zaciecie lub
uszkodzenie napedu, uszkodzenie podiaczonych urzadzen i moze
zagrozi¢ bezpieczenstwu personelu.
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ROZNICE MIEDZY ZACISKAMI 514C a 540/1

Funkcja Zacisk Zacisk
540/1 514C

Wspdlne zero A1 T8
Prad twornika A2 -
Kasowanie nastawy rampy A3 -
Wejscie nastawy rampy A4 T13
Wyjscie nastawy rampy A5 T9
Wejscie nastawy 1 — Dodatnie dostrojenie nastawy A6 T10
predkosci I/P
Wejscie nastawy 2 A7 -
Wyijécie catkowite — Suma nastawy zanegowana O/P A8 T21
Wejscie nastawy 3 (zanegowane) — ujemne A9 T17
dostrojenie nastawy predkosci I/P
Nastawa catkowita A10 T12
+10V odniesienia A1 T14
-10V odniesienia A12 T16
Wspdine zero B1 T11
Wejscie tachopradnicy B2 T1
Izolowane: Znamionowy prad silnika B3 -
Wyjscie: Znamionowy prad silnika B4 T18
Wejscie pomocnicze: Znamionowy prad silnika B5 T18
Wejscie pomocnicze wyboru pradowego B6 -
Dodatnie pomocnicze ograniczenie pragdowe B7 -
Gtéwne ograniczenie pradowe B8 T7
Wzorcowe +10V B9 T14
Ujemne pomocnicze ograniczenie pradowe B10 -
Wyijscie predkosci buforowane B11 T3
Wyijécie pradowe buforowane B12 T6
Wspdine zero C1 T8/11
Termistor Cc2 T22
Pomocnicze Aktywne C3 -
+24V C4 T24
Aktywne C5 T20
Utrzymanie C6 -
Start/Bieg C7 T5
Wyjscie ,gotowos¢” C8 -
Wyijscie ,predkos¢ zerowa” C9 T23
Eksploatacja napedu / ,Sprawny” C10 T19
+24V C11 T24
Nie uzywany C12 -
Nie uzywac¢ — Zawieszona zmiana - T4
Kasowanie utkniecia - T15
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Przetaczniki

Funkcja 540/1 514C
Kalibracja predkosci Nie Tak SW1/2
Tachopradnica lub napiecie twornika Nie Tak SW1/3
Predkos$¢ wyjsciowa zero lub nastawa Nie Tak SW1/4
Prad dwukierunkowy lub modut Tak S1 Tak S1/5
Izolowana rampa Tak S3 Tak SW1/6
Stan spoczynku Tak S2 Tak swaQ1/7
Wyjscie: Znamionowy prad silnika lub wejscie Nie Tak SW1/8
Znamionowy prad silnika
Wyitacznik przecigzeniowy Nie Tak SW1/9
Nastawa komparatora Nie Tak SW1/10
Rampa znamionowa Tak S4 Nie
Kalibracja pradu Nie Tak SW2/3/4
Zaciski zasilania pomocniczego
Zacisk Funkcja Opis Uwagi
A1 Zasilanie AC cewki Zasilanie AC do zasilenia 540/1 zacisk D12
stycznika stycznika (aktywny)
A2 Zasilanie AC cewki Zasilanie AC do zasilenia 540/1 zacisk D11
stycznika stycznika (neutralny)
A3 Zasilanie pomocnicze AC | Zasilanie pomocnicze dla 540/1 zacisk D10
(neutralny) obwoddéw mocy i stycznikéw
A4 Zasilanie pomocnicze AC | Zasilanie pomocnicze dla 540/1 zacisk D9
(fazowy) obwoddéw mocy i stycznikéw
Zaciski zasilania
Zacisk Funkcja Opis Uwagi
L1 Wejscie AC linia 1 Wejscie gtdbwnego zasilania L1
linia 1
L2/N | Wejscie AC linia 2 Wejscie gtébwnego zasilania L2/N
linia 2 lub neutralny
A+ Twornik (+) Wyijécie dodatnie twornika A+
A- Twornik (-) Wyjscie ujemne twornika A-
Uziemienie

S

@

Zaciski wzbudzenia

Zacisk Funkcja Opis Uwagi

F- Wzbudzenie (-) Wyijscie (-) wzbudzenia silnika | 540/1 zacisk D7

F+ Wzbudzenie (+) Wyijscie (+) wzbudzenie silnika | 540/1 zacisk D5

FL2 Zasilenie prostownika Zasilanie gtéwne podtaczamy 540/1 zacisk D3
wzbudzenia do prostownika wzbudzenia

FLA1 Zasilenie prostownika Zasilanie gtéwne podtaczamy 540/1 zacisk D1
wzbudzenia do prostownika wzbudzenia
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ROZNICE W DZIALANIU MIEDZY 514C a 540

Wiasciwosci

Seria 540

514C

Przecigzenie

Odwrotny czas redukuje
ograniczenie prgdowe

Wykrycie utkniecie i hamowanie
w okres$lonym czasie

Przeciazenie 200% przez 10s 150% dla 60sek
Przekroczenie pradowe | - 300% chwilowo
Rampa 0.1 do 2sek. lub 1 do 20sek. 1 do 40sek
Kasow. rampy wewnetrzny i zewnetrzny wewnetrzny

Wejscie nastawy

Rampa, wejscie nr 1, wejscie nr2

Rampa, wejscie dodatniego i

predkosci i zanegowane wejscie nr3 ujemnego dostrojenia
Zacisk pomocniczy Pomocnicze ograniczenie Nie wystepuje
pradowy (+) pradowe z zapotrzebowaniem

dodatnim
Zacisk pomocniczy (-) Pomocnicze ograniczenie Nie wystepuje

pradowe z zapotrzebowaniem
ujemnym

Current Demand output

Wyjscie petli predkosci pradu
zgdanego

Prad zadany O/P lub
zewnetrzny prad zadany I/P

Izolowane: zgdany prad

Izolowana petla predkosci pradu
zgdanego

przetacznik DIL

Zewnetrzne: zadany
prad I/P

Dodatkowy zgdany prad

Prad zadany O/P lub
zewnetrzny prad zadany I/P

Podtaczenie:
Znamionowy prad silnika

Wigczone wejscie

Nie wystepuje

Wyjscie pradowe Zewnetrzna kompensacja IR oraz | Wbudowany
twornika wyjscie pradowe twornika

Pomocnicze: Wyzwolenie zewnetrzne/ Aktywne | Nie wystepuje
Aktywne

Gotowy Wyjs$cie gotowosci napedu Nie wystepuje
Wejscie stop Utrzymanie dla nagtego startu Nie wystepuje
Uszkodzenie Detektor pradu twornika Nie wystepuje
wzbudzenia

Zabezpieczenie stosu Zabezpieczenia dla Nie wystepuje

potprzewodnikéw

Przekazniki

Wyjscie ,do masy”
niezabezpieczone

Wyjscie napieciowe
zabezpieczone przed zwarciem.

EMC

Kompatybilny z EMC

LVD

Kompatybilny z niskim
napieciem

STEROWNIK 514C NIE JEST BEZPOSREDNIM ZAMIENNIKIEM
DLA 540/1 — JEST TYLKO ODPOWIEDNIKIEM O TEJ SAMEJ
ZASADZIE DZIALANIA.

KIEDY 514C JEST UZYWANY JAKO ZAMIENNIK ZA 540 Z
PRZEKAZNIKAMI DZIALANIA | PREDKOSCI WOWCZAS
PRZEKAZNIKI TE MUSZA BYC WEACZONE MIEDZY WYJSCIE |

UWAGA

WSPOLNA MASE A NIE JAK W 540 WYJSCIE | +24V.

21

514C/dtr.doc




Rozdziat 3 Procedura instalacji
PRZYGOTOWANIA DO INSTALACJI

Przed podtaczeniem zasilania:
Upewnic sie, ze jest wystarczajacy przeptyw powietrza nad radiatorem. Zapewnié¢ przeswit
75mm powyzej i ponizej sterownika. Dla bezpieczenstwa zapewni¢ przeswit 20mm z
blokow.

2. Temperatura pracy nie moze przekraczaé 0 do +40°C.

3.  Sterownik jest uzywany w srodowisku o stopniu zanieczyszczeniaZ2.

4.  Unika¢ wibragiji.

INSTALACJA MECHANICZNA

& U1 FvEROR Ul

® 1 s R o

@ L3 VERCURRENT SPLLD PROPORIIONAL
@ L4 ML

HilE

SPEED MR

@ U s i CURRENT LMAT P
5 1 4C CURRENT FROPORTIONA S
cwren s 7

ROOWPENSATION L]

D A
] ;] Y
T N D I
1™ 3 > | I _*F
———
!= B -;I Wymiar dia 514C 04108 | !
- c -
Wymiar dla 514C 16 i 32
PRODUKT WYMIARY GLOWNE SRODKI ’ SREDNICA SZCZEGOLY
MOCOWAN SRUBY
A B C D E G
514C/04 240mm 160mm 90mm 210mm 148mm M6 15mm | 7mm
514C/08 240mm 160mm 90mm 210mm 148mm M6 15mm [ 7mm
514C/16 240mm 160mm 130mm | 210mm 148mm M6 15mm | 7mm
514C/16 240mm 160mm 130mm 210mm 148mm M6 15mm | 7mm
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Filtr

ZASILANIE
PEPE|I|L2——— 1 — - — n— - — " — "—"—-
U Ul T -1
O - - — —A
A C E L
Gl —{—- ) - = .
o Yy
LN = 1 v
! !
‘ I‘ 5 - — H —
! I 4 otwory M6
| D
iy Przeswit na 4 otwory M6
b W
230mm o o @ L2
wyprowadzenia z PE L1 czarny
uchem M5 .
zielono czerwony
20ity
OBCIAZENIE
(PRZEKSZTALTNIK)
Produkt Filtr Moc Wymiary Srodki | Zamoco- | Zaciski
tracon gabarytowe zamoco- wanie
a wania produktu
L W H E B (% D
514C/04 | CO389113 | 18W | 264 | 165 | 45 | 240 [ 253 [ 120 [210 [ 148 | 4mm°
514C/08 | CO389113 | 18W [264 [ 165 | 45 | 240 [ 253 [ 120 [210 [ 148 | 4mm’
514C/16 | C0O389113 | 18W [264 [ 165 | 45 | 240 [ 253 [ 120 [210 [ 148 | 4mm’
514C/32 | C0O389114 | 36W [264 [ 165 | 70 | 240 [ 253 [ 120 [210 [ 148 | 6mm’
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INFORMACJE INSTALACYJNE

SILNIK

1.

Upewnij sie ze silnik jest zamontowany zgodnie z zaleceniami producenta, specyfikacjami
i praktyka.

2. Przejrzyj szczotki i komutator.

3. Sprawdz czy nie ma przeszkod w doptywie powietrza do silnika.

4.  Upewnij sie ze silnik jest odpowiednio okablowany.

5.  Upewnij sie ze silnik obraca sie.

6. Upewnij sie czy nie wystapito uszkodzenie przy transporcie uzwojenia silnika lub
potaczen. Odtacz sterownik przed podjeciem pomiaréw elektrycznych.

INSTALACJA ELEKTRYCZNA

ZALECENIA

1. Jakkolwiek sterownik jest wyposazony w podwaojng lub wzmocniong izolacje po miedzy
uzytkownikiem a elementami aktywnymi zaleca sig aby uziemi¢ zaciski ,0V”. Jezeli uzywa
sie wiekszej liczby sterownikdéw w systemie zaciski ,0V” powinny by¢ potaczone razem |
uziemienie tylko w jednym punkcie.

2. Sterownik jest zaprojektowany dla pradu twornika w wspétczynniku ksztattu 1.5 lub mnie;j.
Zaleca sie aby uzwojenie twornika byto dopasowane w przypadku gdy wspétczynnik
ksztattu mniejszy niz 1.5 nie moze by¢ zagwarantowany.

3. Z powodu przebi¢ sterownik i filir powinny by¢ na state uziemione. Moze to byé osiagniete
przez potaczenie dwdch kabli uziemiajgcych o wymaganym przekroju (patrz tabela 3.1),
lub podiaczajac jeden przewdd uziemiajacy przynajmniej 10mm?.

4. Nie uzywane wejscie analogowe powinny by¢ uziemione aby wyeliminowac interferencje.

OKABLOWANIE

Przewody sterujgce minimalnie 0.75mm?,

dodatkowy przewod zasilania 1.5mm?,

przewdd wzbudzenia 1.5mm?.

Przewdd zasilajgcy (minimum 600V AC) i przekréj dobrany do 1.5 x pradu twornika.
Szybkie bezpieczniki topikowe (potprzewodnikowe) do zabezpieczenia zasilania. 514C nie
jest wewnetrznie zabezpieczony.

Zapewni¢ ze uziemienie jest odpowiednie do danego zasilacza.

Izolowane okablowanie sterowania nie powinno przebiega¢ w poblizu kabli zasilajacych.
Jezeli uzywa sie okablowania ekranowanego to uziemienie ekranu powinno znajdowac
sie od strony sterownika.

Eurotherm Drives moze dostarczy¢ roztaczniki bezpiecznikowe ktére moga by¢
montowane w szafie i dziata¢ rowniez jako wygodne odtaczniki zasilania.

Tabela 3-1. Zalecane przekroje kabli.
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Funkcja War. Przekréj Zestaw Nominalny Numer
znamio- przewodow roztacznikéow prad elementu
nowa bezpiecz. wkiadki

514C/04 | Zasilanie 6A 1.5mm*/16AWG LA057605U012 | 12A CH390123
(10A U.S.)
Silnik 4A 1.5mm*/16AWG
Uziemienie 1.5mm?/16AWG
514C/08 | Zasilanie 12A 2.5mm*/14AWG LA057605U016 | 16A CH390163
(15A U.S,)
Silnik 8A 2.5mm?/14AWG
Uziemienie 2.5mm“/14AWG
514C/16 | Zasilanie 24A 6mm*/10AWG LA057605U032 | 32A CH390323
(30A U.S.)
Silnik 16A 6mm°/10AWG
Uziemienie 6mm?/10AWG
514C/32 | Zasilanie 48A 16mm°/6AWG LA057605U050 | 50A CH390054
(60A U.S.)
Silnik 32A 16mm°/6AWG
Uziemienie 16mm°“/6AWG
wszystkie | Wzbudz. 3A 1.5mm*/16AWG LA054664 10A CH230014

Uwaga: Podane wymiary kabli dobrane zostaty w oparciu o wspétczynnik ksztattu 1.5 i dopuszczalne
przecigzenie 110% (dajace wspotczynnik 1.65), dla kazdego sterownika. Mniejsze przekroje moga by¢
uzywane jezeli sterownik jest ustawiony na mniejsze poziomy pradu.

Momenty dokrecania srub zaciskow

Sterowania 0.6Nm 0.41bf-ft 4.5lbf-in
Zasilania dodatkowego 0.6Nm 0.41bf-ft 4.51bf-in
i wzbudzenia

Zasilania 2.7Nm 2Ibf-ft 241bf-in
Uziemienia 7.1Nm 5.251bf-ft 63Ibf-in

WYMAGANIA ZGODNOSCI Z UL
Stosowany dla modeli 514C zasilanych 110/120V AC i 220/240V AC.

Ochrona silnika przed przeciazeniem

Zewnetrzna urzadzenie chronigce silnik przed przecigzeniem musi by¢ uzyte przez
instalatora. To urzadzenie moze sktada¢ sie¢ z czujnika termicznego wewnatrz silnika,
monitorowanego przez zewnetrzny przekaznik, ale ta kombinacja nie jest okreslona przez UL.
Tak wiec na instalatora, inspektora spada odpowiedzialno$¢ okreslenia czy zastosowana
ochrona spetnia wymagania krajowego prawa elektrycznego.

Zabezpieczenie przed zwarciem
Muszg by¢ zainstalowane wymienione w UL jednorazowe bezpieczniki topikowe
300V AC.

Modele powyzej 1KM
Te sterowniki sg dostosowane do uzycia w obwodzie o ustalonym pradzie zwarcia
MAX 5000A (RMS), przy max 240V.
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Znamionowa temperatura uzwojenia wzbudzenia.
Uzywaé przewoddw miedzianych z Tdd izolacji 60°C lub 60/75°C.

Zaciski uziemienia wzbudzenia

Zacisk uziemienia wzbudzenia jest okreslony przez miedzynarodowy symbol
uziemienia (IEC publikacja 417, symbol 5019).

Momenty dokrecania zaciskéw

Dla odpowiednich warto$ci momentéw dokrecania patrz rozdziat 3 ,Instalacja
elektryczna”.

Oznaczenie zaciskow okablowania wzbudzenia

Dal odpowiednich potgczen kabli wzbudzenia patrz rozdziat 2 ,Plan
przedinstalacyjny”.
Koncowki

Ponizsze zestawy zaciskow sg dostepne do podtaczenia kabli zasilania.

Numer zestawu Wartos¢ Liczba Przeznaczenie | Przekrdj kabla
zZnamionowa

LA389745U016 16A 2 AC 8AWG (8.4mm22
2 DC 10AWG (5.3mm")
2 Zero 10AWG (5.3mm?)

LA389745U032 32A 2 AC 4AWG (21.2mm°)
2 DC B6AWG (13.3mm?)
2 Zero 10AWG (5.3mm?)

Powyzsze wielkosci kabli dla koncéwek AC DC w oparciu o wspotczynnik ksztattu 1.5 i
maksymalne przeciazenie 150% tak jak wyspecyfikowane w UL. Standard 508C.
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Rozdziat 4 Konfiguracja i nadzér
USTAWIENIE PRZELACZNIKOW

Sygnat zwrotny predkosci

SW1/1 SW1/2 NAPIECIE SYGNALU ZWROTNEGO
OFF ON 10 - 25V UzYJ P10 DO USTAWIENIA
ON ON 25-75V WYMAGANEJ WARTOSCI
OFF OFF 75-125V MAKSYMALNEJ
ON OFF 125 — 325V PREDKOSCI
Tabela 4.1. Napiecie sygnatu zwrotnego tachopradnica / twornik przy petnej predkosci
Przyktad:
a) Kilient chce aby silnik pracowat przy 1500 obr/min z tachogeneratorem o napieciu
60V/10000br.

Napigcie sygnatu zwrotnego = 90V.

Z tabeli 4.1 ustaw SW1 OFF SW2 OFF potencjometrem P10 dostosuj predkosé.
b) Klient chce aby silnik pracowat przy 2000 obr/min z napieciem twornika 320V.

Napigcie sygnatu zwrotnego =320V

Z tabeli 4.1 ustaw SW1 ON SW2 OFF potencjometrem P10 dostosuj predkosé.

Uwaga: Jest konieczne ustawienie tych przetacznikdw zaréwno dla napigcia sygnatu
zwrotnego tachopradnicy jak i napiecia twornika.

Tabela 4.2 Przetaczniki ogélnego przeznaczenia

SW1/3 | Sygnat zwrotny predkosci (OFF) | Sygnat zwrotny z tachopradnicy dla
sterowania predkosci.

(ON) | Sygnat zwrotny napiecia twornika dla
sterowania predkoscia.

SW1/4 | Sygnat zerowej predkosci (OFF) | Sygnat wyjsciowy zerowej predkosci

(ON) | Sygnat wyj$ciowy nastawy zerowej predkosci

SW1/5 | Mierni pradu (OFF) | Sygnat wyjsciowy dwubiegunowy
(ON) | Sygnat wyj$ciowy modutu pradu
SW1/6 | Odtaczenie rampy (OFF) | Rampa zatgczona
(ON) | Rampa odtaczona
SW1/7 | Uktad logiczny stanu (OFF) | Nieaktywny
spoczynku

(ON) | Aktywny

SW1/8 | Prad zadany (OFF) | T18 = Sygnat wejsciowy pradu zadanego

(ON) | T18 = Sygnat wyjsciowy pradu zadanego

SW1/9 | Otwarcie stycznika (A1; A2) | (OFF) | Stycznik otwiera sie w momencie
przy przecigzeniu przeciazenia

(ON) | Stycznik nie otwiera sie¢ w momencie
przecigzenia

SW10 | Nastawa komparatora (OFF) | Nastawa sumaryczna

(ON) | Sygnat wejsciowy nastawy liniowej.
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Nastawy fabryczne przetacznikéw
SW1/1=0ff SW1/2=On SW1/3=ON SW1/4=0ff SW1/5=0ff SW1/6=0ff
SW1/7=0ff SW1/8=0On SW1/9=0ff SW1/10=0ff

Kalibracja pradu

Kalibracje pradu osiggamy uzywajac przetacznikow BCD: SW2, 3 i 4 gdzie SW2 reprezentuje
dziesiatki; SW3 reprezentuje jednosci SW4 reprezentuje dziesigte czesci Tak wiec ustawienie
16.5A osiggamy nastawiajac SW2 na 1, SW3 na 6, i SW4 na 5.

Nalezy zauwazy¢ ze niewlasciwe nastawienie przetacznikow moze spowodowaé
przeciazenie pradowe ktére moze wywotaé¢ uszkodzenie silnika i sterownika. Absolutne
maksymalne ustawienie wynosi 39.9A i przekracza wtasciwosci znamionowe sterownika
we wszystkich modelach.

POTENCJOMETRY
P1 | Zwiekszenie Przekrecaj zgodnie z ruchem wskazéwek zegara | Ustawienie | 540/1 P1
nachylenia rampy | dla szybszego dochodzenia do zadanej predkosci. | fabryczne
Posrodku
P2 | Zmniejszenie Przekrecaj zgodnie z ruchem wskazéwek zegara | Posrodku 540/1 P2
nachylenia rampy | dla szybszego schodzenia do zadanej predkosci
(liniowo: -1 do 40sek)
P3 | Proporcjonalna Optymalizuje petle stabilnosci predkosci przez Posrodku 540/1 P5
petla predkosci zwigkszenie wzmocnienia
P4 | Catkowa petla Optymalizuje petle stabilnosci predkosci przez Posrodku 540/1 P6
predkosci zwigkszenie statej czasowej catkowej
P5 | Ograniczenie Przekrecaj zgodnie z ruchem wskazéwek zegara | 90% w 540/1 P7
pradowe aby zwigkszy¢ maksymalny prad wyjsciowy. Bez | lewo
dodatkowego podtaczenia do zacisku
ograniczenie momentu /pradu T7, gérna warto$é
wynosi 110%. Aby osiggna¢ maksymalnie 150%
podiacz T7 do +7.5V
P6 | Proporcjonalna Optymalizuje petle stabilnos$ci pradowej przez Posrodku 540/1 P8
petla pradowa zwiekszenie wzmocnienia
P7 | Catkowa petla Optymalizuje petle stabilnosci pradowej przez W lewo 540/1 P9
pradowa zwiekszenie statej czasowej catkowania
P8 | Kompensacja IR | Optymalizuje zmiany predkosci wywotane zmiang | W lewo
obcigzen podczas uzywania sygnatu zwrotnego
napiecia twornika. Obracaj w prawo aby
zwiekszy¢ kompensacje. (Ustawienie skrajne
moze prowadzi¢ do niestabilnosci)
P9 | Nie uzywac Zmiany zawieszone
P10 | Maksymalna Steruje maksymalna predkoscia silnika. Kre¢ w Posrodku 540/1 P10
predkosc¢ prawo aby zwiekszy¢ maksymalng predkosé.
P11 | Przesunigcie Ustawia punkt zero dla nastawy predkosci w 540/1 P3
punktu zerowej zerowe;. przyblize-
predkosci niu
posrodku
P12 | Ustawienie progu | Ustawia poziom czuto$ci predkosci zerowej dla W lewo 540/1 P4
czuto$ci zerowej przekaznika predkosci zerowej i uktadu
logicznego stanu spoczynku (jezeli wybrano)

Tabela 4.3. Ustawienia uzytkownika.
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PODSTAWOWA PROCEDURA PRZGOTOWANIA
Czynnosci wstepne.

PRZED WEACZENIEM DO SIECI
STEROWNIK
Sprawdzi¢:
1. Czy dodatkowe zasilanie jest poprawnie wybrane na listwie zasilajace;.
2. Czy napiecie zasilania gtbwnego jest w zakresie sterownika.
3. Czy napiecie twornika i warto$¢ znamionowa pradu silnika sg zgodne z parametrami
sterownika.
4. Czy napiecie wzbudzenia i wartos¢ znamionowa pradu wzbudzenia sg zgodne z
parametrami sterownika.
5. Czy wszystkie zewnetrzne obwody sg sprawne, np.: a) Podtaczenia dodatkowe
c) Podtaczenia zasilania
d) Podtaczenia sterowania
e) Podtaczenia silnika
6. Czy sprzet nie ma widocznych uszkodzen.
7. Czy nie ma luznych koncow kabli itp. znajdujacych sie w napedzie lub pozostatym
sprzecie.

SILNIK
1. Sprawdzi¢ silnik w szczegolnosci komutator. Jezeli jest dostepne sprezone powietrze
zaleca sie przedmucha¢ komutator.

Sprawdz czy szczotki sg poprawnie zamocowane i ze sita sprezynek jest odpowiednia.
Jezeli to mozliwe sprawdz czy silnik (i wentylator) moze byé swobodnie obrécony reka.

Przygotowanie

Maszyna

Sprawdz:

1. Czy obracanie sig silnika w obie strony nie spowoduje uszkodzen.

2. Czy nikt inny nie pracuje na jakiejkolwiek czesci mechanizmu ktorej dotyczy wiaczenie
zasilania.

3. Czy inny sprzet nie bedzie posrednio narazony przez wigczenie zasilania.

STEROWNIK

1. Zapobiegaj wtaczeniu gtéwnego zasilania przez wymontowanie bezpiecznikow.

2. Zdejmuj obcigzenie z watu silnika kiedykolwiek to mozliwe.

3. Jezeli istnieje podejrzenie uszkodzenia okreslonej instalacji podtacz opornik duzej mocy
do twornika silnika.

4. Jezeli jest mozliwe obrocenie silnikiem i jest wigczony sygnat zwrotny z tachogeneratora,
sprawdz ze obrocenie silnikiem w odpowiednig strone daje odpowiedni wynik na sygnale

zwrotnym.
5. Sprawdz pozycje przetacznikow
SW1/1) Zakres predkosci (patrz tabela 4.1)
SW1/2)
SW1/3 Tachogenerator/VA (patrz opcje przetacznikéw na stronie 4.1)
SW1/4 Predkos$¢ zerowa / nastawa predkosci zerowej (patrz opcje przetgcznikow
na stronie 4.1)
SW1/5 Sygnat wyjsciowy miernika pradu
SW1/6 Uzycie nastawy rampy
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SW1/7 Uktad logiczny stanu spoczynku

SW1/8 Strategia pradu zadanego
SW1/9 Wyltgcznik przecigzeniowy
SW1/10 Zrodto nastawy predkosci pradu

6. SW2,314 Sprawdz ustawienie pradu

7. Sprawdz czy wszystkie potencjometry sg ustawione w nastepujacy sposoéb:
Potencjometr P4, P5, P6, P8, P10 P12 maksymalnie w lewo.
(Potencjometr P5 bedzie standardowo ustawiony na 90% w prawo).
Potencjometry P1, P2, P3 i P6 w pozycji srodkowe;j,
Potencjometr P11 powinien byé pozostawiony w pozycji ustawienia fabrycznego (w
przyblizeniu po $rodku) do czasu kiedy nie bedzie wymagane dostrojenie predkosci
zerowe;.

8. Sprawdz czy przetacznik transformatora zasilania dodatkowego jest ustawiony w

odpowiedniej pozycji.
9. Upewnij sie ze zewnetrzne styki wytgcznika ,RUN” sg otwarte.
10. Upewnij sie ze zewnetrzne nastawy sg ustawione na zero.

Zalaczenie
1. Kiedy wszystkie powyzsze kroki zostaty przeprowadzone dodatkowe zasilanie moze by¢
podiaczone do zaciskéw A3 i A4, (ale nie nalezy poditacza¢ gtéwnego zasilania do L1 i L2).
Od razu sprawdz czy odpowiednie napiecie pojawi sie na A3 i A4.
2. Teraz sprawdz:
i Wskazniki stanu napedu — jest to LED’6w w lewym gérnym rogu. Powinna sie
Swieci¢ dioda ,POWER ON”.
ii. Sprawdz czy zasilanie +24V (nominalne) na zacisku T24 (z uwzglednieniem T8
lub T11) wynosi miedzy 22 i 30 volt dc.
iii. Jezeli jest dostepna diagnostyczna jednostka testujaca sprawdzi¢ zasilanie
+15V na przetaczniku w pozycji 1 i 4.

iv. Sprawdzi¢ zasilanie +10V: Przetgczyé do punktu drugiego testu
diagnostycznego lub zmierzy¢ napiecie miedzy zaciskami T14 (+10V) i T8 (0V).
V. Sprawdzi¢ zasilanie —10V: Przetaczy¢ do punktu trzeciego testu

diagnostycznego lub zmierzy¢ napiecie miedzy zaciskami T16 (-10V) i T8 (0V).
Uwaga: - Jezeli napiecia zasilania sa nie odpowiednie sprawdz ustawienie
przetacznika wyboru zasilania dodatkowego.

3. Jezeli diagnostyczna jednostka testujgca jest dostepna sprawdz odczyty ze wszystkich
pozostatych punktéw kontrolnych i poréwnac je z karta diagnostyczna trzy.

4. Sprawdzi¢ czy jest dostepny sygnat predkosci zgdanej. W normalnych warunkach pojawi
sie on jako sygnat wejsciowy do nastawy rampy na zacisku T13 (punkt diagnostyczny 11).
Dodatkowe sygnaty nastaw moga pojawic si¢ na:

Na zacisku T10 przy dodatnim trymowaniu (punkt diagnostyczny 12)

Na zacisku T17 przy ujemnym trymowaniu (punkt diagnostyczny 13).
Uwaga: - Suma napie¢ nastaw ujawnia sie na zacisku T12 (punkt diagnostyczny 15)
jako tgczne napigcie nastaw.

5. Sprawdzi¢ polaryzacje sygnatu tachopradnicy przez reczne obrécenie watu silnika w

kierunku ,na przéd”. Napiecie na zacisku T1 lub T3 powinno by¢ dodatnie.
Jezeli uzywany jest sygnat zwrotny od napiecia twornika to polaryzacja sygnatu
zwrotnego jest z natury poprawna. Jakkolwiek waznym jest upewni¢ sie ze skalowanie
predkosci zostato ustawione poprawnie nawet w opcji z sygnatem zwrotnym od napiecia
twornika.

6. Podajiutrzymaj sygnat ,RUN” na zacisk T5.

Styki gtéwne (L1 i L2) stycznika gléwnego winny sie zamknag.
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Zdejmij sygnat ,RUN".

Stycznik gtéwny powinien sie otworzyé. Jezeli nie to odiacz wszystkie zrodta zasilania i
sprawdz obwdd rozruchowy i podtaczenie stycznika.

Uwaga: Gtéwny stycznik nie moze nigdy by¢ uruchamiany innymi metodami niz przez
wewnetrzny obwdd — jak pokazano na podstawowym rysunku okablowania.

NIE PRZECHODZ DO NASTEPNYCH PUNKTOW JEZELI OBWOD
ROZRUCHOWY | STYCZNIK NIE DZIALAJA POPRAWNIE.

UWAGA

7. Wylacz wszystkie zrédia zasilania i kiedy caty system jest zupetnie odigczony ponownie
potacz gtéwne zasilanie L1 i L2.

8. Wiacz jednofazowe zasilanie dodatkowe.

9. Wigcz zasilanie gtowne L1 i L2.

10. Ustaw nastawy predkosci tak ze tgczne napiecie nastaw wynosi 0 (zacisk T12, punkt
diagnostyczny 15).

11. Sprawdz czy gtéwne ograniczenie pradowe P5 jest ustawione na 0.

12. Zatacz ,Drive RUN” i natychmiast sprawdz czy odpowiednie napiecie wzbudzenia pojawi
sie miedzy zaciskami F+ i F-. Zauwaz ze bedzie to wysokie napiecie DC tak wiec badz
ostrozny.

Nie postepuj dalej jezeli nie jest spetniony ten punkt ale wytgcz wszystkie zrédta zasilania
i sprawdz czy napiecie wzbudzenia odpowiada zasilaniu.
Upewnij sie czy wentylator silnika jest podtgczony i obraca sie w odpowiednig strone.

13. Sprawdz czy LED 4 ,PLL Lock” jest podswietlona. Odwotaj sie do czesci diagnostycznej w
celu wyjasnienia funkcji LED-6w.

14. Sprawdz czy uktad logiczny stanu spoczynku jest przetgczony na OFF (SW1/7).

UWAGA: -

a) Podczas nastepujacych krokéw (15 i 16) badz przygotowany na natychmiastowe
wytgczenie napedu.

b) Przed podfaczeniem czegokolwiek upewnij sie ze gtéwne i dodatkowe zasilanie sg
catkowicie odtgczone od napedu i urzadzen oraz ze silnik nie porusza sie.

15. Ustaw nastawe predkosci ze napiecie wszystkich nastaw wyniesie okoto 0.5V (zacisk

T12, punkt diagnostyczny 15).

Uwaga: - Jezeli jest uzywana nastawa liniowej zmiany predkosci z ustawieniami
fabrycznymi rampy zmiana nastawy bedzie wymagata czasu.

Powoli zwiekszaj ustawienie gtéwnego ograniczenia pradu (P5) az do okoto 20% FLC (np.
nie wiecej niz 1V w punkcie diagnostycznym 24). Poniewaz tgczna nastawa wynosi 0.5V
predkos¢ silnika powinna wzrosna¢ tylko do 5% peinej predkosci. Jezeli ta predkosé
zostanie przekroczona znaczy to ze polaryzacja lub wyskalowanie tachopradnicy jest nie
wiasciwe, wéwczas zredukuj szybko gtéwne ograniczenie pragdowe do zera (P5).

Wcisénij stop i roztaduj sterownik.

Jezeli wystapito przekroczenie predkosci podczas uzywania tachopradnicy upewnij sie ze
okablowanie jest nastepujace:

Problem Dziatanie
a) Kierunek poprawny ale przekroczenie Odwrdci¢ polaryzacje tachopradnicy
predkosci
b) Nie poprawny kierunek i przekroczenie Odwrdci¢ polaryzacje wzbudzenia
predkosci
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Gdy do ustalania predkosci jako sygnat zwrotny jest uzywane napiecie twornika nie moze
wystapi¢ przekroczenie predkosci spowodowane nie prawidfowym sygnatem zwrotnym, a
przekroczenie predkosci jest prawdopodobnie spowodowane zltym wyskalowaniem,
sprawdz ustawienie przetacznikow SW1 i SW2

Jezeli silnik dziata poprawnie ale w ztym kierunku popraw co nastepuje:

a) Sterowanie z twornika Zmien polaryzacje wzbudzenia
b) Sterowanie z tachogeneratorem Odwro¢ polaryzacje wzbudzenia
| tachogeneratora

16. Kiedy gtéwne ograniczenie pradowe jest ustawione na okoto 20% FLC powoli zwigkszaj

napigcie tacznych nastaw do +1V (zacisk T12, punkt diagnostyczny15). Silnik powinien
teraz pracowac na okoto 10% petnej predkosci.
Uwaga: Jezeli podigczono poprawnie i dziata poprawnie przy statej predkosci to napiecie
sygnatu zwrotnego predkosci (punkt diagnostyczny16) bedzie réwne napiecie facznych
nastaw (punkt diagnostyczny 15) ale o przeciwnej polaryzacji. W takich warunkach
napiecie sygnatu UCHYB PREDKOSCI (punkt diagnostyczny 17) wyniesie 0. Jezeli ten
warunek nie moze by¢ spetniony wowczas prawdopodobnie system jest ograniczony
pradowo. Zwieksz ustawienia gtdwnego ograniczenia pragdowego P5 az silnik przyspieszy
do zadanej predkosci a sygnat btedu predkosci spadnie do 0.

17. Dostosuj napiecie tacznych nastaw do ok. —1V i sprawdz czy silnik pracuje pod kontrolg w
przeciwnym kierunku.

18. Ustaw nastawe predkosci na 0 i dostosuj ustawienie predkosci zerowej potencjometrem
P11. (Dodatkowo potencjometr predkosci zerowej moze by¢ uzywany do ustawienia
réwnowagi predkosci maksymalnych w obu kierunkach).

19. Stopniowo zwiekszaj nastawe predkosci do maksimum i sprawdzaj czy predkos¢ watu jest
odpowiednia. Dostosuj P10 do wymaganej predkosci. Upewnij sie ze napiecie twornika
nie przekracza wartosci znamionowe;.

Uwaga: - Jezeli przytozono obcigzenie do silnika moze by¢é wymagane zwiekszenie
gtéwnego ograniczenia pragdowego P5 do osiggniecia petnej predkosci.

20. Odwro¢ nastawe predkosci i sprawdz maksymalng predko$¢ wsteczna.

21. Ustaw gtéwne ograniczenie prgdowe P5 na maksimum. Jezeli potrzeba zbadaj w punkc;ji
diagnostycznym 24 i ustaw na 5V tj. 100% pradu.

PRZEPROWADZANIE REGULACJI OSIAGOW.

OGOLNIE

Jezeli sterownik pracuje w opcji tachopradnicy potencjometr kompensacyjny P8 musi by¢
obrécony w lewo.

Potencjometry proporcjonalne i catkujace (P3, P4, P6, P7) ustawione przez Eurotherm Drives
zapewniajg stabilng prace w wiekszosci warunkéw obcigzen. Jakkolwiek gdy zaobserwujemy
niestabilno$¢ nalezy sprawdzi¢ obcigzenie i sprzegto.

Jezeli zaobserwujemy cykliczne zmiany pradu twornika nalezy sprawdzi¢ potaczenia z
obcigzeniem — jest to czestg przyczyng wystgpienia niestabilnosci zaréwno w predkosci jak i
pradzie silnika. Jezeli wystapi niestabilnosé predkosci nalezy sprawdzi¢ czy czestotliwosc¢ jest
zwigzana z mechanicznym przytozeniem obcigzenia — jezeli tak woéwczas czestotliwosé
niestabilnosci bedzie sie zmieniata wraz z predkoscig. Ta forma niestabilnosci moze by¢
zredukowana przez dostrojenie ustawien napedu jednakze catkowite zlikwidowanie problemu
moze wymagac poprawienia charakterystyk obcigzenia.

Niestabilno$¢ spowodowana niewtasciwymi parametrami sterowania napedem moze by¢
rozpoznana gdyz jej czestotliwos¢ bedzie zalezna od predkosci silnika. Jezeli wystapi ta forma
niestabilnosci trzeba woéwczas dostroi¢ kontrole stabilnosci. Zauwaz ze jes$li stabilnosé
predkosci i odpowiedzi moze by¢ dostrojona bez uzycia jednostki diagnostycznej lub
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oscyloskopu to dostrojenie odpowiedzi pradowej moze byé trudne do dostrojenia bez tych
przyrzadow. Dlatego tez nastepujgca procedura zaktada tez Zze oba instrumenty sg dostepne.

Dostrajanie petli pradowej (P6 i P7)

1.

Przy odtagczonych wszystkich Zzrédtach zasilania odtacz przewody wzbudzenia z zaciskow
F+ i F- oznaczajac kazdy z tych przewodow w ten sposob ze beda one pozniej
podtaczone do odpowiednich znakéw. Podtacz zacisk obwodu utkniecia T15 do +10V.
UWAGA:

i Teraz jest dostgpna opcja silnika w warunkach utkniecia. Nalezy przykfada¢ duzg
uwage by nie uszkodzi¢ silnika przez przegrzanie. Jezeli silnik jest wyposazony w
wentylator chtodzacy upewnij sie czy jest on podtaczony i pracuje podczas testow.
W innym przypadku nie nalezy utrzymywac¢ warunkéw utkniecia przez dtuzszy
okres czasu.

ii. Jakkolwiek zasilanie wzbudzenia jest odigczone to silnik ciggle moze wytwarzac
moment wywotany pradami uptywnosciowymi. Waznym jest aby mechanicznie
zamkna¢ wat silnika lub przytozy¢ wystarczajace obciazenie aby zapobiec
obracaniu podczas nastepujacej procedury.

Optymalne ustawienie nastaw prgdowych proporcjonalnych i catkowych (P6 i P7) zalezy

w pewnym zakresie, od ustawienia gldwnego ograniczenia pragdowego (P5). Tak wiec P5

powinno by¢ wiasciwie dopasowane do obcigzenia przed podjeciem strojenia P6 i P7.

Gdy gtéwne ograniczenie prgdowe jest ustawione poprawnie postepuj jak ponizej:

Upewnij sie, ze mozna zastosowac zmiane krokowg do nastawy predkosci.

Podtacz jednostke diagnostyczng do ptyty uktadu sterowania. Podigcz oscyloskop do

gniazdek wyjsciowych w jednostce diagnostycznej i przetacz na krok diagnostyczny 26.

Zapewnia to dostep do bezpiecznego, izolowanego sygnatu obrazujacego wykres pradu

twornika gdzie +1.1V = +100% petnego obcigzenia pradowego.

Podiacz ponownie zrédta zasilania, wigcz i uruchom RUN. Obserwuj wykres pradu

twornika podczas zmiany polaryzacji sygnatu pradu zgdanego (przez zmiane nastawy

predkosci). Z kazda zmiang polaryzacji pradu zadanego prad powinien gwattownie
wzrastac ale bez przekroczen skali i dalej pozosta¢ stabilnym. Jezeli konieczne dostosuj

P6 i P7 aby osiagna¢é maksymalnie sttumiong charakterystyke np. najszybsza mozliwa

odpowiedz bez przeregulowania, jak pokazano na rys.3.

Rys. 1 i 2 pokazuje typowe wykresy pradu twornika, gdzie P6 i P7 nie zostatly poprawnie

ustawione | wykazujg konieczno$¢ poprawienia charakterystyk napedu aby otrzymac¢ takg

jak narys.3.

Ogolnie obracanie potencjometréow w prawo podniesie szybko$é odpowiedzi ale zbytnie

obrécenie spowoduje tendencje do przeregulowan.

"

RYS.1. Wykres pradu RYS.2. Wykres pradu RYS.3. Wykres pradu
twornika. Nastawy petli pradu  twornika. Nastawy petli pradu  twornika. Petla odpowiedzi
niewtasciwie ustawione;j. niewtasciwie ustawionej. Zbyt pradu (P6 i P7) odpowiednio
Catkowa stata czasowa za mate wzmocnienie dostrojona.

krétka — zwigkszy¢ catkowg proporcjonalne. Zwiekszy¢

statg czasowa petli pradu wzmocnienie proporcjonalne
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(obréci¢ P7 w lewo)
P6 w pra

wszystkie zrodta zasilania.

Kiedy dostrajanie odpowiedzi petli pradu zostato zakonczone wytacz naped |,

petli pradu przez obrécenie
Wo.

odtacz

Podtacz przewody wzbudzenia do zaciskéw F+ i F- upewniajgc sie ze zostaty podtaczone
poprawnie. Zdejmij wszystkie mechaniczne zabezpieczenia uzyte di zablokowania watu

silnika.

Dostrojenie petli predkosci (P3 i P4)
1

Gdy nastawa predkosci jest stosowana przez nastawe rampy przekreé¢ P1 i P2 do konca

w prawo. Ustaw nastawe predkosci na O przetacz jednostke diagnostyczng na pozycje 16
tak ze oscyloskop wyswietli przeskalowany sygnat zwrotny z tachopradnicy (+2,7V =

+100%).

2. Podiacz wszystkie zrodta zasilania wigcz . (a) Zamale
,Run”. Nat6z matg zmiane (okoto 20%) na \/\ tumienie
predkosci (P3 i P4) aby osiagna¢ X% —
maksymalnie sttumiong charakterystyke Sygnat ) )
np. najszybsza mozliwosé bez zwrotny e} Optymalnie tiumiony
przeregulowania tak jak pokazano na rys p'&‘fmstc' (b) Za duze ttumienie
4, krzywa (c). Ogolnie obracanie w diagnostyczny
prawo zwieksza odpowiedz ale 16) -
przekrecenie zbyt daleko spowoduje ' Czas
tendencje do przeregulowania. Optymalne :
ustawienie P3 i P4 bedzie kompromisem .
miedzy dwoma maksymalnymi wartosciami
pokazanymi na krzywych (a) i (b), rys.4. NSt

predkosci
(punkt
diagnostyczny|
15)
-—
Czas
RYS. 4 Typowe krzywe odpowiedzi predkosci.
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Rozdziat 5 Diagnostyka i wykrywanie usterek

DIODY DIAGNOSTYCZNE

LED1

LED2

LED3

LED4

LEDS

POWER ON (SIEC)

STALL TRIP
(UTKNIECIE)

OVERCURRENT
(PRZECIAZENIE)

PLL LOCK

CURRENT LIMIT
(OGRANICZENIE
PRADOWE)

Podswietlone kiedy dodatkowe zasilanie jest wigczone.

Podswietlone gdy sterownik wykryt utkniecie lub
warunek ograniczenia prgdowego na diuzej niz 60s.

Podswietlone gdy prad twornika przekracza okoto 3.5
razy skalibrowany prad.

Podswietlone gdy gtéwne zasilanie pragdem
przemiennym jest wtgczone i elektroniczne
zabezpieczenie petli fazy jest zsynchronizowane.

Podswietlone gdy sterownik pracuje w ograniczeniu
pradowym i zostata utracona kontrola predkosci.

L]
[ ] TALL
@ L1 OVERD

® 15 CURRE

L.

SW2

DIAGNOSTIC LEDS

L1 FOWERON

TRIP
URRENT

® i PLLLOCK

NT LIMIT

C

EUROTHERM

0 e

S
@

SW2 5w

RAMP U9

RAMP DOWN

SPEED PROPORTIONAL
SPEED INTEGRAL
CURRENT LIMIT
CURRENT PROPORTIONAL
CURRENT INTEGRAL

IR COMPENSATION

ED CALIBRATION

- o
=1

EED ADJUST
ecoTHresiown P12 B

-

FL1 FL2 F-F+
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WYLACZENIA NAPEDU

Kiedy wystapi nieprawidtowos¢ naped wylaczy sie samoczynnie i wy$wietli przyczyne na
diodach LED lub na urzadzeniu diagnostycznym.

Whytacznik samoczynny utknigcia (LED2 wiaczony) i wytacznik termistora sg kasowane przez
powtérne przytozenie sygnatu RUN na zacisk 5. Naped uruchomi sie ponownie (koniecznym
jest zdjecie i ponowne przytozenie sygnatu RUN).

Wskaznik przecigzenia (LED3 wigaczony) nie jest kasowany przez sygnat RUN. Wytacznik
przecigzenia jest kasowany przez odtgczenie i przylaczenie zasilania dodatkowego. Zdejmij
sygnat RUN przed odigczeniem zasilania dodatkowego.

Skasowanie wylacznika utknigcia nie kasuje wewnetrznego zegara. Jezeli naped pracuje w
ograniczeniu pradowym po wytaczeniu napedu przez wytgcznik utkniecia i wtgczeniu go
ponownie moze wystgpi¢ wyzwolenie wytacznika utkniecia. To zabezpiecza naped i silnik
przed ciagta praca w przecigzeniu.

OPIS PUNKTOW DIAGNOSTYCZNYCH

PK Opis Warunek Napiecie
1 Zasilanie wewnetrzne Zasilanie pomocnicze +15V £0.15V
+15V ON
2 | Zasilanie zewnetrzne Zasilanie pomocnicze +10V £0.25V
-10V ON
3 | Zasilanie zewnetrzne Zasilanie pomocnicze -10V +£0.25V
10V ON
4 | Zasilanie wewnetrzne Zasilanie pomocnicze -15V +£0.15V
-15V ON
5 Naped wtgczony Wigczony +10V do +24V
Zacisk T20 Hamowanie ov
6 | Microtherm silnika Normalny +12V do +15V
/termistor Przekroczenie temp. OV do 2V
7 | Przy nastawie zerowe;j Przy nastawie zerowej | +13V 2V
Powyzej predkosci ov
zerowej
8 | Przy predkosci zerowej Przy predkos$ci zerowej | +13V 2V
Powyzej predkosci ov
zerowej
9 | Bieg Bieg +24V +4V
Zacisk T5 Hamowanie ov
10 | Sprawny Sprawny +24V +4V
Zacisk T19 Uszkodzony ov
11 | Wejscie nastawy 100% Predkosci w +10V
rampy przéd
Zacisk T13 Predkos¢ zerowa ov
100% Predkosci w tyt -10V
12 | Nastawa dostrojenia 100% Predkosci w +10V
dodatniego przéd
Zacisk T10 Predkos¢ zerowa ov
100% Predko$¢ w tyt -10V
13 | Suma nastawy 100% Predkosci w -10vV
zanegowana przéd
Zacisk T21 Predkos¢ zerowa ov
100% Predkosci w tyt +10V
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PK Opis Warunek Napiecie
14 | Nastawa dostrojenia 100% Predkosci w -10v
ujemnego przéd
Zacisk T17 Predkos¢ zerowa ov
100% Predkosci w tyt +10V
15 | Catkowita suma nastaw 100% Predkosci w -10V
przéd
Zacisk T12 Predkos¢ zerowa ov
100% Predkos$ci w tyt +10V
16 | Sygnat zwrotny predkosci | 100% Predkosci w -2,7V
przéd
Predkos¢ zerowa ov
100% Predkosci w tyt +2,7V
17 | Uchyb predkosci Bieg — stan ustalony okoto OV plus tetnigce
Bieg — stan nieustalony | W gore do +10V
Nastawa zatrzymanego | OV
zera
Nastawa zatrzymanego | W gére do —10V
+ve
Nastawa zatrzymanego | W gore do +10V
-ve
18 | Prad zadany Bieg — stan ustalony W goére 10V
Zatrzymany lub ov
wylaczony
19 | Wyjscie petli predkosci Bieg — stan ustalony W gore 10V
Zatrzymany lub ov
wylaczony
20 | Nie podtgczony
21 | Nie podtgczony
22 | Nie podtgczony
23 | Zacisk ograniczenia Obwdd otwarty —110% | +5,5V
pradowego
Zacisk T7 7,5V lub wyzej —150% | +7,5V
24 | Gléwne ograniczenie T7=7,5V lub wyzej
pradu
P5 maksimum 150% pradu +7,5V
P5 minimum 0,5% prad +0,025V
25 | Catkowity prad zadany Bieg — stan nieustalony | W gére do 7,5V
(Zacisk T7 7,5V lub wyzej | Mostek dodatni przy +7,5V
-150%) ograniczeniu 150%
Mostek ujemny przy -7,5V
ograniczeniu 150%
26 | Sygnat zwrotny pradu Mostek dodatni przy +1,1V
100%
Mostek ujemny przy -1,1V
100%
27 | Kat fazowy W biegu +10v
100% Predkosci w Okoto +10V
przéd
100% Predkosci w tyt Okoto —10V
Predkos$¢ zerowa Okoto OV
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USUWANIE PROBLEMOW

PROBLEM

MOZLIWA PRZYCZYNA

ZAPOBIEGANIE

.Power On” LED1
Nie Swieci sig

Swieci sie lecz naped nie
reaguje

Nie podtaczone zasilanie
pomocnicze

Sprawdz podigczenie
zasilania pomocniczego. Czy
bezpiecznik zasilania jest
wiozony lub roztgcznik jest
zamkniety?

Bezpiecznik zasilania
pomocniczego

Bezpiecznik zasilania jest
spalony. Sprawdz pofaczenia
stycznika lub pozycje
przetacznika na
transformatorze.

Btedne napigcie podtaczone
do sterownika

Sprawdz czy zasilanie jest
zgodne z przetgcznikiem na
transformatorze

Btedne nastawienie
przetacznika zasilania
pomocniczego

Popraw nastawienie
przetacznika zasilania
pomocniczego

Zatrzymanie sterownika
natychmiast po uruchomieniu
polecenia biegu napedu

Microtherm nie podtaczony

Podtacz microtherm do
zaciskow T22 i T11 lub jezeli
nie ma microtherm’u potacz
T22zT11

,PLL LOCK” LED 4

nie Swieci sie po
uruchomieniu polecenia biegu
napedu

Glowne zasilanie nie
podtaczono

1) Gtéwny stycznik nie
zasilony. Sprawdz polecenie
biegu i podtgczenie stycznika.

2) Czy bezpiecznik zasilania
jest wiozony lub obwod
rozigcznika jest zamkniety?

Silnik nie rusza po
uruchomieniu polecenia biegu
napedu

Brak sygnatu RUN

Sprawdz potaczenia obwodu
sterowania

Brak nastawy predkosci

Sprawdz catkowitg nastawe
zacisk T12. Sprawdz nastawe
potencjometrow i potaczen.
Jezeli uzywasz wejscia
nastawy rampy T13 sprawdz
czy SW1/6 jest OFF.

Brak pradu twornika

Sprawdz regulacje P5 i
zewnetrzne ustawienie
potencjometryczne
ograniczenia pradu i
potaczenia (jezeli uzywane).

Brak wzbudzenia

Sprawdz zasilanie
wzbudzenia i potgczenia
wzbudzenia.

Silnik zablokowany mech.

Usung¢ przyczyne
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PROBLEM

MOZLIWA PRZYCZYNA

ZAPOBIEGANIE

Silnik uruchomiony z
ograniczeniem pradowym
LEDS Swieci sie i zatrzymuje
po krétkim okresie z
utknigciem LED2 $wieci sie i
zatrzymuje po krotkim okresie
z utknieciem LED2 Swieci sie

Btedne ustawienie
ograniczenia prgdowego

Sprawdz ustawienie P5.
Sprawdz zewnetrzne
ustawienie ograniczenia
pradowego i podtaczenia
(jezeli uzywane)

Btedna kalibracja pradu

Sprawdz przetaczniki
kalibracji pragdu SW2, 3 & 4.

Silnik zablokowany mech.

Usung¢ przyczyne.

Silnik ruszyt i zatrzymat po
krotkim okresie LED2 $wieci

sie.

Przekroczenie Max
Napiecie Wyjsciowe

Sprawdz zgodno$¢ napiecia
silnika z napieciem
wyjsciowym sterownika

Btedna kalibracja napiecia
sygnatu zwrotnego

Sprawdz przetgczniki
kalibracyjne SW1/1 & SW1/2.
Te przetaczniki musza by¢
ustawione na sygnat zwrotny
z tachopradnicy lub napiecia
twornika

Uszkodzona tachopradnica
i/lub podtaczenie jej

Sprawdz tachopradnice (uzyj
zastepczo napigcia twornika
jako sygnatu zwrotnego).

Silnik rusza lecz zatrzymuje
sie po pewnym czasie z
przekroczeniem pragdowym
LED3 swieci sie

Przekroczenie pradowe

Sprawdz potaczenia silnika
pod katem zwarcia.
Sprawdz sterownik pod katem

Silnik uruchamia sie lecz
zatrzymuje sie po pewnym

Przekroczenie temperatury
silnika (sygnat z microtherm’u

Wentylator moze dawac
obroty przeciwne do

czasie silnika) wymaganych.
Sprawdz okablowanie
wentylatora.
Nie dziata Sprawdz tor chtodzenia
Silnik uruchamia sie tylko z Zta polaryzacja tachopradnicy | Sprawdz dziatanie i
petng predkoscia lub rozwarty jej obwod okablowanie tachopradnicy.

Sprawdz przetaczniki i
kalibrujace sygnat sprzezenia
predkosci.

Sprawdz maksymalng
stabilizowang predkos¢
potencjometrem P10.

Sygnat zwrotny napigcia
twornika

Sprawdz przetaczniki
kalibrujace sygnat sprzezenia
predkosci.

Sprawdz maksymalng
stabilizowang predkos¢
powietrzem P10.

Otwarty obwdd nastawy
potencjometrycznej predkosci

Sprawdz zacisk 13/10 jak
ponizej.

Silnik uruchomit sie z nastawg
zerowg predkosci

Regulacja odniesienia
predkosci zerowej

Reguluj P11 aby uzyskac
predkos¢é zerowg
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PROBLEM

MOZLIWA PRZYCZYNA

ZAPOBIEGANIE

Predkos¢ silnika niestabilna
przy statej nastawie predkosci

Regulacja stabilnosci

Zobacz rozdziat 4.

Stabilizacja pradu

Reguluj stabilnos¢ petli
pradowej potencjometrami P6
i P7

Stabilizacja predkosci

Reguluj stabilnosc¢ petli
predkosci potencjometrami P3
& P4.

Kompensacja IR

Brak kompensacji IR dla
sygnatu sprzezenia z
tachopradnicy. Redukuj P8
dla sygnatu sprzezenia
napiecia twornika.

Naped nie wytwarza
wymaganego pradu

Naped nieprawidtowo
skalibrowany

Ustaw SW2, SW3, SW4 aby
skalibrowac¢ prad

Nieprawidtowo ustawiona
kalibracja pradu

Maksymalny prad
produkowany w napedzie jest
pradem znamionowym.
Ustawienie kalibracji powyzej
tego moze prowadzi¢ do
uszkodzenia. Ustawienie
powyzej 39.9 A bedzie
przyczyng omytkowo
kalibrowanej wartosci.

Nie kalibruj napedu powyzej
pradu znamionowego.

Zle ustawione ograniczenie
pradowe

Sprawdz punkt diagnostyczny
ograniczenia prgdowego 23. |
gtéwny punkt diagnostyczny
ograniczenia prgdowego 24.
Reguluj P5 oraz zewnetrznym
potencjometrem ograniczenia
pradowego (jezeli uzywany).
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Rozdzial 6 Serwis i naprawa

Produkt nie ma cze$ci ktére mogtyby by¢ naprawiane przez uzytkownika, tak wiec muszg by¢
odestane do OBRUSN. Produkt powinien by¢ zwrécony w oryginalnym opakowaniu lub innym
ktory zabezpieczy produkt przed uszkodzeniami podczas transportu.

Pomoc techniczna moze by¢ uzyskana przez skontaktowanie sie z OBRUSN Torun lub
lokalnym dostawca;:

OSRODEK BADAWCZO ROZWOJOWY

URZADZEN STEROWANIA NAPEDOW
87-100 Torun; ul. Batorego 107
tel. (056) 62340 —21 + 25
fax (056) 62344—-25; 62325-35
http://www.obrusn.torun.pl
E-mail:obrusn@obrusn.torun.pl

W przypadku jakichkolwiek watpliwo$ci
polecamy zapoznanie sie z oryginalng
dokumentacjg techniczno-ruchowg dostarczong
wraz z napedem.
Najaktualniejsza dokumentacja techniczno-
ruchowa napedu pod adresem:
http://www.drives.eurotherm.co.uk
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